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1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wytyczenia lokalizacji

i punktéw wysokosciowych obiektéw kubaturowych, jak i terenu przylegtego dla zadania: Modernizacja
istniejgcej izby przyje¢ w celu wyodrebnienia strefy triazu i poczekalni dla pacjentéw w zwigzku z COVID - 19
w budynku przy ul. KosSciuszki 29 — Szpital Miejski w Gliwicach spétka z o.o.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna (STWIOR), jako czes$¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamdwienia (SIWZ) stosowana
jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.3

1.3 Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:
- Roboty pomiarowe przy tyczeniu obiektow i budynkdw.
- Roboty pomiarowe przy budowie obiektéw i budynkdw.
- Roboty pomiarowe dla tyczenia i budowy drég i innych obiektéw przewidzianych projektem
zagospodarowania terenu i makroniwelacji.

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robodt
podano w Specyfikacji WARUNKI OGOLNE.

2. MATERIALY

Materiaty stosowane przy pracach geodezyjnych objetych niniejszg ST:
- Paliki drewniane
- Prety stalowe
- Stupki betonowe

3. SPRZET

Wykonawca przystepujagcy do wykonania prac winien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania
z maszyn i sprzetu gwarantujgcych witasciwg to jest spetniajgcg wymagania Specyfikacji Technicznej jakos¢
robot. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych prac, zaréwno w miejscu tych prac, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych. Sprzet uzywany przez wykonawce winien uzyska¢ akceptacje
Nadzoru Inwestycyjnego.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Sprzet i materiaty objete niniejsza ST mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami transportu
z zabezpieczeniem przed uszkodzeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne warunki wykonania robét

Ogdlne warunki wykonania robét geodezyjnych podano w Specyfikacji WARUNKI OGOLNE. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K.

Wykonawca jest zobowigzany wytyczyc i ustabilizowaé w terenie punkty gtéwne uzbrojenia terenu, obiektow
kubaturowych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego terenu i
dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktéw wysokosciowych.

Przejecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robot.

Dodatkowo Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia monitoringu oddziatywania robdt inzynierskich
budynku istniejgcego systematycznie przez caty okres realizacji kontraktu. Sposdb kontrolowania
oddziatywan powinien by¢ zaakceptowany przez Projektanta konstrukgji.

Punkty panstwowej osnowy geodezyjnej zlokalizowane w granicach projektowanych robodt -
Obowigzkiem wykonawcy jest ochrona tych punktow przed zniszczeniem w trakcie prowadzenia robot.

Jezeli w trakcie prowadzenia robot punkty panstwowej osnowy geodezyjnej zostang zlikwidowane to
Wykonaweca robdt wykona ich przeniesienie lub wznowienie na swéj koszt.

Zakres zasadniczych czynnosci geodezyjnych obejmuje: wytyczenie punktéw charakterystycznych
(sytuacyjne i wysokosciowe) dla robdt, sieci, przytagczy objetych ST; wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych
spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw obiektu oraz ich inwentaryzacja, inwentaryzacja elementéw
robot i obiektéw po wykonaniu prac, wykonanie niezbednych w procesie budowy pomiaréw, szkicéw
roboczych i obmiaréw jezeli wynika to z postanowien kontraktu, zalecen Inzyniera.

5.2 Wyznaczenie punktéow wysokosciowych

Wytyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji projektowej oraz w oparciu o informacje
przekazane przez Inzyniera. Punkty i rzedne na osi budowli nalezy wyznaczyé dokfadnie z danymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w Rysunkach sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczaniu punktow gtdwnych tras i reperéow roboczych.

Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w
Rysunkach to powinien niezwtocznie poinformowac o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzynier.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardow przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich trwate oznaczenie w
trakcie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe]j realizacji robdt nalezg do obowigzkéw
wykonawcy.
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5.3 Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonac¢ dla kazdego punktu charakterystycznego sieci
uzbrojenia terenu, obiektu kubaturowego jak i przylegajgcego terenu pod zabudowe przewidziang projektem
Zagospodarowania Terenu, Projektem Drogowym, Projektem Zieleni.

5.4 Wyznaczenie potozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jago potozenie w terenie zgodnie z Rysunkami poprzez :
- wytyczenie osi obiektu
- wytyczenie punktéw okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji WARUNKI OGOLNE. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w Instrukcjach i Wytycznych GUGIK.
Sprawdzenie robét pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:
- Nalezy sprawdzi¢ potozenie punktow gtéwnych budynkéw i obiektdw, sieci kanalizacyjnej,
wodociggowej oraz rurociggdw technologicznych.
- Nalezy sprawdzi¢ wysokos¢ punktéw gtéwnych na wszystkich zatamaniach pionowych, poziomych.
- Robocze punkty pomiarowe nalezy sprawdzac niwelatorem na catym obszarze budowy. Wyznaczenie
nasypow i wykopow mozna sprawdzac tasmg i szablonem z poziomnica.

7. OBMIAR ROBOT

Prace geodezyjne realizowane w ramach niniejszego Kontraktu w oparciu o niniejszg STWIORB nie s3
rozliczane na podstawie obmiaru. Zadna cze$é prac geodezyjnych nie bedzie ptatna stosowanie do ilosci
wykonanej pracy, lecz na zasadach ryczattu.

W tym Swietle cena wykonania prac geodezyjnych bedzie zawarta w scalonych cenach ryczattowych wg
Wykazu Robot Ryczattowych i bedzie podlegata korektom zgodnie z Kontraktem.

Dla prac geodezyjnych realizowanych w oparciu o niniejsza STWIORB nie wprowadzono w kontrakcie
odrebnej jednostki obmiarowej.

Roboty objete specyfikacjg zawarte sg w zakresie robét podstawowych.

8. PRZEJECIE ROBOT

Ogéblne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji WARUNKI OGOLNE. Odbiér prac zwigzanych z
odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Wykonawca prac geodezyjnych jest zobowigzany przekazaé¢ Inzynierowi komplet map geodezyjnych
powykonawczych. Dodatkowo zobowigzany jest do przekazania wynikéw pomiaréw kontrolnych budynku
istniejgcego w miejscach ustalonych z Projektantem konstrukcji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w Specyfikacji WARUNKI OGOLNE.

9.1. Cena jednostki obmiarowe]j dla pomiaréw fundamentowych — wykopdéw pod budynek.
Cena jednostkowa obejmuje wznowienie osi budowli, ustawienie pomocniczych reperéw,
zabezpieczenie gtéwnych osi budowli, wyznaczenie krawedzi wykopow i ustawienie szablondéw,
wyznaczenie i niwelacja kontrolna robot, wykonanie obmiardw przejsciowych, niwelacja kontrolna dna
wykopu, dostawe reperdw, taw pomiarowych i palikdw.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej dla pomiaréw przypowierzchniowych
Cena jednostkowa obejmuje ustawienie kotkéw kierunkowych na krawedzi, sprawdzenie katéw,
wznowienie siatki niwelacyjnej, wykonanie reperédw niwelacyjnych, dwukrotna niwelacja terenu i
niwelacja siatki, zabezpieczenie gtéwnych osi terenu przez jej wyniesienie poza obreb robdt,
wyznaczenie poziomu robdt ziemnych, wykonanie pomiaréw przejsciowych, wznowienie siatki po
zakonczeniu robdt, niwelacja kontrolna robdt ziemnych i nawierzchniowych, dostawe kotkdow tat i
reperéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonania prac geodezyjnych.

- Instrukcja techniczna 0-3. Ogdlne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
- Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.

- Instrukcja techniczna. Geodezyjna obstuga kontraktu, GUGIK.

- Instrukcja techniczna. Pomiary sytuacyjno - wysokosciowe, GUGIK.

- Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983r.
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