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1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIOR) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét przy
wykonaniu instalacji ppoz. dla zadania ,,Modernizacja istniejacej izby przyje¢ w celu wyodrgbnienia strefy triazu i poczekalni
dla pacjentow w zwigzku z COVID - 19 w budynku przy ul. Kosciuszki 29 — Szpital Miejski w Gliwicach spotka z o.0.. ,,

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci wystepujace przy przebudowie:

W przypadku systemu SAP zakres robot obejmuje:

. instalacje elementow detekcyjnych,
o instalacj¢ elementow sterujacych,
o instalacj¢ okablowania sygnatowego i zasilajacego,

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot
o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$¢, ze podstawowe  wymagania  beda spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlanej.

1.4. Wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
i poleceniami Inzyniera kontraktu oraz ze sztuka budowlana.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy. Przed przystapieniem do wykonawstwa robot nalezy
sprawdzi¢ czy teren, na ktérym maja by¢ wykonywane roboty jest odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca
sktadowania materiatow (place, obiekty). Terminy prowadzenia prac budowlanych i ewentualnych przerw w zasilaniu nalezy
uzgadnia¢ z Inwestorem.

1.5. Zakres rzeczowy robot objetych ST
STWIOR jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

Projektant sporzadzajacy dokumentacj¢ projektowa i specyfikacj¢ techniczng wykonania iodbioru robot moze
wprowadza¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupelienia lub usci$lenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem
zadania, obiektu i robdt, uwzgledniajace wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji zadania, obiektu
i robot, ktére sg niezbedne do okreslenia ich standardu i jakosci.

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe robdt objetych Specyfikacja Techniczng sa zgodne z odpowiednimi normami.
2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegoétowe informacje dotyczace, zamawiania materialow i odpowiednie
aprobaty techniczne do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Materialy dla instalacji teletechnicznych powinny spetnia¢ wymagania jakoSciowe okreslone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi i certyfikatami.

Wykonawca na etapie akceptacji materiatow (Wnioskow Materiatowych), winien przedstawia¢ deklaracj¢ wlasciwosci
uzytkowych wyrobu wprowadzanego do obrotu zgodnie z Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) nr
305/2011 z dnia 9 marca 2011 r., okreslajacego zharmonizowane warunki zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu
wyrobow budowlanych.
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2.2 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj instalacji, w ktorym znajduja si¢ niezaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaplaceniem.

2.3 Materialy

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy zastosowac¢ nast¢pujace materiaty:

. Kabel energetyczny ognioodporny bezhalogenowy o trwalosci ogniowej 90min (E90), wnetrzowy. NHXH-J
FE180/E90 MICA 3x1,5RE mm?2 0,6/1kV

Kabel sygnal. b’h HTKSHekw PH90 1x2x0,8

Czujka dwusensorowa (opt. dymu + ciepta)

Element sterujacy wielowyjsciowy 8wy z izolatorem zwar¢ (tylko dla linii dozorowych w trybie 4000)

Gniazdo czujek pozarowych

uchwyty E90

Sygnalizator akustyczny adresowalny z gniazdem G-40S i izolatorem zwar¢

Wskaznik zadzialania

Optyczna czujka dymu

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy bgda one potrzebne do robdt instalacyjnych,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zawilgoceniem oraz zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ 1 wlasciwos¢ do
robot instalacyjnych i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego skladowania materiatlow bgda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru i kierownikiem budowy (budowlanym).

Magazyny nalezy zabezpieczy¢ przed kradzieza.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatow

Podczas wykonywania rob6t montazowych instalacji teletechnicznych nalezy stosowaé materialy iwyroby ujete
w zestawieniu materialowym projektu technicznego ,.Budowa Systemu Sygnalizacji Pozarowej.” lub o parametrach
rownowaznych. W przypadku stosowania urzadzen, materiatdow i wyrobow o parametrach réwnowaznych, podstawa do
akceptacji zmian begdzie doktadna informacja o zastosowanych materiatach, w rozumieniu: nazwa producenta, model, typ lub
wersja proponowanego urzadzenia oraz ilo$¢, wraz z zestawieniem poréwnawczym danych technicznych. Brak takich
informacji spowoduje uznanie urzadzen i materialdw za nie odpowiadajace wymaganiom. Na podstawie przekazanych
materiatdw Projektant potwierdza pisemnie rownowazno$¢ zastosowanych rozwigzan, brak wptywu ich zastosowania na inne
instalacje powigzane, brak wptywu na wzrost kosztow realizacji inwestycji oraz wyraza zgod¢ na ich zastosowanie. Na tej
podstawie Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode¢ na zastosowanie innego typu urzadzen i materialdow niz wskazane
w dokumentacji przetargowe;.

Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3 SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz

w czasie transportu, zaladunku i wyladunku materiatéw, sprzgtu itp. Roboty winny by¢ wykonywane r¢cznie. Sposob
wykonywania robot powinien by¢ zaakceptowany przez

Dozor techniczny Whasciciela sieci i urzadzen, Inzyniera, Kierownika budowy. Sprzet uzywany przez Wykonawce
powinien uzyskac akceptacj¢ Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego (Inspektora nadzoru). Liczba i wydajnos¢
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sprzg¢tu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami, okre§lonymi w dokumentacji projektowej, OST, ST
i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4 TRANSPORT

Materiaty na plac budowy powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu tak aby unikna¢ trwatych
odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robot. Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania robot

Budowe instalacji elektrycznych pomieszczen nalezy wykonaé zgodnie z:

. zatwierdzonym projektem budowlano-wykonawczym,

o zgodnie z normami, przepisami budowy i przepisami b.h.p.,

o zgodnie z zaleceniami Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego (Inspektora nadzoru) i Wiasciciela tych
urzadzen.

Prace budowlane powinny przebiega¢ tak, aby w minimalny sposob zakioci¢ dostawy energii elektrycznej w trakcie
trwania prac.

5.2 Prace przygotowawcze

Przed rozpoczgciem robdt wykonawca opracuje:
. plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
. projekt organizacji robdt instalacyjnych,

5.3 Odpowiedzialnosé wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg lub kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami producenta, oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdéw i1 elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, atakze w normach i wytycznych
normatywéw branzowych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

5.4 Roboty montazowe
5.4.1 Prowadzenie i trasowanie instalacji
Instalacj¢ nalezy wykona¢ na bazie okablowania dedykowanego. Kable nalezy uktada¢:

o przewody instalacji SSP nalezy uktada¢ w odlegtosci minimum 0,3 m od kabli innych instalacji, w szczego6lnosci
zasilajacych i1 biegnacych rownolegle. Przecigcia zespotow kablowych, ktorych nie mozna uniknaé, wykonaé pod
katem 90 stopni,

o laczenie przewodow nalezy wykonywac¢ tylko w gniazdach czujek lub na zaciskach modutéw; nalezy unikac
dodatkowych potaczen w puszkach instalacyjnych. Przejcia przez Sciany winny by¢ wykonane w rurkach
instalacyjnych,

o ekran przewodoéw musi by¢ potaczony migdzy soba w poszczegodlnych punktach montazowych (np. w gniazdach,
w specjalnym ztaczu). Przed instalacja czujek pozarowych nalezy sprawdzi¢ ciaglo$¢ zyt i ekranu oraz opornosc
i pojemnos¢ kabli linii dozorowej, ktore nie moga przekroczy¢ wartosci wiasciwych dla systemu,

o przewody instalacji sygnalizacji pozaru nalezy prowadzi¢ w bruzdach wykutych w $cianach, sufitach lub
w specjalnych trasach kablowych zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
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o przed montazem zweryfikowaé i potwierdzi¢ u Inwestora szczegdlowe rozplanowanie tras kablowych innych

instalacji,

o wszystkie przejscia kablowe miedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

materialami o odpowiedniej odpornosci ogniowej, zgodnej z wymagana klasa PH.

Przy trasowaniu ciggéw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizen z ciggami instalacji
elektroenergetycznych i z innymi instalacjami, takimi jak siecia wodociagowa ikanalizacyjna, centralnego ogrzewania,
kanatami wentylacyjnymi itp. Nalezy przestrzega¢ wymagan co do minimalnych dopuszczalnych odleglosci przy
skrzyzowaniach i zblizeniach instalacji okablowania z innymi instalacjami podanych w wymogach producenta instalowanego
systemu.

Trasowanie instalacji nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcj¢ budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane
jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.4.2 Montaz konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji, powinny by¢ zamocowane do podfoza
(8cian, stropow, itp.) w sposéb trwaly, uwzgledniajagcy warunki lokalne i technologiczne oraz sam rodzaj instalacji.

5.4.3 Wykonanie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowa¢ do $rednicy rurek z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.

Szerokos¢ bruzdy powinna by¢ roéwna okoto dwom $rednicom zewnetrznym uktadanej rurki. Przy ukladaniu dwoch lub
wigcej rurek w jednej bruzdzie szeroko$¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby odstgpy miedzy rurkami wynosily nie mniej niz 5 mm.

Rurki nalezy uktada¢ jednowarstwowo.

Glebokos¢ bruzd w przypadku $cian o grubosci 25 cm nie powinna przekracza¢ 3 cm, a w przypadku $cian o grubosci 38
cm — nie powinna przekracza¢ 5 cm.

Zabrania si¢ wykonywania poziomych bruzd w $cianach z cegly o grubosci 6 cm. Bruzdy pionowe w takich $cianach nie
mogg by¢ glebsze niz na 1 cm. Wystajaca z bruzdy rurke nalezy zakry¢ tynkiem. Jezeli nie ma mozliwosci wykonania
w $cianie (lub na stropie) bruzdy, dopuszcza si¢ uktadanie podtynkowe kabli bez ostony w postaci rurki. Przebicia przez $ciany
nalezy wykonywac w taki sposob, aby rurke mozna byto wygina¢ tagodnymi tukami.

5.4.3 Instalowanie gniazd i osadzenie puszek w Scianach

Rurki w uprzednio wykonanych bruzdach nalezy mocowa¢ na odcinkach poziomych co maksymalnie 80 cm, a na
odcinkach pionowych — co maksymalnie 100 cm.

Luki z rurek sztywnych nalezy wykonywaé przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
uktadania.

Laczenie rurek nalezy wykonywac¢ za pomoca zlaczek prostych naktadanych i ztaczek kompensacyjnych. Dopuszcza
si¢ taczenie rurek za pomocg potaczen jednokielichowych.

Puszki powinny by¢ osadzone na takiej gtgbokosci, aby ich krawedz po otynkowaniu $ciany byta zrownana z tynkiem.

Przed zainstalowaniem rurki nalezy w puszce wyciagé wymagang liczb¢ otworéow dostosowang do $rednicy
wprowadzanych rurek. Koniec rurki powinien wchodzi¢ do $rodka puszki na gtgbokos¢ 5 mm.

5.4.4 Ukladanie okablowania systemow sygnalizacji poZaru SSP

Nalezy uzywaé nastepujacych typ przewoddéw w zalezno$ci od ich przeznaczenia oraz zgodnie ze schematami
systemow SSP:
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e uniepalniony kabel ekranowany typu HK TSHekw E90 1x2x0,8mm 2
Monitorowanie i sterowanie systemu,
e niepalny przewod (N)HXH-J E90 3x1,5mm 2,

Okablowanie klasy PH90 nalezy mocowa¢ do $cian i stropéw przy pomocy uchwytow, srub i kotkéw w klasie PH90
nie rzadziej niz 30cm.

Cato$¢ okablowania systemowego nalezy uktada¢ pod minimum Smm warstwa tynku.
5.4.5 Roboty tynkarskie i malarskie

Po zakonczeniu robét instalacyjnych nalezy naprawi¢ i uzupehic¢ tynki, wyczys$ci¢ zabrudzenia oraz pomalowac $ciany w
miejscach uzupehien. Tynki uzupelniajagce wykonaé w III kategorii z zaprawy cementowo-wapiennej lub mieszanki
tynkarskiej. Po naprawie tynku i pomalowaniu farbg emulsyjng $ciany nie powinny posiadaé¢ §ladow wczesniejszych
uszkodzen.

5.5 Badania i pomiary

Po zakonczeniu prac instalacyjnych i po spelieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wykonawca wykonuje badania i
pomiary. Pomiary nalezy przeprowadza¢ w obecnosci przedstawiciela Inwestora. Z przeprowadzonych pomiaréw nalezy
sporzadzi¢ protokoty.
5.5.1 Badania i pomiary systemu SAP

Proby dotycza badan i pomiarow. Wyniki prob stwierdzone protokolarnie powinny by¢ przedstawione komisji odbioru
robot.

Pomiary rezystancji pgtli obwodu dozorowego nalezy wykona¢ dla najdtuzszych odcinkow w liczbie 20% ogdlnej liczby
obwodow dozorowych. Dopuszczalna warto$¢ rezystancji powinna by¢ przyjeta wedtug instrukcji fabrycznej dla centralki

sygnalizacji pozaru.

Pomiar rezystancji izolacji zyly nalezy wykona¢ wzglgdem drugiej zyly potaczonej z ziemia — dla wszystkich zyt linii
dozorowych.

Przed uruchomieniem sieci SAP nalezy:

. zmontowac i podlaczy¢ wszystkie gniazda czujek, centralke i inne urzadzenie wspotpracujace,

. sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podigczenia w gniazdach biegunéw zasilania czujek

. przygotowac przewody taczace bateri¢ akumulatorow do ich przylaczenia,

. przygotowac sie¢ elektroenergetyczng do przylaczenia centralki (przed przylaczeniem nalezy wyjac bezpieczniki).

Po sprawdzeniu poprawnosci wykonanych polaczen w gniazdach i we wszystkich czujkach pozarowych w liniach
dozorowych, uruchomienie instalacji SAP nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ,,Dokumentacja technicznoruchowg” wydang przez
producenta centralki.

Nalezy przeprowadzi¢ proby dziatania centralki sygnalizacji pozaru co najmniej w nast¢pujacym zakresie:

o alarm pozarowy,

o alarm uszkodzeniowy sygnalizujacy przerweg, zwarcie lub doziemienie w przewodach linii dozorowych
i sygnalowych, bezpiecznikach lub uktadach zasilajacych centralke,

. alarm manipulacyjny spowodowany na skutek niewlasciwych manipulacji, jak otwarcie drzwi lub wyjecie
z centralki jakiegokolwiek zespotu.

. alarmy te powinny by¢ sygnalizowane optycznie w centralce.

. nalezy sprawdzi¢, czy sygnaly informujace o alarmie pozarowym réznig si¢ od sygnatéw zaktadowych.

o nalezy sprawdzi¢, czy zainstalowana bateria akumulatorow jest wlasciwie dobrana i czy jest natladowana.
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6  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady wykonania kontroli robot
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnig¢cia zalozonej jako$ci wykonywanych robot. Kontrola odbywa si¢ w obecnosci

przedstawicieli Inwestora i musi uzyska¢ pozytywna akceptacje.

6.2 Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie
z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

a) Polskg Norma

b) aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

¢) znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robdt sporzadzany bedzie przez wykonawce na potrzeby opracowania dokumentacji powykonawcze;.

Obmiaru robot nalezy dokona¢ w oparciu o zatwierdzony projekt wykonawczy, przedmiar robot i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera, a odzwierciedlone w dzienniku budowy i ksiazce obmiaru
robot.

Jednostka obmiarowa przewodow, koryt i rur ochronnych jest metr.
Jednostka obmiarowa czujek, glosnikow jest sztuka.

8  ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen umownych, roboty instalacyjne podlegaja nastgpujacym odbiorom:
odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czgsciowemu,
odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
odbiorowi po uptywie okresu rekojmi,
odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2 Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot (montaz przewodoéw, montaz aparatury).
Odbioru czegsciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.2 Odbior koncowy

Odbidr ostateczny polega na konicowej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy.

Odbiodr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robot.
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Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow
badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czg$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych
i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w poszczegodlnych
elementach instalacyjnych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegodlnycha sortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa zuwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokol odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robot lub dokumentacje¢ przedstawiajaca stan zrealizowany po uwzglednieniu zmian,
szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
protokotly odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
protokoty odbiordw czgsciowych,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan instalacji teletechnicznych,
deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatdw i urzadzen oraz certyfikaty na znak
bezpieczenstwa,
o udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupeiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie wykonanych robot nastgpi na zasadach okreslonych w Formularzu Aktu Umowy.
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10

NORMY i PRZEPISY PRAWNE

Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie oséb i mienia (Dz. U. 1997 Nr 114, poz. 740);

Ustawa z dn. 7.07.1994 Prawo budowlane wraz z pdzniejszymi zmianami oraz przepisOw technicznych wydanych
na podstawie;

Rozporzadzenia Ministerstwa Transportu Budownictwa i Gospodarki Morskiej w sprawie "warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie" z dnia 22 listopada 2012 roku;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych 1 Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

Norma PN-EN 50131-1:2009 ,,Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i napadu — Czg$¢ 1:
Wymagania systemowe”’;

Zmiana do Polskiej Normy PN-EN 50131-1:2009/A1 sierpien 2010;

Norma PN-EN 62676-4 ,Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — Cze$¢ 4: Wytyczne
stosowania”’;

Norma PN-EN 60839-11-1:2014-01/AC ,,Systemy alarmowe i elektroniczne systemy zabezpieczen Czgs¢ 11-1:
Elektroniczne systemy kontroli dostepu. Wymagania dostyczace systemoéw i czgsci sktadowych”

PKN-CEN/TS 54-14 — Specyfikacja techniczna: Systemy sygnalizacji pozarowej Czg¢$¢ 14:

Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji,

Wytyczne SITP WP-02:2010 Instalacje Sygnalizacji Pozarowej — projektowanie.

Norma PN-EN 60849 ,.Dzwickowe systemy ostrzegawcze”

PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Cz¢$¢ 1:

Wymagania ogoélne i strefy biurowe

PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cz¢$¢ 1: Specyfikacja

i zapewnienie jako$ci

PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Cz¢$¢ 2: Planowanie

i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkdéw

PN-EN 50310:2002 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajagcych w budynkach z zainstalowanym
sprzg¢tem informatycznym

PN-EN 50346:2004 Technika informatyczna. Instalacja okablowania. Badanie zainstalowanego okablowania

BN-84/8984-10: Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogdlne

wymagania.

ZN-96/TPSA-002. Linie optotelekomunikacyjne. Ogdlne wymagania techniczne.

ZN-96/TPSA-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzgdzeniami uzbrojenia terenowego.

Ogdlne wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-008 Ostony ztagczowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-009 Przetacznice §wiattowodowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogélne wymagania techniczne.

ZN-96/TPSA-012 Kanalizacja pierwotna. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-013. Kanalizacja wtorna i rurociagi kablowe. Wymagania i badania

ZN-96/TPSA-022. Przywieszka identyfikacyjna. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-027. Linie kablowe o torach miedzianych. Wymagania i badania.
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