OPIS TECHNICZNY
Do projektu budowlanego ,,Budowa drogi wewnetrznej w miejscowosci Olimpia,
Gmina Brudzew”

1. Inwestor obiektu objetego projektem
Gmina Brudzew.

2. Podstawa opracowania
- mapy sytuacyjno — wysoko$ciowe do celéw projektowych skala 1:1 000
- pomiary wtasne w terenie wykonane przez projektanta
- obowigzujace normy PN i BN oraz przepisy techniczne

3. Przedmiot opracowania
Przedmiotem opracowania jest projekt techniczny na przebudowe drogi na odcinku- 655mb
ZAKRES PROJEKTU OBEJMUJE :
- rozwigzania sytuacyjno — wysokosciowe
- roboty ziemne w wykopie
- wykonanie podbudowy z mieszanki kamiennej
- utozenie nawierzchni z betonu asfaltowego
- wykonanie poboczy z mieszanki kamiennej
- oznakowanie pionowe

4, Stan istniejacy
Obecnie miejsce planowanej budowy stanowi droga dojazdowa do pél uprawnych i zabudowy gospodarskiej,
posiadajaca nawierzchnie gruntowg z wigczeniem do drogi gminnej nr 642538P Olimpia - Bierzmo.
Droga przebiega po czesci w istniejgcym pasie drogowym.
W okolicy pasa drogowego i czesciowo w jego granicach zlokalizowane sg urzadzenia infrastruktury takie jak:
linia telekomunikacyjna oraz linia energetyczna i wodociag.
Pod wzgledem wysokosSciowym zréznicowanie istniejacej niwelety drogi jest umiarkowane i ksztaltuje si¢ na
poziomie przylegtego terenu.

5. Urzadzenia obce, kolizje
Jak wynika z map sytuacyjno — wysokosciowych w granicy pasa drogowego zlokalizowane sg urzadzenia
infrastruktury takie jak linia telefoniczna, wodocigg oraz linia energetyczna nie kolidujace z planowanym
przedsiewzigciem inwestycyjnym.
Na skrzyzowaniach z istniejacg napowietrznag linig energetyczng odlegtosci pionowe nie ulegng zmianie.

6. Stan projektowany
6.1 Parametry techniczne i dane wyjsciowe:
- Kategoria drogi - wewnetrzna
- Predkos¢ projektowa Vp = 30 km/h
- Kategoria ruchu — KR1
- llo$¢ jezdni - 1
- Szeroko$¢ jezdni — 4,00m
- Szeroko$¢ poboczy - 2 x 0,50m
- Szeroko$¢ korony drogi — 5,5m
- Przekroj drogowy jednostronny - 2%

6. 2 Rozwiazania sytuacyjne
Plan sytuacyjny przewidzianego do budowy odcinka opracowano na aktualnej mapie zasadniczej do celow
projektowych skala 1:1 000.
Przebieg drogi pokrywa sie z istniejgcym pasem drogowym na catej dtugosci.

6. 3 Droga w przekroju podtuznym



Przy projektowaniu niwelety wykorzystano poziom istniejacej drogi bez wynoszenia nad przylegty teren.
Zaprojektowanie spadkow podtuznych oparto o naturaine uksztattowanie terenu ( PRZEKROJ PODLUZNY).

6. 4 Droga w przekroju poprzecznym
Na catym odcinku projektuje sie spadek poprzeczny jednostronne o wartosci 2% ze sptywem wody na
pobocze o konstrukeji chtonnej (materiat kamienny).

6. 5 Konstrukcja jezdni
- warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego dla KR1, gr.4 cm
- gorna warstwa podbudowy z mieszanki kamiennej 0 — 31,5 mm gr. 6cm
- dolna warstwa podbudowy z mieszanki kamiennej 0 — 63 mm gr. 14cm
- grunt rodzimy

6. 6 Konstrukcja poboczy
- pobocza z mieszanki kamiennej 0-31,5 mm, gr. 10 cm
- grunt rodzimy

7. Pas drogowy
Pas drogowy, zgodnie z przyjetymi parametrami technicznymi nie ulega zmianie.

8. Odwodnienie
Zaprojektowano odprowadzenie wod opadowych z pasa jezdni powierzchniowo poprzez nadanie spadkéw
podtuznych i poprzecznych ze sptywem wody na pobocza o konstrukcji chfonnej (materiat kamienny).

9. Oznakowanie
Oznakowanie pionowe nalezy wykona¢ wg oddzielnego opracowania statej organizacji ruchu (PROJEKT STALEJ
ORGANIZACJI RUCHU).
Uwaga: Przed przystapieniem do robét objetych niniejszym projektem nalezy oznakowac i zabezpieczyé
teren pasa drogowego wg odrebnie opracowanego i zatwierdzonego projektu organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot sporzadzonego przez Wykonawce robét.

10. Ochrona Srodowiska
Ochrona obiektéw przed hatasem
Nie wystepuje. Projektowany zakres rob6t nie wnosi zmian w stanie istniejacym.
Ochrona powietrza
Nie wystepuje. Projektowany zakres robét nie wnosi zmian w stanie istniejgcym.
Ochrona waod
Nie wystepuje. Projektowany zakres rob6t nie wnosi zmian w stanie istniejacym.

11. Warunki realizacji projektu
a) Opracowanie przez Wykonawce projektu tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia rob6t
b) Zgtoszenie prowadzenia robot:
- do Urzeddw i Jednostek wymienionych w uzgodnieniach i opiniach zawartych oraz wskazanych
W niniejszym projekcie
- do Urzeddw i Jednostek wynikajacych z przepisdéw prawa budowlanego i przepiséw prawa ruchu drogowego

12. Normy i przepisy
Przepisy zwigzane z niniejszym opracowaniem zawarte sq w PN i BN.
Przy wykonaniu robét nalezy przestrzegac przepisy BHP.

Projektant: Hieronim Maciejewski
Nr uprawnien — WKP/0240/Z00D/06
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