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1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania ogdélne dotyczace
wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach przedsiewziecia

pod nazwa:

W ramach planowanego remontu zaprojektowano:

1.2 Przedmiot i cel inwestycji

- rozbiorke istniejacych trybun widowni

- rozbiorke istniejgce] skarpy ziemnej

- korytowanie nawierzchni pod projektowane utwardzenia

- korytowanie nawierzchni pod projektowany obsiew trawa

- utwardzenia powierzchni pod kostke brukowa

- montaz kostki brukowe;j

- roz$cielenie warstwy humusu

- obsiew trawa powierzchni po rozbidrce skarpy

- plantowanie powierzchni po pracach rozbiérkowych

- montaz trybun widowni stalowych modutowych na 29 miejsc — dwa
moduly ogdtem 58 miejsc (kolor siedzisk czerwony RAL 3020 1 niebieski
RAL 5010)
montaz do podtoza wg technologii producenta

- montaz ogrodzenia rozdzielajacego trybuny od boiska — ogrodzenia stalowe
powlekane w kolorze zielonym RAL 6005 z porgcza gorna.

- montaz bramki komunikacyjnej dwuskrzydtowej z porecza gorna



W tym zaprojektowano rowniez dostep osoby

niepelnosprawnej do siedziska stadionowego

uniemozliwiajacy wykluczenie w/w osoby z 0gotu Kibicow.

Dostep do miejsca z istniejacego miejsca parkingowego dla osob

niepelnosprawnych.

Gospodarka odpadami:
Zaprojektowano tréjdzielny pojemnik na odpadki (w trakcie meczu,
imprezy) z podziatem na rodzaj odpadow (papier, puszki, szkto, odpady

organiczne).

Zabezpieczenie p/pozarowe.

Zaprojektowano stojaki na gasnice podreczne (6 kg) zlokalizowane po
bokach kazdego modutu widowni (gasnice wystawiane przed kazdym

meczem)

Zaprojektowano trybuny sportowe spetniajace wymogi :

Minimalna przestrzen przeznaczona dla kazdej osoby siedzacej powinna

Wynosic:

- szerokos$¢ siedzenia-minimum 45 cm,

- wysokos¢ oparcia-minimum 30 cm,

- wysokos¢ siedzenia-45 cm (wysokos¢ podkolanowa),
- glebokos¢ siedzenia-35-45 cm,

- glebokos¢ rzedu siedzen-minimum 80 cm.



Ponadto:

- liczba siedzen w rzedzie nie powinna przekraczac 28, jesli przejscie
znajduje si¢ po dwoch stronach,

- jesli przejsécie znajduje si¢ po jednej stronie, 1los¢ siedzen nie powinna
przekraczac 14,

- minimalna szerokos$¢ miedzy przejsciami powinna wynosic¢ 40 cm.

Gospodarka odpadami:
Zaprojektowano tréjdzielny pojemnik na odpadki (w trakcie meczu, imprezy) z

podziatem na rodzaj odpadow (papier, puszki, szkto, odpady organiczne).

Zabezpieczenie p/pozarowe.

Zaprojektowano stojaki na gasnice podreczne (6 kg) zlokalizowane po bokach

kazdego modutu widowni (gasnice wystawiane przed kazdym meczem)

Zaprojektowano trybuny sportowe spetniajgce wymogi :

Minimalna przestrzen przeznaczona dla kazdej osoby siedzgcej powinna

wynosic:

- szerokosc siedzenia-minimum 45 cm,

- wysokosc¢ oparcia-minimum 30 cm,

- wysokosc¢ siedzenia-45 cm (wysokos¢ podkolanowa),
- gtebokosc¢ siedzenia-35-45 cm,

- gtebokosc¢ rzedu siedzen-minimum 80 cm.
Ponadto:

- liczba siedzen w rzedzie nie powinna przekraczac 28, jesli przejscie
znajduje sie po dwoch stronach,

- jesli przejscie znajduje sie po jednej stronie, ilos¢ siedzen nie powinna
przekraczac 14,

- minimalna szerokos¢ miedzy przejsciami powinna wynosi¢ 40 cm.



PN-EN 13200-4:2007 Obiekty widowiskowe - Czes¢ 4: Siedziska - Wtasciwosci wyrobu.

2 |l. SIEDZISKA STADIONOWE 2.1. Badania reakcji na ogien. Zapalnos¢ materiatow poddawanych bezposredniemu dziataniu ptomienia wg
PN-EN IS0 :2004 Badania przeprowadza sie w komorze z wymuszong wentylacjg. Probke w pozycji pionowej poddaje sie dziataniu ptomienia
znormalizowanego zrodta podpalania o wysokosci 20 mm. Czas oddzialywania ptomienia 15 s, 30 s lub 60 s. Po uplywie czasu oddziatywania
odsuwa sie palnik. Badania mogg by¢ przeprowadzone dla ekspozycji powierzchniowej lub krawedziowej albo dla obydwoch. Dla kasdej z
badanych probek rejestruje sig: wystapienie zapalenia, osiggniecie przez wierzchotek ptomienia odlegtosci 150 mm powySej punktu przytoSenia
ptomienia i czas po ktérym to nastapito oraz wystapienie opadu kroplistego. Siedziska stadionowe badano dla powierzchniowej i krawedziowe]
ekspozycji ptomienia. Zapton probek przy powierzchniowym oddziatywaniu ptomienia wymagat 60 s. Wyniki badan przedstawiono w tabelach
21 1 22. Tabela 2.1. Wyniki badan zapalnosci przy powierzchniowym podpalaniu Probka Warto$¢ Nazwa wielkosci Jednostka srednia Czy
wystapit zapton? Czy wystgpit zapton papieru? Czas do osiggniecia zasiegu 150 mm Zasieg ptomienia Opad kroplisty s mm Tabela 2.2. Wyniki
badan zapalnosci przy krawedziowym podpalaniu Probka Wartos¢ Nazwa wielkosci Jednostka srednia Czy wystapit zapton? Czy wystapit zapton
papieru? Czas do osiggnigcia zasiggu 150 mm s Zasigg ptomienia mm Opad kroplisty Inne obserwacje : wystepuje opad kroplisty 2

Wymagania szczegoétowe:

2.2.1 Odpornos¢ na warunki atmosferyczne oraz na promieniowanie UV;

Na cbiektach otwartych, siedziska na najwieksze niebezpieczenstwo nie s narazone ze strony pseudo-kibicow, ale ze
strony stonca. Promieniowanie UV moze spowodowac destrukcie tworzyw sztucznych, objawiajaca sie odbarwieniem
siedzisk i pokrywaniem biatym nalotem. Zmniejsza sie rowniez ich wytrzymatosc i estetyka. Dlatego tez siedziska musza
by¢:

- odporne na wysokie | niskie temperatury, nie odksztaicad sie w okresie upatdw i nie pekac w okresie
najsilniejszych mrozow,
- odporne na promieniowanie UY.
2.2.2 Odpornosc na temperature, okreslenie trudnozapalnosci
Tworzywo, z ktérego wykonane s3 siedziska musi byc cdporne na temp. od -30° C do +80° C.

Tworzywa siedzisk muszg zawierac dodatek opdzniacza ogniowego, gdyz siedziska muszg posiadac cechy trudnozapalnosci
(potwierdzonej swiadectwem klasyfikacji cgniowej przez [TB w Warszawie).

Zwraca sie uwage na wydzielanie substangji toksycznych w przypadku pozaru. Wymaga sie stosowanie siedzisk, ktdrych
twarzywo (np. polipropylen) zawiera dodatkows dawke ,uniepalniaczy”, co pozwala unikngc niebezpieczenstwa podsycania
ognia i zatrucia zwigzkami zawartymi w dymie.

2.2.3 Estetyczne i ergonomiczne ksztaity

Powierzchnia siedziska powinna byC gtadka, zapewniac bezpieczenstwo, oraz komfort uzytkowania przez ergonomiczne
wyprofilowanie | zaokrgglenie krawedzi.

2.2.4  Odpornosc mechaniczna

Oprocz stosowanego surowca, bardzo wazny wplyw na trwatosc ma konstrukcja siedziska. Odpowiednie przekroje,
wzmocnienia, uzebrowania i elementy mocujgce sprawiajg, ze krzesetko poddawane nawet ciezkim probom takim jak
uderzanie ciezkim przedmioctem, wyltamywanie, czy skakanie po nim, nie ulega zniszczeniu. Dlatego te? siedziska muszg
miec mocna konstrukcja (np. Zebrowo-wsporcza, grube scianki, podwojne scianki opar¢ oraz specjalne wewnetrzne
zebrowania), najwyzsza trwatosc | wytrzymatosC tych siedzisk oraz odpornosc na akty wandalizmu. Siedziska muszg
zapewniac uzytkownikowi wieloletnia i bezawaryjng eksploatacje.

Wymagania dodatkowe:

Zastosowanie:

Zamkniete i otwarte obiekty sportowe i areny wielofunkcyjne.
Certyfikaty:

Wytrzymatos¢: PN-EN 12727 poziom 4

Odpornosc¢ ogniowa: PN-EN 1021-1,2; EN 1SO11925-2



Odpornos¢ na wandalizm:

Scisle przylegajgce do stopnia siedzisko jest bardzo trudne do podwazenie a co
za tym idzie odporne na uszkodzenia/urwania.

Numeracja:

Tabliczki z tworzywa sztucznego, nadruk numerdw wg. specyfikacji klienta.
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Zaprojektowano siedziska w kolorach:
- czerwonym RAL 3020
- niebieskim RAL 5010



Wymiary siedzisk oraz wysokosc¢ oparcia

Montaz siedzisk o wysokos$ci oparcia 325 mm pozwoli unikng¢ brudzenia
(kopania) kibicéw zajmujgcych siedzenia ponizej, ponadto oparcie
zwieksza komfort zajmowanego miejsca dajgc osobie siedzgcej mozliwosé

podparcia czesci ledzwiowej kregostupa.

Ponadto projektowane siedziska charakteryzujg sie:



Krzesto produkowane technika wiryskowa z wysokiej jakosci
stabilizowanego polipropylenu - kopolimeru blokowego,
odpornego na niskie i wysokie temperatury.

Powierzchnia siedziska i oparcia jest gtadka, co zapewnia bezpieczenstwo
i komfort uzytkowania, dzieki ergonomicznemu wyprofilowaniu a takze
zaokragleniu krawedzi bocznych i oparcia .

Cecha charakterystyczng tego siedziska jest podwdjna sciana oparcia ,
ktéra przez swa specyficzna budowe, podnosi wiasciwosci wytrzymatosciowe
krzesta w trakcie uzytkowania .

Tylna i spodnia powierzchnia pod siedziskiem jest zamknieta, co zabezpiecza
przed dostawaniem sie pod krzesto smieci i utatwia sprzatanie.

Krzesto przez zastosowanie specjalnych dodatkow w procesie produkcji,
uzyskuje wysoka odpornosc¢ na promieniowanie UV.

W srodkowej czesci siedziska, znajduje sie otwor umozliwiajacy
odprowadzanie nadmiaru wody opadowej .

Prosty pewny i bezpieczny sposéb mocowania siedziska do podioza
betonowego przy uzyciu 2 kotkow rozporowych i srub, eliminuje koniecznosc¢
uzywania innych, zbednych elementow wsporczych np. metalowych dystansow
lub podkiadek.

Krzesto posiada specjalnie przygotowane miejsce do zamocowania metalowej
tabliczki z numerem.

Atesty: trudnozapalnosci, toksycznosci | wytrzymalosciowy.

Utwardzenie terenu:

Zaprojektowano utwardzenie terenu kostkg brukowg gr. 6cm wraz z
podbudowami.

- podbudowy z kruszywa tamanego 32-64mm gr 10cm - powierzchnia pod kostke
warstwa dolna

- podbudowy z kruszywa tamanego 0-31,5mm gr 5cm - powierzchnia pod kostke
warstwa dolna

- podsypka grysowa gr. 5cm - powierzchnia pod kostke - warstwa odwadniajgca
pod
kostka

Zaprojektowano ogrodzenia z elementéw panelowych prefabrykowanych wys.

1,20 m drut 4,0mm z poreczg gorng na stupkach stalowych w kolorze zielonym



RAL 6005

Zaprojektowano bramke wejsciowg dwuskrzydtowg o wym. 400/120 (szerokosc,
wysoko$¢).

Odlegtos¢ ogrodzenia od linii bocznej boiska winna wynosi¢ minimum

5,00 m.

Rozbiérka istniejacej skarpy i siedzisk widowni.







Ogrodzenie z elementéw panelowych prefabrykowanych wys.
1,20 m drut 4,0mm z porecza gorng na stupkach stalowych w
kolorze zielonym RAL 6005




Bramka wejsciowa dwuskrzydtowa o wym. 400/120cm z

porecza gorna.




Utwardzenia kostka brukowa grubosci 6cm.

Obrzeza chodnika rozgraniczajgce kostke brukowa10/20cm

grubosci 6cm.




Trybuny modutowe stalowe 29 miejscowe z jednym miejscem

dla niepetnosprawnych.




Zabezpieczenie p/pozarowe, gasnica proszkowa 6 kg

ze stojakami.




Gospodarka odpadami.

Trojdzielny pojemnik na odpadki (w trakcie meczu, imprezy) z podziatem na

rodzaj odpaddw (papier, puszki, szkto, odpady organiczne).




SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA — ZALOZENIA
OGOLNE

1.3 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zalecaniu 1 wykonywaniu robot.

1.5 Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nast¢pujaco:

Upowazniony przedstawiciel inwestora — osoba wyznaczona przez Inwestora , upowazniona
do nadzoru nad robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Umowy(zgodnie z zawarta umow3 na realizacj¢ robot).

Materialy — wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robot zgodnie z
przedmiarem robot i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez upowaznionego
przedstawiciela Inwestora.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem przedmiotu zaméwienia
1.6 Ogolne wymagania dotyczace robot

Zaktada sie, iz Wykonawca dogl¢bnie zaznajomi si¢ z ich zawarto$cig 1 wymaganiami.
Zastosowanie beda miaty ostatnie wydania norm i standardow wedlug stanu na 30 dni przed data
zamknigcia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inaczej.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa budowlanego, przepisami
BHP, normami i standardami i wymaganiami okreslonymi

- w przedmiarze robdt jako dokument podstawowy,
- rysunkami technicznymi jako dokument pomocniczy
- szczegOlowa specyfikacja techniczng jako dokument pomocniczy

- poleceniami Inwestora lub upowaznionego przedstawiciela

1.6.1 Przekazanie Budowy

W terminie okre§lonym w Umowie Zamawiajacy przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sa niezb¢dne dla
robot.

1.6.2 Dokumentacja Projektowa

- przedmiar robot

- rysunki techniczne



- szczegotowa specyfikacja techniczna

1.6.3 Dokumentacja przekazana Wykonawcy po zawarciu Umowy
- przedmiar robot
- rysunki techniczne

- szczegotowa specyfikacja techniczna

1.6.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce
Nie dotyczy.
1.6.5 Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi

1. Opis Przedmiotu Zamoéwienia, przedmiar robot, rysunki techniczne, specyfikacja techniczna
dostarczone Wykonawcy przez upowaznionego przedstawiciela Inwestora sg istotnymi
elementami Umowy 1 jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych dokumentow sa dla
Wykonawcy tak samo obowigzujace, jak gdyby byly zawarte we wszystkich dokumentach.

Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem
waznosci:

- przedmiar robot
- rysunki techniczne

- szczegotowa specyfikacja techniczna

Wykonawca nie moze czerpac korzysci z tytutu btedéw lub przeoczen znajdujacych sie
w materiatach dostarczonych przez Inwestora.

2. Wszystkie materialty oraz wykonanie robdt powinny by¢ zgodne z wymaganiami
materiatowymi okreslonymi w przedmiarze robodt, rysunkach technicznych oraz szczegdtowej
specyfikacji techniczne;.

1.6.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania nalezytego porzadku na placu budowy przez
caly okres realizacji umowy, od daty rozpoczgcia az do czasu wykonania i przejecia robot.

2. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania pracy i placu
budowy w sposob minimalizujacy ucigzliwosci zwigzane z realizacjg umowy.

3. Wykonawca jest gospodarzem na terenie placu budowy od czasu jego przejecia od inwestora,
do czasu wykonania i1 przekazania do uzytkowania przedmiotu umowy oraz ponosi
odpowiedzialno$¢ za szkody powstale na tym terenie z winy Wykonawcy

1.6.7 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W szczego6lnosci Wykonawca zapewni spetnienie
nastepujacych warunkow:



1. Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepisOw i norm
dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osoéb lub wiasno$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania

2. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wglad na:
lokalizacje magazynow, sktadowisk 1 drog dojazdowych,
srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniami powietrza pytami i gazami,

mozliwos$cig powstania pozaru.

Optaty 1 ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony §rodowiska obcigzg Wykonawce.

1.6.8 Ochrona przeciwpozarowa
1. Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

2. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

3. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy

1.6.9 Materialy szkodliwe dla otoczenia

1. Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym niz dopuszczalne.

2. Wszystkie materialy odpadowe uzyte do robot bedg posiadaty $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednoczes$nie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania
tych materialéw na srodowisko.

3. Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

1.6.10 Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy

1. Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal wszystkich przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac o zdrowie i
bezpieczenstwo swych pracownikdéw oraz zapewni¢ wiasciwe warunki pracy i warunki sanitarne.

2. Wykonawca zapewni 1 utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony oséb zatrudnionych na placu budowy oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

3. Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu
pracujacego na placu budowy.

4. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej sa
uwzglednione przez Wykonawce w cenie inwestycji.



1.6.11 Ochrona wlasnosci prywatnej i publicznej

1. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i1 zabezpieczenie przed uszkodzeniami instalacji 1
urzadzen znajdujacych si¢ na terenie budowy w czasie jej trwania.

2. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji 1 urzadzen.

1.6.12 Zabezpieczenie robot

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robdt, wszystkich materialow 1 urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania budowy do daty wydania protokotu odbioru
koncowego i przekazania budowy Zamawiajacemu..

2. Kazdy odcinek robdt powinien by¢ utrzymany w zadowalajacy pod wzgledem technicznym
sposob przez caly okres trwania robot, az do momentu wydania przekazania budowy
Zamawiajacemu.

3. Upowazniony przedstawiciel inwestora moze zarzadzi¢ wstrzymanie robot i podja¢ wszelkie
dziatania jakie uzna za niezbedne jezeli wykonawca nie dostosuje si¢ w ciggu 24 godzin do jego
polecen dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.

1.6.13 Zgodno$¢ z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowa¢ w czasie wykonywania robot wszystkie
przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne
dotyczace robot.

2. Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i1 zobowigzuje si¢ zastosowaé do
wszystkich prawnych wymagan dotyczacych uzywania opatentowanych urzadzen i
wykorzystania opatentowanych metod oraz zobowigzuje si¢ na biezaco informowaé
upowaznionego przedstawiciela inwestora o podejmowanych przez siebie dzialaniach poprzez
przedstawienie mu kopii pozwolen i wtasciwych dokumentow.

1.6.14 Réwnowaznos$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetniaé
majg materialy, wyposazenie, sprzet 1 inne dostarczane towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotlanych norm i przepiséw o ile w dokumentacji nie postanowiono inaczej. W przypadku,
gdy powotane normy i przepisy s3 panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora.

2. Materialy

2.1 Wymagania ogolne

1. Wszystkie Materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu rob6t powinny:
- by¢ nowe 1 nieuzywane,

- odpowiada¢ wymaganiom norm i przepiséw
- mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym réwniez



1 $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane certyfikaty bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem materialdéw do Robot

3. Typy i producenci urzadzen wskazanych w dokumentacji projektowej stuza jedyni
doktadnemu okresleniu wymaganych parametrow i jakosci. Mozliwe jest
zastosowanie materiatdéw innych producentéw z zachowaniem wymaganych
parametréw 1 nie gorszej jakos$ci niz zaprojektowane, jednakze kazdorazowo nalezy
uzyska¢ akceptacje ich zastosowania. Zamiany materiatéw i urzadzen akceptuje
upowazniony przedstawiciel inwestora.

2.2 Pozyskiwanie materialow

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spelnienie wymagan iloSciowych 1
jakosciowych materialow z jakichkolwiek zrodet.

Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczaniem materiatow do robot.

2.3 Materialy niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

1.

Wykonawca usunie z terenu budowy lub umie$ci w miejscu wskazanym przez
upowaznionego przedstawiciela inwestora materialy, ktére nie odpowiadaja
wymaganiom Specyfikacji techniczne;.

Kazda czg$¢ robot wykonana przy uzyciu materiatow, ktére nie zostaty sprawdzone
przez upowaznionego przedstawiciela inwestora lub przez niego zatwierdzone, bedzie
realizowana na wilasne ryzyko Wykonawcy.

Wykonawca powinien mie¢ $wiadomo$¢, ze wykonana w ten sposob czg$¢ robot
moze nie zosta¢ zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.4 Przechowywanie i skladowanie materialow

1.

Wykonawca zapewni aby czasowo sktadowane materialy, do czasu ich wykorzystania
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwosci do robdt 1 byly dostepne do kontroli przez upowaznionego
przedstawiciela inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z upowazniony przedstawicielem inwestora lub poza
terenem budowy, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5 Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli opis przedmiotu zamodwienia, przedmiar robot lub specyfikacje techniczne
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu W
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi upowaznionego przedstawiciela
inwestora 0 swoim zamiarze co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu.
Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez
zgody upowaznionego przedstawiciela inwestora.

3.Sprzet

1.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywania robdt. Sprzet uzywany
do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i jakosci wskazaniom zawartych dokumentach.



4.Transport

1.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i ma wiasciwosci
przewozonych materiatow.

2. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu
budowy.

5.Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z
przedmiarem robdt, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz poleceniami
upowaznionego przedstawiciela inwestora.

. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowane przez Wykonawce zostang

poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Decyzje upowaznionego przedstawiciela inwestora dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatbw 1 elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Umowie, przedmiarze robot i w specyfikacjach technicznych, a
takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji upowaznionego
przedstawiciela inwestora uwzgledni wyniki badan materialow, do$wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwesti¢

Polecenia upowaznionego przedstawiciela inwestora b¢da wykonywane nie pozniej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot. Skutki z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
upowaznionego przedstawiciela inwestora.

5.2 Dokumenty Budowy

Podstawowe dokumenty budowy to:

protokoty przekazania placu budowy,

protokoly ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia upowaznionego
przedstawiciela inwestora,

korespondencja budowy,

umowa na realizacj¢ robot.

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane w miejscu bezpiecznym i dostepnym dla

Wykonawcy i1 Inwestora.

Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwlocznie zastgpiony zgodnie z wiasciwymi
wymogami.



6.0dbior robot

6.1 Rodzaje odbiorow

Prowadzone roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru dokonywanym przez
upowaznionego przedstawiciela inwestora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

6.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje upowazniony przedstawiciel inwestora.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Inwestorowi.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie upowaznionego przedstawiciela inwestora.
Jakos¢ 1 1los¢ robot ulggajacych zakryciu ocenia upowazniony przedstawiciel inwestora,
na podstawie dokumentdw zawierajacych komplet wynikow badah i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z przekazang dokumentacja 1 uprzednimi
ustaleniami. Nie odebranie robot we wskazanym terminie nie wstrzymuje postepu prac, a
roboty zanikajace oraz ulegajace zakryciu uznaje si¢ za wykonane prawidtowo.

6.3 Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Gotowo$¢ do odbioru bedzie stwierdzona przez Wykonawce na
pi$mie z jednoczesnym powiadomieniem telefonicznym o tym fakcie Przedstawiciela
Zamawiajacego. Odbior czesciowy robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia robot i
przyjecia dokumentéow. Odbioru czesciowego dokona komisja wyznaczona przez
zamawiajacego w obecno$ci Przedstawiciela Zamawiajacego 1 Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie

przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja przetargowa.

6.4 Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce powiadomieniem o tym fakcie inwestora.

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych, liczac
od dnia potwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora zakonczenia
robot 1 przyjecia wymaganych dokumentow.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez inwestora w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedlozonych dokumentdéw, wynikéw badan, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci
wykonania robot zgodnie z przekazang dokumentacja.



W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwilaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadku niewykonania wyznaczonych robdot poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
koncowego.

6.5 Odbior pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem

wad stwierdzonych przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Dodatkowe warunki realizacji i odbioru zadania okre§la umowa na wykonanie robét.

7. Przepisy zwiazane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. prawo budowlane Dz. U. z 2021r. z dnia 12-12-2021 poz.
2351 jednolity tekst prawo budowlane (z p6zn. zm.).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. prawo budowlane (Dz. U. z 2022 r. z dnia 4-01-2022 poz.
88) (z p6zn. zm.).

- Dz..U. 2021 poz. 2454 Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20
grudnia 2021 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowe;,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego



ROBOTY ZIEMNE

WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robodt ziemnych pod fundamenty.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne;.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot.

1.3.  Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie robot ziemnych dla zrealizowania wszystkich fundamentéw
projektowanego budynku, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i przedmiarem robot. Zakres
rzeczowy robot do

wykonania podano w obmiarze rob6t. Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techniczne;j
dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy i1 obejmuja wykonanie wykopow w
gruntach nieskalistych (kat. 1- III).

1.4.  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami oraz okre$leniami podanymi w Dokumentacji Projektowej. Fundament konstrukcji -
element konstrukcji wspotpracujacy z gruntem przekazujacy wszelkie obcigzenia z konstrukcji
na grunt.

Wskaznik zaggszczenia - jest to stosunek gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego Pd gruntu
sztucznie zageszczanego (nasypu) do maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego
Pds

Wilgotno$¢ optymalna gruntu - wilgotno$¢ optymalna gruntu jest to wilgotnos¢, przy ktorej

grunt ubijany znormalizowany uzyskuje maks. ggstos¢ objetosciowq pds.

Wykop plytki - wykop, ktérego glteboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop $redni - wykop, ktérego glteboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow, zasypdw oraz innych prac
zwigzanych.

Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

1.5. Ogblne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa ST 1 poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY.

Do zasypywania wykopow nalezy uzy¢ grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie zamarznigty
1 bez zanieczyszczen takich jak: ziemia roslinna, odpady materiatéw budowlanych itp.
Zasypywanie wykopdw gruntem rodzimym jest niedopuszczalne w miejscach, w ktérych grunt
rodzimy nie spetnia wymagan podanych dalej dla zasypki. Grunty uzyskane przy wykonywaniu
wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypania
1 budowy skarp. Grunty przydatne do budowy moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko za
zezwoleniem Zamawiajacego.

Zamawiajacy moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoérych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.



3. SPRZET.

Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie badz r¢cznie.

Roboty ziemne mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora, nie powodujacego naruszenie budowy podtoza ponad niezbedne minimum
wymagane Dokumentacjg Projektowa

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu do:

odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, koparki,

tadowarki, itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,

itp.),sprz¢tu zageszczajacego (ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.

Materiaty 1 sprz¢t moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inspektora, w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Nalezy je umiescic¢
roOwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej 1 zabezpieczy¢ przed spadaniem lub
przesuwaniem. W szczegdlnosci przestrzega¢ warunkdéw zapewnienia ochrony przed wplywami
atmosferycznymi (deszcz, $nieg) co mogtoby zmieni¢ w sposob niekontrolowany parametry
gruntu.

Z tych samych wzgledow materialy sktadowane na odktad nalezy rowniez odpowiednio
zabezpieczy¢, przestrzegajac ponadto ich nie przemieszania w trakcie sktadowania.

Wybdr §rodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz odlegtosci
transportu.  Wydajnosci  §rodkéw  transportowych powinna by¢ ponadto
dostosowana do wydajnos$ci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu)

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci
nie zostaly wczesniej zaakceptowane na pismie przez Zamawiajacego

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.  Uwagi ogdlne

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji

1 harmonogram rob6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty

5.2.Uwagi szczegoOlowe.

5.2.1. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkow terenowych z projektowanymi.

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z
danymi podanymi w Dokumentacji Projektowej. W tym celu nalezy wykona¢ pobiezny
kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. Wszelkie odstgpstwa w tym zakresie od
dokumentacji powinny by¢ wpisywane do Dziennika Budowy i1 potwierdzone przez Inspektora.
Natomiast w trakcie realizacji wykopow konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych.

5.2.2. Punkty pomiarowe i wytyczenie obiektu budowlanego Wykonawca

powinien przejaé protokolarnie od Inwestora punkty state

I charakterystyczne, tworzace uktad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuacyjno -
wysokosciowych z naniesieniem punktow na planie sytuacyjnym. Do obowigzkow wykonawcy
nalezy ochrona i1 zabezpieczenie punktow.

Wytyczenie linii obiektu i krawedzi wykopow powinno by¢ sprawdzone przez nadzor techniczny
1 potwierdzone protokolarnie.



Usuwanie darni i ziemi roslinnej nalezy wykona¢ przed rozpoczeciem" wiasciwych robot
ziemnych.

5.2.3. Urzadzenia i materiaty napotkane w trakcie prowadzenia robot

W przypadku natrafienia w poziomie posadowienia fundamentu na grunt

0 nos$nosci mniejszej od przewidzianej w projekcie lub na grunt silnie nawodniony lub na
kurzawke, roboty nalezy przerwac i powiadomi¢ inwestora w celu ustalenia odpowiednich
sposobow zabezpieczen.

Jezeli napotyka si¢ urzadzenia podziemne nie przewidziane w dokumentacji, lub materiaty
nadajace si¢ do dalszego uzytku, roboty nalezy przerwaé, powiadomi¢ inwestora oraz instytucje
sprawujgce nadzor nad tymi urzadzeniami, a dalsze prace prowadzi¢ po uzgodnieniu trybu
postepowania.

W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub szczatki archeologiczne roboty nalezy
przerwac i powiadomi¢ inwestora oraz wtadze konserwatorskie

5.2.4. Zabezpieczenia Scian wykopow.

Jesli Dokumentacja Projektowa (ze wzgledu na nieskomplikowany charakter zabezpieczen) nie
narzuca rozwigzania, Wykonawca rozwigze sposob zabezpieczenia wykopu we wlasnym
zakresie zgodnie z obowigzujacymi normami i wytycznymi, w porozumieniu z Inspektorem

5.2.5. Zasady prowadzenia robot

Metoda wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ odpowiednio dobrana do wielko$ci robot,
glebokosci wykopu, uksztaltowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzgtu
mechanicznego,

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonywane w takim, okresie, zeby po ich zakonczeniu
mozna byto przystapi¢ natychmiast do wykonania przewidzianych w nich robo6t 1 szybko
zlikwidowac wykopy przez ich zasypanie.

Przy wykonywaniu wykopow w bezposrednim sgsiedztwie istniejacej budowli, na glebokosci
réwnej lub wigkszej niz gltebokos¢ posadowienia fundamentéw tych budowli, nalezy zastosowac
srodki zabezpieczajace przed osiadaniem i odksztatceniem tych budowli

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowacé ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza
Wykonawcg robot ziemnych

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Zamawiajacego.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odktad. O ile Zamawiajacy dopusci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu dna wykopu, przy
czym w porownaniu do projektowanego poziomu powinna by¢ pozostawiona niedobrana
warstwa gruntu, o grubosci co najmniej 20 cm. Warstwa ta powinna by¢ usuni¢ta recznie
bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

Jezeli grunt jest zamarzni¢ty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej



projektowanych rzgdnych roboét ziemnych

5.2.6. Postgpowanie w przypadku przegltebienia wykopdw.

W przypadku przegltgbienia wykopdéw ponizej przewidywanego poziomu, a zwlaszcza ponizej
projektowanego poziomu posadowienia nalezy si¢ porozumie¢ z Inspektorem celem podjecia
odpowiednich decyzji, wzglednie - doprowadzi¢ do ponownego 'wypoziomowania dna i
wykona¢ grubszy podktad betonowy na koszt Wykonawcy

5.2.7. Odwodnienia robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzenia stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore
zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przew11gocen1em 1 nawodnieniem. Wykonawca ma obow1qzek
takiego wykonywania wykopow 1 nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym
okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dlugotrwata nieprzydatnos¢. Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.2.8. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdw liniowych powinno postepowaé w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni
spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki, umozhw1aJ ace szybki odpltyw wod z
wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych
1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
kolejnosci 1 sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych rob6t na
spetlnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot
ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i/lub dreny.
Wody opadowe 1 gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.2.9. Wymagania dotyczace zaggszczenia
Jezeli grunty rodzime w wykopach nie speiniajg wymaganego wskaznika zageszczenia wg
projektu, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia nie mogg by¢ osiggnigte przez bezposrednie
zageszezanie gruntoOw rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, proponuje Wykonaweca i przedstawia do akceptacji Inwestorowi.

5.2.10. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzgdnych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujacych t¢ czynnos¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny
ruch pojazdow ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen
powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.2.11. Zasypki.



Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania po uzyskaniu zezwolenia Inspektora, co powinno
by¢ potwierdzone wpisem do Dziennika Budowy. Kazda warstwa gruntu zasypki powinna
posiada¢ grubo$¢ 0,2m. Mozna jg zaggszcza€ recznie lub mechanicznie. Wskaznik zageszczenia
gruntu wg Proctora nie powinien by¢ mniejszy niz:

1,00 - dla gérnej warstwy nasypu gr. 0,50m,

0,95 - dla warstwy do glebokosci 1,20m,

0,90 - dla warstw ponizej 1,20m.

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenia warstwy nalezy okreslac za
pomoca oznaczania wskaznika zageszczenia lub porownania pierwotnego 1 wtornego modutu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02.

Poréwnanie modutow nalezy stosowac tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktorych nie jest
mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia 1s, wg BN-77/8931-12. Wskaznik zageszczenia
okreslony wg BN-77/8931-12 powinien spetnia¢ wymagania podane wyze;j.

Jezeli jako kryterium oceny zageszczenia stosuje si¢ porownanie modutow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z BN-
64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej 1 powtornie
zagescic.

Wilgotno$¢ gruntu winna by¢ zblizona do wilgotnosci optymalnej dla danego gruntu W
wypadku, gdy wilgotno$¢ ta wynosi mniej niz 80% wilgotno$ci optymalnej, zaggszczang
warstwe nalezy polewac woda. Jezeli wilgotno$¢ gruntu jest wigksza od optymalnej, grunt przed
zageszczaniem winien by¢ osuszony.

Wilgotnos¢ optymalna i maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego powinny by¢
wyznaczone laboratoryjnie. W przypadku braku badan laboratoryjnych wilgotnos¢ optymalna
gruntu mozna przyjmowac orientacyjnie:

dla piaskoéw 1 zwirdow - 10%. Przy zaggszczaniu gruntu nasypowego nalezy
przestrzega¢ nastepujacych zasad: rozscielaé
grunt warstwami o réwnej grubosci- sposobem recznym lub lekkim sprzgtem
mechanicznym,
warstwe nasypanego gruntu zageszczac na calej powierzchni, przy jednakowe;j
liczbie przej$¢ urzadzenia zageszczajacego,
prowadzi¢ zageszczanie od krawedzi ku srodkowi nasypu.

5.2.12. Doktadno$¢ wykonania wykopow Dopuszczalne

odchytki nie powinny by¢ wieksze niz: 0,002 % - dla

spadkow terenu,

+ 2 % - dla wskaznika zageszczenia gruntu, £ 5 cm - dla rzednych dna wykopu. Pochylenie
skarp nie powinno réwnic si¢ od projektowanego o wiecej niz 10 % jego wartos$ci wyrazonej
tangensem kata. Maksymalna glg¢boko$ci nierownos$ci na powierzchni skarp nie powinna
przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fata 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania
dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Zasady ogolne.

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami og6lnymi podanymi w ST. Sprawdzenie i odbior
robot winny by¢ wykonane zgodnie z normami:

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie

wykonania i badania przy odbiorze.

BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne



6.2.Warunki szczegotowe.

Sprawdzenie wykonania wykopow i zasypu wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z
wymaganiami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji i w Dokumentacji Projektowe;.

W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:

odspajanie gruntdow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci, zapewnienie pewnego osadzenia
rozpar¢ stosowanych §cianek zabezpieczenia wykopow,

odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robot, doktadno$¢ wykonania

wykopow (usytuowanie i wykonczenie).

Sprawdzenie jakosci wykonania zasypek polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej ST i w Dokumentacji Projektowej. Prawidlowo$¢ zageszczenia
konkretnej warstwy musi by¢ potwierdzona przez Inspektora wpisem do Dziennika Budowy.

Oceng¢ wynikdéw zageszczania gruntdow, zawartych w dokumentach kontrolnych, przeprowadza
si¢ w nastepujacy sposob.

oblicza si¢ $rednig arytmetyczng wszystkich wartosci Is lub stosunku modutéw odksztalceni
przedstawionych przez Wykonawce w raportach z bieszacej kontroli robot ziemnych,
zageszezenie nasypu na dojezdzie uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami, jesli speinione beda
warunki:2/3 wynikow badan uzytych do obliczania sredniej spetnia warunki

zaggszcezenia, a pozostalo wyniki nie powinny odbiegac o wigcej niz 5% (1s) lub

10% (lo) od warto$ci wymaganej,

15-Srednie nie mniej niz 15 -wymagane,

lo - Srednie nie mniej niz |0 - wymagane, Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega
na kontroli zgodno$ci z wymaganiami Specyfikacji okreslonymi w pkt. 5 oraz z dokumentacja
projektowa. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkéw wodnych

Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z zatozonym w projekcie.

6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech od okre§lonych w punktach 516 ST
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Zgodnos$¢ robot z Projektem 1 Specyfikacia.
Odbioru robot dokonuje Inspektor na zasadach okres§lonych w ST "Wymagania ogolne" pkt. 8.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, ST oraz pisemnymi decyzjami
Inspektora.

7.2.  Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
7.2.1. Dokumenty i dane
Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu przeprowadzi¢ zgodnie z ST

Podstawa dokonania oceny ilo$ci i jako$ci robdt ulegajacych zakryciu i
zanikajacych sg nastepujace dane i dokumenty.

1) dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonanymi w trakcie
budowy 1 akceptowanymi przez Inspektora,
2) dane geotechniczne, zawierajace informacje o rodzaju gruntu, w ktérym byly

wykonywane roboty fundamentowe lub ziemne,

3) atesty uzytych na zasypki konstrukcyjne i podbudowy materialdow budowlanych,
4) Dziennik Budowy,

5) uzasadnienie ewentualnych zmian w dokumentacji.

7.2.2. Zakres
Odbidr robot zanikajacych obejmuje sprawdzenie:



6) zgodnos$ci wykonania wykopow i robdt ziemnych z projektem,
7 rzednych dna wykopu,

8) grubosci poszczego6lnych warstw zasypki,

9) wskaznika zaggszczenia gruntow.

7.3. Odbior koncowy.

Odbidr koncowy robodt przeprowadzi¢ zgodnie z ST .

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty: wyniki wszystkich
wymaganych pomiaréw i badan, protokoty odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

8. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie

wykonania 1 badania przy odbiorze. [2] BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i
kolejowe. Roboty ziemne. [3]

BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne. [4] PN-80/B-06714/37 - Kruszywa
mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego.

PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia, symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-81/B-04452 - Grunty budowlane. Badania polowe. [7] PN-88/B-04481 - Grunty
budowlane. Badanie probek gruntow. [8] PN-60/B-04493 - Grunty budowlane. Oznaczanie
kapilarnos$ci biernej. [9] PN-78/B-06714/28 - Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawartosci siarki metodg bromowa.



1. WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczne;j

W niniejszym rozdziale oméwiono ogdlne wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych zwigzanych z pracami rozbiorkowymi istniejacej skarpy

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawa do udzielenie zamowienia
1 zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1.

1.3.Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

1.4.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka.
Zakres robot rozbidorkowych zostat szczegdtowo opisany w opisie technicznym projektu
rozbiorek.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIOREK
Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szklo, elementy
metalowe (ztom stalowy 1 kolorowy), tworzywa sztuczne.

3.SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorka bedg wykonywane rgcznie i mechanicznie. Caty sprzet
potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i oswietleniem. Wykonawca powinien
postugiwac sie sprzetem zapewniajagcym spelnienie wymogow jakosciowych,
ilosciowych i wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet
nie moze powodowac uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementéw. Wykonawca
jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na srodowisko i jakos¢ wykonywanych robot. Potrzebny sprzet:
Lomy, kilofy, oskardy, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna,

zuraw samojezdny, wciggarki reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe,

pomosty wewnetrzne, kontener na odpady powstate w wyniku prac

rozbidrkowych.

4. TRANSPORT
Zatadunek, transport jak 1 wytadunek materiatow z rozbidrek musi odbywac si¢ z



zachowaniem wszelkich srodkdéw ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy
robotach rozbiorkowych. Gruz bedzie wywozony w miar¢ postepowania robot
rozbidrkowych. Gruz bedzie tadowany do kontenerow znajdujacych si¢ na terenie
budowy lub na samochody ci¢zarowe dojezdzajace do obiektu i wywozony na
autoryzowane wysypiska. Wybor srodka

transportu zalezy od warunkow lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw tadunku i innych parametréw technicznych.
Wykonawca begdzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiorkowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z przepisami Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury (Dz.U. Nr 47 z 2003r.) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych.

Teren, na ktorym prowadzone sg roboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, nalezy
ogrodzi¢ i oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi.

Przed rozpoczgciem robot rozbidrkowych nalezy obiekt odiaczy¢ od sieci
elektroenergetycznej, teletechnicznej, wodociggowej i kanalizacyjne;.

Prowadzenie robot rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ przewrocenia czegsci
konstrukcji obiektu przez wiatr, jest zabronione. Roboty nalezy wstrzymaé¢ w przypadku,
gdy predkos¢ wiatru przekracza 10m/s.

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych przebywanie ludzi na nizej potozonych
kondygnacjach jest zabronione.

Do usuwania gruzu w czasie robot rozbidrkowych nalezy stosowaé zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktore powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.
Przewracanie $cian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie jest
zabronione.

W czasie wykonywania robot rozbidorkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie
osoby maszyny powinny znajdowac si¢ poza strefg niebezpieczng. W czasie
wykonywania robot rozbiorkowych sposobem przewracania, dlugo$¢ umocowanych lin
powinna by¢ trzykrotnie wigksza od wysokos$ci obiektu, a ich umocowanie powinno by¢
niezawodne. Rozbidrke elementéw zelbetowych nalezy wykonywac niewielkimi
odcinkami, odbijajac uprzednio warstwe ochronng betonu i1 przecinajac prety zbrojenia.
Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbiera¢ przez ci¢cie. Roboty rozbidorkowe
powinny by¢ tak prowadzone, aby stopniowo odcigza¢ elementy no$ne konstrukcji.
Usuniecie jednej czesci budowli lub jednego elementu konstrukcyjnego nie moze
spowodowac¢ naruszenia statecznos$ci sgsiedniego elementu konstrukcyjnego. Robotnicy
wykonujacy prace rozbidrkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢ zabezpieczeni
pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czesci trwatych budowli, nie
rozbieranych w tym momencie.

5.1. Roboty przygotowawcze
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz zgodnie z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami przepisOw i norm, Specyfikacjg oraz



poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzania i
przedstawienia do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru projektu rozbiérek, okreslajacego
sposob 1 kolejno$¢ wykonywania robot rozbiorkowych, zapewniajacy prowadzenie
rozbioérek zgodny z przepisami BHP. W miejscu wykonywania robot rozbiérkowych
oprocz projektu rozbiorek 1 zarzadzenia lub pozwolenia na ich prowadzenie powinien
znajdowac si¢ Dziennik rozbidrek. Zawiera on: oznaczenie nieruchomosci, kiedy 1 przez
kogo zostato wydane pozwolenie na dokonanie rozbiorki, protokolarne stwierdzenie czy
stropy 1 inne konstrukcyjne czesci obiektu, na ktdrych w czasie trwania robot bgda
musieli stawac lub przebywac pracownicy posiadajg dostateczna wytrzymatos¢, opis
srodkdw zabezpieczajacych przeznaczonych do uzycia w czasie trwania robot, date
zalozenia 1 usuni¢cia urzadzen pomocniczych przeznaczonych dla zapewnienia zdrowia i
zycia ludzi oraz wszelkie inne okoliczno$ci mogace mie¢ wpltyw na bezpieczenstwo
zycia lub zdrowia zatrudnionych. Do prac rozbiérkowych mozna przystgpi¢ dopiero po
uprawomocnieniu si¢ uzyskanego pozwolenia na rozbiorke w oparciu o zatwierdzony
projekt rozbidrki. Na budowie powinna znajdowac¢ si¢ w oznaczonym miejscu apteczka
oraz numery telefonéw alarmowych.

Roboty rozbiorkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie
w sposob okreslony w zatwierdzonym Projekcie rozbiorek lub wskazan Inspektora
nadzoru. Material uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody samowyltadowcze i
odwiez¢ na miejsce sktadowania, przekazujac je do utylizacji wyspecjalizowanym
przedsiebiorstwom. Teren po zakonczeniu robot rozbidorkowych powinien zostaé
starannie uporzadkowany, a powstate wykopy po zdemontowanych elementach zasypane
gruntem piaszczystym i starannie zaggszczone do stopnia nie mniejszego od otaczajgcego
gruntu. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji Rozbiorek, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszelkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porecze, o§wietlenia, sygnaty, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony robot, wygody okolicznej spotecznosci oraz innych osob.

Roboty rozbiorkowe naleza do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym si¢ odbywaja
nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujace
zagrozenia

to:

- uszkodzenia glowy,

- upadek z wysokosci,

- uszkodzenia ragk i nog,

- podraznienia bton §luzowych.

5.2.Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych, Wykonawca winien ustawi¢ niezbgdne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy.
Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w sposdb uniemozliwiajgcym przedostanie si¢ 0sob
nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi.
Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i 0s6b znajdujacych si¢ na terenie
rozbiorki. Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyty zanieczyszczajace
srodowisko. Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna za przydatne, beda



podejmowane w uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Inspektorem Nadzoru oraz Inwestorem.

5.3.Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbiorkowych reguluje Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i1 higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdzial 18.
W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO:

- recznie przemieszczac 1 przewozic cigzary o masie przekraczajacej ustalone normy,

- obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i1 przeszkolen,

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzi¢ robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwos$¢ obalenia czesci konstrukcji
obiektu przez wiatr,

- prowadzi¢ robot rozbidrkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w
czasie deszczu, opaddéw $niegu oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajacej 10
m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymac),

- prowadzi¢ robot rozbiérkowych jesli na nizej polozonych kondygnacjach przebywaja
ludzie,

- prowadzi¢ robot rozbiorkowych jednocze$nie na roznych kondygnacjach obiektu,

- dokonywac¢ rozbiodrki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukeji od dotu.

- gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych 1 innych
konstrukcyjnych czgsciach obiektu,

- wyrzucaé gruzu przez okna na zewnatrz. Roboty rozbiérkowe nalezy:

- prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub
zwalanie, lub mechanicznie, stosujac hydrauliczne nozyce i mloty, zamontowane na
koparkach, lub spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie od warunkéw miejscowych i
zgodnie z projektem organizacji robot,

- prowadzi¢ tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nos$ne konstrukcji.

- prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos$¢ rozbieranego elementu, oraz tak,
aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego
upadku lub przewrdcenia si¢ innego fragmentu konstrukeji,

- rozbidrke elementow zelbetowych nalezy wykonywac niewielkimi odcinkami, odbijajac
uprzednio warstwe ochronng betonu 1 przecinajac prety zbrojenia.

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajac
zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do cigcia betonu 1 stali,

- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,
-znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i1 budowle nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowa¢ zsuwnice pochyle lub
rynny zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miare
mozliwo$ci transportujac go bezposrednio do kontenerdéw, w ktérych gruz bedzie mogt
by¢ wywieziony na miejsce utylizacji.

- w czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie
osoby 1 maszyny powinny znajdowac si¢ poza strefg niebezpieczna.

- w czasie wykonywania robot rozbidrkowych sposobem przewracania, dlugos¢
umocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie wicksza od wysokosci obiektu, a ich



umocowanie powinno by¢ niezawodne.

Przy wykonywaniu robot rozbidérkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzgdzi i pomocy warsztatowych, nieuszkodzonych,
prawidtowo oprawionych,

- utrzymywac¢ w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narze¢dzi stuzacych do rozbiorki,
- konieczne jest stosowanie srodkéw ochrony indywidualne;,

- w razie niemoznos$ci uniknigcia w czasie trwania robot wigkszych ilosci pytu,
pracownikdéw nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje zwilza¢
wodg z wezy,

- W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach,

- robotnicy wykonujacy prace rozbiérkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czg$ci
trwatych budowli, nierozbieranych w tym momencie.

5.4. Prowadzenie robot rozbiorkowych

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

- bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

- 0 problemach prowadzenia robot nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego,

- w razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac
zrozumialg 1 dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa,

-kazdy zaistnialty wypadek przy pracy zglasza¢ swojemu przelozonemu, a stanowisko
pracy pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastapit wypadek.

W zakresie prac rozbiérkowych nalezy uwzgledni¢ wszystkie roboty majace na celu
wykonanie zatozen okreslonych w dokumentacji projektowej dla niniejszej inwestycji.
Prace rozbidérkowe nalezy prowadzi¢ pod statym nadzorem osoby posiadajacej
odpowiednie uprawnienia budowlane. Pracownicy muszg by¢ przeszkoleni w ramach
bhp. Rusztowania uzyte do prac rozbiérkowych musza by¢ w dobrym stanie
technicznym, a po ich montazu zabezpieczone przed wywroceniem.

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
projektowej, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji Projekt rozbiorek i
harmonogram robot rozbiorkowych, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty wyburzeniowe i rozbiérkowe.

Prace wykonywa¢ powinna wyspecjalizowana brygada montazowa. Kazdemu z
pracownikow wchodzacych w sktad grupy nalezy $cisle wyznaczy¢ czynnosci 1 podaé
kolejno$¢ ich wykonania.

Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP obowigzujace przy robotach rozbiérkowych i
wyburzeniowych, i zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizacji.

Roboty powinny by¢ prowadzone pod stalym nadzorem osoby do tego uprawnione;.
Osoba ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpoczgciem robot rozbiérkowych, wyburzeniowych jest
zobowigzany do zapoznania cztonkéw brygady ze sposobem bezpiecznego prowadzenia
prac oraz sprawdzi¢ znajomos$¢ przepisow BHP poszczegdlnych cztonkéw brygady.
Nalezy kazdorazowo omowi¢ réwnie szczegdlowo przyjeta sygnalizacje. Z
przeprowadzenia szkolenia nalezy sporzadzi¢ protokdt z wyszczegdlnieniem



przeszkolonych osob. Protokot musza podpisac oprocz prowadzacego szkolenie rowniez
przeszkolone osoby. Kierownik budowy jest réwniez zobowigzany do sprawdzenia czy
wszystkie zatrudnione osoby posiadajg 1 usuwaja sprawny sprzet ochrony osobiste;.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

Po zakonczeniu robot rozbiorkowych, Wykonawca winien oczysci¢ calg strefe objeta
robotami oraz miejsca w poblizu wykonywania prac.

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach. Z tego tytutu Wykonawca ma obowigzek dokonac
natychmiastowej naprawy na wlasny koszt wszystkich szkod uznanych w momencie
odbioru robot.

5.6. Wywoz gruzu

Gruz bedzie wywozony w miarg¢ postgpowania robot rozbiérkowych. Gruz bedzie
tadowany na samochody ci¢zarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy i
wywozony na autoryzowane wysypiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robot podlega na wizualnej ocenie kompletnos$ci wykonania
robot rozbidrkowych.

7.OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy. [1o§¢
robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i projekcie wyburzen. Jednostkami
obmiaru s3:

- dla robot rozbiérkowych i wyburzeniowych - [m’],[m*] i [m],

- dla wywozu gruzu i ztomu z rozbiorki - [m?].

8. ODBIOR ROBOT
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika
budowy, montazu 1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajagcego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr 47,



poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).



KOSTKA BRUKOWA BETONOWA

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem n/n szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru nawierzchni utwardzonych z kostek brukowych betonowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n specyfikacji dotyczg prowadzenia robot w ramach remontu
nawierzchni drogi, placu i chodnika. Ilo$ci robot do wykonania sg ujgte w
przedmiarze robot.

1.4.  Okreslenia podstawowe

1.4.1.nawierzchnie utwardzone - wydzielone 1 umocnione powierzchnie placu, drogi,
lub chodnika przeznaczone dla ruchu pieszego lub samochodowego.

1.4.2.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub dwdch
warstwach potaczonych trwale w fazie produkc;i.

1.4.3. Kraweznik betonowy - prefabrykat betonowy, jako oddzielny element lub w
potaczeniu z innymi elementami, przeznaczony do oddzielania powierzchni
znajdujacych si¢ na tym samym poziomie lub na réznych poziomach, stosowany w
celu ograniczania albo wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej oraz jako
oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu
drogowego

1.4.4.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe, rozgraniczajace
jednostronnie lub dwustronnie ciaggi komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonych
dla komunikac;ji.

1.4.5.Koryto - wykop stuzagcy do wbudowania konstrukcyjnych elementéw chodnika
lub drogi, wykonany zgodnie z projektowanym przekrojem.

1.4.6.Podloze- grunt rodzimy lub nasypowy zageszczony, w ktorym wykonano koryto
chodnika.

1.4.7.Podsypka - warstwa wyréwnawcza utozona na podiozu, majgca za zadanie
wyréwnanie réznic w grubos$ci warstw materialu zastosowanego do wykonania
nawierzchni chodnikowych 1lub jezdni oraz wuzyskanie wlasciwego spadku



nawierzchni.

1.4.8.Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami. 1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. W trakcie wykonywania robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo w obrebie placu budowy.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy budowie nawierzchni z kostek brukowych betonowych
zgodnie z zasadami n/n specyfikacji technicznej s3:

2.1. Betonowe kostki brukowe grubosci 6 cm i 8 cm kolor szary spetniajacej ponizsze
wymagania.
2.1.1 Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam 1 ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1
proste, wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm.

10) Wymiary kostki brukowej Tolerancje wymiarowe wynosza: - na dlugosci +/- 3
mm, - na szerokosci +/- 3 mm, - na grubo$ci +/- 5 mm.

11) Wytrzymato$¢ na $ciskanie

Wytrzymato§¢ na S$ciskanie po 28 dniach ($rednio 6- kostek) nie powinna by¢
mniejsza niz 60MPa. Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos$¢ kostki nie powinna by¢
mniejsza niz 5S0MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.4. Nasigkliwos¢
Nasigkliwo$¢ kostek powinna wynosi¢ nie wigcej niz 5%.
12) Mrozoodpornos¢ Mrozoodpornos¢ nie powinna by¢ mniejsza niz F 50.

13) Scieralno$é na tarczy Boehmego nie powinna przekraczaé 4mm. Warunkiem
dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej jest posiadanie aprobaty
technicznej, wydanej przez IBDiM.

14) obrzeza betonowe B30 20x6

15) krawezniki drogowe 30x15

16) cement wg PN-B-19701,

2.1.10 piasek do zapraw wg PN06711



3.SPRZET

Roboty zwigzane z ulozeniem nawierzchni z betonowych kostek brukowych na
matych powierzchniach wykonuje si¢ rgcznie. Na duzych powierzchniach mozna
stosowa¢ mechaniczne urzadzenia ukladajace. Do zageszczania podtoza i nawierzchni
nalezy stosowac¢ ptyty wibracyjne.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Betonowe kostki brukowe utozone na paletach i zapakowana moze by¢ przewozona
dowolnymi $rodkami transportowymi po osiggnigciu przez beton min. 0,7 $redniej
wymaganej warto$ci wytrzymatosci badanej serii probek.

5.WYKONANIE ROBOT

17) Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji
robot i harmonogram robot, uwzgledniajace warunki w jakich wykonywane beda
roboty przy uktadaniu nawierzchni utwardzonych. Z uwagi na to, ze Wykonawca jest
odpowiedzialny za bezpieczenstwo prowadzonych robot, obowigzkiem jego jest
przedstawienie do akceptacji przez Zamawiajacego schematu oznakowania robot.

18) Zakres wykonywanych robot

5.2.1.Koryto pod chodnik lub jezdnie Wykonane koryto powinno by¢ wyprofilowane
zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi oraz zageszczone.

5.2.2.Ulozenie obrzezy betonowych/kraweznikéw drogowych na podsypce
cementowo-piaskowej 5.2.3. Warstwy konstrukcyjne

19)  Drogi i place z kostka gr. 8cm - kostka betonowa o wym. 8x10x20cm kolor
szary - podsypka cementowo-piaskowa 1:4 gr. S5cm - podbudowa z kruszywa
tamanego gr. 20cm po zageszczeniu

20)  Plac z kostki gr. 6¢cm - kostka betonowa o wym. 6x10x20cm kolor szary,
podsypka piaskowa

21)  Chodnik z kostki szarej gr. 6¢cm - kostka betonowa o wym. 6x10x20cm

5.2.4.Uktadanie brukowych kostek betonowych Kostke uktada si¢ na podsypce w taki
sposob aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy
uktada¢ ok. 1.5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu kostek spoiny pomiedzy
kostkami nalezy wypehi¢ piaskiem , a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeii¢ szczeliny materiatem
do wypetniania i zamie$¢ nawierzchnig.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

22) Zasady ogo6lne kontroli jakosci robdt W czasie budowy Wykonawca powinien
prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne i dostarczajg ich wyniki
Inspektorowi Nadzoru. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien
wykonywaé w zakresie i z czgstotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakos$ci
robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach n/n specyfikacji.

23)Badania i pomiary w trakcie wykonywania i odbioru robot

6.2.1.Sprawdzenie jako$ci materialdow Sprawdzenie jakosci uzytych materiatow
nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w p.2 n/n specyfikacji.

6.2.2.Sprawdzenie podsypki Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i
wymaganych spadkow poprzecznych 1 podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnos$ci
z dokumentacja projektowq.

6.2.3.Sprawdzenie nierowno$ci nawierzchni Sprawdzenie nierdwnosci nawierzchni
nalezy przeprowadza¢ co najmniej raz na kazde 150-300 m2 utozonej i miejscach
watpliwych. Sprawdzenie

nalezy wykona¢ co najmniej raz na 50 m chodnika. Przeswit pomi¢dzy tata 4-metrowa
a nawierzchnig nie moze przekroczy¢ 1,0 cm.

6.2.4.Sprawdzenie profilu poprzecznego Sprawdzenie profilu poprzecznego nalezy
przeprowadza¢ za pomocg szablonu z poziomicg, co najmniej raz na kazde 150-300
m2 nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od przyjetego profilu wynosza

+/- 0,3 %.

6.2.5.ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego, przy dopuszczalnych
odchyleniach: - linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ 2cm na kazde 100 m
dhlugosci obrzeza, - niwelety gornej plaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ 1cm na
kazde 100 dtugosci

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1m2 nawierzchni zgodnie z dokumentacjg techniczng
1 pomiarem w terenie.

8.0DBIOR ROBOT

24)Ogoélne zasady odbioru robot Ogoélne zasady odbioru robot podano w SST
,Wymagania og6lne". Roboty uznaje si¢ za zgodne z projektem , SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie badania 1 pomiary, z uwzglednieniem ustalonych
tolerancji daty wynik pozytywny.



25)Rodzaje odbioréw Odbior wykonanego chodnika lub jezdni obejmuje: a) odbior
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu; b) odbidr ostateczny (wszystkie elementy
robot objete SST); c¢) odbior pogwarancyjny chodnika - po uptywie okresu gwarancji,

10.Przepisy zwigzane

26) PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralnosci Boehmego.

27)  PN-B-06250 Beton zwykty.

28)  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

29) PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena

30) PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

31) BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

32)  PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

33) BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

34) BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza






ROBOTY ROZBIORKOWE ZIEMNE

1 . WSTEP

1.1.Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
W niniejszym rozdziale oméwiono ogolne wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot budowlanych zwigzanych z pracami rozbiérkowymi skarpy.

1.2.Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie
zamoOwienia 1 zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1.

1.3.Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

1.4.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka.
Zakres robot rozbiorkowych zostat szczegdélowo opisany w opisie technicznym
projektu.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIOREK
Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szkto,
elementy metalowe (ztom stalowy i kolorowy), tworzywa sztuczne.

3.SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg beda wykonywane rgcznie i mechanicznie. Caty sprzet
potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wlacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podno$nikami 1 o§wietleniem. Wykonawca powinien
postugiwac si¢ sprzgtem zapewniajagcym spetnienie wymogow jakosciowych,
ilosciowych 1 wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet
nie moze powodowac uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementow.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robot.
Potrzebny sprzet:

Lomy, kilofy, oskardy, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna,



zuraw samojezdny, wciggarki r¢czne lub elektryczne, rusztowania
systemowe, pomosty wewngtrzne, kontener na odpady powstate w wyniku
prac rozbiorkowych.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materialéw z rozbidrek musi odbywac si¢ z
zachowaniem wszelkich srodkow ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy
robotach rozbiorkowych. Gruz bedzie wywozony w miar¢ postepowania robot
rozbidrkowych. Gruz bedzie tadowany do kontenerow znajdujacych si¢ na terenie
budowy lub na samochody ciezarowe dojezdzajace do obiektu i wywozony na
autoryzowane wysypiska.

Wybor $rodka

transportu zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw fadunku i innych
parametréw technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wlasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z przepisami Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury (Dz.U. Nr 47 z 2003r.) w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

Teren, na ktérym prowadzone sg roboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, nalezy
ogrodzi¢ i oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi.

Przed rozpoczgciem robot rozbidorkowych nalezy obiekt odtaczy¢ od sieci
elektroenergetycznej, teletechnicznej, wodociggowej i kanalizacyjne;.

Prowadzenie robot rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ przewrocenia czgsci
konstrukcji obiektu przez wiatr, jest zabronione. Roboty nalezy wstrzymac¢ w
przypadku,gdy predkos$¢ wiatru przekracza 10m/s.

W czasie prowadzenia robodt rozbidrkowych przebywanie ludzi na nizej potozonych
kondygnacjach jest zabronione.

Do usuwania gruzu w czasie robdt rozbiérkowych nalezy stosowacé zsuwnice pochyte
lub rynny zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.
Przewracanie $cian lub innych czg$ci obiektu przez podkopywanie 1 podcinanie jest
zabronione.

W czasie wykonywania robot rozbiorkowych sposobami zmechanizowanymi
wszystkie osoby maszyny powinny znajdowac si¢ poza strefg niebezpieczng. W czasie
wykonywania robot rozbiorkowych sposobem przewracania, dlugo$¢ umocowanych
lin powinna by¢ trzykrotnie wigksza od wysokosci obiektu, a ich umocowanie
powinno by¢ niezawodne. Rozbiorke elementow zelbetowych nalezy wykonywaé



niewielkimi odcinkami, odbijajac uprzednio warstwe ochronng betonu 1 przecinajac
prety zbrojenia. Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbieraé przez cigcie. Roboty
rozbidrkowe powinny by¢ tak prowadzone, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne
konstrukceji. Usunigcie jednej czgsci budowli lub jednego elementu konstrukcyjnego
nie moze spowodowac naruszenia statecznosci sgsiedniego elementu konstrukcyjnego.
Robotnicy wykonujacy prace rozbiorkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czgsci
trwatych budowli, nie rozbieranych w tym momencie.

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz
zgodnie z dokumentacja projektows, wymaganiami przepisow i norm, Specyfikacja
oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzania i
przedstawienia do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru projektu rozbidrek,
okreslajacego sposob i kolejnos¢ wykonywania robot rozbiérkowych, zapewniajacy
prowadzenie rozbidrek zgodny z przepisami BHP. W miejscu wykonywania robot
rozbiorkowych oprécz projektu rozbidrek i zarzadzenia lub pozwolenia na ich
prowadzenie powinien znajdowac¢ si¢ Dziennik rozbidrek. Zawiera on: oznaczenie
nieruchomosci, kiedy i przez kogo zostato wydane pozwolenie na dokonanie
rozbidrki, protokolarne stwierdzenie czy stropy 1 inne konstrukcyjne czesci obiektu,
na ktorych w czasie trwania robot bedg musieli stawac lub przebywaé pracownicy
posiadaja dostateczna wytrzymatos¢, opis srodkow zabezpieczajacych
przeznaczonych do uzycia w czasie trwania robot, date zatozenia i usunigcia urzadzen
pomocniczych przeznaczonych dla zapewnienia zdrowia 1 zycia ludzi oraz wszelkie
inne okoliczno$ci mogace mie¢ wplyw na bezpieczenstwo zycia lub zdrowia
zatrudnionych. Do prac rozbidrkowych mozna przystapi¢ dopiero po
uprawomocnieniu si¢ uzyskanego pozwolenia na rozbiorke w oparciu o zatwierdzony
projekt rozbidrki. Na budowie powinna znajdowac si¢ w oznaczonym miejscu
apteczka oraz numery telefonow alarmowych.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywacé przy uzyciu sprzgtu mechanicznego lub
recznie w sposob okreslony w zatwierdzonym Projekcie rozbidrek lub wskazan
Inspektora nadzoru. Material uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody
samowytadowcze 1 odwiez¢ na miejsce sktadowania, przekazujac je do utylizacji
wyspecjalizowanym przedsigbiorstwom. Teren po zakonczeniu robot rozbidrkowych
powinien zosta¢ starannie uporzagdkowany, a powstate wykopy po zdemontowanych
elementach zasypane gruntem piaszczystym i starannie zageszczone do stopnia nie
mniejszego od otaczajacego gruntu. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia
terenu budowy w okresie trwania realizacji Rozbiorek, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszelkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajagce w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenia,
sygnaty, wszelkie inne §rodki niezbedne do ochrony robot, wygody okoliczne;j



spolecznos$ci oraz innych osob.

Roboty rozbidérkowe naleza do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktorym sig
odbywaja nalezy ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej
wystepujace zagrozenia

to:

- uszkodzenia glowy,

- upadek z wysokosci,

- uszkodzenia rak i nog,

- podraznienia blon §luzowych.

5.2.Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych, Wykonawca winien ustawi¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu
budowy. Teren rozbidrki nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie
si¢ 0s6b nieupowaznionych w obregb prac rozbidérkowych i oznakowac¢ tablicami
ostrzegawczymi. Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo dobr i 0s6b znajdujacych
si¢ na terenie rozbiorki. Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyly
zanieczyszczajace srodowisko. Wszelkie inne postanowienia, ktore Wykonawca uzna
za przydatne, beda podejmowane w uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Inspektorem
Nadzoru oraz Inwestorem.

5.3.Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbiérkowych reguluje Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) -
Rozdzial 18. W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE
WOLNO:

- recznie przemieszczac 1 przewozi¢ cigzary o masie przekraczajacej ustalone normy,

- obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzi¢ robot rozbidrkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czgsci
konstrukcji obiektu przez wiatr,

- prowadzi¢ robot rozbidorkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w
czasie deszczu, opaddw $niegu oraz silnych wiatréw (przy predkosci przekraczajacej
10 m/s prace nalezy bezwzglednie wstrzymac),

- prowadzi¢ robot rozbidorkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywaja
ludzie,

- prowadzi¢ robot rozbiorkowych jednoczesnie na roznych kondygnacjach obiektu,

- dokonywac¢ rozbiodrki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

- gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych 1 innych
konstrukcyjnych czg$ciach obiektu,



- wyrzucaé gruzu przez okna na zewnatrz. Roboty rozbiorkowe nalezy:

- prowadzi¢ r¢cznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub
zwalanie, lub mechanicznie, stosujac hydrauliczne nozyce i mloty, zamontowane na
koparkach, lub spycharki, koparki i fadowarki, zaleznie od warunkoéw miejscowych i
zgodnie z projektem organizacji robot,

- prowadzi¢ tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne konstrukcji.

- prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos$¢ rozbieranego elementu, oraz
tak, aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato
nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia si¢ innego fragmentu konstrukcji,

- rozbiorke elementow zelbetowych nalezy wykonywa¢ niewielkimi odcinkami,
odbijajac uprzednio warstwe ochronng betonu i przecinajac prety zbrojenia.

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzgdzi pneumatycznych,
przecinajac zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do cigcia betonu i stali,
- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,
-znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektéow urzadzenia 1 budowle nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowa¢ zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miar¢
mozliwosci transportujac go bezposrednio do konteneréw, w ktérych gruz bedzie
mogl by¢ wywieziony na miejsce utylizacji.

- w czasie wykonywania robot rozbidrkowych sposobami zmechanizowanymi
wszystkie osoby i maszyny powinny znajdowac si¢ poza strefa niebezpieczna.

- w czasie wykonywania robot rozbidrkowych sposobem przewracania, dtugos¢
umocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie wicksza od wysokos$ci obiektu, a ich
umocowanie powinno by¢ niezawodne.

Przy wykonywaniu robot rozbidérkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzgdzi i pomocy warsztatowych, nieuszkodzonych,
prawidlowo oprawionych,

- utrzymywac¢ w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do
rozbiorki,

- konieczne jest stosowanie srodkow ochrony indywidualnej,

- w razie niemoznos$ci uniknigcia w czasie trwania robot wigkszych ilosci pytu,
pracownikow nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje zwilza¢
woda z wezy,

- W czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach,

- robotnicy wykonujacy prace rozbidrkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czg$ci
trwalych budowli, nierozbieranych w tym momencie.

5.4. Prowadzenie robot rozbiérkowych
Zasady postgpowania w sytuacjach awaryjnych



- bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,

- 0 problemach prowadzenia robot nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego,

- W razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac
zrozumialg i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawcza i alarmowa,

- kazdy zaistnialy wypadek przy pracy zglasza¢ swojemu przelozonemu, a stanowisko
pracy pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek.

W zakresie prac rozbidrkowych nalezy uwzgledni¢ wszystkie roboty majace na celu
wykonanie zatozen okreslonych w dokumentacji projektowej dla niniejszej inwestycji.
Prace rozbidérkowe nalezy prowadzi¢ pod stalym nadzorem osoby posiadajace;j
odpowiednie uprawnienia budowlane. Pracownicy musza by¢ przeszkoleni w ramach
bhp. Rusztowania uzyte do prac rozbiérkowych musza by¢ w dobrym stanie
technicznym, a po ich montazu zabezpieczone przed wywroceniem.

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
projektowej, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji Projekt rozbiorek i
harmonogram robot rozbiorkowych, uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane roboty wyburzeniowe 1 rozbidrkowe.

Prace wykonywa¢ powinna wyspecjalizowana brygada montazowa. Kazdemu z
pracownikow wchodzacych w sktad grupy nalezy $cisle wyznaczy¢ czynnosci i podad
kolejnos¢ ich wykonania.

Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP obowigzujace przy robotach
rozbidrkowych 1 wyburzeniowych, 1 zasady stosowanej przy tych robotach
sygnalizacji.

Roboty powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego uprawnione;.
Osoba ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych, wyburzeniowych jest
zobowigzany do zapoznania cztonkow brygady ze sposobem bezpiecznego
prowadzenia prac oraz sprawdzi¢ znajomos¢ przepisow BHP poszczegolnych
cztonkéw brygady. Nalezy kazdorazowo omowic rdwnie szczegdtowo przyjeta
sygnalizacj¢. Z przeprowadzenia szkolenia nalezy sporzadzi¢ protokot z
wyszczegolnieniem przeszkolonych osob. Protokol muszg podpisac oprocz
prowadzacego szkolenie réwniez przeszkolone osoby. Kierownik budowy jest rowniez
zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione osoby posiadajg 1 usuwajg
sprawny sprzgt ochrony osobiste;.

5.5.Doprowadzenie placu budowy do porzadku

Po zakonczeniu robot rozbiorkowych, Wykonawca winien oczysci¢ calg strefe objeta
robotami oraz miejsca w poblizu wykonywania prac.

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach. Z tego tytulu Wykonawca ma obowiazek dokona¢
natychmiastowej naprawy na wlasny koszt wszystkich szkod uznanych w momencie



odbioru robot.

5.6. Wywo0z gruzu

Gruz bedzie wywozony w miare postgpowania robot rozbiorkowych. Gruz bedzie
tadowany na samochody ci¢zarowe dojezdzajace do obiektu na terenie budowy i
Wwywozony na autoryzowane wysypiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakos$ci robot podlega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonania
robot rozbiérkowych.

7.0BMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.
Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych z natury pomiarow z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i projekcie wyburzen.
Jednostkami obmiaru s3:

- dla robot rozbidrkowych i wyburzeniowych - [m*],[m*] i [m],

- dla wywozu gruzu i ztomu z rozbiorki - [m’].

8. ODBIOR ROBOT
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie
ogblnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr
108, poz. 953)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr
47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r).



ROBOTY OGRODZENIOWE

1 . WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania

w ramach budowy ogrodzen panelowych
1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.  Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1

majace na celu wykonanie rob6t ogrodzeniowych

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3a zgodne z definicjami zawartymi w
odpowiednich normach wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-0 ,,Wymagania
ogolne" punkt 1.4.

Ogrodzenie panelowe systemowe - ogrodzenie sktadajace si¢ z paneli z wykonanych
technologia zgrzewania poziomych 1 pionowych pretdéw o réoznych wysokosciach 1

srednicach, stupkéw montazowych, systemu mocowan oraz podmurdéwki.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-0 ,,Wymagania ogolne" punkt 1.5

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z
wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji projektowej. Charakterystyka panelu
ogrodzeniowego:

- panele ogrodzeniowe wysokosci 1200 mm,

- szerokosci 2400(£10) [mm] mocowane do stupkow stalowych ocynkowanych,



- panele ogrodzeniowe ocynkowane ogniowo, malowanie proszkowe,

- srednica preta pionowego 5 6 mm,

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.
Wykonawca moze wuzywa¢ dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania

wymaganej jakosci robot i dotrzymaniu terminéw umownych.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpadéw (wytwodrca) zobowigzany jest
posiada¢ stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich
transport (ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach Dz. U. Nr 62, poz. 628 z
pézn. zm.). Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé
sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow
o ruchu drogowym. Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00

»Wymagania ogolne" punkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne warunki wykonania Robot

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt. 5.

5.2.  Fundamenty

Fundamenty nalezy tak wykonywaé, aby nie stwarzaly zagrozenia (potknigcia sie,
uderzenia).

Jesli dokumentacja projektowa, SSTWiORB lub Inspektor Nadzoru nie podaje
inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary w planie co najmniej o 20 cm
wieksze od wymiaréw stupka, a gl. ok. 1,0-1,2 [m].

Jesli dokumentacja projektowa lub SSTWiORB nie podaje inaczej, to najpierw nalezy
wykona¢ doty pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia, a nast¢pnie
dokona¢ podzialu odcinkéw prostych na mniejsze odlegltosci dla ogrodzenia

panelowego.



5.3.Roboty montazowe

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w

linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci.
5.4. Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcja producenta wybranego systemu ogrodzen z

zachowaniem wymiardéw opisanych w pkt 2 i dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady

Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdot podano w ST-0 ,,Wymagania
ogolne" pkt. 6

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent
posiada swiadectwo dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania
ogrodzen. W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac¢:

- zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia,

- zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiarow,

- prawidlowos¢ wykonania dotow pod stupki,

- poprawnos$¢ ustawienia stupkow,

- prawidlowos¢ wykonania ogrodzenia (wysoko$¢ ogrodzenia, prawidtowo$¢
montazu paneli),

- rozstaw stlupkow i ich zabetonowanie.
6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
zostang przez Inspektora odrzucone i1 nie dopuszczone do zastosowania.

Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazuja
odstepstwa od postanowien SSTWiORB zostang rozebrane i ponownie wykonane na

koszt Wykonawcy.

7. PRZEDMIAR ROBOT
7.1.0g6lne zasady przedmiaru
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST -0 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 7.

7.2.Zasady przedmiarowania



Jednostka obmiarowg ogrodzenia jest metr [m]. Obmiar polega na okresleniu

rzeczywistej dlugos$ci ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru Robot.

Odbidr nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta.
Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanego ogrodzenia. Do odbioru Wykonawca

przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i badan z biezacej kontroli.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady

Ogoélne zasady dotyczace warunkéw platnosci podane sg3 w ST -00 ,,Wymagania

ogolne" punkt 9.
9.2. Zasady rozliczenia 1 ptatnosci

Cena wykonania 1 metra ogrodzenia obejmuje:

- race pomiarowe 1 roboty przygotowawcze;

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementow konstrukcji ogrodzenia oraz
materialdow pomocniczych;

- ustawienie ogrodzenia systemowego z paneli;

- uporzadkowanie terenu;

- przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.

W przypadku przyjecia innych zasad okreslenia kwoty jednostkowej lub innych zasad
rozliczen pomigdzy Zamawiajagcym a Wykonawca sprawy te muszg zostad

szczegdlowo ustalone w Umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r. Nr
207, poz. 2016 z pdézn. zm.), Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881), Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie
oceny zgodnos$ci (Dz. U. Nr 166, poz. 1360 z p6zn. zm.), Ustawa z dnia 27 kwietnia
2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 z p6zn. zm.), PN-68/B-06050 Roboty



ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze, PN-

M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnoéci mechaniczne érub i wkretow.



