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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia oraz nazwa szczeg6lowej specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna dotyczaca projektu instalacji niskopradowych dla
inwestycji polegajacej na rozbudowie i przebudowie budynku Zespotu Szkét Ponadgimnazjalnych nr
1 Im. Tajnej Organizacji Wojskowej ,,Gryf Pomorski”, dz. nr 4277 w Chojnicach, ul. Ko$cierska 11.
Przyjeto dla niej nazwe: "Szczegdtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot do projektu
instalacji niskopradowych N-01".

1.2. Przedmiot i zakres robot objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z instalacjami niskopradowymi dla inwestycji okreslonej w
pkt. 1.1.

Specyfikacja stanowi podstawe do zaprojektowania, wykonania i odbioru robot zwigzanych z
instalacjami niskoprgdowymi.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i definicjami w nich podanymi.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych w rozdziale ,,Wymagania ogdlne wykonania robot”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania og6lne wykonania robot”.

2.2. Stosowane materialy.

Do wykonania przedmiotowej instalacji elektrycznej moga by¢ stosowane wyroby producentow
krajowych 1 zagranicznych. Wszystkie uzyte materialy musza posiada¢ odpowiednie atesty albo/i
certyfikaty dopuszczajace do obrotu i stosowania, aprobaty techniczne i odpowiada¢ Polskim
Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior
techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi
normami.

Wszystkie uzyte w projekcie wykonawczym, specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe,
towarowe, przywolania patentow, nazwy modeli, numery katalogowe stuza jedynie do okreslenia cech
technicznych i jakosciowych materiatow, a nie s3 wskazaniem na producenta.

Nalezy stosowaé tylko materialy o identycznych parametrach technicznych i jakoSciowych jak
wskazane w dokumentacji. Zastosowanie materialtdw zamiennych nalezy uzgodni¢ z inspektorem
nadzoru autorskiego i inwestorskiego.

2.3. Materialy podstawowe

* Centrala alarmowa (wyposazona z akumulatorami)

* Centrala sygnalizacji pozaru (wyposazona z akumulatorami)

* Centrala oddzielen pozarowych (wyposazona z akumulatorem)
* Punkt dystrybucyjny (wyposazony)

* Punkt nagto$nienia (wyposazony)

* Przewody strukturalne typu U/UTP 4x2x0,5 kat. 6A — 500MHz, LSZH;
* Przewody alarmowe YTDY,

* Przewody uniepalnione YnTKSY,

* Przewody niepalne HTKSHekw, HDGs,

* Przewody multimedialne HDMI i USB,

* Przewody naglo$nieniowe OFC

* Przewody podtaczeniowe, patchcordy



* Gniazda podtynkowe, wyposazone w moduty RJ-45, HDMI i USB
» Kamery zewnetrzne i wewngtrzne

*  Czujki ruchu

» Sygnalizatory optyczno-akustyczne
* Manipulatory

» Ekspandery

* Czujki dymu i termiczne

» Sygnalizatory akustyczne

* Reczne ostrzegacze pozarowe

* Elektrotrzymacze drzwiowe

* Akcesoria do okablowania, puszki
* Rury ochronne, ztaczki i uchwyty

* Oprogramowanie

2.3. Skladowanie materialow.
Materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych suchych przewietrzanych
przystosowanych do tego celu.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych w rozdziale
,,Wymagania ogdlne wykonania robot”.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jako$ci i wytrzymatosci
orazpowinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzg¢dzia (wiertarki,
wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu
technicznego i wlasciwego dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwos$cia uruchomienia przez
osoby niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych w rozdziale
,,Wymagania ogdlne wykonania robot”.

4.2. Transport materialow na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu rozdzielni,
przewodow, opraw o$wietleniowych oraz osprzgtu, niezbednych do wykonania robédt elektrycznych
objetych dokumentacja techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materialy przed
przemieszczaniem w taki sposob aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zaladowania i
wytadowania oraz sktadowania materiatow nalezy przestrzegac zalecen wytworcy.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatow na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w
celu uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegodlnie
duzych i ciezkich elementow.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robdt

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych w rozdziale
,,Wymagania ogolne wykonania robot”.

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie z Umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialdw 1 wykonanych robot ,za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru i nastepujacymi zasadami:



-do wykonania zasilania elektrycznego nalezy uzywa¢ przewodow ,kabli ,sprzetu ,osprzetu oraz
urzadzen 1 aparatury ,materiatdw elektroinstalacyjnych posiadajacych znak bezpieczenstwa w
budownictwie,

-wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciagi instalacyjne powinny by¢ tak
zainstalowane, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie przegladow i
konserwacji.

5.2. Kolejno$¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed uktadaniem przewodéw w $cianach, posadzce oraz w ziemi wytyczy¢ ich tras¢. Trasowanie
nalezy wykona¢ uwzgledniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidtowej konserwacji i remontow.

Przed montazem projektowanych instalacji, w istniejgcej czgsci szkoly w zakresie opracowania
nalezy istniejace instalacje niskopragdowe nalezy cato§ciowo i bezpiecznie zdemontowac.

5.4. Montaz instalacji wewnetrznych

5.4.1. Ukladanie przewodow
Przewody nalezy uktada¢ po wytyczonych trasach w sposéb zgodny z dokumentacja techniczng.

5.4.2. Montaz osprzetu

Mocowanie puszek w $cianach, posadzce i gniazd w puszkach powinno zapewni¢ niezbedna
wytrzymalo$¢ na wycigganie wtyczki i gniazda. Wszystkie gniazda nalezy instalowaé¢ w sposob nie
kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia. Nalezy zastosowac osprzet o podwyzszonym standardzie.

5.4.3. Montaz punktow dystrybucyjnych, szafek i central,

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrgcanych na konstrukcjach wsporczych
dostarczanych oddzielnie nalezy konstrukcje te mocowa¢ do podioza w sposob podany w
dokumentacji.

Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu wraz z przykrecong do nich
konstrukcjg wsporcza nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory, przytwierdzi¢ za pomocg kotkow
rozporowych a nastgpnie zabetonowac. Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

—  zainstalowac aparaty dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

—  dokrgci¢ w sposdb pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i

mechanicznych,

—  zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

—  podlaczy¢ obwody zewnetrzne

—  podiaczy¢ przewody ochronne

— w przypadku szafy punktu dystrybucyjnego wykona¢é montaz urzadzen i paneli

rozdzielczych oraz podiaczy¢ przewody strukturalne

5.4.4. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czgsSci sktadowe instalacji niskopragdowych nalezy wyposazyé w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje obwodu, do ktorego
nalezy dany element. Urzadzenia rozdzielcze nalezy oznaczy¢ tabliczkami grawerowanymi z laminatu
trwale przytwierdzonymi do podioza - elementy umieszczone wewnatrz rozdzielnic mogg byc¢
oznaczone przy pomocy tasm samoprzylepnych. Kable i przewody oznaczy¢ nalezy odpowiednimi
opaskami kablowymi.

W rozdzielniach wszystkie obwody nalezy odpowiednio i jednoznacznie oznaczy¢. Rowniez
elementy obwodow takie jak: gniazda wtyczkowe, oprawy o$wietleniowe itp. (roOwniez laczniki i
puszki rozgatgzne) nalezy wilasciwie oznaczyC, z zachowaniem zasad estetyki. Odbiorcze elementy
obwodow moga by¢ alternatywnie identyfikowane przez doktadny opis pomieszczen na wykazie
obwodow odpowiedniej tablicy rozdzielczej. Szczegdlne elementy instalacji elektrycznej takie jak np.
glowny wylacznik pradu ,wytacznik przeciwpozarowy itp. musza by¢ oznaczone specjalnie, tak jak
wymagaja tego odpowiednie przepisy.

5.4.5. Elementy mocujace
Wszystkie elementy mocujace, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne, uchwyty, wsporniki itp.
powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza si¢ elementow wykonywanych na budowie z przypadkowego



materialu. Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budowlanych muszg by¢ koordynowane z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robot budowlanych.

Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji elektrycznych musza by¢
opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zespol projektowy lub Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

5.4.6. Montaz elementéw instalacji niskopradowych

Wszystkie elementy instalacji niskopradowych jak czujki, manipulatory, przyciski,
sygnalizatory, kamery, nalezy montowa¢ wg. zasad standardowych, z uwzglednieniem uwag
zawartych w dokumentacji technicznej oraz w instrukcjach montazu producentéw mocujac je
odpowiednio, standardowo do podtoza.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych w rozdziale
»Wymagania og6lne wykonania robot”.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnos$ci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jakoSci wykonania czeSci instalacji, a
zwlaszcza robdt zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi:
- sprawdzenie ciaglosci zyt oraz zgodnosci faz
- jako$¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepigciowe;j
- pomiar rezystancji izolacji
W miar¢ postgpu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych
prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odnos$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzié:
- zgodnos¢ wykonania instalacji elektrycznych z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami szczegdélowymi,
odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji elektrycznych,
- skuteczno$¢ dziatania zabezpieczen i srodkow ochrony od porazen pradem elektrycznym,
- spetienie przez instalacje elektryczne wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,
- zgodno$¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materialtow wykonawca bedzie musiat
wykona¢ na wlasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do wuzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowa¢ jej prawidlowe dzialanie zgodnie z dokumentacja techniczng i specyfikacja
techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét dot.
rob6t budowlanych w rozdziale ,,Wymagania og6lne wykonania robot”.
Jednostki obmiarowe:
- jednostkg obmiarowg dla wykonanego i odebranego przewodu, kabla, rury ochronnej, itp. jest metr
- pozycja wykonanego i odebranego elementu wyceny kosztorysowe;j jest szt.
- pozycja wykonanego i odebranego zestawu elementow wyceny kosztorysowej jest kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych w rozdziale
,,Wymagania ogolne wykonania robot”.



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czgéci robot zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie rur i kabli w ziemi,
uktadanie rur i przewoddw pod tynkiem, itp. musza by¢ zglaszane przez Wykonawce do odbioru przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru roboét
W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji Wykonawca
zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
1) Oswiadczenie Kierownika Robdt o zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg techniczng i
obowigzujacymi przepisami
2) Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi
3) Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrebny dla robot elektrycznych)
4) Protokotly wszelkich wymaganych badan i pomiaréw
5) Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane w
instalacji
6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen
elektrycznych.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Og6lne warunki platno$ci podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych w rozdziale ,,Wymagania og6lne wykonania robot”.
Podstawg rozliczenia robdt (platnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i ulozenie i zamontowanie wszystkich
materiatow uzytych do budowy instalacji elektrycznej objetej dokumentacjg techniczng, uzycie sprzetu
1 wszystkie inne czynno$ci niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Cena wykonanej i odebranej instalacji obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze
- dostarczenie materiatow
- montaz calej instalacji
- wykonanie badan i pomiaréw
Ptatno$¢ za wykonane roboty nalezy przyjmowac zgodnie z oceng ilosci i jako$ci wykonanych robot
po przekazaniu atestow producentow wszystkich uzytych materiatéw i urzadzen.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami,

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo Zamowien Publicznych,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robot budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego z pdzniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i1 ich usytuowanie z
pOzniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenow,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 22 kwietnia 1998r. w sprawie wyrobow
stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktore moga by¢ wprowadzone do obrotu i stosowane
wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1989r. w sprawie najwyzszych
dopuszczalnych stezen i natgzen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia w $rodowisku pracy z
poOzniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy.



10.2. Polskie normy
Aktualne normy dotyczace instalacji strukturalnych, monitoringu, naglosnienia oraz sygnalizacji pozaru i
wilamania.



