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ST - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamdéwieniu przez Zamawiajacego

»Budowa toru kajakowego na rzece Dunajec w Nowym Saczu - instatacja do slalomu
w kajakarstwie gorskim” :

ZAMAWIAJACY: MIASTO NOWY SACZ
ul. Rynek 1, 33-300 Nowy Sacz

1.2. Przedmiot Specyfikacii Technicznej -

Specyfikacja Techniczna ST-00.00.00 — ,Wymagania Ogélne” odnosi sie do wymagan
wspolnych dla poszczegélnych wymagari technicznych dotyczaeych wykonania i odbioru
robdt budowtanyeh.

1.3. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej oraz okreglenia podstawowe

Specyfikacja niniejsza stanowi cze$¢ dokumentow projektowych i przetargowych
zwigzanych z realizacjg robot.

Roboty budowlane - budowa, a takze prace poiegajgce na przebudowie, montazu, remoncie
lub rozbidrce obiektu budowlanego.
Remont - wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robét budowlanych polegajacych
na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji.
Urzadzenia budowlane - urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym
zapewniajgce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytgcza i
urzgdzenia instalacyjne
Teren budowy - przestrzen, w ktdrej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.
Prawo do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - tytut prawny wynikajgcy z
prawa wlasnosci .
Dokumentacja budowy - pozwolenie na remont wraz z zalgczonym projektem budowianym,
dziennik budowy, protokoly odbioréw czeéciowych i koricowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzgce realizacji obiektu, ksigzke obmiarow. '
Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja budowy z naniesionymi zrmianami dokonanymi
w toku wykonywania robot.
Aprobata techniczna - pozytywna opinia techniczna wyrobu, stwierdzajacg jego przydatnosé
do stosowania w budownictwie.
Wiasciwy organ - organ nadzoru architektoniczno-budowlanego iub organ specjalistycznego
nadzoru budowlanego, stosownie do ich wiasciwosci.
Wyréb budowlany - wyréb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy iub jako zestaw wyrobéw do
stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng calo$é uzytkowa.
Organ samoszadu zawodowego - organy okreslone w ustawie z dnia 15 grudnia 2000 r. o
samorzadach zawodowych architektow, inzynieréw budownictwa oraz urbanistow {Dz.U. z
2001 r. Nr 5, poz. 42 z p6zniejszymi zmianami)
Optata - kwota naleznosci wnoszona przez zobowigzanego za okreslone ustawg
obowigzkowe kontrole dokonywane przez wiaciwy organ.
Dziennik budowy - dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzer i
okolicznosci zachodzgcych w czasie wykonywania robét. '
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Zamowienia, ponoszaca
ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.
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Ksigga Obmiaru - akcepiowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzgoymi do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zalgeznikéw. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu
przez inspektora Nadzoru. _

Laboratorium - [aboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub inne
laboratorium  badawcze ~ zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia niezbgdnych badan i préb zwigzanych z oceng jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

Materialy - wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rozne tworzywa i wyroby
niezbedne do wykonywania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowa | specyfikacjami
technicznymi zaakceptowane przez Zamawiajgcego. -

Odpowiednia zgodnosé - zgodnoéé wykonanych robdt dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli
granice tolerancji nie =zostaly okreslone — z przecietnymi toleranciami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru w formie pisemnej dotyczace spasobu realizacji robot iub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy. '

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.
rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenu
naruszonego w czasie realizacji budowy lub robot budowlanych. .

Przedmiar robot - =zestawienie przewidzianych do wykonania robdt wediug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robot w
ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowe], ktéra wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i
wymiary obiektu bgdgcego przedmiotem Robét.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloci {przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Zadanie budowlane - czeS¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng caloéé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu robdt zwiazanych z budows,
modernizacja/ przebudowsg, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elemeniu.

1.4. Uktad tematyczny Specyfikacii
Niniejsza specyfikacje Techniczng podzielono na:
a) Ogding Specyfikacie Techniczng - traktuje o ogélnych warunkach procedurach
. prowadzenia robot przez Wykonawce.

b) Szczegolowg Specyfikacje Techniczng - precyzuje szczegblowe wymagania i
parametry dotyczgce materiatdw, sposobow realizacji robot, oraz kontroli i procedur
odbioru.

Specyfikacje Techniczng nalezy odczytywat zgodnie z Dokumentacja Techniczna.

1.5._Ogédine wymaqgania dotyczace materiatéw i robét
Wykonawca jest cdpowiedzialny za jako$¢ wbudowanych matena{row oraz za jakosc i
terminowo$¢ wykonania robat, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowsg, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Organizacja robdt, Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy okredli zasady wejscia pracownikéw oraz wjazdu pojazdéw i sprzetu
Wykonawcy na teren budowy.
Przed rozpoczeciem rocbdt Wykonawca jest zobowigzany do pisemnego powiadomienia
wszystkich zainteresowanych stron o terminie rozpoczecia prac oraz o przewidywanym
terminie ich zakoficzenia.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu punktdw
pomiarowych, do chwili odbioru koficowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne lub nawigacyjne Wykonawca odtworzy na wlasny koszt.




Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujgcych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochrong wiasnosci publicznej i prywatne;j..

Wykonawca jest zobowigzany do szczegdlowego oznaczenia instalacji i urzadzen,
zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego powiadomienia
Inwestora/inspektora i wilasciciela instalacji i urzadzen, jezeli zostang przypadkowo
uszkodzone w trakcie realizacji robot Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w
instalacji i urzadzeniach naziemnych | podziemnych pokazanych na planie
zagospodarowania terenu, spowodowane w trakcie wykonywani robét budowlanych.

1.7. Dokumentacia Projektowa i Powykonawcza _
a) Dokumentacja Wykonawcza powinna byé zalgczona do  Dokumentéw
Przetargowych. Jest ona podstawa do realizacji robét objetych kontraktem,
b) Projekt wykonawczy, bedacy podstawa do zgloszenia budowy musi by¢ w
posiadaniu Zamawiajacego i Wykonawcy.
c) Dokumentacja Powykonawcza powinna by¢ opracowana przez Wykonawce i
powinna obejmowa¢ calo$é wykonania robot.
Dokumentacja Powykonawcza powinna zawiera¢ wszystkie zmiany w stosunku do projektu
budowlanego i wykonawczego wynikie w trakcie realizacji robot.

1.8. Zgodnos$é Robot z Dokumentacja Projektows i Specyfikacjami Technicznymi

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy muszg byé zgodne z Dokumentaqa
Projektows i Specyfikacja.

1.9 Wymagania dotyczace realizacji i zabezpieczenia terenu budowy na czas prowadzenia
robot. )
Nie ma specjalnych warunkéw i wymagan co do prowadzenia prac budowlano
montazowych — wykonawca powinien wybrac¢ okres letni nie obcigzony owadami cellem
bezpiecznego i jak najekonomiczniejszego wykonania zadania.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogblne
Przy wykonaniu robdt budowlanych mogg by¢ stosowane wytgcznie wyroby budowlane o
wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych okreslonych w. art. 5 ust, 1
ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego jednostkowego
stosowania w budownictwie, takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w
szczegofowych specyfikacjach technicznych.
Wykonawca robét powinien przedstawi¢ Inzynierowi szczegGtowe informacije o zrodle
produkgji, zakupu wyrobow budowlanych i urzadzeri przewidywanych do realizacji robét —
wiasciwie oznaczonych, posiadajgcych ceriyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnoéci, deklaracie zgodnoéci z Polskg Norma, a takze inne prawnie okreslone
dokumenty. Kierownik budowy Jest obowigzany przez okres wykonywania robot
budowlanych przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze
odwiadczenia dotyczgce wyrobéw budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie
budowlanym.
Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie materiatéw pochodzenia
migjscowego, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Inspekiorowi wszystkie wymagane
dokumenty pozwalajgce na korzystanie z innego zZrodta oraz okreslajgce parametry
techniczne tego materiatu.

2.2. Wymagania ogélne zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostaw,
skladowaniem, kontrolg jakosci materiatdw wyrobéw.
Wykonawca zapewni whasciwe sktadowanie | zabezpieczenie materiatéw na placu budowy.
Tymczasowe miejsca skladowania powinny by¢ uzgodnione z Inzynierem. Skladowane
materiaty, elementy i urzgdzenia powinny by¢ dostepne inzynierowi w celu prowadzenla
inspekcji.




Na czas wykonania robét budowlanych, dojazd do miejsc o prowadzenia robot przewiduje
sie wykonanie tymczasowej drogi dojazdowe] o nawierzchni zwirowej. Dodatkowo dla
‘odcinkéw rzeki o ostrych nachyleniach skarp przewiduje sie wykonanie tymczasowych ramp
Zjazdowych dla transportu materialdw na miejsce ich wbudowania.

Po =zakonczeniu prac zwigzanych z regulacia rzeki, przewidziano rozbidrke drog
tymczasowych oraz wyréwnanie | doprowadzenie terenu do stanu poprzedniego. Zajety pod
potrzeby inwestycji pas technologiczny zostanie wyrdwnany i zagospodarowany przez
obsiew mieszankami traw.

WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé realizowanych robot. Sprzet ten powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé, pod wzgledem typdw, ilosci, wskazaniom
zawartym w Specyfikacjach. '

Liczba i wydajnos¢ sprzetu musi gwarantowac wykonanie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projekiowej, Specyfikacjach terminie przewidzianym
W umowie, i '

Sprzet, bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania tych robot, musi byé
utrzymany w dobrym stanie i gotowoS&ci do pracy.

WYMAGANIA DOTYCZACE SRQDKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, kidre nie
wplyng niekorzystnie na jako5¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych
materiatéw.

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy uzywane przez Wykonawce muszg spefniaé
wymagania dotyczgce ruchu drogowego, w odniesieniu do dopuszczainych obcigzen innych
parametrow.

Wykonawca musi usuwaé na wiasny koszt wszelkie zanieczyszeczenia spowodowane przez
jego pojazdy.

WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wymagania ogdlne

Wykonanie jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowsg i wymaganiami specyfikacji technicznych.

Powinien byé opracowany:

Program Zapewnienia Jakosci — Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszysikich elementéw robdt zgodnie z
wymiarami | rzednymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej. Za wszystkie bledy
odpowiedzialny bedzie finansowo Wykonawca.

Projekt zagospoedarowania placu budowy

Wykonawca opracuje [ub zapewni opracowanie projekiu organizacji placu budowy. Projekt
sklada sig z czesci opisowej i graficznej.

Czes¢ opisowa projektu zagospodarowania placu budowy obejmuje m.in.:

1. wielkos¢ potrzeb i ich rodzaj w zakresie powierzchni administracyjnej, socjalne;j,
magazynowej zadaszone] oraz sktadowisk, ewentualne zorganizowanie produkcii
pomocniczej dla budowy, przemieszczania placu budowy, np. wzdiuz trasy itp.,
opis techniczny budynkdéw tymczasowych, ogrodzenia i drég dojazdowych,
sposdb dostarczania materiatow,
wielkosé potrzeb w korzystaniu z wody i energii elektrycznej,
potrzeby i ewentualne ograniczenia w korzystaniu z drég publicznych,
zasady oswistlenia placu budowy i otoczenia oraz oéwietlenia ostrzegawczego,
rodzaj i ilos¢ podrecznego sprzetu gasniczego,

NoOU A WN



8. warunki | migjsca skladowania humusu, ziemi i kamienia z wykopdw, a takze zasady
gromadzenia i usuwania odpaddw z placu budowy,

9. zabezpieczenie $rodowiska przyrodniczego.

Czes¢é graficzna projektu zagospodarowania placu budowy obejmuje m.in.:

1. granice placu budowy, linie ogrodzenia i ewentuaine zajecie czgsci pasa
drogowego,

2. usytuowanie obiekidw zaplecza administracyjnego, soGjalnego, magazynowego,
sktadowisk, a w razie potrzeby - zaplecza technicznego budowy,

3. drogi dojazdowe, '

4. punkt przylaczenia zasilania energetycznego wody oraz ich edprowadzenia do
punkiéw odbioru, a takze odprowadzenia $ciekow

3. rozmieszczenie pomocniczego sprzetu gasniczego, hydrantéw przeciwpozarowych
zbiornikdéw wodnych itp. '

5.2 Projekt organizacii budowy
Wykonawcea, opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacii budowy. Projekt
organizacji budowy obejmuje: _
1. szczegolowe zestawienie ilosci rob6t z charakterystykg techniczna, -
2. metody i systemy wykonania rob6t z uwzglednieniem $rodkow realizagji jak materiaty,
maszyny i urzgdzenia pomocnicze, zatrudnienie i in.,
harmonogramy wykonania rob6t, pracy maszyn i urzadzen,
plany zatrudnienia
zapotrzchowanie i harmonogramy dostaw materialéw prefabrykalow,
instrukcje montazowe i bhp,
rysunki robocze specjalnych rusztowarn i deskowan.

5.3 Czynnosci gecdezyjne na budowie

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za prawidlowe, zgodne z dokumentacja projektowa,
wytyczenie wszystkich nowo projektowanych obiektéw przez uprawnionego geodete, ktory
przeniesie wysokosci z eteréw, wyznaczy kierunki i spadki zgodnie z dokumentacjg
projektowsg. Przy realizacji obiektow wymagajacych statego nadzoru i kontroli geodezyjnej.
Wykonawca zapewni state zatrudnienie uprawnionego geodety, ktéry bedzie stuzyt rowniez
pomocg Inzynierowi przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych.

Wykonawca zapewni odpowiednie oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
statych i tymczasowych reréw i sieci punktow cdwzorowania zatozonej przez Inwestora.

Nomkw

5.4 Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowania terenu
- wokot budowy Uprzatniecie terenu budowy stanowi wymaég okresiony przepisami
administracyjnymi o porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Zasady kontroli jakogci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét, jakodci materiatow elementow,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwosci pobierania prébek badania materiatow
robot. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie do aprobaty Inzynierowi lub
zarzgdzajgcemts realizacja umowy opracowania pt. Program zapewnienia jakosci.
Program skfada sie z czesci ogdlnej i czesci szczegdtowe.
Czes¢ ogoblna okresla:
- system (sposéb i procedure) kontroli i sterowania jakoécig wykonywanych robét,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli {opis wiasnego laboratorium lub
wytypowanego do wykonania badari zleconych przez wykonawce),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapiséw pomiaréw,
ustawienia mechanizmoéw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw, zastosowanych
korekt w procesie technologicznym,




- sposbb i forme przekazywania inforrnacji Inzynierowi lub zarzadzajacemu realizacje
umowy.

‘Czesé szczegdtowa dia kazdego asortymentu robét podaje:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie, z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania,

- wykaz urzgdzen pomiarowo — kontrolnych, :

- sposoby dostarczenia materiatdw budowlanych i wyrobéw,

- urzadzenia do magazynowania i zatadunku materiatdw,

- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$é badan, pobierania prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i elementdw budowlanych craz wykonywania poszczegoélnych
robdt, sposocbu postepowania z materiatami robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom
umowy.

W przypadku, gdy Wykonawca posiada certyfikat 1SO 9001, jest zobowigzany do
opracowania programu | planu zapewnienia jakesci zgodnie z wymaganiami cartyfikatu.
Wykonawca bedzie prowadzit pomiary i badania materialéw oraz robdt z czestotliwoscig
gwarantujgcg, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji
projektowej i specyfikacjach technicznych. Wymagania, co do zakresu badan ich
czestotliwosci sg okreélone w szczegdlowych specyfikacjach technicznych. W przypadku,
kiedy rodzaj i ilo§¢ badan nie zostaly okreslone w szczegdlowych specyfikacjach, zostang
one ustalone przez Inspektora Nadzoru. W przypadku zlecenia przez Wykonawce
wykanania badan do specjalistycznego laboratorium, tnzynier moze wymagaé dokumentow
potwierdzajgcych uprawnienia danego laboratorium do wykonywania konkreinych badan.

6.2 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm W

przypadku, gdy normy nie obejmuijg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegbiowych
specyfikacjach technicznych, mozna stosowaé wytyczne krajowe, albc inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspekiora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi Inspektorowi wyniki badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie potniej niz w terminie okreslonym w Programie zapewnienia jakosci. '

6.3 Badania prowadzone przez Inwestora

Inwestor jest uprawniony do dokonywania kontroli badania materiatow zrodia ich
wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelka potrzebng pomoc w tych czynnosciach. Na
zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych
materiaidw, kiore budzg watpliwodé, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usuniete z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgodnoscir z normami lub
aprobatami technicznymi; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych na zlecenie inspektora Nadzoru
bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob przez niego zaakceptowany.

6.4 Dokumentacja budowy
Dokumentacja budowy obejmuje:
- projekt wykonawczy,
- dziennik budowy a w przypadku realizacji obiektu metoda montazu — takze dziennik
montazu,
- protokoly odbioréw czesciowych koncowych,
- ksigZzke obmiaréw robot,
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polskg Normg lub aprobaty
techniczne, protokoty koniecznosci dotyczace robdt dodatkowych i kosztorysy na te roboty




Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy na biezaco,
przechowywania jej we wlasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostepnienia do wglady
przedstawicielom uprawnionych organow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1 Ogoine zasady przedmiary, obmiaru robét | growadzen_ia ksigzki obmiaru

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. przedmiar
robot powinien zawieraé zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych: w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, z szczegdtowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajgcych szczegdtowy opis oraz wskazanie wlasciwych specyfikacii
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci
jednostek przedmiarowych robdt podstawowych. Spis dzialow przedmiaru robét powinien
przedstawia¢ podziat wszystkich robot budowlanych w danym obiekcie wediug Wspdinego
Stownika Zamaowien,

7.2 Zasady okreétania_ ilosci robot | materiatow

Diugoséci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami bedg obmierzone poziomo, wzdiuz linii
osiowe]j i podawane w [m]. JeZeli szczegOlowe specyfi kac;e techniczne nie wymagaja dla
okreslonych robét inaczej, objetosci bedg wyliczone w [m®], powierzchnie w [m?], a sprzet i
urzadzenia w [szt]. Przy podawaniu diugosci, objstoéci i powierzchni stosuje sie
doktadnosé¢ do dwoch znakéw po przecinku.

Hosci, ktore maja by¢ obmierzane wagowo, beda wyrazone w kilogramach iub tonach.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy -

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzadzenia
te lub sprzet pomiarowy wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca przedstawi
Inzynierowi wazne $wiadectwa.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy ‘bedg przez Wykonawce utrzymywane w
nalezytym stanie przez caty okres frwania robét. Urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane
w czasie obmiaru robdt, wymagajg akceptacji Inspektora Nadzoru lub zarzgdzajgcego
realizacja umowy.

7.4 Czas przeprowadzenia pomiarow

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robét, a takze w przypadku wystepujacej diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych nalezy przeprowadzm w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
ulegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni fub objetosci beda uzupe}mone odpowiednimi
szkicami dofgczonymi do ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na karcie
chmiarowej.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Rodzaje odbiordw
Wystepuja nastepujgce rodzaje odbiordw: odbidr czesciowy, odbiér etapowy, odbiér robot
zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu, odbior koficowy, odbiér po okresie rekojmi, odbior
ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepujg nastepujace odbiory: instalacji i urzadzen
technicznych. Zasady odbioréw rob6t moze okreslaé umowa o roboty budowlane.

8.2 Odbidr robdt ulegaiacych zakryciu lub zanikajgcych

Do podstawowych obowigzkéw Wykonawcy nalezy zgtaszanie inwestorowi do odbioru robot
ulegajacych zakryciu jub zanikajgcych - przykrycia rurociggéw. Odbiér robét ulegajgcych
zakryciu lub zanikajgcych polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robét, kitore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér taki bedzie przeprowadzony w czasie
umoztiwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania ogdinego postepu
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robot. Gotowosé dane] czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu Inspekiora Nadzoru.

8.3 Odbidr czesciowy i odbidr etapowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robét (np. stan
zerowy, stan surowy zamkniety i in.). Odbiér etapowy polega na ocenie ilosci i jakosci
czesci robdt stanowigcych reguly calosé techniczng. Podziat budowy na odcinki lub etapy
kwalifikujgce sie do odbioréw etapowych dokonuje sie¢ w czasie projekiowania organizacji
robdt. Roboty do odbioru czesciowego lub etapowego zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy, z jednoczesnym powiadomieniem inspektora Nadzoru, kitéry dokonuj
odbioru.

8.4 Odbidr koncowy

Odbidr korficowy przeprowadza sie w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie o
wykonanie robdt budowlanych. Odbioru korficowego dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego — w obecnoéci Inspektora Nadzoru | Wykonawecy — sporzgdzajac Protokdt
odbioru robdt budowlanych oraz zgloszonych wad i usterek do usuniecia przez
Wykonawce. W czasie odbioru koricowego Komisja zapoznaje sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiordw robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonanych rabét uzupehiajgcych poprawkowych, a takze z wynikami odbiorow
przewoddw kominowych, instalacji, urzadzen technicznych i technologicznych.

W  przypadku stwierdzenia przez Komisie niewykonania wyznaczonych robdt
poprawkowych lub robét uzupetniajacych, Komisja moze przerwac swoje czynnosci i ustalié
nowy termin odbioru koficowego. W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jakosé
wykonanych rohdt w poszczegdlnych asortymentach odbiega nieznacznie od wymaganej
dokumentacjg projekiows i specyfikacja techniczng (z uwzglednieniem tolerancji) i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne i trwatosé, Komisja dokona potracen, oceniajgc
pomniejszong wartos¢ wykonanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w umowie iub
kortakcie.

8.5 Odbiér po okresie rekoimi
Pod koniec okresu rekojmi Zamawiajgcy lub wlasciciel obiektu organizuje odbiér ,po okresie

rekojmi”. Odbiér taki wymaga przygotowania nastepujgcych dokumentow:

dokumentéw umowy o wykonaniu robdt budowlanych,

protokotu odbioru koficowego obiektu,

dokumentow potwierdzajacych usuniecie wad zgtoszonych w frakcie odbioru kohcowego
obiekiu {jezeli byly zgtoszone wady),

dokumentow dotyczgcych wad zgloszonych w okresie rekojmi oraz potwierdzenia usunigcia
tych wad, _

innych dokumentéw niezbgdnych do przeprowadzenia czynnoséci odbidr.

8.6 Odbidr ostateczny — pogwarancyjny
QOdbidr ostateczny — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z

usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze konficowym lub/oraz przy odbiorze po okresie
rekojmi oraz ewentualnych wad zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.7 Dokumentacia powykonawcza instrukeji eksploatacii i konserwaciji urzgdzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w dokumentaciji
projektowej umozZliwiajacej przygotowanie dokumentacji powykonawczej obiektu
budowianego. Zgodnie z ustawg Prawo budowlane w skiad dokumentacji powykonawczsj
obiektu, wchodza m.in.:
- projekt wykonawczy i inne projekty, przedmiar robdt,
- wszelkie inne pozwolenia urzedowe zwigzane z realizacia obiektu,
- oryginat z dziennika budowy, wraz z dokumentami, ktore zostaly wigczone w trakcie
realizacji budowy,
- dzienntk montazu (rozbiérki) — jezeli byt prowadzony,
protokoty odbiordw robét utegajgeych zakryciu i zanikajgcych,
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8.8

- protokoty odbiorow czesciowych i koficowych,

- geodezyjna dokumentacja powykonawcza robét,

- kopia mapy zasadnicze] powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej, ‘ '

- dokumentacja powykonawcza: projekt budowlany, projekt wykonawczy i inne
opracowania projektowe, opisy i rysunki zamienne uwiarygodnione przez projektanta,
kierownika budowy i Inwestora

- oswiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z
projektem budowlanym 1 warunkami pozwolenia na budowe oraz przepisami,

- doprowadzeniu do naleZzytego stanu i porzgdku terenu budowy, a takze - w razie
korzystania - ulicy, sasiedniej nieruchomosci, budynku tub lokalu,

- wiasciwym zagospodarowaniu terendéw przylegtych, jezeli eksploatacja wybudowanego
obiektu jest uzaleZniona od ich odpowiedniego zagospodarowania,
aprobaty techniczne (deklaracje zgodnosci) oraz certyfikaty na znak bezpieczeristwa ,B”
dia materialow i urzadzen,

- instrukcje eksploatacji obiektu, instalacji, jeZeli istnieje taka potrzeba

Jezeli w trakcie realizacji obiektu zaszla potrzeba wykonania majgcych istotne znaczenie

opracowart, ekspertyz oraz innych opinii lub dokumentéw, to powinny one byé wigczone do

dokumentacji powykonawczej.

Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest obowigzany przygotowaé nastepujace

dokumenty:

- o$wiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonanla obiektu budowlanego ze
zgloszeniem | projektem wykonawczym, o doprowadzeniu do nalezytego stanu i
porzgdku terenu budowy, a takze — w razie korzystania — z ulicy, sasiedniej.
nieruchomodci, budynku lub lokalu,

- dokumentacje powykonawczg, ij. dokumentacje projektowa (projekt budowlany, projekt
wykonawczy oraz inne projekty specjalistyczne)} z naniesionymi zmianami dokonanymi
w trakcie wykonania robét, potwisrdzone przez projektanta i Inspektora Nadzoru oraz z
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

- szczegolowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt (podstawowe
specyfikacje z umowy i ew. uzupetniajgce Jub zamienne), '

- dziennik budowy, dziennik montazu i ksigzka obmiardw (oryginaty),

- wyniki badan kontroinych oraz badan laboratoryjnych, zgodnie ze szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi i Programem zapewnienia jakosci,

- protokoly odbioréw czesciowych, etapowych, robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

- deklaracje zgodnosci i certyfikaty zgodnoesci wbudowanych materiatow, certyfikaty na
znak bezpieczenstwa, zgodnie ze szczegolowymi specyfikacjami technicznymi i
Programem zapewnienia jakosci,

~ rysunki (dokumentacje)na wykenanie robét towarzyszqcych inwestycii,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzagcji
powykonawczej.

9. ROZLICZENIE ROBOT - PODSTAWA PLATNOSCI

Roziiczenie robdt podstawowych bedzie dokonane w systemie ryczattowym w oparciu o

.Harmonogram Finansowania. Roboty bedg rozliczane na podstawie swiadectw ptatnosci

wystawionych przez wykonawce i akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przejsciowe $wiadectwa platnosci sq wystawiane przez wykonawce i akceptowane przez
inspektora Nadzoru na podstawie ,Wykazy robdt wykonanych czesciowo”. Podstawg
ptatnosci bedq ceny jednostkowe poszczegdinych pozycji zawarte w kosztorysie ofertowym,
bedgcym zatgcznikiem do umowy. Zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty moga
byc takze okreslone w umowie.
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8.1.

9.2

Ustalenia ogbine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozyciji Kosztorysu.

Dia pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaftowo podstawg platnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycp Kosztorysu.,

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej skalkulowana w kosztorysue
ofertowym przez Wykonawce musi uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dia tej Roboty w poszczegéinych dziatach
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Robot muszg cbejmowadé:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- wartos¢ uzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualinych
ubytkéw i iransportu na Teren Budowy,

- wartos¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgeymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

W przypadku wykonywania robét branzowych, do cen jednostkowych nalezy doliczyé
koszty nadzoru uzytkownika urzadzen towarzyszacych.

Réwniez do cen jednostkowych nalezy wliczyé peinienie nadzoru przez stuzby ochrony
przyrody oraz nadzoru archeologicznego.

Réwniez do cen jednostkowych nalezy wliczy¢ organizacje placu budowy i wszelkie koszty
z nig zwigzane (dzierzawa terenu, przygotowanie terenu, zagospodarowanie, organizacja
zaplecza biurowego i socjalnego itp.).

Warunki kontrakiu i wymagania ogdine specyfikacii technicznej ST-00.00.00

Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce, kidrych konieczno$¢ wykonania moze wystapic
podczas wykonania rob6t podstawowych, zostaly wymienione ponizej.
O ile w warunkach umowy nie okreslono inacze] koszt prac towarzyszacych i robot
tymczasowych nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, Zze jest wigczony w ceng
koniraktowa.
- montaz i demontaz zabezpieczen scian wykopu,
— zabezpieczenie wykopow przed naptywem wadd opadowych i roztopowych
- koszt wybudowania objazddw / przejazdow i organizacji ruchu
wykonanie odwodnienia za pomocg drenazy, iglofiliréw lub studni glebinowych w
wykopach
- pompowanie wad z wykopdw, w tym wykonanie obejsé tymczasowych rurociagéw dla
przeprowadzenia wad podczas realizacji zadania
opracowanie przez Wykonawce oraz uzgodnienie z Inzynierem [ odpowiednimi
instytucjami, Harmonogram oraz Projekt Organizacji Ruchu na czas trwania budowy,
wraz z dostarczeniem kopii Projektu InZynierowi i wprowadzaniem daiszych zmian
wynikajgcych z postepu prac.
— ustawienie tymczasowego oznakowania | oSwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczensiwa ruchu.
oplaty/dzierzawy terenu.
przygotowanie terenu.
— tymczasowg przebudowe urzadzen obcych
wykonanie remontu czgstkowego drég objazdowych lub w przypadku zniszczonej
nawierzchni jej remont z ewentualng koniecznoécig naprawy konstrukcji uszkodzonej
nawierzchni.
uzupetnienie ubytkéw pobocza gruntem z dokopu.

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet.

(b} Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
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Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) Usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja projektowa

Normy, akty prawne aprobaty techniczne i inne dokumenty i ustalenia techniczne
Specyfikacje Techniczne w roznych miejscach powolujg sie na ustawy, rozporzgdzenia
ministeriaine, Polskie Normy, przepisy branZowe, instrukcje. Nalezy je traktowaé jako
integraing czgsé¢ Dokumentacji = Technicznej oraz Szczegélowych - Specyfikacii
Technicznych, tak jakby wyste;powa%y w cafosci. Zakfada sie, ze Wykonawca jest doktadnie
zapoznany z ich trescig oraz wymaganiami. Nalezy bra¢ pod uwage ostatnie wydania
Polskich Norm, o ile w Dokumentacji lub Specyfikacjach nie postanowiono inaczej.
Wykonawca zobowigzany jest réwniez do przestrzegania innych norm krajowych (PN),-
zwigzanych z wykonywaniem prac objetych Kontraktem i stosowania ich postanowien,
chociaz nie zostaly bezposrednio przywofane w Dokumentacji, na réwni ze wszystkimi
innymi normami i wymaganiami tam zawartymi.

Szczegotowe przepisy, Polskie Normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty dia
poszczegodinych rodzajow robot sa podane w punkcie 10 kazdej szczegdlowej specyfikagii
technicznej.

10.1. Ustawy

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (j. Dz. U. z 2020 r., poz. 1333, z péin.
zm.);

Ustawa z dnia 8 lipca 2010 r. o szczegdinych zasadach przygotowania do realizacji
inwestycji w zakresie budowli przeciwpowodziowych (tj. Dz.U. z 2021r.,poz. 484 z pdzn.
zm.) zwang ,SPECUSTAWA";

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (j. Dz. U. z 2020 r., poz.
1219, z pézn. zm.);

Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo Wodne (tj. Dz.U. z 2021r., poz. 624 z pdin. zm.);
Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (fj. Dz. U. z 2020 r.,
poz. 2052 z pdzn. zm.);

Ustawa z dnia 11 wrzeénia 2019 r. Prawo zaméwien publicznych (Dz.U. z 2019 r., poz.
2019 z p6zn. zm.); :

Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 r. o udostgpnianiu informacji o $rodowisku i jego
ochronie, udziale spoteczenistwa w ochronie srodowiska oraz o ocenach oddzialywania na
$rodowisko (t]. Dz.U. z 2021 r., poz. 247, z pbzn. zm.);

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody (j. Dz. U. z 2021, poz. 1098);
Ustawa z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny (t.j. Dz.U. z 2020 r., poz. 1740, z p6ézn.
zm.);

Ustawg z dnia 17 listopada 1964r. Kodeks postepowania cywﬂnego (4. Dz.U. z 2020 r., poz.
15675, z pdzn. zm.);

Ustawa z dnia 14 czerwca 1960r. Kodeks postgpowania administracyjnego (tj. Dz.U.
z 2021r., poz. 735)

Ustawa z dnia 9 czerwca 2011r. Prawo geologiczne i gornicze {fj. Dz. U. z 2020 r., poz.
1064, z pdzn. zm.).

~ Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tj. Dz.U. z 2020 r., poz. 215}



ST - 01.00.00 PRACE POMIAROWE

1.

1.1.

1.2

1.3.

a)

b)
c)
d)
€)

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmioctem niniejsze] szczegGlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t pomiarowych przy zlecaniu i realizacji robot inwestycii
pn. ,Budowa toru kajakowego na rzece Dunajec w Nowym Saczu — instalacja do
slalomu w kajakarstwie gorskim”.

Zakres stosowania SST _
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robdt objetych SST

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem obiektow toru kajakowego i
punktéw wysokosciowych wehodza: _ ,
Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktéw osi trasy i punktow
wysokosciowych;

Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoéciowych(reperéw roboczych);

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych ; '

Zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb watwiajgcy odszukanie | ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5.

Ckreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych.

Oadine wymagania dotyczgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é z
dokumentacjg projektows, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt.1.5.

MATERIALY

Wszystkie materialy stosowane do wykonania robét muszg by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej 8T — 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.2 i dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stlupki betonowe albo rury metalowé o diugosci okolo 0,50m. Pale
drewniane umieszczane w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizagji
powinny mieé Srednice 0,15 — 0,20m i diugoéé¢ 1,5 — 1,7m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane o dtugosci okolo 0,30m i $rednicy 0,05 — 0,08m.
Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny miec diugos¢ okoto 0,50m i przekroj
prostokatny.

SPRZET

Roboty przygotowawcze mogg byé wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu
dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonywania zamierzonych robot.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien byC sprawny technicznie i spetniad
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt.3.
Do oditworzenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
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5.2

odbiorniki GNNS
— Teodolity lub tachimetry,
— Niwelatory,
— Dalmierze,
Tyczki,
Laty,
- Tasmy stalowe;
Sprzgt stosowany do odiworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnoéci pomiaru.

TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST- 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
Mozna uzywa¢ dowolne $rodki transportu do przewozu materiatéw uzywanych w robotach
przygotowawczych. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

WYKONANIE ROBOT

. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania
ogolne™.

Przed przystgpieniem do robét rozbidrkowych nalezy teren ogrodzi¢ i oznakowaé zgodnie 7
wymogami BHP. Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowianych.

Zasady wykonywania prac porniarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgeymi Instrukcjami GUGIK
oraz normami. Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajgcego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz
reperow. _

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary gecdezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Kierownika Projektu o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gldwnych ftrasy i (lub) reperéw bocznych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego. :

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;
sg zgodne z rzeczywistymi rzednym: terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste
rzgdne terenu istoinie réznig sig od rzednych okresionych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢é zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika Projektu.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajagce z réznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Kierownika
Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Kierownika  Projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku chcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikéw przez Kierownika Projektu.

Punkty ‘wierzchotkowe, punkty gidéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszag byé
zaopatrzone w. oznaczenia okreSlajgce w sposéb wyrazny | jednoznaczny
charakterystyke i polozenie tych punkiow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczefi w czasie trwania robdt. JeZeli znaki pomiarowe przekazane przez
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Zamawiajgcego =zostang zniszczone przez Wykonawce $Swiadomie Iub  wskutek
zaniedbania, a ich odiworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét. to
zostang one odiworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe
konieczne dia prawidiowej realizacji robot nalezg do obowiazkow Wykonawcy.

5,3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w
sposéb trwaly, przy -uzyciu pali drewnianych [ub slupkéw betonowych, a takze
dowigzane do punktdéw pomocniczych, potozanych poza granicg robdt: ziemnych.
Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gidwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczac 500 m. '

Zamawiajgcy powinien zatozy¢é robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz
osi trasy, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtod¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy Kanalizacji w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym, powinna byé
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem
trasy kanalizacji i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé
punkty stale na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdiuz trasy kanalizacji. O ile brak
takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych iub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdéb wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslad z takg dokdadnoscia, aby $redni biad niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4 Qdtworzenie osi trasy - _ _
Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane

geodezyjne przekazane przez. Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

O$ trasy powinna byé wyznaczona w punkiach gtdwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztatiowania trasy. lecz nie rzadziej niz
ca 50 metrow. _

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentaci
projektowej nie moze byé wigksze niz 3 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokiadnoscig do 1 cm w stosunku co rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektows].

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot
zastgpi odpowiednimi palami po cbu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wykonanie robdt rozbidrkowych
Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementdéw wymienionych w pkt. 1.2., zgodnie z dokumentacjg projektows, SST lub
wskazanych przez Kierownika Projektu.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w
S8T lub przez Kierownika Projektu. -
‘Wszystkie elementy mozZliwe do powiornego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wlasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewieZ¢ je na miejsce okreslone w dokumentacji technicznej
lub wskazane przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wediug ogdinych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z normami wyszczegéinionymi w pkt. 10.
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10.

Ogéine wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania
ogdineg”,

OBMIAR ROBOT
Jednostkami obmiarowymi sa [m] zgodnie z przedmiarem robot.

ODBIOR ROBOT

‘Wszystkie roboty pomiarowe objete ST — 01.00.00 podlegaja zasadom odbioru robot

zanikajacych. Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych iub protokolu z kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inspektorowi.

'PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoine ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podanc w ST — 00.00.00 ~NVymagania
ogoine” pkt. 9. :
Podstawg platnosci jest zryczattowana cena za wykonang i odebrang jednostke obmiarows
robot. Zryczattowana cena jednostkowa uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skiadajgce sig¢ na jej wykonanie, okreslone dia tej.roboty w SST i dokumentacji
projektowsj. Zryczattowana cena jednostkowa robét za jednostke cbmiarowg obejmuje :
Sprawdzcnie wylyczenia sytuacyjnego | wysokosciowego punktéw giownych i
punkiéw wysokoséciowych, '
- Uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
Wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych, -
- Wytyczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualinym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- Zastabilizowanie punkidw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgey odszukanie | ewentualne odtworzenie,
— Wykonanie kotkéw pomiarowych i reperéw w okresie budowy.
Inne prace wymagajgce wykonania przedmiotu zaméwienia
- Wszelkie inne nie wymienione wyzej koszty zwigzane z dodatkowymi czynnosciami,
ktore sg konieczne do wykonania aby zgodnie z dokumentacjg projektows,
przepisami i normami prawidtowo zrealizowac roboty.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsiuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji |
Kartografii, Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G —1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukgja techniczna G — 2 Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G — 4. Pomiary sytuacyjne i wysokoéciowe, GUGIK, 19879

Wytyczne techniczne G — 3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Whytyczne techniczne G — 3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

Ustawa z 17.05.1989 — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
péZniejszymi zmianami)
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ST-02.00.00 ZDJECIE HUMUSU

1.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4,

1.5.

WSTEP

Przedmiot SST _

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacji itechniczne] (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania zdjecia humusu przy zlecaniu i realizacji robdt inwestycji pn.
~Budowa toru kajakowego na rzece Dunajec w Nowym Saczu — instalacja do slalomu
w kajakarstwie gérskim”

Zakres stosowania SST
Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu, realizacji i rozliczeniu robét budowlanych wymienionych w pkt. 1.3.

Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania ogolne dotyczace robét
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu grubosci do 15 cm.

Okreslenia Podstawowe _
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definiciami podanymi w ST-00.00.00.

Ogélne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé
z Dokumentacig Projektowa, SST oraz z zaleceniami Inspektora. Ogélne wymagania
dotyczace robot podano w ST-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

Sprzet powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i iloéci wskazaniom zawartym w ST, PZJ

lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inwestora. Jakikolwiek sprzet,

maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych

zostang przez Inwestora zdyskwaliffkowane i niedopuszczone do robdt.

Do wykonania robét nalezy stosowacé:
koparko-spycharki, spycharki,

— ciggniki samowyladowcze

— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidiowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest moZliwe,

— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu' na odlegiosé
wymagajgcq zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
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Humus nalezy przemieszczaé koparkami, spycharkami, samochodami na hatdy z
przeznaczeniem do powtémego wykorzystania. Ztozony w pryzmy bedzie poza obrebem
koryta ciekéw. Humus nie nadajgcy sie do powtdrnego uzycia nalezy wywiezé na
skladowisko odpadéw.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne wymagania dotyczgce wykonania rob6ét podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania
ogdine”.

Warstwy humusu powinny by¢ zdjete z przeznaczeniem do péZniejszego uzycia ich w tym
samym miejscu przy umacnianiu skarp i terenéw zielonych. Humus nalezy zdejmowad
mechanicznie z zastosowaniem koparek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robét nalezy
dodatkowo stosowaé reczne. wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie,

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w Dokumentaciji Projektowej lub wskazanych przez Inwestora.

W czasie | po zdjeciu warstwy humusu nalezy zapewni¢ wiasciwe odwodnienie |
odprowadzenie wid gruntowych i opadowych poza obszar robhéi

Zdjgty humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny byt przez Wykonawce tak dobrane aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy i zageszczaniem. Nie nalezy
zdejmowac humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich; aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub jnnym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli robét.podanc w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
Sprawdzenie jakosci robét polega na ocenie kompletnosci usuniecia humusu z powierzchni
pasa robét ziemnych.

Humus nalezy zdja¢ do warstwy gruntu rodzimego o zawarto$ci gruntow organicznych lgq
<2%.

Badania kontrolne prawidiowosci usunigcia warstwy humusu nale?y przeprowadzaé nie
rzadziej niz jeden raz na 2000 m? warstwy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w ST-00.00.00 ,\Wymagania ogéine”.
Jednostkg obmiarowg robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu jest 1 m® wynikajgcy
z iloczynu powierzchni i grubosci zdjecia do 15 cm. Obmiar powinien byé dokonany na
budowie, w obecnosci Inwestora. Obmiar wymaga akceptacji Inwestora. Obmiar nie
powinien obejmowac jakichkolwiek robot nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoine wymagania dotyczgce odbioru podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

Qdbioru robét zwigzanych ze zdjeciem warsiwy humusu dokonuje Inzynier, po zgtoszeniu
robot do odbioru przez Wykonawce. Odbidr powinien byé przeprowadzony w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robét. Roboty
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poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczgce platnoéci podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™.
* Platnosé za 1 m? (metr kwadratowy) zdjecia humusu. '
Cena jednostkowa wykonania robét obejmuje:
zdjecie humusu na peing glebokosé jego Zalegania, _
haldowanie humusu w pryzmy wzdiuZz frasy z przeznaczeniem na humusowanie
skarp i terendw zielonych,
— odwodnienie terenu po usunieciu humusuy,
— plantowanie humusu na odktadzie,
— transport humusu przewidzianego do wbudowania na miejsce skladowania
— inne prace niezbgdne do wykonania robot objetych jednostkg obmiarowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

18.1. Normy
PN- Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2. Inne dokumenty
Wykonanie i odbiér robot ziemnych, 1BDiM, Warszawa, 1978
PN-98/S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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ST - 03.00.00 FUNDAMENTY ZELBETOWE

1.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4,

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania

“dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem — fundamentéw z pali

zelbetowych ™ érednicy 60 cm po maszty stalowe przy realizacji robot inwestycli pn.
»Budowa toru kajakowego na rzece Dunajec w Nowym Saczu — instalacja do slalomu
w kajakarstwie gérskim” ' "

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja Techniczna obejmujg wszystkie czynnosci
umoZliwiajgce | majace na celu wykonywanie fundamentéw z pali zelbetowych fi 60cm
wierconych pod maszty toru kajakowego o gtebokosci 4,0 mi 6,0 m.

Okreélenia podstawowe

- Pale wiercone zelbetowe - pale Zelbetowe wykonywane $widrem Slimakowym, polegaja

1.5.

2.2

3.

na wykonywaniu wiercenia otworu pod pal Swidrem, wycieciu $widra i urobku z
jednoczesnym betonowaniem pod cisnieniem pala oraz wprowadzeniu zbrojenia w
niezwigzany beton.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodnosé z
Dokumentacjg Projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty palowe Zelbetowe powinny byé realizowane na podstawie Dokumentacji
Projektowej zawierajgcej projekt techniczny fundamentéw, okreslajgcy cechy materiatowe
fundamentdw, wartosci parametréw geotechnicznych (w dokumentacji geotechnicznej),
zagiebienie pali, niezbedng wytrzymatos¢ pali.

MATERIALY

. Beton

Beton C25/30 powinien spetnia¢ wymagania dla cementéw, kruszyw | wody oraz dodatkow
do betonu i podane w PN-75/B-06250 ,Beton zwykiy".

Stal zbrojeniowa _
Stal zbrojeniowa stosowana do zbrojenia klasa AHIN gatunek B500SP powinna speiniad

wymagania wg PN-86/H-84018 |lub PN-88/H-84020.

SPRZET
Wiertnica powinna by¢ przystosowana do realizacji pali zelbetowych. Wiertnice
umozliwiajgce podawanie betonu pod cigénieniem wyposazone;
— daty oraz godziny rozpoczecia i zakonczenia wiercenia i betonowania pala Zelbetowego
~  $rednicy pala zelbetowego

dtugosci pala Zelbetowego

objetosci wpompowanego betonu
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52

53.

54.

St

Wymiary swidra muszg umozliwia¢ wykonanie pali- Zelbetowych o $rednicy nominalnej |
diugosci okreslonej w Dokumentaciji Projektowe.

Nalezy stosowaé bezwzglednie $wider zamknigty w dolnej czesci systemem zamykajgcym
uniemozliwiajgcym naptyw wody gruntowej do wnetrza $widra.

Sprzet pomocniczy: pompa do betonu o wysiegu od 16m, betonowozy.

TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie materialow do wykonania 'pa'ﬁ powinny
odbywac sig tak, aby zachowag ich parametry techniczne.
Transport palownicy uzgadniany jest ze specjalistycznymi firmami transportowymi.

WYKONANIE ROBOT

. Wykonanie pali zelbetowych

Wykonanie fundamentéw sklada sig z nastepujgcych czynno$éi: wytyczenie geodezyjne
osi fundamentu, ustawienie maszyny nad wytyczong osig fundamentu, wiercenie
otworu na gtebokos¢ projektowa, rozpoczecie betonowania pala, wprowadzenie zbrojenia.
po wyjeciu Swidra w niezwigzany beton.

Wyznaczanie osi pali Zelbetowych _

Osie pali oraz poziomy glowic pali powinny by¢ wyznaczone geodezyjnie i oznaczone na
gruncie w sposob trwaty. Szkic z podaniem oznaczeri i odieglo$ci pomiarowych nalezy
wigczy¢ do dokumentacii budowy.

Wykonanie otworu

Wiercenie otworu odbywa sig Swidrem $limakowym, w ktorego centralnej czesci znajduje
sie przewod umozliwiajgcy Hoczenie betonu formujacego pal. Podczas pograzania $widra
przewbd centralny jest zamknigty korkiem uniemozliwiajgeym naplyw wody gruntowej do
wnetrza swidra. W czasie wykonywania otworu nalezy kontrolowaé stan pod loZa
gruntowego na podstawie wskazaf: momentu obrotowego $widra w trakcie wiercenia
predkosci obrotowe] Swidra w trakcie wiercenia predkosci wiercenia. Kontrola wiw
parametru odbywa sie w sposob ciggly.

Betonowanie pali Zzelbetowych

Mieszanke betonowg nalezy podawac¢ pod odpowiednim cisnieniem, centraing rurg
rdzeniowg Swidra Slimakowego, zakonczong systemem zamykajgcym. Do podawania
mieszanki betonowej nalezy stosowa¢ pompy przystosowane do podawania zaloZzonego
projektem betonu. Pompowanie masy betonowej powinno odbywac sie wg instrukgcii
opracowanej dla danego urzgdzenia. Aby unikng¢ przewezenia w palu w trakcie
betonowania nalezy zatrzymaé¢ wycigganie éwidra jezeli podawanie betonu zostanie
przerwane lub, jezeli ci$nienie betonu mierzone na gtowicy pluczkowej spada do 0,0 bar lub
przekracza 10 bar. Odczyt cisnienia ttoczonego betonu powinien znajdowac sie w kabinie
operatora palownicy. W poblizu poziomu powierzchni terenu ciénienie betonu zmniejsza sie
do 0,0 bar. W przypadku nie otwarcia systemu zamykajgcego $wider nalezy wykrecié
$wider i ponownie nawiercié pal z przeglebieniem w stosunku do wozesniejszego odwiertu
ok. 20 cm.. Probki do badan betonu na s$ciskanie pobiera sie bezpoSrednio przed
wprowadzenien mieszanki betonowe] do pompy - w ilosci 6 szt. dziennie. Probki nalezy
przygotowywadé, przechowywac i badaé zgodnie z PN-88/B-06250.

Wykonanie i montaz zbrojenia pala Zelbetowego

Zbrojenie, wykonane zgodnie z Projektem Technicznym, wprowadza sie w $wiezo
uformowany pal. Zbrojenie podnoszone jest i ustawiane przy uzyciu wyciggarki
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zamontowane] na palownicy. W przypadku potrzeby stosowany jest wibrator dla pograzania
zbrojenia w beton.

5.6. Tolerancie wykonawcze geometrii pali Zelbetowych

5.6.1. Dopuszezaine odchytki potozenia pala Zelbetowego:

- usytuowanie w planie: 0,1 D (D - $rednica pala)
- odchylenie pala od pionu: 1: 50 '

5.6.2. Dopuszczalne odchyiki wymiarow pala zelbetowego:
- rzedna podstawy pala: -10,0 cm: +10,0 cm
- $rednica pala: -2,0 cm; + bez ograniczenia
- rzedna glowicy pala: -10,0 om; +5,0 cm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wykonanie i montaz zbrojenia
Do odbioru Wykonawca zobowigzany jest przedstawié:
deumentacje Projektowg z naniesionymi zmianami | uzupeinieniami dokonanymi w trakcie
robot,
metryki pali wg zamieszézonego wzoru,
atesty na materialy. _
powykonawczy operat geodezyjny rozmieszczenia pali.

6.2. Program badan
6.2.1. Badania przed rozpoczeciem budowy

Sprawdzenie terenu do palowania. Przygotowanie drég dojazdowych dia sprzetu
pomocniczego. Wykonanie zjazdéw do wykopu.

6.2.2. Badania w czasie robot
Sprawdzenie jakosci materialow.
Sprawdzenie podioza gruntowego.
Sprawdzenie glebokosci pogrgzenia éwidra.
Kontrola cinienia podawanego betonu podczas formowania pala.

6.2.3. Badanie odbiorcze

" Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacig Projektowa.

Odbidr zgodny z wymogami ST.

~ Sprawdzenie cigglosci pali metodg ultradzwigkowa,

6.3. Opis badan

6.3.1. Sprawdzenie jakosci materiatow
Nalezy prowadzi¢ na biezaco zgodnie z wymaganiami SST.

6.3.2. Sprawdzenie podioza gruntowego '

6.3.2.1. Zakres badan.
Sprawdzenie podioza polega na obserwacji oporu wiercenia poprzez kontrole cignienia
oleju hydraulicznego na -glowicy wiertniczej, szybko$ci obrotowej $widra, predkosci
pograzania $widra.

6.3.3. Sprawdzenie glebokosci pogrgzenia swidra.
W miarg postgpu robot sprawdza sie glebokosé pogrgzania Swidra. Pomiar glebokosci
wiercenia powinien odbywac sig z doktadnos$cig do 10 cm.

6.3.4. Sprawdzenie formowania pala
Badania, w trakcie formowania pala, polegajg na sprawdzaniu glebokosci pograzenia
Swidra i ilosci witoczonej ilosci mieszanki betonowej. lloéé wiloczonego w trakcie
wykonywania w otwér betonu powinna zawsze by¢ wigksza od teoretycznej objetosci
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betonu wyliczonej dia danej $rednicy pala. W trakcie betonowania naleZzy kontrolowad stalte
ci$nienie tloczenia betonu.

6.3.5. Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektows
Sprawdzenie zgodnoéct z Dokumentacjg Projektows polega na poréwnaniu wykonanych
robot z Dokumentacjg Projektowg i niniejszg Specyfikacja Techniczng. PoloZzenie glowicy
pala i osi zbrojenia pali naleZy sprawdzaé przez pomiary przymiarem z podziatkg
centymetrowsg i niwelatorem.

6.3.6. Sprawdzenie cigglosci pali metoda ultradzwickowa.
W skiad badania wchodzg nastepujgce czynnosci
przygotowanie gtowic pali do hadania,
przeprowadzenie badan,
analiza komputerowa uzyskanych wynikéw ( wykres ) i ocena poprawnosci wykonania
badanych pali. '
Celem powyzszego badania jest:
sprawdzenie fakitycznej dlugosci pali,
sprawdzenie cigglosci pali { np. sprawdzenie wystepowania ewentuainych przewezen ).

6.3.7. Proba obcigzeniowa

6.3.7.1 W celu sprawdzenia nosnosci pali nalezy wykona¢ prébne obcigzenia metoda belki
‘odwrdconej wg PN-83/B-02482 ,Noénos¢ pali | fundamentow na palach”.
Liczba prébnych obcigZen ustalona jest zgodnie z PN-83/B-G2482 ,,No$nos¢ paii i
fundamentdw palowych

6.3.7.2. Termin sprawdzania nosnosci pali
Migdzy wykonaniem pala prébnego oraz pali kotwigcych a sprawdzeniem jego nosnosci
powinien uplyngé okres co najmniej] 30 dni. Przy zastosowaniu cementdw
szybkosprawnych lub po stwierdzeniu dostatecznej wytrzymato$ci probki betonu pale
mozna obcigzy¢ wezesnie niz po uptywie 30 dni

6.3.7.3. Wybor pali do prébnego obcigZzenia
Pale prébnie obcigzone powinny byé uloZzone symetrycznie na przecieciu osi tgczacych
pale kotwiace. .

7. OBMIAR ROBOT

Roboty objete niniejszg SST podlegaja odbiorom. Ogodine zasady obmiaru podano w ST-
00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 7.

Jednostkg obmiaru jest 1 mb diugosci pala okresionej s$rednicy. Do diugosci pala nie
wlicza sie wystajgcego zbrojenia, ani nadlewki betonu. Diugo§¢ wykonanych pali oblicza sie
na podstawie Dokumentacji Projektowej.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejszg SST podlegajg odbiorom. Pale nalezy uznaé za wykonane zgodnie
z wymaganiami normy jezeli wszystkie badania opisane powyZej daly wyniki pozytywne. W
przypadku stwierdzenia odchylek od projekiu wiekszych od dopuszczalnych w SST, kazdy
taki przypadek podlega odrebnej analizie projektowej, ktdra winna by¢ przeprowadzona
przez projekianta ‘pali. Na podstawie powyzszej analizy podejmowana jest decyzja o
ewentualnej koniecznosci robét uzupeiniajgcych lub dodatkowych.
7.1. Odbiory czesciowe

Odbiory czesciowe dokonywane sg w oparciu o metryki pali i faktyczne ilodci wykonanych
metréw  biezgcych pali. Wiare mozliwosci Wykonawca winien jest sukcesywnie
przekazywad atesty na zastosowane materiaty.
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7.1. Odbiory koricowe
Dia odbioru konficowego wymagane s3:
- dokumentacja powykonawcza,
- atesty na zastosowane materialy,
- wyniki prob obcigzeniowych zgodnie z PN-83/B-02482 |, Nosnosé pali | fundamentow
palowych” _
- badania ciggfosci pali metodg ultradzwiekéw
- wyniki innych badan zarzadzonych przez Inspektora Nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg " dla wystawienia faktury jest podpisany przez Zlecajgcego protokot
wykonanych i odebranych robét. Piaci si¢ za odebrang ilosé metrow (m) wykonanych
pali wg ceny jednostkowej. Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie wszystkich
czynnikow produkcji 1 uzgodnione w umowie zakresy obowigzkéw Stron.

Cena jednostkowa 1 mb pala obejmuje: '

— zapewnienie wszystkich czynnikéw produkcii, czyli zakup, dostawe i
magazynowanie materiatdw lub wyrobow potrzebnych do wykonania robdt
bedgcych tematem niniejszej SST:

— dostarczenie wyposazonej w naktadki gumowe na gagsienice wiertnicy na plac
budowy;

- montaz | demontaz oraz przemieszczenie sprzetu;

- przygotowanie stanowisk do prébnego obcigzenia pali (o ile nie wyceniono
addzielnie);

— dostawa betonu
wykonanie pali;
dostawa i wykonanie zbrojenie pali
montaz zbrojenia;
sporzadzanie metryk paii;
rozkucie glowic pal;

— uporzadkowanie terenu robdt wraz z wywiezieniem urobku;

- przygotowanie materiatow niezbednych do dokonania odbioru robét palowych;
Wykonanie innych badan zleconych przez Inyniera (nadzér inwestorski) podlega
oddzielnej zaptacie tylko wtedy, gdy wyniki tych badan potwierdzajg jako$é robét zgodng z
wymaganiami projektu i Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-86/B-02480  Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziaf i opis gruntéw
PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki
miar

PN-B-02479:1998 Geotechnika. Dokumentacja geotechniczna. Zasady ogoine
PN-83/B-02482  Fundamenty budowlane. Nosnos¢ pali i fundamentow palowych
PN-78/B-02483  Pale wielkosrednicowe wiercone. Wymagania i badania
PN-B-04452:2002 Geotechnika. Badania polowe. '
PN-EN 1536:2010 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Pale wiercone.
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ST —-04.00.00 KONSTRUKCJA MASZTOW 1 OLINOWANIA

1.

1.1.

1.2.

WSTEP

Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowsj specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem konstrukeji masziéw
stalowych, montazem lin stalowych, lin PP i bramek fundamentéw — przy zleceniu i
realizacji robdt inwestycji pn. ,,Budowa toru kajakowego na rzece Dunajec w Nowym
Saczu - instalacja do slalomu w kajakarstwie gorskim”

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.

Bedzie réwniez podstawa do:

— Kontrolowania jakosci wykonywanych robét

— Przeprowadzenia procedur odbiorowych

— Rozliczenia wykonanych robot

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacia

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie i montaz elementéw konstrukcji stalowych i
-olinowania zwigzanych z zadaniem inwestycyjnym wymienionym w punkcie 1.1

1.4. Okresélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST — 00.00.00 ,Wymagania
ogéine”.

1.5. Ogdine wymaagania dotyczgce robot

- Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich

czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, SST i polecentami Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w ST — 00.00.00 Wymagania ogéine”
pkt. 5 “Ogédline wymagania dotyczgce robét budowlanych”.

2, MATERIALY

2.1. Wymagania ogdine
Wszystkie materialy stosowane do wykonania robdt muszg byé zgodne z wymaganiami

niniejszej SST i dokumentacji proiektowej.
Do wykonania robdt mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spelniajgce warunki okreslone

W

— Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207,

poz. 2016; z poznigjszymi zmianami),
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Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowianych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92,
poz. 881},

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnoéci (Dz. U. z 2002r., Nr 166,
poz.1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na Woykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowianego
wymaganej przez wiw ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. :
Materiaty stosowane do wykonywania elementéw konstrukeji stalowych powinny odpowiadac
wymaganiom zawartym w normie PN-821S-10052,

2.2. Wymaagania szczeqgbiowe

2.2.1. Stal konstrukcyjna

Stal konstrukcyjna 18G2 stosowana do wykonywania elementéw konstrukcji stalowych powinna
odpowiada¢ wymaganiom norm powyzej przytoczonych oraz norm:

PN-EN 10020:2003,
PN-EN 10027-1:1994,
PN-EN 10027-2:1994,
PN-EN 10021:1997,
PN-EN 10079:1996,
PN-EN 10204+Ak:1997,
PN-90/H-01103,
PN-87/H-01104,
PN-88/H-01105,
a ponadio:
Wyroby walcowane — ksztattowniki:
- ceowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-H934000:2003, PN-EN 10279:2003,
-rury powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN 10210-1:2000 oraz PN-EN
12102:2000. '
Ksztattowniki stosowane do wykanania konstrukgiji stalowych powinny ponadto odpowiadac
nastepujacym wymaganiom:
-mie¢ atesty hutnicze i zaSwiadczenia odbioru,
-mieé trwale ocechowanie,
- mie¢ wybite znaki cechowe.
Whyroby walcowane — blachy
-blachy uniwersalne powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-H-82203: 1994,
- bednarka powinna odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-76/H-92325,
Blachy stosowane do wykonania konstrukeji stalowych powinny ponadto odpowiadac
nastepujgcym wymaganiom:
-miec atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,
~mieé trwale ocechowanie,
- mie¢ wybite znaki cechowe,
Liny stalowe:
- liny brzegowe
Liny brzegowe fi 10 mm nalezy wyposazyé w $ruby rzymskie napinajace M12 wykonane
ze stali nierdzewnej (typ wantowy). Dodatkowe wyposazenie dla lin to kausze i zaciski
kablgkowe ze stali nierdzewnej o nosnoéci dostosowanej do sify naciggowej w linach.
Kazdy odcinek liny brzegowej pomigdzy masztami nalezy wyposazyé w dwie $ruby
rzymskie,
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linki przestowe

Liny przestowe fi 3 mm wykonane z stali nierdzewnej nalezy wyposazyé w kausze,
zaciski kubetkowe, karabificzyki, szekle - ze stali nierdzewnej o noénoéci dostosowansj
do sity naciggowe] w linach.

Linki PP do montazu bramki i regulacji polozenia bramki:
Linki PP fi 3mm nalezy wyposazy¢ kausze, zaciski kubelkowe, karabinczyki, szekle ze
stali nierdzewnej o nosnosci dostosowanej do sity naciggowsj w linach.

2.2.2 kaczniki

Sruby, nakretki nity i inne akcesoria do fgczenia konstrukcji stalowych powinny
odpowiadaé wymaganiom norm: PN-1S0 1891:1999, PN-ISO 8992:1996 oraz PN-82/M-
82054.20

a ponadio.

- $ruby powinny odpowiadaé wymaganiom norm: PN-EN 1SO 4014:2002, PN-61/M-82331,
PN-91/M-82341, PN-91/M-82342 oraz PN-83/M-82343,

- nakretki powinny odpowiadaé wymaganiom normy: PN-83/M-82171,

- podkiadki powinny odpowiadaé wymaganiom norm: PN-EN SO 887:2002, PN-ISOQ
10673:2002, PN-77/M-82008, PN-79/M-82009, PN-79/M-82018 oraz PN-83/M-82039,

2.2.3. Materiaty do spawania

Materialy do spawania konstrukcji stalowych powinny odpowiadaé wymaganiom normy PN-
EN 759:2000, a ponadto: .
- elektrody powinny odpowiadaé wymaganiom normy: PN-91/M-69430,
- drut spawainiczy powinien odpowiadac wyrnaganiom normy: PN-EN 12070:2002,
- topniki do spawania elekirycznegc powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-
73/MB9355 oraz PN-67/M-69356.

2.2.4. Skiadowanie matetialow i konstrukgcii

Elementy " konstrukcji stalowych i materialy dostarczone na budowe powinny byé
wyladowywane dzwigami. Elementy ciezkie, diugie i wiotkie naleZy przenosi¢ za pomoca
zawiesi i usztywniaé przed odksztalceniem.

Elektrody skladowac w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem.

tgezniki sktadowad w magazynie w oryginalnych opakowaniach lub skrzynkach.

SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem konstrukcji stalowych mogg by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonsgo do wykonywania
zamierzonych robdt. .

Wykonawca do montazu lub demontazu elementow konstrukcji stalowej powinien
dysponowaé m.in.:

— spawarkami,

— palnikami gazowymi,
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~ Zurawiami samochodowymi o udzwigu dostosowanym do cigzaru poszczegdinych
elementéw konstrukdji

Sprzgt wykorzystywany przez Wykonawce powinien byé sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
3 “Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu”.

4. TRANSPORT

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie |
spetnial wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST — 00. 00 00 ,Wymagania ogoine”
pkt. 4 “Ogélne wymagania dotyczgce $rodkéw transportu”.

Elementy konstrukeji stalowej zatadowane na $rodki transportu powinny odpowiadad
wymogom skrajni i by¢ trwale mocowane, aby w drodze nie ulegly Zsunigciu,
odksztatceniu, przewrdceniu itp. Sposéb zatadunku, transportowania i rozladunku nie
powinien powodowac powstania nadmiemnych deformacji, naprezen i uszkodzen.
Elementy wiotkie powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone przed odksztatceniem i
zdeformowaniem.

Wszelkie uszkodzenia drég publicznych lub innych budowli i urzadzen powstate w trakcie
transportu Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na wiasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania robdt

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt, 5
“Ogdine wymagania dotyczace wykonania robét”.

Wykonanie robot powinno byé¢ zgodne z normami. Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do akceptaciji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgcy wszelkie
‘warunki, w jakich bgdg wykonywane roboty zwigzahe z montazem i wykonaniem
elementow konstrukdji stalowe;.

5.2. Zakres wykonywania robot w wytworni

5.2.1. Przygctowanie i obrébka elementéw

Wyroby hutnicze stosowane do wykonania elementéw konstrukcji stalowej przed
wbudowaniem powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem:

- gatunku stali,

- asortymentu,

- wiasnosci,

- wymiardw i prostoliniowosci.

Elementy, ktorych odchytki wymiarowe pod wzgledem prostoliniowosci przekraczajg

dopuszczalne powinny podiega¢ prostowaniu. Elementy stalowe konstrukcji poddane
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prostowaniu lub gieciu nie powinny wykazywaé peknicc. Wystapienie tego rodzaju
uszkodzen powoduje odrzucenie wykonanych elementow. Sprzet uzywany do prastowania
i giecia elementow stalowych powinien by¢ zaakceptowany i sprawdzony przez Inspekiora
Nadzoru.

Ciecie elementdw i sposdb obrobienia brzegéw powinien byé wykonany z zachowaniem
wymagan wg PN-89/S-10050. ' .

Przed przystgpieniem do skiadania = elementéw konstrukcji Inspektor Nadzoru
przeprowadza odbidr elementdw w zakresie usuniecia rdzy, oczyszczenia i oszlifowania
powierzchni przylegajgcych i brzegdéw stykéw z zachowaniem wymagan wg PN-89/S-
10050, PN-87/M-04251 i PN-EN IS0 913:2002..

5.2.2. Montaz konstrukcji

Spawanie

Spawanie powinno odbywaé sie zgodnie z norma.

Osoby kierujgce spawaniem i spawacze powinny posiadac odpowiednie uprawnienia.

Elementy stalowej konstrukcji sg spawane w Wytwdrmi w elementy montazowe zgodnie z

dokumentacia projektows. _

Wszystkie spoiny po wykonaniu podiegajg badaniu, ocenie jako$ciowej i odbiorowi.

W kazdej fazie wykonywania konstrukcji stalowej inspektor Nadzoru moze zarzadzié
kontrole stosowanych materiatbw spawalniczych | sprawdzenie poprawnosci
wykonywanych zigczy spawanych.

W wyniku spawania powstajg napreZenia spawalnicze powodujgce odksztalcenia
elementow konstrukcji stalowej.

Sposob usunigcia odksztalcen konstrukcji wykonaé zgodnie z zaleceniami normy.

Polaczenia na sruby

Elementy konstrukcji stalowej przeznaczone do {gczenia na Sruby powinny byé

odpowiednio przygotowane, i tak:
frzpienie trzeba tak dopasowa¢ do otworu aby sruba wchodzita do otworu po lekkim
uderzeniu miotkiem,

— gwint nalezy nacigé na takiej diugosci, aby zwoje nie wchodzity w otwor czesci
taczonych, co najmniej dwa zwoje znajdowaly sie nad gorng powierzchnig nakretki,
a podkiadka pod nakretke pokrywata co najmniej dwa zwoje,

— Powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe nakretek i podkiadek przed
montazem pokry¢ warstwg smaru, -
Sruba w otworze nie powinna przesuwaé sie ani drga¢ przy ostukiwaniu miotkiem
kontrolnym.

5.2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne

Przewidziane dokumentacja projektows- Wszystkie elementy stalowe masztéw nalezy
zabezpieczyé antykorozyjnie przez cynkowanie grubowarsiwowe i ewentualnie malowanie
zestawem farb antykorozyjnych. Wymagana grubosé powioki cynkowania wynosi min. 230 ym

5.3. Moniaz nowej konstrukcii stalowej na budowie

5.3.1.Prace przygotowawcze i pomiarowe _
Przed przystgpieniem do montazu konstrukcji nalezy wykona¢ prace pomiarowe i

kontrolne potozenia elementéw stalowych.
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5.3.2. Wykonanie potgczen spawanych
W czasie spawania wilgotnos¢ wzgledna powietrza nie moze byé wieksza niz 80%,
a temperatura nie nizsza niz +5 °C. W czasie opaddw atmosferycznych, mgly lub mzawki
miejsce spawania | stanowiska spawaczy nalezy ostoni¢.
Powierzchnie faczonych elementow powinny byé wolne od zgorzelin, rdzy, farby, tuszczu i
innych zanieczyszczen na szerokosci nie mniejszej niz. 15 cm. '
Spoiny powinny posiadaé¢ klase zgodna z dokumentacja projektowg. Spoiny czotowe
powinny by¢ podspawane lub wykonane takg technologig, aby grar: byta jednalita i gladka.
Spoiny po wykonaniu powinny by¢ obrobione mechanicznie.
Dopuszczalna wadliwo$¢ spoiny czotowej wg PN-8/'M-6977~ (PN-EN 970:1 999).:
- dia Zigczy specjalnej jakosci - klasa wadliwosci W1,
- dla zlgczy normainej jakosci - klasa wadliwo$ci W2,
Spoiny czolowe powinny posiada¢ kiasg wadliwoséci ztacza R1, a spoiny normalinej jakosct
powinny odpowiada¢ wadliwoéci zigcza R2 wg PN-87/M-69772 (PN-EN 1435:2001).
Spoiny pachwinowe powinny odpowiada¢ klasie wadliwosci W2 wg PN-85/M69775 {PN-
EN 970:1999)
Wszystkie spoiny po wykonaniu podiegajg badaniu, ocenie jakosci i odbiorowi zgodnie z
PN-89/S-10050,
Koszt wszystkich badan przewidzianych SST, normg PN-89/S-10050 i innych zleconych
przez Inspektora Nadzoru ponosi Wykonawea.

5.4 Montaz elementdw konstrukcii stalowej na budowie
5.4.1. Wymagania ogoine

Przed przystapieniem do montazu elementow konstrukgji, Wykonawca montazu powinien
zapoznad sig z protokotem odbioru elementéw konstrukgji przewidzianych do whudowania
i potwierdzi¢ to odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy. Wykonawca montazu
powinien zobowigza¢ sig¢ do znajomosci i przestrzegania ustalen zawartych w SST
i dokumentacii projektowej, co potwierdza pisemnie ziozeniem odpowiedniej deklaracji
inspektorowi Nadzoru.

Do montazu elementéw konstrukeji stalowej stosuje sig rusztowania stalowe wg PN-M-
48090:1996 i PN-9/S-10050. Projekt rusztowan powinien byé oparty na obliczeniach
statycznych odpowiadajacych warunkom normy PN-82/810052.

Konstrukeja rusztowari i pomostéw powinna byé sprawdzona na:

- sity wywolane odcigzeniem konstrukgji stalowej koniecznym do demontazu
elementow przewidzianych do usunigcia i zamontowania nowych elementéw konstrukcji
stalowe],

- sity wywotane obcigzaniem od fudzi pracujgcych przy demontazu i montazu,

- sity od ciezaru narzedzi, urzadzen i materiatobw pomocniczych.

Wykonane rusziowania montazowe powinny zapewniaé prawidiowy dostep do kazdego
miejsca robot przewidzianego w dokumentacii projektowe;j.

W czasie montaZu nalezy dopilnowaé aby prace byly prowadzone zgodnie z projektem
organizacji robét.

Kolejne elementy mogg by¢ montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu statecznosci
elementow uprzednio zamontowanych.
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5.4.2. Wykonanie potgczen spawanych
Potgczenia spawane powinny byé wykonane zgodnie z ,Projektem technologii spawania”
i w ilodci przewidzianej dokumentacjg projektowsa. Wykonanie dodatkowych spoin wymaga

zgody Inspektora Nadzoru. Warunki wykonania polaczen spawanych opisano w punkcie
5.3.2 niniejszej SST.

5.4.3. Wykonanie potaczen na $ruby

Warunki wykonania polaczen na sruby opisano w punkcie 5.2.2 ninigjszej SST.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania cgdine

Kontrola jakoséci - wykonania konstrukcji stalowej polega na sprawdzeniu zgodnosci
z dokumentacjg, projekiows, wymaganiami podanymi w normie PN-89/S-10050 oraz
niniejszej SST. , ‘ ‘

Poszczegoine etapy wykonania konstrukcji stslowej sg odbierane przez Inspekiora
Nadzoru poprzez sporzgdzenie odpowiedniego protokotu.

Ocena poszczegolnych etapow robot potwierdzona jest wpisem do Dziennika Budowy.
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci . robét podanc w ST — 00.00.00
~Nymagania ogdlne” pkt. 6 “Opis dzialan zwigzanych z kontrola, badaniami oraz
odbiorem wyrebow i robot budowlanych”,

6.2. Zakres kontroli i badari:

6.2.1. Materialy
Materialy stosowane do wykonania elementéw konstrukcji stalowej podlegajg kontroli

zgodnie z wymaganiami podanymi w niniejsze| SST.
Whudowane materiaty powinny byé zgodne z dokumentacja projektows, a kazda zmiana
" powinna by¢ zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru.

6.2.2.Konstrukcija stalowa
Wykonanie i montaz konstrukcji stalowej podlega kontroli zgodnie z wymaganiami

podanymi w niniejszej SS5T.
Dopuszczalne odchylki wymiarowe powinny odpowiada¢ wymaganiom norm.

6.2.3.Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania

- kontrola stali,

- sprawdzenie elementéw stalowych,
sprawdzenie wymiardw konstrukcji,

-~ sprawdzenie polgczen,

- sprawdzenie zabezpieczen antykorozyjnych,

- sprawdzenie poprawnosci’ wykonania konstrukcji poprzez wykonanie
prébnego montazu konstrukgii.
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6.2.4, Kontrola w czasie transportu i na budowie

sprawdzenie wykonanego oznakowania zgodnego z planem montazu,
sprawdzenie czy elementy zaladowane na s$rodki transportu odpowiadajg
wymogom skrajni i czy sg trwale mocowane,
- sprawdzenie zgodnosci wykonania konstrukgji stalowej z dokumentacjg projektows,
kontrolg jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancii,
kontroig jakosci powlok antykorozyjnych.

Odbior konstrukcji eraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych
uszkodzen w czasie transportu potwierdza Inspektor Nadzoru wpisem do Dziennika
Budowy. Roboty podlegajg odbiorowi, a ocena poszczegoinych etapdw robdt
potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania
ogoine” “Wymagania dotyczace nrzedmiaru i obmiaru robot” pkt. 7.

Jednostkg obmiarowa jest t (tona) wykonanej | zamontowane] konstrukeji stalowsj jako
catosci, zgodnie z dokumentacig projektows,.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST — 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” w pkt 8
“Opis sposobu odbioru robot budowlanych”.

Inspektor Nadzoru w porozumieniu z Wykonawca, powoluje Komisje Odbioru, kidrej
zadaniem jest sprawowanie nadzoru nad wykonaniem konstrukcji stalowej jako catosci.
Poszczegoine etapy wykonania konstrukeji stalowej jako cafosci sg odbierane przez
Komisje poprzez sporzadzenie odpowiedniego protokotu.

Do odbioru koricowego Wykonawca przedktada:

dokumenty techniczne,
$wiadectwa kontroli laboratoryjnej i technologiczne;j,
$wiadectwa spawaczy,
pomiary odchylek,
Swiadectwa jakosci materiatow,
dziennik wykonania konstrukciji,

— dokumentacje projektowa,

— rysunki warsztatowe,

—  protokely odbioru czesciowego,

—  protokoty z pomiaru geometrii lub prébnego montazu wytwarzanej konstrukcii.

Odbidr konstrukeji po roztadunku winien byé wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru i
powinien by¢ przez niego zaakceptowany.

Ll
[¥3]



Wytworca powinien dostarczyé wszystkie elementy konstrukcji stalowej oraz komplet
dokumentdéw dotyczgeych wykonanej konstrukcji. Odbidr konstrukcji na budowie winien
by¢ dokonany na podstawie protokotu ostatecznego odbioru konstrukeiji

Wykonane i zamontowane konstrukcje stalowe jako caloé¢ uznaje sie za wykonane

i zamontowane zgodnie z dokumentacjg projektowa, niniejszg SST | wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jeZeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
podanych w dokumentacji projektowej przywotanych normach lub punktach 2,5 | 6
niniejszej specyfikacji daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogédine wymagania dotyczace podstawy ptatnodci podanc w ST — 00.00.00
~“Wymagania ogoine” w pkt 9 “Podstawa ptatnosci”.

Podstawe ptatnoéci stanowi cena za 1 tone wykonanej i zmontowanej konstrukcji stalowej
jako catosci, zgodnie z dokumentacjg projektows, obmiarem robot, atestem producenta
materiatdw | oceng jakosci wykonania robét na podstawie pomiardw i badan.

Cena jednostkowa cbejmuje:

Wykonanie konstrukgji jako catosci:

- prace przygoiowawcze,

- dostarczenie materialéw przewidzianych do wykonania robét,

- opracowanie ,Program realizacji robét” wraz z ,Projekiem technologii spawania®,
sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,

- badanie i obrabka elementdw stalowych do scalania,
scalanie elementdw i ich spawanie,

- montaz prébny konstrukgji,

- oznaczenie elementéw wedtug kolejnosci montazu,

N wykonanie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych SST lub
zleconych przez Inspekiora Nadzoru,

- gromadzenie wynikdw przeprowadzonych pomiaréw i badan.

Transport konstrukgji:

- wykonanie ,Projektu organizacji transportu” wraz z niezbednym projektami,
ekspertyzami i opiniami, '

- zatadunek konstrukcji na srodki transportu,

- przewiezienia konstrukcji z wytwérni na plac budowy,

roziadunek konstrukcji na placu skiadewym na budowie,
. usuniecie ewentualnych uszkodzen powstatych w trakcie transportu.

Mantaz konstrukcji jako catoéci na budowie:

- prace przygotowawcze | pomiarowe,

- wykonanie .,Projektu montazu konstrukcji™ wraz z ,Projektem technologii spawania®,
- wykonanie ,Projektu rusztowan i pomostow”,

- montaz ewentualnych rusztowan i pomostéw roboczych,

- sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,



state zespolenie elementdw przez spawanie,
wykonanie innych potaczen (na sruby),
usunigcie ewentualnych usterek,
. demontaz ewentualnych rusztowar i pomostow roboczych,
= uporzadkowanie miejsca robot,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

16.1.Normy

PN-EN 10020:2000 Definicje i kiasyfikacja gatunkéw stali.

PN-EN 10027-1:1994 Systemy oznaczania stali. Znaki stali, symbole gléwne.

PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. Systemy cyfrowe.

PN-EN 10021:1997 Ogélne techniczne warunki dostawy stali i wyrobow stalowych.

PN-EN 10079:1996 Sta1. Wyroby. Terminologia.

PN-EN 10204 +Ak: 1997 Wyroby metalowe. Rodzaje dokumentéw kontroli.

PN-80/H-01103 Stal. Pélwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie barwne.

PN-87/H-01104 Stal. Polwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie.

PN-88/H-01105 Stal. Pélwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie i
transport. )

PN-H-93419:1997 Dwuteowniki stalowe réwnoiegloscienne IPE walcowane na goraco.
Wymiary.

PN-H-93452:1997 Dwuteowniki stalowe szerokostopowe walcowane na gorgco. Wymiary.
PN-H-93400:2003 Ceowniki stalowe walcowane na gorgco. Wymiary.

PN-EN 10279:2003 Ceowniki stalowe walcowane na gorgco. Tolerancja ksztattu,
wymiaréw i masy.

PN-EN  10056-1:2000 Katowniki rownoramienne | nierdwnoramienne ze stali
konstrukcyjnej. Wymiary.
PN-EN  10056-2:1998 Katowniki réwnoramienne i. nierdwnoramienne ze stali

konstrukcyjnej. Tolerancja ksztattu i wymiardw.

PN-EN  10056-2:1998 /Ap1:2003 (poprawka) Katowniki réwnoramienne i
nieréwnoramienne ze stali konstrukeyjnej. Tolerancje ksztattu | wymiaréw.
PN-73/H-93460.00 Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte.

PN-73/H-93460.06 Ksztattowniki stalowe giete na zimno otwarte.

PN-ISO 1891:1999 Sruby, wkrety, nakretki | akcesoria. Terminologia.

PN-ISO 8992:1996 Czeéci zlgczne. Ogbine wymagania dia $rub dwustronnych i nakretek.
PN-82/M-82054.20 Sruby, wkrety i nakretki. Pakowanie, przechowywanie i transport.
PN-EN 1SO 4014:2002 Sruby z tbem szesciokgtnym. Klasy dokladnosci AiB.

PN-EN 1SO 887:2002 Podkiadki okragte do s$rub, wkretowi | nakretek ogoinego
przeznaczenta. Uktad ogdiny.

PN-ISO 10673:2002 Podkiadki okragte do érub z podkiadkg. Szereg maly, sredni i duzy.
Klasa doktadnosci A.

PN-77/M-82008 Podktadki sprezyste.

PN-791/M-82009 Podkiadki klinowe do dwuteownikow.

PN-EN 759:2000 Spawalnictwo, materialy dodatkowe do spawania. Warunki techniczne
dostawy materiatéw dodatkowych do spawania. Rodzaj wyrobu, wymiary, tolerancje

i znakowanie.

PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania stali.
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0gdlne wymagania i badania.

PN-EN 12070:2002 Materiaty dodatkowe do spawania. Druty elektrodowe, druty | prety do
spawania fukowego stalt odpornych na peizanie. Klasyfikacja.

PN-73/M-69355 Topniki do spawania i napawania tukiem krytym.

PN-67/M-69356 Topniki do spawania zuziowego

PN-87/M-04251 Struktura = geometryczna powierzchni, Chropowato$¢ powierzchni.
Wartosci liczbowe parametrow. _
PN-EN 1SO 9013:2002 Spawanie i procesy pokrewne. Klasyfikacja jakosci i tolerancie
wymiarow powierzchni cietych termicznie {ciecie tlenem).

PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady ztgczy spawanych. Nazwy i okreslenia.
PN-851M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo¢ zigczy spawanych. Oznaczenie klasy
wadliwosci na podstawie ogledzin zewnetrznych.

PN-EN 970:1999 Spawalnictwo. Badania nieniszczace zigczy spawanych. Badania
wizualne. _

PN-87/M-69776 Spawalnictwo. Okreslenie wysokosci wad spoin na podstawie gestosci
optycznej cbrazu na radiogramie.

PN-EN 1435:2001 Badania nieniszczace zlgczy spawanych. Badania- radiograficzne
ztgczy spawanych.

PN-EN 1712:2001 Badania nieniszczace zigczy spawanych. Badania ultradzwickowe
Ztaczy spawanych.

PN-87/M-69772 Spawalnictwo. Klasyfikacja wadliwoéci zlaczy spawanych na podstawie
radiogramow.
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ST - 05.00.00 HUMUSOWANIE, OBSIEW TRAW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem humusowania i obsiewu traw na zadaniu
inwestycyjnym pn ,,Budowa toru kajakowego na rzece Dunajec w Nowym Saczu —
instalacja do slalomu w kajakarstwie gorskim”.

1.2_Zakres specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z humusowaniem i cbsiewem obejmuija:
- plantowanie i wyréwnanie powierzchni,
- Ulozenie humusu warstwg 15 cm
- obsiew mechaniczny lub reczny mieszankg traw,
- uzupetnienie ubytkdw w ohsiewie po okresie wzrostu.

1.3. Wyszczegélnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymezasowych
Opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych podano w ST-00.00.00 ,Wymagania
Ogsoine”,

1.4._Informacje o terenie budowy,
Informacje o terenie budowy niezbedne z punktu widzenia
- organizacji robét,
- ochrony srodowiska,
- warunkow bezpieczenstwa pracy,
podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Okreslenia podstawowe,
Ogédine podstawowe podano w ST-00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.6. Ogdlne wymagania dotyczace robét,
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania Ogélne”

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace wyrobéw budowlanych

Ogolne wymagania dotyczgce wyrobéw budowlanych podano w ST-00.00.00 ~Nymagania
0goine”.

2.2, Szczeadtowe wymagania dotyczace wyrobdw budowlanych

2.2.1. Materiaty do humusowania

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu humusowania wg zasad niniejszej SST, sg:
- humus z odkiadu lub dowieziony z zewnatrz
- hasiona fraw.

2.2.1.1. Grunt z odkiadu
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Do wyrownania powierzchni terenu nalezy -uzy¢ ziemie roslinng zdjetg z pasa robot
ziemnych i skladowana zgodnie z ST-00.00.00 ,Wymagania Ogéine”. '

- ziemia rodzima - powinna byé zdjsta przed rozpoczeciem robét budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze byé
zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie. .

2.2.1.2. Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepuja w postaci golowych mieszanek z nasion réznych
gatunkdw. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skiad gatunkowy,
klase, numer normy wg kiorej zostata wyprodukowana, zdolnosé kietkowania.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

3.1._Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu | maszyn
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu i maszyn podano w ST-00.00.00 ,Wymagania
Ogdine”.

3.2, 8zczeqgdtowe wymagania dotyczace sprzetu

Do wykonania robét nalezy stosowacé:

- spycharki gasienicowe, koparki,

- ubijaki { walce) o recznym prowadzeniu, wibratory samobiezne do zageszczania ziemi
roslinnej: _

- glebogryzarek, ptugdw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu giadkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH

4.1._Ogdine wymagania dofyczace srodkdw fransportu
Ogdlne wymagania dotyczgce Srodkoéw transportu podano w ST-00.00.00 Wymagania

Qgblne”.

4.2, Szczegdtowe wymagania dotyczace srodkéw transporiow
Transport gruntu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi

przez Inwestora.
W trakcie zatadunku gruntu Wykonawca powinien usunac z gruntu zanieczyszczenia obce:

karzenie, kamienie itp.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt
Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t w 8T-00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

5.2. Szczegdlowe wymagania dotyczace wykonania robot

5.2.1._Plantowanie
Wykonawca wyrdwna teren ziemig z odkiadu zachowujge istniejace parametry zgodnie

z dokumentacja.
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Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagescic przez ubicie sprzetem wymienionym w pkt.3.
Do wyréwnania bedzie uzyta ziemia urodzajna, uprzednio zdjeta z pasa przewidzianego
pod nasypy i ztozony w pryzmach w poblizu prowadzonych robét.

5.2.2. Obsianie trawa i pielegnacia _
Zahumusowane powierzchnie beds obsiane trawg. Wymagania dotyczgce obsiania i
pielegnagji trawnikéw s3 nastepujgee: _
- teren musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,
- teren powinien by¢ wyrdwnany i splantowany,
- ziemia z odkladu powinna by¢ rozicielona réwng warstwg i w razie potrzeby
wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi oraz starannie wyrdwnana,
- przed siewem nasion trawy ziemig nalezy watowaé watem gladkim, a potem watem -
kolczatkg lub zagrabic,
- siew powinien byé dokenany w dni bezwietrzne,
- nasiona traw wysiewane sg w itosci 1,2 kg na 100 m2,

- przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami fub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrdwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie
nasion nastapito przez walowanie kolczatkg, mozna juz nie stosowaé watu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych moze hyé gotowa.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét i badar
Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania Ogdine”.

6.2. Szczegdtowe zasady kontroli jakosci robdt

Kontrola wykonanego obsiewu nalezy przeprowadzié, gdy trawy sg w fazie co najmniej
trzech Iub czterech listkéw. Wowczas zasiana roslinno$é powinna byé rozmieszczona
rownomiernie na powierzchni gruntu, pokrywajac go nie mniej niz 80% powierzchni
terenu. W przypadku trudnosci z okresleniem gestosci porostu przez ogledziny, nalezy
przeprowadzac badania z zastosowaniem ramki Webera w dziesigciu losowo wybranych
miejscach,

7. WYMAGANIJA DOTYCZACE ODBIORU ROBOT

Ogédlne zasady obmiaru rob6t podanc w ST-00.00.00 ,Wymagania 0gélne™.
Jednostkg obmiarows jest:
- 1 m? (metr kwadratowy) zahumusowanej i obsianej powierzchni terenu.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

8. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH 1| ROBOT
TOWARZYSZACYCH

"8.1. Wymagania ogdine,
Ogolne zasady dotyczace rozliczen robot podano w ST-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
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9.2. Sposodb rozliczenta robdt podstawowych,
Ptaci sie za rzeczywiscie wykonang i odebrang ilos¢é robét.
Cena 1 m* humusowania z obsianiem obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- przygotowanie podioza, plantowanie,
- dostarczenie humusu, :
- whudowanie humusu warstwa gr. 15 cm,
- uwalowanie humusu,
- uzupeinienie humusu do osiggniecia warstwy 15 cm po uwatowaniu,
- obsiew, ‘ "
- pielggnacje,
- kontrole prawidlowosci wykonania robét.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Normy ‘
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania

przy odbiorze
PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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