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1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach

realizacji zadania:

,Remont stanowisk uzbrojonych w Zaktadzie Karnym w Kaminsku”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie

1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia Robot zwigzanych
z remont stanowisk uzbrojonych w Zaktadzie Karnym w Kaminsku, gm. Gérowo Itaweckie.

Zakres rzeczowy obejmuje:
e Demontaz instalacji elektrycznych,
e Montaz nowych instalacji elektrycznych,
e Demontaz instalacji teletechnicznych,
e Rozbudowa instalacji teletechnicznych,
e Wykonanie przebié, otwordéw i kanatow pomieszczeniach stanowisk uzbrojonych
Zakres prac telekomunikacyjnych:
1. Budowa szkieletowego (miedzybudynkowego) oraz pionowego
(wewnatrzbudynkowego) okablowania swiattowodowego.
2. Budowa okablowania strukturalnego klasy EA w wersji ekranowanej na potrzeby sieci
teleinformatycznej oraz systemu SSWiN w budynkach ,,Stanowisk uzbrojonych” ZK

Kaminsk.

3. Budowa punktow dystrybucyjnych sieci teleinformatycznej:

— BPD-1 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny ,,Stanowisko uzbrojone nr 1 — parter,
— BPD-2 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 2”” — parter;



— BPD-3 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 3” — parter;
— BPD-4 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 4” — parter;
— BPD-5 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 5 — parter;
— BPD-6 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 6” — parter;
— BPD-7 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 7 — parter;

4. Dobor wyposazenia Gtownego Punktu Dystrybucyjnego, w tym dobor systemu alarmu,
systemu kontroli typu ,,Czata”;

Dobor urzadzen i modulow central systemu SATEL;

Dobor urzadzen monitoringu kamer zew. CCTV;

Dobor urzadzen systemu ppoz ( czujki);

Dobor urzadzen monitorujacych ruch;
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Dobor urzadzen monitorujacych zalanie powierzchni;
10. Dobér urzadzen aktywnych sieci teleinformatycznej;
11. Dobor urzadzen sieci telefonicznej;

12. Dobér zasilaczy oraz modutéw awaryjnych punktow dystrybucyjnych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem instalacji j.w. i obejmuja: wymagania wykonawcze,

wymagania materialowe,

technologie montazu,

transport i roztadunek,

sktadowanie materiatow,

nadzor i odbiory.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe uzyte w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi
Polskimi Normami i Ogodlng Specyfikacja Techniczng Wykonania i1 Odbioru Robot
Budowlanych.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ tych robdt oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem budowlano-wykonawczym, pozostatymi STWiORB i poleceniami zarzadzajgcego
realizacja umowy. Wprowadzenie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga

akceptacji zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia
i dokumenty:
1.5.2.1. Dokumentacja Projektowa zalaczona do dokumentéw Przetargowych:
1.5.2.1.1. Opisy techniczne.
1.5.2.1.2. RysunKi.
Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji
i charakteru robot, sg wystarczajace do ich wykonania.
Dokumentacja zawiera:
1. Opis techniczny
2. Obliczenia techniczne

3. Rysunki

1.5.3. Zgodno$¢ robét z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez
zarzadzajacego realizacja umowy, wymagania dla Wykonawcy stanowig czgs¢ Umowy, a
wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej Dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

— Specyfikacje Techniczne;
— Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw Ilub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory
dokona odpowiednich poprawek.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty 1 materiaty bedg zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 ST bedg uwazane za wartosci docelowe,

od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy
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materialdéw 1 elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z Dokumentacjg
Projektowa lub STWiORB, i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie

materiaty zostang niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

W czasie trwania budowy Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawca
zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci
przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inwestorem. Koszt zabezpieczenia terenu

budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wigczony w cen¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji napowierzchni i za urzadzenia podziemne,
w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie
rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktoére majg by¢ wykonane w zakresie potozenia
instalacji 1 urzagdzen podziemnych na terenie budowy i1 powiadomic¢ Inspektora nadzoru, wladze
lokalne, oraz uzytkownikéw innych sieci 1 wtascicieli gruntow o zamiarze rozpoczecia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen

podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé. aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych., szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetiajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla

ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa



publicznego. Uznaje si¢. ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych

powyzej nie podlegaja zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robo6t i za wszelkie urzadzenia i materiaty
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez
inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w

zadowalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru koncowego.

1.5.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
1 miejscowe oraz przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciaggly bedzie informowaé Inwestora o swoich

dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne stosowne dokumenty.

1.6. Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych;
45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego;

45317300-5 Elektryczne urzadzenia rozdzielcze,

32410000-0 Lokalna sie¢ komputerowa;

45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach;

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania orz instalacji;

45314310-7 Uktadanie kabli;

45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania;

45314200-3 Instalowanie linii telefonicznych.

2. MATERIALY



2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢
i wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania begda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami

Kontraktu, wymaganiami i warunkami Specyfikacji Technicznych i poleceniami Inzyniera.

2.2. Z}acze kablowe

Ztacze kablowe ZK-1 o obudowie OZ o glebokosci 245mm. Materiat izolacyjny,
trudnopalny, samogasnacy kompozyt (poliester + widkno szklane). Odporne na dziatanie

warunkow atmosferycznych i UV.

2.3. RozdzielnicanN: RGiTB

Rozdzielnice o IP30, 24 i 36 modulowe
Charakterystyka techniczna:
Prad znamionowy ciagty: In 100A
Napigcie znamionowe taczeniowe : Un=400V
Napigcie znamionowe izolacji: Ui=500V

Klasa ochronnosci : |

2.4. Przewody

Przewody miedziane typu YDY, 750V z zylg ochronng. YDY to przewod
elektroenergetyczny do uktadania na state, z zylami miedzianymi jednodrutowymi, o izolacji 1
powloce  polwinitowej PVC, o przekroju okraglym, w  kolorze biatym.
Przewody elektryczne YDY przeznaczone sg do pracy w otoczeniu o temperaturze od -40°C
do +70°C 1 wilgotnosci wzglednej do 100% oraz do ukladania na stale w urzadzeniach

elektroenergetycznych.

2.5. Szafy teleinformatyczne



Szafa teleinformatyczna 600mm/800mm/1610mm 32U

2.6.

szafa posadowiona na cokole o wymiarach 600mm/800mm/1610 wysokos¢ 32U,

dwie pary belek nosnych 19",

panel wentylacyjny montowany w dachu szafy, wyposazony w 4 wentylatory
z termostatem,

stopien ochrony IP 20 zgodnie z norma PN-EN 60 (nie dotyczy przepustow
szczotkowych),

szkielet, dach, ostony, drzwi, cokot — malowane farba proszkowa w kolorze RAL 9005,
drzwi przednie i tylne blaszane z perforacja, wyposazone w zamki trzypunktowe
z uchwytem wychylnym,

ostony boczne z blachy pelne;j,

dach z otworami kablowymi zakrytymi wytamywang zaslepka,

listwa uziemienia,

wyposazenie:

—  Zasilacz UPS Eaton 9PX 2200W RT2U (wieza/stelaz 2U) z kartg sieciows,

— BYPASS - Eaton MBP3KID akcesorium do zasilaczy bezprzerwowych (UPS),

— Eaton 9PXEBM72RT2U dodatkowy modut (EBM) 72V 2U,

—  Przelacznik sieciowy Cisco Catalyst C9300L-24T-4G - przetacznik - 24 porty,

— Listwa 19” 8 gniazd z zabezpieczeniem przeciwprzepigciowym,

—  Cuzujnik zaniku fazy,

—  Przekaznik kontroli 230V F&F PK-1,

—  Czujki magnetyczne SATEL B-3 — 4 szt. w szafie RACK

— Potka stala 1U mocowana na belkach no$nych, RAL 9005,

—  Zaslepki plyty dolnej, gornej lub dachu petna, RAL 9005,

—  Zaslepki plyty dolnej, gornej lub dachu z przepustem szczotkowym, RAL 9005,

—  Listwa zasilajgca — 1 szt.

— Gniazda z bolcem — 6

— Podswietlany wytacznik,

— Napigcie znamionowe - 230 V AC,

— Maksymalne obcigzenie - 16 A/ 3680 W,

—  Stopien ochrony - IP 20

—  Kabel zasilajacy 3 m, czarny, przekréj przewodow 2,5 mm? - listwa zasilajaca
2—1szt.

Szafa teleinformatyczna 800mm/800mm/1833mm 32U

Szafa na regulowanych stopkach o wymiarach 800mm/800mm/1833mm 32U;

dwie pary belek no$nych 19";

panel wentylacyjny montowany w dachu szafy, wyposazony w 4 wentylatory
z termostatem;

stopien ochrony IP 20 zgodnie z normg PN-EN 60 (nie dotyczy przepustow
szczotkowych);

szkielet, dach, ostony, drzwi, cokot — malowane farbg proszkowsa;
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— drzwi przednie i tylne blaszane z perforacjg, wyposazone w zamki trzypunktowe
z uchwytem wychylnym,

— oslony boczne i tylna z blachy pelnej;

— dach z otworami kablowymi zakrytymi wylamywang zaslepka,

— listwa uziemienia;

wyposazenie:

—  Zasilacz UPS Eaton 9PX 2200W RT2U (wieza/stelaz 2U) z kartg sieciows,

— BYPASS - Eaton MBP3KID akcesorium do zasilaczy bezprzerwowych (UPS),

— Eaton 9PXEBM72RT2U dodatkowy modut (EBM) 72V 2U,

—  Przelacznik sieciowy Cisco Catalyst C9300L-24T-4G - przetgcznik - 24 porty,

— Listwa 19” 8 gniazd z zabezpieczeniem przeciwprzepigciowym,

—  Cuzujnik zaniku fazy,

—  Przekaznik kontroli 230V F&F PK-1,

—  Czujki magnetyczne SATEL B-3 — 4 szt. w szafie RACK

— Potka stata 1U mocowana na belkach nosnych, RAL 9005,

—  Zaslepki plyty dolnej, gérnej lub dachu petna, RAL 9005,

—  Zaslepki plyty dolnej, gornej lub dachu z przepustem szczotkowym, RAL 9005,

— Listwa zasilajaca — 1 szt.

— Gniazda z bolcem — 6

— Pods$wietlany wytacznik,

— Napiecie znamionowe - 230 V AC,

— Maksymalne obcigzenie - 16 A/ 3680 W,

—  Stopien ochrony - IP 20

—  Kabel zasilajacy 3 m, czarny, przekroj przewodow 2,5 mm? - listwa zasilajaca
2—1szt.

2.7. Okablowanie swiatlowodowe

Zewnetrzny kabel $wiattowodowy jednodomowy 6-wloknowy (stosowany w
swiattowodowych polaczeniach szkieletowych)

— kabel zewnetrzny;

— klasa widkna G.652.D;

— kategoria kabla wg 1SO11801 ed.2.2 - OS2;

— konstrukcja kabla wg DIN VDE 0888 - A-DQ(ZN)B2Y;

— powtoka zewngtrzna wodoodporna, bezhalogenowa;

— budowa kabla — centralna luzna tuba;

— ochrona przeciw gryzoniom;

— klasyfikacja ogniowa powloki zewnetrznej — LSZH;

— standardy klasyfikacji ogniowe;j:

— |EC 60332-1 test na rozchodzenie si¢ ognia;

— IEC 60754-2 test na stopien kwasowosci gazow; - IEC 61034 test na gestosé
zadymienia.

2.8. Panel Swiatlowodowy:
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— panel wysokosci 1U,

— obstuga do 48 portéw SC Duplex (max. 96 wtokien swiattowodowych),

— elastyczna konstrukcja panel pozwalajgca na przyszte rozbudowy/migracje sieci,

— 4. panel umozliwiajacy obstuge jednoczesnie:

— laczy optycznych minimum SC, LC, E2000 w wersji spawanej i pre-terminowanej,

— laczy miedzianych kategorii 5,6 lub 6A, dowolnej mieszanki wyzej wymienionych
laczy,

— konstrukcja panel umozliwiajaca jego obstuge od przodu, co wydatnie usprawnia jego
obsluge w sytuacji ograniczonego dostepu do szafy z innych stron,

— panel posiadajacy duze, wymienialne pola opisowe pozwalajace na etykietowanie
polaczef.

2.9. Kaseta Swiatlowodowa do paneli:

— kasety zapewniajace min. R35 promienia gigcia wtokien wewnatrz kasety,
— kaseta umozliwiajaca germinacj¢ wtokien na nastepujacych ztaczach optycznych SC
Duplex,
—  kasety o konstrukcji pozwalajacej uzyska¢ maksymalng elastyczno$é rozumiana jako:
— obstuga zarowno taczy pre- termlnowanych jak i spawanych,
— tacka spawow musi mie¢ mozliwo$é wykonania rezerwy ok, 1,5m wiokien z kabla
instalacyjnego oraz min 2m pigtaili w ramach kasety
— mozliwos¢ wprowadzania kabla zarowno pod katem 900 jak i 450,
— mozliwos¢ wykonania ok 2m rezerwy luznej tuby w ramach kasety,
— kasety stanowigce kompletne rozwigzanie gotowe do wykonania spawow, w sktad
kompletu wchodza;
- komplet pigtaili,
- komplet adapterowa potaczeniowych,
— tacka spawowa,
— magazynki spawow,
— komplet ostonek termokurczliwych lub alternatywnych, - system bezpiecznego
wprowadzenia kabla do kasety.

2.10. Adaptery swiatlowodowe:

— zastosowane w adapterach potaczeniowych tuleje ceramiczne,

— adaptery oraz ztacza stosowane w panelu z automatycznie zamykanym przeswitem
wlokna,

— adaptery  $wiattowodowe  wyposazone W  polprzezroczyste — zaslepki
przeciwkurzowe,

— mozliwos¢  kodowania  kolorem oraz zabezpieczenie zlgczy  przed
nieautoryzowanym dokonaniem potaczenia oraz roztaczenia,

— kolorystyka adapterow potaczeniowych umozliwiajaca identyfikacje kabli
swiattowodowych i by¢ zgodna z 1SO11801 ed.2.2 tj: dla jednomodow PC
niebieski.
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2.11. 7Zxacza Swiatlowodowe:

— IL (strata wtragceniowa) oraz RL (strata odbiciowa) zgodnie z ISO/IEC 11801 ed. 2.2.
mierzonych metoda zgodnie z IEC 61300-3-34 dla IL oraz IEC 61300-3-6 dla RL,

— ferule ztaczy ceramiczne,

— mozliwos¢ kodowania kolorem oraz zabezpieczenie ztaczy przed nieautoryzowanym
dokonaniem potgczenia oraz roztgczenia,

— parametry wydajnosciowe:

— rodzaj obstugiwanych wtokien — jednomod,

— Kklasyfikacja ztagczy wg IEC 61753-1 — grade D,

— ¢$rednie straty wtraceniowe (IL)[dB] zgodnie z IEC 61300-3-34 - <0,5, - straty
wtrgceniowe (RL) [dB] Zgodnie z IEC 61300-3-6 - >35.

2.12. Okablowanie miedziane Kabel instalacyjny S/FTP kat.6

— kategoria 6;

— kategoria 6A;

— ekranowanie S/FTP;

— czgstotliwos¢ transmisji 650 MHz;
— Srednica zyt [AWG] 23;

— max. srednica kabla 7,6mm;
— zgodnos¢ ze standardami:

— ISO/IEC 11801 ed. 2.2;

— |IEC 61156-5 2nd ed.;

— EN50173-1; EN 50288-x-1;
— klasyfikacja ogniowa:

- LSFRZH

— IEC 6060332-3-24;

— IEC 60754-2; IEC 61034.

2.13. Panel krosowy 1U 48 portéw (opcja):

— panel wysokosci 1U w szafie 197;

— obstuga do 48 portow,

— panel umozliwiajacy kodowanie kolorem,
— mozliwos¢ obstugiwania:

- faczy miedzianych kategorii 5,6 lub 6A,

- faczy optycznych minimum SC oraz LC dupleks w wersji pre-terminowanej
I Spawanej,

- jednoczesna dowolna mieszanka wyzej wymienionych taczy,

— mozliwos¢ obstugi ztaczy od przodu,

— wymienialne pola opisowe pozwalajace na etykietowanie potaczen, dodatkowo kazdy
port
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2.16.

musi by¢ ponumerowany,

system w sktad, ktorego wchodzi panel musi zapewnia¢ mechaniczne zabezpieczenie
portow

przed nieautoryzowanym wpieciem oraz wypieciem ztacza do/z gniazda.

. Panel krosowy 1U 24 porty:

panel wysokosci 1U w szafie 197;

obstuga do 24 porty,

panel umozliwiajacy kodowanie kolorem,

mozliwos¢ obstugiwania:

taczy miedzianych kategorii 5,6 lub 6A,

taczy optycznych minimum SC oraz LC dupleks w wersji pre-terminowanej i spawanej,
jednoczesna dowolna mieszanka wyzej wymienionych taczy,

mozliwos¢ obstugi ztagczy od przodu,

wymienialne pola opisowe pozwalajace na etykietowanie potaczen, dodatkowo kazdy
port

musi by¢ ponumerowany,

system w sktad, ktorego wchodzi panel musi zapewnia¢ mechaniczne zabezpieczenie
portow

przed nieautoryzowanym wpieciem oraz wypieciem ztgcza do/z gniazda.

. Moduly przylaczeniowe:

mozliwos¢ wprowadzania kabla instalacyjnego na wprost (180°) oraz prostopadle (907,
kategoria zastosowanego miedzianego modutu Kat.6A,

terminacja zyt kabla w module za pomoca technologii IDC,

mozliwos¢ terminacji zyt typu drut jak i linka w rozpigtosciach srednic:

AWG 22- 26 AWG dla drutu;

AWG 22/7 — 26/7 AWG dla linki;

obstuga kabli o $rednicy zyly wraz z powtokg do min 1.5 mm,

obstuga kabli o srednicy zewnetrznej do 10mm,

mozliwos¢ terminacji kabla w sekwencji TIA/EIA 568A lub B,

obstuga technologii PoE oraz PoE+ (Power Over Ethernet),

zyty kabla instalacyjnego w obrebie kontaktu IDC unieruchomione,

moduty zgodnie z ISO 11801 ed.2.2. muszg zapewnia¢ minimum 20 krotna
reterminacje,

moduty zgodnie z ISO 11801 ed.2.2. musza zapewnia¢ minimum 750 cykli
potaczeniowych,

piny modutowo pokryte warstwa ztota o grubosci min 0,7 um,

ekranowanie modutu zapewniajgce ochrone 360°.

Kable krosowe:

kategoria Kat.6;
zakres czestotliwosci kabli [MHz] — 650MHz;
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— rodzaj powtoki — LSFRZH,;

— ekranowanie S/FTP;

— max. srednica kabla — 6,0mm;
— $rednica przewodu AWG 24/7;
— klasyfikacja ogniowa:

- IEC 60332-3-24; - IEC 60754-2;
- IEC 61034.

2.17. System SSWiN

Wewnetrzny sygnalizator optyczny

— oObustronne sterowanie optyka (sygnalizator §wietlny) poprzez wigczenie/wyltgczenie
przyciskiem.
— napiecie zasilania do 15VDC.
W budynku zaprojektowana zostata centrala SSWiN oraz moduty podcentrali SATEL. Obstuga
systemu oraz jego zarzadzanie zaplanowane zostalo poprzez manipulatory oraz z poziomu
dedykowanej aplikacji administratora facacej si¢ poprzez port szeregowy RS/USB.
Sygnalizacja o wystapieniu sytuacji zagrozenia bedzie realizowana za posrednictwem

sygnalizatoréw akustycznych wewnetrznych i optyczno-akustycznych zewnetrznych.

Zakres wykonania SSWiN, dobor materiatow i urzadzen oraz opis sposobu wykonania zostat

przedstawiony w projekcie wykonawczym.

2.18. Zabezpieczenia obwodow elektrycznych

Parametry zabezpieczen typu S:

Stopien ochrony: IP2X

Napigcie: AC

Czestotliwos¢: S0Hz

Charakterystyka wyzwalacza: B, C

Liczba biegunow: 1, 3

Prady znamionowe: zgodnie ze schematami

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet bedacy wlasnoscig
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Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami dotyczacymi ochrony srodowiska i

przepisami dotyczacymi ochrony §rodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

3.2. Sprzet do wykonania o$wietlenia

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg jakosé
robot:

e Zurawia samochodowego,

e samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,
e zespotu pradotwodrczego przenosnego 2,5 kVA,

e zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,

e koparko-spycharki o tad. 0,15t,

e wibromtotu elektrycznego lub spalinowego do 3 kW,

e ciggnika kotowego,

e samochodu samowytadowczego,

e lub kazdego innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inwestora

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inwestora oraz na odcinkach dopuszczonych przez
inspektora nadzoru. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykonawca powinien
dysponowac Sprzgtem sprawnym technicznie. Z uwagi na zblizenia lub skrzyzowania z innymi
sieciami na odleglos¢ do 3 m, roboty ziemne nalezy bezwzglednie prowadzi¢ recznie pod

nadzorem wiascicieli poszczegdlnych sieci.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére
nie wplyna niekorzystnie, na jakos¢ wykonywanych robot i wilasnosci przewozonych
materialdow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazaniach przez

Inwestora, w terminie przewidzianym Kontraktem.

16



Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych

parametrow technicznych.

4.2. Transport materialow

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych srodkow transportu.
— samochodu skrzyniowego,
— przyczepy dtuzycowej,
— samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,
— samochodu dostawczego,
— przyczepy do przewozenia kabli.
Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu, wydanymi przez

wytworcg dla poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem
(Umowa) oraz za jako$¢ stosowanych materiatow 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru, Inwestora, Zarzadzajacego wykonaniem zadania/inwestycji.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa
jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostang, jesli wymaga¢ bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdéw i elementow
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie (Umowie), Dokumentacji
Projektowej i w STWiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
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Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatdéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji i przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora
nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez hiego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji
Robot oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane Roboty.

Prace ziemne wykonywac¢ rgcznie przy skrzyzowaniu z istniejagcym uzbrojeniem, roboty
nalezy prowadzi¢ odcinkowo i zgodnie z ustaleniami wtascicielu istniejagcego uzbrojenia.

Przed przystapieniem do robdt ziemnych nalezy zleci¢ nadzor wszystkim wlascicielom
uzbrojenia podziemnego na omawianym terenie.

Doktadng lokalizacj¢ urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych r¢cznie i pod nadzorem uzytkownikow.

Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywaé pod nadzorem
uzytkownikow, stosujac si¢ do ich zalecen odnos$nie zabezpieczen urzadzen.

Prace zwigzane z remontem instalacji powinny by¢ realizowany zgodnie z aktualnie
obowigzujacymi przepisami ochrony  przeciwporazeniowej w urzadzeniach
elektroenergetycznych oraz instrukcja montazu tych urzadzen oraz dokumentacja techniczno-
ruchowa. Wykonawca opracuje powykonawczg inwentaryzacje geodezyjng i techniczna.

Za prawidlowe wykonanie czgsci budowlanej 1 wyposazenie w instalacje ogodlne
pomieszczen odpowiedzialny jest wykonawca prac budowlano-instalacyjnych. Przed
przystapieniem do montazu wyposazenia nalezy sprawdzi¢ zgodno§¢ wykonanej adaptacji z
wymaganiami w niniejszym projekcie.

Wykonawca powinien opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajgcemu
harmonogram robot, zawierajacy okresy wyltaczen z rozrdznieniem na poszczegolne instalacje
stanowisk uzbrojonych. Wykonawca winien wykonywac prace budowlane w sposob, w ktorym
przerwa bez napigciowa jest jak najkrotsza i w czasie, kiedy brak zasilania jest najmniej
ucigzliwy. W przypadku koniecznosci przeprowadzenie wylaczen, ktore beda ucigzliwe,
Wykonawca winien zapewni¢ cigglo$¢ zasilania z wykorzystaniem dostgpnych metod t.j.
wykonywaniem przetaczen kierunku, z ktorego zasilane sg obiekty, tymczasowe mufowanie

kabli zasilajacych, stosowanie agregatéw pradotwoérczych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem. Aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i

jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli.

6.1.1 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inspektora nadzoru.

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ pomiary konicowe okablowania miedzianego
w celu potwierdzenia spetnienia wymagan dla klasy E Permanent Link. Wyniki pomiaréw
powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN50173.

Calo$é instalacji wykonywaé zgodnie z norma PL-EN 50174. Wykona¢ certyfikacje

urzadzen 1 sieci , przedstawi¢ certyfikat.

6.1.2. Atesty jakoSci materialow

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce atest producenta
stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST. W przypadku materialow dla
ktérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadaé atest
okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe beda posiadac atesty
wydane przez producenta. Jesli zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci z ST to takie

materiaty zostang odrzucone.

6.1.3. Ksiega obmiaru.
Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciaglty w

jednostkach przyjetych w wycenionym s$lepym kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiaru.

6.1.4. Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
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b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot.

e) protokoty z narad i ustalen.

f) korespondencj¢ na budowie.

6.1.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie

Zamawiajacego.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt nalezy sprawdzié, czy materiaty, ktore beda uzyte do
budowy linii posiadaja zaswiadczenia o jakosci lub Deklaracje Zgodnosci. Po skompletowaniu

materiatoéw przy stanowiskach wbudowania nalezy wzrokowo oceni¢ ich stan.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa 1 STWiORB, w jednostkach ustalonych w wycenionym s$lepym
kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym
terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w STWiORB nie
zwalnia Wykonawcy od obowiagzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang
poprawione wedhug konstrukcji Inspektora nadzoru na pi§mie. Obmiar gotowych robdt bedzie

przeprowadzany z czestoscig wymagang przez Wykonawce lub Inspektora nadzoru.

7.1.1. Zasady okreslania iloSci robét i materialéow.
Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda

obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.
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7.1.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bgda przeprowadzane przed cze¢$ciowym lub koncowym odbiorem robdt, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot.
Obmiar robot zanikowych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiatly i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami

umieszczonymi w ksiedze obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru, dokonywanych przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) Odbiorowi robdt zanikowych 1 ulegajacych zakryciu,

b) Odbiorowi czesciowemu,

¢) Odbiorowi koncowemu,

d) Odbiorowi ostatecznemu.

e) Odbior robot zanikowych

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikowych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot
zanikowych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany z czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu trzech dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie

dokumentéw zawierajagcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
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przeprowadzone pomiary, W Konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i

uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czeSciowy.

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru

czesciowego robot dokonuje si¢ wedlug zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

8.4. Odbiér koncowy robat.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbidr koncowy
robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i1 przyjecia dokumentow o ktorych
mowa w punkcie 8.5. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1
STWiORB. W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikowych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniajagcych 1 poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupehiajacych komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa
I STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢

wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot
odbioru koncowego robot sporzadzony wedhug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
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dokumenty:

Dokumentacj¢ powykonawcza,
e Specyfikacje Techniczne,

e uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikowych i

ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
e dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,
e wyniki pomiaréw kontrolnych,
e atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,

e powykonawcza dokumentacj¢ geodezyjna obiektu,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

W  przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcag wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot. Wszystkie zarzadzone
przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja. W
przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacjg Projektowa 1 Wykonawca zobowigzuje si¢ do ich poprawy na

wilasny koszt.

8.6. Odbidr ostateczny.

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
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Platnos¢ za wykonanie sieci oswietleniowej nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacja
Projektowa na podstawie obmiaru robot, atestow produktéw materiatow oraz oceny jakoSci

wykonywanych robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jednostke obmiarowa i budowy oswietlenia drogowego. Cena jednostkowa jest ceng
usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje wykonanie montazu kompletnego

punktu oswietlenia solarnego w sktad ktorego wchodzi:

e opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob6t oraz Programu Zapewnienia

Jakosci,
e zapewnienie niezbednych czynnikéw produkciji,
e zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatow,

e zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania

robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e roboty ziemne,
e opflaty za sktadowanie,
e wykonanie wykopow,
e wykonanie przekopdéw kontrolnych,
e oznakowanie robot,
e montaz oprawy,
e wykonanie zasypek,

e rozbiorka i odtworzenie nawierzchni zwigzanych z przebudowa a nie ujetych w innych

branzach,

e wykonanie robot odtworzeniowych zwigzanych z przebudowg a nie ujetych w innych

branzach,
e podiaczenie do sieci zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB,

24



e przeprowadzenie prob i konserwowanie urzadzen w okresie gwarancji,

e uporzadkowanie terenu robot; wywoédz odpadow na wysypisko wraz z kosztami

utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
e wykonanie wszelkich niezbednych badan i prob.

e Inne niezbedne prace.
9.3. Zakres robét

13. Budowa szkieletowego (miedzybudynkowego) oraz pionowego
(wewnatrzbudynkowego) okablowania swiattowodowego.

14. Budowa okablowania strukturalnego klasy EA w wersji ekranowanej na potrzeby sieci
teleinformatycznej oraz systemu SSWiN oraz ppoz w budynkach ,,Stanowisk
uzbrojonych” ZK Kaminsk.

15. Budowa punktow dystrybucyjnych sieci teleinformatycznej:

— BPD-1 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny ,,Stanowisko uzbrojone nr 1 — parter;

— BPD-2 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 2 — parter;
— BPD-3 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 3” — parter;
— BPD-4 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 4 — parter;
— BPD-5 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 5” — parter;
— BPD-6 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 6” — parter;
— BPD-7 — Budynkowy Punkt Dystrybucyjny — ,,Stanowisko uzbrojone nr 7 — parter;

16. Dobor wyposazenia Gtownego Punktu Dystrybucyjnego, w tym dobor systemu alarmu,
systemu kontroli typu ,,Czata”;

17. Dobor urzadzen i modutow central systemu SATEL;

18. Dobdr urzadzen monitoringu kamer zew. CCTV;

19. Dobor urzadzen modutéw systemu ppoz;

20. Dobor urzadzen monitorujacych ruch;

21. Dobor urzadzen monitorujacych zalanie powierzchni;

22. Dobér urzadzen aktywnych sieci teleinformatycznej;

23. Dobor urzadzen sieci telefonicznej;

24. Dobor zasilaczy i modutéw awaryjnych UPS punktow dystrybucyjnych

25. Dobér okablowania elektrycznego,
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26. Spawanie kabli $wiattowodowych.

Planowany zakres ingerencji w infrastrukture teleinformatyczna
W ramach zapewnienia infrastruktury teleinformatycznej przewiduje si¢ wymiang
1 przebudowe infrastruktury teleinformatycznej w celu umozliwienia wspotpracy z systemem
teleinformatycznym ZK, przebudowe infrastruktury telekomunikacyjnej i informatycznej
umozliwiajgcej podtaczenie telefonéw abonenckich, czujek oraz monitoringu zewng¢trznego
CCTV. Infrastruktura telekomunikacyjna jak i sprzet informatyczny musza byé dedykowane

na potrzeby systemu ZK.

Planowana modernizacja istniejacej infrastruktury teleinformatycznej, tj.:

— modernizacje punktu dystrybucyjnego na parterze,

— demontaz starej instalacji logicznej w remontowanym obszarze stanowiska
uzbrojonego,

— wykonanie (wymiang) torow kablowych dla sieci logicznej, oraz telefonii abonenckiej;

— wymiang instalacji logicznej i doprowadzenie jej do zmodernizowanego
punktu dystrybucyjnego na parterze oraz pomieszczen znajdujacych si¢ na 2 pigtrze SU;

— zainstalowanie nowej szafy teleinformatycznej 32U w punkcie dystrybucyjnym;

— rozszycie kabli logicznych na patch panelach;

— montaz patch paneli, organizerow poziomych w punktach dystrybucyjnym oraz gniazd
logicznych na tymczasowych stanowiskach obstugi,

— montaz instalacji SSWiN, centrali 1 czujek dymu 1 ciepta, czujek zalania, rozszerzen
modulow INT-PP;

— czujek bocznych magnetycznych, przekaznikow kontroli, czujnikow zaniku faz, czujek
ruchu,

— wykonanie pomiaré6w nowe;j instalacji logicznej,

— wykonanie przytaczy §wiattowodowych do punktu dystrybucyjnego,

— wykonanie przytacza energetycznego do szafy teleinformatycznej,

— montaz nowego UPS-a w szafie RACK,

— montaz i podlaczenie urzadzen aktywnych oraz pasywnych w szafie RACK,

— ulozenie okablowania strukturalnego,
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— demontaz starej instalacji logicznej w pomieszczeniach stanowisk uzbrojonych
— montaz gniazd logicznych na docelowych stanowiskach,
— instalacja systemu alarm-nadz. ,,CZATA

— Instalacja sygnalizacji optyczno-dzwickowej (kogut)”,

9.4. Wykaz istniejacych obiektow

W poblizu budowanych instalacji elektrycznych nie ma obiektow stanowigcych

potencjalnego zagrozenia.

9.5. Elementy zagospodarowania terenu

W poblizu terenu budowy wystepuja urzadzenia i instalacje, ktore moze by¢ zagrozeniem

w trakcie prac budowlanych i elektrycznych.

9.6. Informacja o prowadzeniu instruktazu pracownikéw

Pracownicy bioracy udzial w remoncie stanowisk uzbrojonych, maja by¢ przeszkoleni
pod wzgledem BHP. Przeprowadzenie i zakres instruktazu ma obejmowaé zapoznanie
pracownikow z: zasadami pracy przy urzadzeniach energetycznych, zasadami stosowania
odziezy ochronnej 1 srodkow ochrony osobistej, zasadami bezpiecznej pracy na stanowisku,

zasadami bezpiecznej pracy na wysokosci oraz na rusztowaniach.

9.7. Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym

z wykonywania robot budowlanych

e Zaleca si¢ organizowanie stanowiska pracy zgodnie z przepisami 1 zasadami
bezpieczenstwa i higieny pracy,

e Nalezy zapewni¢ pracownikom odziez ochronng i sprzg¢t ochrony osobistej oraz
dopilnowac, aby te srodki byly stosowane zgodnie z przeznaczeniem,

e Zaleca si¢ wykonywanie prac przy urzadzeniach elektrycznych wylaczonych spod
napigcia

e Prowadzenie prac w obrebie pasa drogowego wymaga przestrzegania zalecen
zawartych w ,,Projekcie Organizacji Ruchu”.

e Apteczka pierwszej pomocy.

e Telefon komdrkowy na placu budowy umozliwiajacy wezwanie pomocy
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e Przy robotach zwigzanych z wykopami zwigzanymi utozeniem kabli oraz umocowania
konstrukcji wsporczych, zaleca si¢ wyrazne oznakowanie (,, WYKOPY™) i ogrodzenie

miejsca robot.

9.8. Przechowywanie i transport materialow niebezpiecznych

Do remontu instalacji elektrycznych i teletechnicznych, nie przewiduje si¢ materiatow

niebezpiecznych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Normy:
- N SEP-E-001 "Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa",

- N SEP-E-004 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa",
- pakiet norm PN-IEC 60364 ,.Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”,

- PN-76/E-05125 "Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”,

- PN-EN 60439-1: 2003 Rozdzielnice i sterownice niskonapigeciowe — Zestawy badane w
pelnym i niepelnym zakresie badan typu,

- PN-EN 60439-5: 2007 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe — Wymagania dotyczace
zestawOw do rozdziatu energii w sieciach.,

- PN-E-05160-01: 1991 Rozdzielnie prefabrykowane niskonapigciowe. Badania i wymagania.,
- PN-E-05115: 2002 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napigciu wyzszym
od 1 kV., - PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.,

- PN-EN 60446: 2008 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja -- Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo
cyframi,

- PN-HD 60364-6-2007(U) Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — cz¢s¢ 6-61.:
Sprawdzenie — Sprawdzenia odbiorcze.

- PN-EN 60715: 2007 Wymiary aparatury rozdzielczej i sterowniczej niskonapigciowej --
Znormalizowany montaz na szynach, w celu mechanicznego mocowania aparatury elektrycznej
w instalacjach rozdzielczych i sterowniczych.,

- PN-EN 60947-1: 2008 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa -- Czes$¢ 1:

Postanowienia ogodlne.,
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- PN-EN 60947-3: 2009/A1: 2012 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa --
Cze$¢ 3: Rozlaczniki, odlaczniki, rozlaezniki izolacyjne i zestawy tacznikow z bezpiecznikami
topikowymi.,

- ZN-96/TPSA-002 — Linie optotelekomunikacyjne,

- ZN-96/TPSA-005 — Kable optotelekomunikacyjne,

- ZN-96/TPSA-006 — Ztacza spawane swiattowodow jednodomowych,

- ZN-96/TPSA-007 — Ztaczki $wiattowodowe,

- ZN-96/TPSA-008 — Linie swiattowodowe,

- ZN-96/TPSA-011 — telekomunikacyjna kanalizacja kablowa,

- ZN-96/TPSA-012 — kanalizacja pierwotna,

- ZN-96/TPSA-013 — Kanalizacja wtorna i rurociagi kablowe,

- ZN-96/TPSA-015 — rury polipropylenowe,

- ZN-96/TPSA-017 — Rury kanalizacji wtornej i rurociggu kablowego,

- ZN-96/TPSA-018 — Rury polipropylenowe (RHDPEp) przepustowe,

- ZN-96/TPSA-020 — Ztaczki rur,

- ZN-96/TPSA-021 — Uszczelki koncowki rur,

- ZN-96/TPSA-022 — Przywieszki identyfikacyjne,

- ZN-96/TPSA-023 — Studnie kablowe,

- ZN-96/TPSA-025 — Tasmy ostrzegawczo-lokalizacyjne,

- ZN-96/TPSA-027 — Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe o zytach
metalowych,

- ZN-96/TPSA-029 — Telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji i powtoce
polietylenowej, wypetnione,

- ZN-96/TPSA-030 — Laczniki zyt

- ZN-96/TPSA-031 — Ostony zlaczowe.

- ZN-96/TPSA-032 — Laczowki i glowice kablowe,

- ZN-96/TPSA-033 — Obudowy zakonczen kablowych.

- ZN-96/TPSA-035 — Przylacze abonenckie i sie¢ przytaczeniowa,

- ZN-96/TPSA-036 — Urzadzenia ochrony ludzi i instalacji przed przepigciami i przet¢zeniami
(ochronniki),

- ZN-96/TPSA-037 — Systemy uziemiajgce obiektow telekomunikacyjnych,

- ZN-96/TPSA-041 — Zabezpieczone pokrywy studni kablowych, dodatkowe (wewnetrzne),
- BN-89/8984-17/03 — Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe.

- BN-73/8984-06 — Studnie kablowe. Klasyfikacja i wymiary.
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- PN-T-01001 — Stownictwo telekomunikacyjne. Pojecia podstawowe.
- PN/T-01002 — Stownictwo telekomunikacyjne. Teletransmisja przewodowa.

Inne dokumenty

1) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 12 kwietnia 2002
r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 56, poz. 461) z p6zniejszymi zmianami,

2) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 marca 2009 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.03.33.270) z
pézniejszymi zmianami,

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogloszenia, zawierajacego dane, dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002r. Nr 108 poz. 953),

4) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z 19.03.2003r. Nr 47 poz. 401),

5) Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.,

6) Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dn. 28.05.1996 w sprawie rodzajow
prac, ktore powinny by¢ wykonane, przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. nr 62 poz. 288 wraz
z p6zna. zmianami),

7) Dz. U. 93/55/250 Ustawa z dn. 03.04.1993 ,,0 badaniach 1 certyfikacji”,

8) Dz. U.00.5.53 Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 1999 r. wraz z pozn.
zmianami w sprawie wykazu wyrobow wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow
importowanych do Polski po raz pierwszy, mogacych stwarza¢ zagrozenie albo stuzacych
ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowa lub §rodowiska, podlegajacych obowiazkowi certyfikacji
na znak bezpieczenstwa i oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podlegajacych obowiazkowi
wystawiania przez producenta deklaracji zgodnosci,

9) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28.04.2003 r w
sprawie szczegdlowych zasad stwierdzenia posiadanych kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢
eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci (Dz. U. z 2003 r., nr 89 poz 828 wraz z pdzn. zmianami),
10) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17.09.1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach 1 instalacjach elektrycznych (Dz. U. nr 80 z 1999r., poz. 912).

11) Projekt techniczny ,,Remont stanowisk uzbrojonych w Zakladzie Karnym Kaminsku”
branza elektryczna 1 teletechniczna, kwiecien 2022 r.
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