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PRZEDMIAR ROBOT
dla inwestycji o nazwie:
»Rozbudowa drogi gminnej ul. Wiejska w teczycy”

Inwestor/ Zamawiajacy:
Miasto teczyca, ul. M. Konopnickiej 14, 99-100 teczyca

Nazwa zamierzenia budowlanego:
Rozbudowa drogi gminnej

Branza:
Drogowa

Kategoria obiektu:
XXV, XXVI

Lokalizacja:

dziatki nr ewid.: 791, 807, 828 - istniejgcy pas drogowy, obreb teczyca, nr obrebu 11004011, gmina
M. teczyca, powiat teczycki, wojewddztwo tddzkie.

dziatki nr ewid.: 61, 191 - istniejacy pas drogowy, obreb Borki, nr obrebu 31004052, gmina teczyca,
powiat teczycki, wojewddztwo tddzkie.

dziatki nr ewid.: 141/1, 150, 142/1- dziatki do podziatu obreb Borki, nr obrebu 31004052, gmina
teczyca, powiat teczycki, wojewddztwo tédzkie.
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PRZEDMIAR ROBOT

1. Kody CPV wg wspodlnego stownika zamdwien.

45000000-7
45100000-8
45110000-1
45111000-8
45111200-0
45112000-5
45112200-7
45112210-0
45112700-2
45112730-1
45200000-9

45230000-8

45231000-5

45233000-9

45233100-0
45233120-6
45233140-2
45233200-1
45233220-7
45233250-6
45233260-9
45233280-5
45233290-8
45233300-2

Roboty budowlane

Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektdw budowlanych; roboty ziemne
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

Roboty w zakresie usuwania gleby

Usuwanie powtoki gleby

Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

Roboty w zakresie ksztattowania terenu

Roboty w zakresie ksztattowania drég i autostrad

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowe] i wodnej

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodne;j

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciggdw komunikacyjnych i linii
energetycznych

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drég

Roboty w zakresie budowy autostrad, drég

Roboty w zakresie budowy drog

Roboty drogowe

Roboty w zakresie réznych nawierzchni

Roboty w zakresie nawierzchni drég

Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drog

Roboty budowlane w zakresie drég pieszych

Wznoszenie barier drogowych

Instalowanie znakéw drogowych

Fundamentowanie autostrad, drég, ulic i sciezek ruchu pieszego
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PRZEDMIAR ROBOT

2. Charakterystyka obiektu.

Przedmiotem zamierzenia budowlanego jest rozbudowa drogi gminnej klasy lokalnej ,L” - ulicy
Wiejskiej w teczycy, na dtugosci 523,0 mb, w zakresie rozbudowy nawierzchni jezdni oraz budowy
chodnika i oswietlenia.

Inwestycja zlokalizowana jest na dziatkach o nr ewid.: dziatki nr ewid.: 791, 807, 828 - istniejgcy pas
drogowy, obreb teczyca, nr obrebu 11004011, gmina M. teczyca, powiat teczycki, wojewddztwo
tédzkie, dziatki nr ewid.: 61, 191 - istniejgcy pas drogowy, obreb Borki, nr obrebu 31004052, gmina
teczyca, powiat teczycki, wojewddztwo tédzkie, dziatki nr ewid.: 141/1, 150, 142/1- dziatki
do podziatu obreb Borki, nr obrebu 31004052, gmina teczyca, powiat feczycki, wojewddztwo tédzkie.
W ciggu projektowanej inwestycji obecnie znajduje sie pas drogowy drogi gminnej -
ul. Wiejska. Na odcinku objetym opracowaniem droga posiada nawierzchnie gruntowgq. Stan
techniczny nawierzchni drogi objetej opracowaniem jest czesciowo zty. Projektuje sie rozbidrke
istniejgcej nawierzchni gruntowej jezdni, wykonanie nowej nawierzchni jezdni z betonowe] kostki
brukowej typu eko, wykonanie nowych wjazdéw na posesje prywatne, wykonanie poboczy
utwardzonych, wykonanie ciggu pieszego z prawej strony drogi (zgodnie z przyjetym kilometrazem)
oddzielonym od jezdni pasem zieleni szerokosci 0,5m, oswietlenie drogowe w postaci lamp solarnych

rozmieszonych w rozstawie 30 m - zakres robdt przedstawiono na rysunku zagospodarowania terenu

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
UWAGI:
e Koszty sktadowania lub utylizacji odpaddéw (ziemia, rumosz, materiaty rozbidrkowe etc.)
s po stronie Wykonawcy.

e Szczegdlng uwage nalezy przywigza¢ do witasciwego zageszczenia i wyprofilowania podtoza.

Roboty przygotowawcze:

Przed przystgpieniem do robét zasadniczych nalezy przeprowadzi¢ pomiar geodezyjny. W cenie robot

nalezy ujgc¢ obstuge geodezyjng i opracowanie dokumentacji powykonawczej.

Podbudowy:
Celem uzyskania wymaganej niwelety zaprojektowano korytowanie o gtebokosci wynikajgcej

z profilu. Grunt pozostaty z korytowania nalezy zatadowac i wywiez¢ na sktadowisko. W cenie roboét
zwigzanych z wywozem nalezy ujgc¢ koszty gospodarowania odpadami (po stronie Wykonawcy robdét).
Zaprojektowano podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie frakcji 0/31,5mm
grubosci po zageszczeniu: 30 cm pod przejSciem wyniesionym, 20 cm pod jezdnig i zjazdami oraz 15
cm pod chodnikami. Podbudowe z KtSM nalezy uktada¢ na uprzednio wykonanej stabilizacji
cementem Rm = 2,5MPa, warstwa grubosci 15 cm pod przejsciem wyniesionym i jezdnig oraz grubosci

10 cm pod zjazdami i chodnikami.
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PRZEDMIAR ROBOT

Nawierzchnie:

Nawierzchnie jezdni i chodnikdw projektuje sie z betonowe] kostki brukowej koloru szarego, gr. 8 cm.
Nawierzchnie zjazddéw projektuje sie z betonowej kostki brukowej koloru antracytowego gr.8 cm.
Nawierzchnie wyniesionych przejsé projektuje sie z betonowej kostki brukowej koloru czerwonego gr.8

cm. Kostki nalezy uktadac na podsypce cementowo-piaskowej c:p 1:4 grubosci 5 cm po zageszczeniu.

Urzadzenie bezpieczenstwa ruchu:

Roboty nalezy kompleksowo oznakowac i zabezpieczy¢é na czas wykonywania robdt. W cenie robét

Wykonaweca ustawi oznakowanie pionowe wg projektu organizacji ruchu.

Elementy ulic:
Zjazdy i jezdnia spiete bedg kraweznikami betonowymi 15x30cm oraz obrzezami betonowymi 8x30 cm

uktadanymi na tawach betonowych z oporem z betonu C12/15.

Roboty pozostate:

Projektuje sie wyréwnanie terendéw zielonych. W cenie robét nalezy ujac regulacje wysokosciowa
zaworodw, zasuw, studzienek i studni istniejgcych z ewentualng niezbedng wymiang zwezek. Pobocza
projektuje sie poprzez ich plantowanie oraz wbudowanie warstwy kruszywa tamanego 31,5/63mm,

grubosci 20 cm po zageszczeniu.

Oswietlenie:

Realizacja inwestycji swym zakresem obejmuje rowniez budowe oswietlenia ulicznego. Przewidziano
zakup i montaz lamp oswietleniowych solarnych z wiatrakiem z energooszczednym Zrédtem Swiatta
(LED). W cenie robot nalezy ujg¢ wykonanie niezbednych wpie¢, badan, sprawdzen i pomiaréw, koszty

i wykonanie robét ziemnych.

3. Kalkulacje wtasne
W przypadku braku cen jednostkowych lub scalonych w cenach czynnikdw produkcji przyjeto
kalkulacje wtasne kosztorysanta. Ceny zryczattowane wg doswiadczen jednostki kosztorysujgcej,

badz obliczone wedtug katalogéw producenta.

Pozycja 15 Oznakowanie, utrzymanie i rozbiérka oznakowania

Cena jednostkowa w zaokragleniu obejmuje:

- koszty zabezpieczenia robdt, montaz, utrzymanie i rozbidrke oznakowania robét.

Pozycja 41 Roboty kontrolne, pomiarowe, optaty przytaczeniowe operatora sieci een.

Cena jednostkowa w zaokragleniu obejmuje:

- koszty pomiardw, sprawdzen, badan linii osSwietleniowej, koszty operatora sieci een (ewentualnych

wytaczen, odbioru i podtaczen, etc.).
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