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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych
D-10.00.01a — Elementy matej architektury

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wykonaniem elementéw matej architektury podczas realizacji inwestycji
polegajacej na budowie ,,Rowerowej Stanica Zabobrzanska w Jeleniej Gorze” potozonej na dziatkach
o numerach ewidencyjnych 3/14, 16/41, AM-36, AM-37, obreb: 0060,60, miejscowosc¢: Jelenia Gora,
miasto Jelenia Gora.

1.2 Zakres stosowania ST
Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3 Zakres robét objetych ST
Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujace roboty:
- prace pomiarowe,
- roboty przygotowawcze,
- zakup, transport oraz montaz elementow matlej architektury na wczesniej przygotowanym przez
Wykonawce podtozu,
- sprawdzenie prawidlowego funkcjonowania urzadzen;
- prace porzadkowe,
- przeprowadzenie odbiorow.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 "Wymagania Ogolne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST, poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-00.00.00 “Wymagania Ogolne”
punkt 2.

2.1 Elementy malej architektury
W ramach zadania nalezy zastosowac elementy matej architektury zgodnie z Dokumentacja
Projektows, ST. W skiad elementéw matej architektur wchodza urzadzenia: komunalne, sportu i
rekreacji.
Elementy malej architektury:
- fawka model I
- fawka model II
- fawka model 111
- lawka model IV
- kosz na $mieci
- stojak rowerowy
- tablice informacyjne
- tablic regulaminowa
- stacja naprawy rowerow
- hustawka (urzadzenie zabawowe na placu zabaw)
- urzadzenie linarne (urzadzenie zabawowe na placu zabaw)
- urzadzenie Street Workout (urzadzenie zabawowe na placu zabaw)
- platforma (urzadzenie sportowe na skateparku)
- 2x Bank ramp 90st piramida (urzadzenie sportowe na skateparku)

archiland

NIP: 894-272-16-20 | REGON: 020632747

ul. Powstancow S\asklch 140/3 | 53-315 Wroctaw

ul. Powstancow S\asklch 140/4 | 53-315 Wroctaw

Tel: +48 603431343 | archiland@archiland.info | www.archiland.info



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych
D-10.00.01a — Elementy matej architektury

- 2x Quarter pipe 45st (urzadzenie sportowe na skateparku)

- Funbox z grindboxem + porgcz 2/3 + manual box (urzadzenie sportowe na skateparku)
- Grindbox 3 (urzadzenie sportowe na skateparku)

- Skocznia z grindboxem (urzadzenie sportowe na skateparku)

- Porgcz prosta (urzadzenie sportowe na skateparku)

- Grindbox 6 (urzadzenie sportowe na skateparku)

- Grindbox 1 + grindbox 2 (urzadzenie sportowe na skateparku)

- Lawka betonowa (urzadzenie sportowe na skateparku)

- edukacyjne miasteczko ruchu drogowego

Elementy matej architektury wg. Dokumentacji projektowe;.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-00.00.00 “Wymagania Ogolne”
punkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania ogdlne dotyczace transportu okreslono w ST D-00.00.00 “Wymagania Ogodlne”
punkt 4.

Materialy moga by¢ przewozona dowolnymi $rodkami transportu, dopuszczonymi do
wykonywania zamierzonych robdt. Materialy nalezy umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni
fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub
uszkodzenia drég publicznych i dojazdéw do terenu budowy Wykonawca bedzie usuwat na biezaco i
na wilasny koszt.

Zanieczyszczenia i odpady Wykonawca usunie z terenu budowy 1 zutylizuje zgodnie z
obowigzujacymi przepisami. Przyjmuje si¢, ze koszt ten wkalkulowany jest w ceny jednostkowe
robot.

Wykonawca robdt bedacy posiadaczem odpadow (wytworca) zobowigzany jest posiadaé stosowne
pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r.
o odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628 z pézniejszymi zmianami).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogélne dotyczace wykonania robot okre§lono w ST D-00.00.00 “Wymagania
Ogo6lne” punkt 5.
Wszystkie roboty powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegdétowymi wymaganiami technicznymi
wykonania oraz wymaganiami w zakresie wykonania i badania przy odbiorze, okreSlonymi w
obowiazujacych normach i przepisach i wytycznych oraz zgodnie z ogélnie stosowanymi zasadami.
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca ma obowigzek sprawdzi¢ zgodnos$¢ warunkow
wyjsciowych z danymi zawartymi w projekcie technicznym. Wszelkie odstepstwa powinny by¢
zarejestrowane w Dzienniku Budowy i potwierdzone przez Inspektora Nadzoru. W razie watpliwosci
co do mozliwos$ci realizacji robot w sposob zgodny z dokumentacjg nalezy dokona¢ uzgodnien z
Projektantem.
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikoéw oraz osob postronnych mogacych znalez¢ si¢ w
poblizu miejsca (strefy) prac, zgodnie z planem BIOZ i z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp
przy wykonywaniu robot budowlanych.

5.1 Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych

Przed przystapieniem do wykonywania robot nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ uksztattowania i
rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonaé¢ kontrolny pomiar
sytuacyjno-wysokosciowy. W przypadku wystapienia odmiennych warunkéw od uwidocznionych w
projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora Nadzoru i
Projektanta oraz wstrzymaé¢ prowadzenie robot, jezeli dalsze ich prowadzenie moze wplynaé na
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bezpieczenstwo konstrukcji lub robdt oraz ich estetyke i trwatos¢. Zgode na wznowienie robot wydaje
Inspektor Nadzoru na wniosek Wykonawcy po przedtozeniu przez Wykonawcg:

- opinii Projektanta co do sposobu dalszego prowadzenia rob6t oraz wprowadzenia ewentualnych
zmian konstrukcyjnych,

- skutkéw finansowych wynikajacych z wykonania dalszych robot w sposob i w zakresie odmiennym
od pierwotnego.

W trakcie prowadzenia robot Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrone $rodowiska na
obszarze prowadzenia prac, a w szczeg6élnosci ochrone gleby, zieleni, naturalnego uksztaltowania
terenu 1 stosunkow wodnych (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska - Dz. U. Nr 62
p0z.627 z pdzniejszymi zmianami).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 “Wymagania Ogolne” pkt 6.

Wymagania dla robot podano w punkcie 5.

Sprawdzenie jako$ciowe i1 odbior robdt powinny by¢é wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w pkt. 10. Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robdt oraz po ich
zakonczeniu powinny obejmowac w szczegolnosci:

- sprawdzenie zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja,

- kontrolg prawidtowos$¢ wytyczenie robdt w terenie,

- sprawdzenie przygotowania terenu,

- sprawdzenie wymiaréw wykonanych robot,

- sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia terenu,

- sprawdzenie posiadania przez instalowane wyroby certyfikatow umozliwiajacych ich stosowanie na
przewidzianym terenie,

- sprawdzenie zastosowanych urzadzen matej architektury;

- sprawdzenie prawidlowos$ci montazu zastosowanych urzadzen matlej architektury.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7. Obmiar
rob6t powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inspektora Nadzoru Terenéw Zieleni. Obmiar
robot wymaga akceptacji Inzyniera.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z wykonaniem elementéw matej architektury jest:
- 1 szt. — urzadzenie / element matej architektury wraz z kosztem zakupu / wykonania, transportu,
montazu itp.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgloszeniu ich przez Kierownika Budowy do odbioru.
Odbioér powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robot. Odbiordéw robdt nalezy dokonywaé zgodnie z warunkami wykonania i
odbioru dla danego typu robodt okreslonymi w poszczegdlnych Specyfikacjach Technicznych i
normach.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektows.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru Terenow Zieleni, jezeli wszystkie pomiary i badania wymienione w pkt 6 daly wyniki
pozytywne. Gwarancja na wykonane roboty zgodnie z Warunkami Kontraktu.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa obejmuje wszystkie niezbedne czynnosci do wykonania a w szczego6lnosci:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- wyznaczenie zakresu i miejsca lokalizacji robot,
- zakup, transport materialow,
- wykonanie robdt, montaz urzadzen,
- przeprowadzenie niezbednych pomiarow i badan wymaganych ST lub zleconych przez Inspektora
Nadzoru,
- oczyszczenie i uporzadkowanie terenu robot.
- wywoz 1 utylizacje nadmiaru ziemi lub odpadow i zanieczyszczen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-EN 1176 odnoszace si¢ do wyposazenia publicznych placow zabaw oraz okreslajagce wymogi dla
bezpiecznej nawierzchni na placach zabaw:

PN-EN 1176-1:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 1: Ogélne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 1176-2:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-3:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 3: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4:2009 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 4: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cze$¢ 5: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan karuzeli.

PN-EN 1176-6:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych.

PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czg¢s¢ 7: Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji.

PN-EN 1176-10:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 10: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do zabaw.

PN-EN 1176-11:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 11: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan sieci przestrzenne;j.

PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wyznaczanie krytycznej
wysokos$ci upadku.

PN-EN 14960:2014-02 Nadmuchiwany sprzet do zabawy. Wymagania bezpieczenstwa i metody
badan.

PN-EN 14974+A1:2010 Urzadzenia dla uzytkownikow sprzetu rolkowego. Wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

DIN 79000:2012-05 Standortgebaundene Fitnessgerite im AuBlenbereich - Sicherheitstechnische
Anforderungen und Priifverfahren. (Wyposazenie silowni zewngtrznych montowane na stale -
Wymagania bezpieczenstwa i metody badan).

prPN-prEN 16630E Projekt Polskiej Normy dla wyposazenia sitowni zewnetrznych.

PN-EN 350-2 Naturalna trwato$¢ drewna litego. Wytyczne dotyczace naturalnej trwatosci i podatnosci
na nasycanie wybranych gatunkéw drewna majacych znaczenie w Europie.

PN-EN 335-2 Definicja klas zagrozenia ataku biologicznego. Trwato§¢ drewna i1 materiatow
drewnopochodnych. Zastosowanie do drewna litego.
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PN-EN 351-1 Drewno lite zabezpieczone $rodkiem ochrony. Trwato$¢ drewna i materialow
drewnopochodnych. Klasyfikacja wnikania i retencji srodka ochrony.

PN-EN ISO/IEC 17050-1:2010 Ocena zgodnosci. Deklaracja zgodnosci sktadana przez dostawce.
Czes$¢ 1: Wymagania ogdlne.

UWAGA: Brak przywolania jakiejkolwiek obowiazujacego dla ww. robodt przepisu prawa nie zwalnia
Wykonawcy z obowiazku jej znania i stosowania przy realizacji robot
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