D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t drogowych dla inwestycji pod nazwa: ,,Przebudowa drogi wewnetrznej o dlugosci o 233 mb / dziatka
211/18, ulica Stoneczna w Swietej Katarzynie™

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
rozbudowy i budowy ww. inwestycji i obejmuja wykonanie wykopoéw w gruntach nieskalistych.

1.4. OkreSlenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa , SST oraz poleceniami Inzyniera.
2. MATERIAL

Materiat wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym. Zgodnie z Katalogiem typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12] powinien charakteryzowac si¢ grupa nosnosci G1. Gdy
podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy podloze doprowadzi¢ do grupy nosnosci
G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okre$lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wilasciwosci gruntu zar6wno w miejscu jego naturalnego zalegania jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zageszczenia. Sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D-02.00.01 pkt 4.

Wybér $rodkdéw transportowych powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii
odspajania i zatadunku oaz od odlegto$ci transportu.

Wydajnos¢ srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do
wbudowania gruntu.

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zar6wno w
obrebie pasa drogowego jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot
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Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 5.

Wykonanie wykopow powinno postgpowa¢ w kierunku podnoszenia si¢ niwelety aby umozliwi¢
odptyw wod z wykopu. Odwodnienie wykopu ma na celu zabezpieczenie gruntdw przed przewilgoceniem oraz
umozliwienie pracy sprzgtu.

Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
roboét, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatno$ci
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposdb uniemozliwiajacy ich wymieszanie chyba ze
odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione jest skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. Grunt sktadowany na budowe nasypow nalezy bardzo doktadnie chroni¢ przed
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i noSnosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is) i wtornego modutu odksztatcenia (E2), podanego na
rys. nr 1 dla drég o ruchu cigzkim i bardzo cigzkim.

Wskaznik zaggszczenia Is nalezy okresla¢ w poréwnaniu do wynikéw otrzymanych wg normalnej
proby Proctora, zgodnie z BN-77/8931-12. W przypadku gdy w dnie wykopu wystepuja grunty, dla ktorych
okreslenie wskaznika zageszczenia jest trudne lub gdy jednoczes$nie badany jest modut odksztalcenia, do badania
mozna wykorzystac plyte statyczng typu VSS, wg PN-S-02205:1998.

Badanie modutu odksztatcenia oraz wskaznika odksztalcenia polega na statycznym obcigzaniu gruntu
plyta o srednicy D=300mm, stopniowo co 0,05 MPa. Koncowe obcigzenie doprowadza si¢ do warto§ci rownej
0,245 MPa (wg PN-S-02205:1998).

Moduty odksztalcenia pierwotny i wtorny E1 i E; odpowiadajace przyrostowi osiadan wywotanemu
przyrostem obciazenia jednostkowego w zakresie od 0,05 do 0,15 MPa, obliczamy na podstawie wzoru:

E1/E; =% D ([1p/ls)
gdzie:
D — $rednica ptyty (D=300), mm
[Ip — réznica naciskow (/p=0,10), MPa
[]s — przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow, mm

Badanie nos$nosci pod elementy kanalizacji i przepusty w korpusie drogowym mozna wykona¢ za
pomoca lekkiej plyty do badan dynamicznych, poprzez okreslenie dynamicznego modutu odksztatcenia podtoza
Ev. Warto$¢ E; okresla si¢ poprzez przeliczenie parametru Ev z wykorzystaniem stosowanych dla gruntu w
podtozu wspoétczynnikow korelacyjnych.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajag wymaganego wskaznika zageszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnicte przez
bezposrednie zageszezanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza lub
zastosowa¢ wymiang gruntu umozliwiajac uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia . Mozliwe
do zastosowania $rodki, o ile nie sa okre§lone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji
Inzynierowi.
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Rys. nr 1. Wartosci wymagane w podlozu wykopoéw wskaznik zageszczenia Is 1 wtornego modutu
odksztatcenia E, , megapaskali

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac¢ si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore
nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce roboét ziemnych.

5.4 Odklady

Nadmiar gruntu uzyskanego z wykopoéw nalezy zuzy¢ do wyrdéwnania terenu, zasypania dotow
rozplantowan lub odwies¢ na odktad.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-02.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej . W czasie kontroli szczegdlna uwage nalezy zwrdci¢ na:

a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okre$lonych w pkt. 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-02.00.01 pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 8.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie oceny jakosci robot pomiaréw oraz badan kontrolnych. W
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przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robot poprawkowych do wykonania a Wykonawca
wykona je na koszt wlasny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
[J prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
[ oznakowanie robot,

[1 wykonanie wykopu z transportem do 20 km. urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wytadunek,

[ profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

[] przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
[ rozplantowanie urobku na odktadzie,

[ wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

[] rekultywacje terenu ewentualny wywoz materiatow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10
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