SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT DROGOWYCH
REALIZOWANYCH NA TERENIE GMINY WARKA

w_zakresie wykonania zadania obejmujacego :

REMONT ODCINKA DROGI GMINNEJ (DG) O NR 161014W NOWA WIES -
MUROWANKA - GOSNIEWICE O DLUGOSCI CA. 674 mb - ODCINEK
ZLOKALIZOWANY NA DZIALCE O NR EWID. 82 W MSC. MUROWANKA
O DLUG. 614 mb i NA DZIALCE O NR EWID. 258/2 W MSC. GOSNIEWICE
O DLUG. 60 mb, GMINA WARKA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (‘ST’)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ... - bedacej elementem
dokumentow przetargowych - s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot drogowych dla w/w Remontu... .

1.2. Zakres robot objetych ST

Przedmiotowe roboty drogowe w zakresie powyzszego remontu ww.
odcinka drogi Kklasy ‘D’ (dojazdowej) na terenie gminy Warka, powiat
grojecki, woj. mazowieckie
- o nr CPV: 4523.31.42-6 (Roboty w zakresie naprawy drég) i CPV:
45.23.31.40- 2 (Roboty drogowe) - polegaja odpowiednio na wykonaniu

podstawowych robot / prac asortymentowych, t].

Dz. 1. ROBOT PRZYGOTOWAWCZYCH (roboty pomiarowe,
karczowanie zakrzaczen, lokalne odhumusowanie obustronne), tj. :
1. Robdt pomiarowych przy robotach liniowych - wytyczenie (‘odtworzenie 1
utrwalenie') sytuacyjno — wysokos$ciowe trasy drogi w terenie rOwninnym (wraz
z granicami pasa drogowego): 0,674 km - z ich odpowiednim ‘zastabili-
zowaniem’ 1 zabezpieczeniem istniejgcych punktow osnowy geodezyjnej,

zgodnie z odpowiednimi instrukcjami/ wytycznymi GUGIK) ;
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2. Mechanicznego karczowania krzakow (odrostow zadrzewien, przycigcia gatezi
/ krzakow, itp. - z jednoczesng ich utylizacja) na powierzchni korony drogi wraz
z wywozem: 0,093 ha ;

3. Zdjecia (usunigcia) warstwy ziemi urodzajnej (humusu z darnig) o grub. 15 cm
z zaladunkiem 1 wywozem na odlegtos¢ do 10 km : 2 x 1,0 x 674,0 x 0,15 =
202,2 m3 .

Dz. 2. REMONTU PODBUDOWY / NAWIERZCHNI NIEULEPSZONEJ
DROGI, tj. :

4. Profilowania 1 zageszczenia istniejacej podbudowy (podtoza) o konstrukcji
nieulepszonej — wykonywanego mechanicznie w gruncie kat. II-IV pod warstwy
remontowe konstrukcyjne wraz ze wstepnym formowaniem poboczy: 614,0 x 5,0
+ 60,0 x 5,0=3 370 m2. Powyzsze nalezy realizowa¢ zgodnie z zatozeniami
PN-S-02205 ,, Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania”
(przy ich wykonywaniu obowigzuja dopuszczalne odchylenia wymienione
w Tablicach w/ w PN) ;

5. Wyréwnania odksztatcen profilu istniejagce; podbudowy / nawierzchni
nieulepszonej wraz ze wzmocnieniem lokalnym krawedzi 1 istniej. konstrukcji
mieszankg klincowag kamienng optymalng [frakcji 0/31,5 mm] zageszczang
mechanicznie, warstwami o grub. do 10 cm - tj. docelowo o $redniej grub. 5 cm:
(614,0 +60,0) x 4,0 x 0,05 =134,8 m3 ;

6. Wykonania remontu podbudowy / nawierzchni nieulepszonej z kruszywa
famanego kamiennego stabilizowanego mechanicznie (mieszanka niezwigzana
C90/3) frakcji 0/31,5 mm 1 o grub. warstwy po zaggszczeniu 10 cm (z
odpowiednim doklinowaniem / 'zamknig¢ciem' gérnym): (614,0 + 60,0) x 4,0 =
2 696,0 m2 .

Zakres objety ww. punktami 5. 1 6. nalezy realizowa¢ zgodnie z warunkami /
zatozeniami :
- PN-B-11112: 1996 ,, Kruszywa mineralne - kruszywa tamane do nawierzchni

drogowych”,
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- PN-84/S-96023: , Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucz-
nia kamiennego” ,

- PN-S-06102: 1997 ,,Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie,
w dostosowaniu do wystepujacego obcigzenia™ .

Przy tym powyzsze mieszanki optymalne stabilizowane mechanicznie

(fj. polegajace na odpowiednim  zagg¢szczeniu mieszanek o wlasciwie

dobranym uziarnieniu, przy wilg. optymalnej z tolerancja -20% do +10%)

- nie moga posiada¢ zanieczyszczen obcych, muszg by¢  jednorodne

(nierozsegregowane, niezbrylone) oraz powinny by¢ - zgodne z zakresem /

rodzajem / frakcjami / uziarnieniem przewidzianym w przedmiarze oraz

wymaganiami / zalozeniami odpowiednich norm.

Transport powyzszych mieszanek na miejsce wbudowania powinien by¢ wyko-

nywany w sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

Do wykonywania przedmiotowego asortymentu roboczego (dot. mieszanek
z ‘KLSM’) nalezy stosowac nastepujace rodzaje sprzetu:

= rowniarki samojezdne,

uktadarki do roztozenia mieszanek,

" walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczenia,
»  polewaczki samojezdne lub ciggnione,

= plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania w miej-

scach trudnodostepnych, itp.

Dz. 3. ROBOT WYKONCZENIOWYCH (odmulenie odc. rowu, odtworzenie
poboczy gruntowych obustronnych), tj. :
7. Oczyszczenia (renowacji / odmulenia) lewostronnego odcinka rowu z namutu
o grub. 30 cm: 250 mb ;
8. Plantowania ($cinania i profilowania z zageszczeniem) obustronnych poboczy
drogowych wykonywanych recznie - z dowozem 1 doziarnieniem kruszywem
naturalnym (pospotka do 60 %), ewentualnym przewozem 'przydatnego' gruntu
z profilowania 1 wyréwnaniem do wymaganego spadku poprzecznego 4- 5 %

- pobocze gruntowe docelowe stabilizowane mechanicznie o grub. do 15 cm po
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zageszezeniu: 2 x 674,0 x 0,5 =674 m2 . Powyzsze do wykonania bezposrednio
przy wykonanej wyremontowanej nawierzchni z ‘KESM’ z uporzadkowaniem
odpowiednim (koficowym) terenu robot i przeprowadzeniem niezbednych

pomiardéw / sprawdzen .

Podczas realizacii przedmiotowych robot — nalezy przestrzegaé koniecznie

zasady :

B Zglaszania do odbioru na biezaco Inspektorowi Nadzoru: wszelkich robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu ;

B Uprzedniego zaakceptowania/ zatwierdzenia rzeczowo - asortymentowego
(przez Inspektora Nadzoru) wszelkich materiatow (wytwodrni/ kopalni)
przeznaczonych do zastosowania (wraz z przedstawieniem kpl. dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie wbudowywanych materiatow do stosowania
1 obrotu w budownictwie drogowym - zgodnie z obowigzujacymi przepisami)
- w formie wskazanej/ ustalonej formalnie przez Inspektora Nadzoru ;

B Niezwlocznego rozbierania 1 usuwania z terenu budowy wadliwych:
materiatbw  (uszkodzonych, niepetnowartosciowych, nie spetniajacych
wymagan  realizacyjnych, niezgodnych z uprzednimi zatwierdzeniami/
dopuszczeniami / poleceniami realizacyjnymi Inspektora Nadzoru, itp.)
1 elementow Robdot — w trybie pilnym, odpowiednio na koszt wilasny
wykonawcy ;

B Przestrzegania obowigzujacych przepisow bhp/ ppoz., ochrony $rodowiska

1 Ustawy - Prawo Budowlane .
2.) Wymagania techniczne - przepisy zwiazane :

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne,
wspolne dla robot objetych nw. zakualizowanymi Ogolnymi Specyfikacjami
Technicznymi (OST/ SST) - opracowanymi przez Branzowy Zaklad Doswiad-
czalny Budownictwa Drogowego 1 Mostowego Sp. z 0.0. w Warszawie,

ul. Minska 65 1 uzgodnionymi z Generalng Dyrekcjag Drég Krajowych
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1 Autostrad - dla poszczegdlnych podstawowych asortymentdéw robot

drogowych:
D-01.01.01 Odtworzenie trasy i1punktow wysokosciowych
D-01.02.01 Roboty przygotowawcze: Usuniecie zakrzaczen (powig-
zane rodzajowo z : D-01.05.01)
D-01.02.02 Roboty przygotowawcze: Zdjecie warstwy ziemi urodzaj-

nej
D-02.00.01 Roboty ziemne
D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniemi zagg¢szczaniem podtoza
D-04.08.05 Wyrownanie podbudowy (kruszywem stabilizowanym

mechanicznie)

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mech.
D-06.04.01 Oczyszczenie (renowacja) rowu drogowego

D-06.03.01 Scinanie, uzupeln. i profilowanie (‘umocnienie’) poboczy
D-06.03.02 Naprawa poboczy gruntowych

GG-00.11.02 Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég

Uwaga: Zakres asortymentowo - ilosciowy robot branzy drogowe] precyzuja
szczegdblowo zalagczone ‘Przedmiary  robdt’ dla przedmiotowego  zadania
drogowego remontowego (7 wymienionymi podstawami kalkulacyjnymi / SST dla

poszczegolnych asortymentow roboczych) .

3.) Warunki  prowadzenia robot w pasie drogowym:
3.1. Wykonawca robot zobowigzany jest do :

a./ zapewnienia bezpiecznych warunkow ruchu drogowego 1 pieszego
poprzez oznakowanie 1 zabezpieczenie robot zgodnie z ,,Instrukcjg
oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” - zatlqcznikiem
nr 1 do M P nr 24, poz. 184 =z dnia 18 czerwca 1990 vr.
oraz ,,Szczegotowymi  warunkami technicznymi dla znakow i sygnatow

drogowych oraz urzqdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunka-
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mi ich umieszczania na drogach”— Zal. do nr-u 220, poz.2181 z dnia
23 grudnia 2003 r. (z pozn. zmianami) .

Przy realizacji w/w oznakowania robot stosuje si¢ znaki o jedng grupe

wielkoSci wyzszq niz stosowane na danym odcinku drogi (w przypadku drog

gminnych z wystepujgcymi znakami matymi /M/ - naleZy zastosowac znaki

srednie /S/ odblaskowe typu 1, tj. z folii I generacji- znakowane) ;

b./ biezacej kontroli stanu 1 kompletnosci oznakowania robot oraz jego
korekty wynikajacej z postepu 1 lokalizacji robot ;

c./ organizowania robot w sposob nie powodujacy - bez koniecznej
potrzeby - niszczenia elementow pasa drogowego nie objetych

umowg o wykonanie robdt 1 w obrebie terenow przylegtych .
W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek eleme-
ntu pasa drogowego/ terenow przylegajacych, wykonawca naprawi
lub odbuduje go niezwlocznie na wiasny koszt ;

d./ zapewnienia w obrebie prowadzonych robot przejazdow czaso-
wych/ dojazdéw biezagcych do posesji  oraz  bezpiecznych
przej$s¢/ dojs¢ dla pieszych (o naw. min. trwale ulepszonej) ;

e./ bezzwlocznego uporzadkowania terenu (-Ow) pasa drogowego

1 terenu (- O0w) przyleglego (- ych) po zakonczeniu robot

3.2. Wykonawca robot ponosi skutki prawne za ewentualne szkody oséb
trzecich, spowodowane niewfasciwym oznakowaniem i zabezpiecze-
niem robot oraz nieprawidlowym / niebezpiecznym/ niewtasciwym

prowawadzeniem prac W pasie drogowym .

4.) Odbior robot:

4.1.  Odbidr robdt jest dokonywany zgodnie z warunkami umowy, po zglosze-
niu wykonanych rob6t do odbioru przez wykonawce oraz dostarczeniu

kompletnej dokumentacji powykonawczej (j.n.).
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Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac

(prowadzone sukcesywnie na biezgco) nastepujace dokumenty:

* ksiege obmiaréw robot/ kosztorys powykonawczy (z wyszczegdlnieniem
poszczegdlnych pozycji / asortymentow 1 iloSci) — zaakceptowane /

zatwierdzone odpowiednio przez Inspektora nadzoru ;

* operat kolaudacyjny zawierajacy: sprawozdanie techniczne, opinie 1 usta-
lenia  technologiczne, atesty (orzeczenia jakosciowe, deklaracje, itp.) na
materialy (z potwierdzeniem pisemnym przez kierownika budowy / robdt o ich
faktycznym zastosowaniu/ wbudowaniu przy realizacji przedmiotowego

zadania), niezbedne pomiary sprawdzajace odbiorowe, wyniki badan, itp.

4.2. Warunki techniczne i wymagania odbiorowe robdt drogowych sa
okreslone w przepisach, w tym techniczno - budowlanych, obowigzujacych
normach przedmiotowych PN, PN-EN 1 PN-ISO oraz odpowiednich
specyfikacjach technicznych (OST/ SST) .

4.3. W przypadku nagminnego nieprawidlowego prowadzenia Robot pod
wzgledem organizacyjno- technicznym — Inspektor Nadzoru ma prawo
zada¢ od Wykonawcy: zatozenia i odpowiedniego prowadzenia sukcesyw-
nego/ biezacego ‘wewnetrznego Dziennika Robdt / budowy’, ktory be-
dzie nastgpnie stanowil odpowiednio uzupetniajacy zatacznik /  doku-

ment odbiorowy .

5.) Podstawy platnosci:

Platnos¢ za  wykonanie poszczegolnych asortymentow/ dziatow
kosztorysowych robdt - zgodnie z obmiarem rzeczowo - asortymentowym
1 zestawieniem kosztow (na podstawie cen ofertowych) oraz oceng jakosci
robot (na podstawie wyniké6w pomiarOw 1 badan laboratoryjnych, oceny

wizualnej, przedstawionej kpl. dokumentacji powykonawczej) .

W cenie ryczaltowej wykonania przedmiotowych Robot uwzglednia si¢
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odpowiednio :
B prace przygotowawczo — pomiarowe;

B prawidlowe oznakowanie robot i1 ruchu na drodze wraz z odpowiednim
zabezpieczeniem terenu robot oraz wlasciwe (trwale) poprawienie /
skorygowanie (przestawienie) / uzupeinienie istniejacego statego
oznakowania pionowego;

B prowadzenie prac w poblizu punktow ‘istniejacej osnowy geodezyjnej’ ze
szczegblng ostroznoscig, bez ich naruszenia. W przypadku uszkodzenia badz
zniszczenia znakow osnowy geodezyjnej - wykonawca zobowigzany jest je
wznowi¢ (odtworzy¢ 1 utrwali¢) na wlasny koszt;

B realizacj¢ prawidtowa prac (zgodnie z obowigzujagcymi warunkami technicz-
nymi, wymagang technologia, obowigzujacymi przepisami bhp/ ppoz., zalozo-
nymi spadkami poprzecznymi i profilem podluznym, poleceniami i uwagami
realizacyjnymi / organizacyjnymi Inspektora Nadzoru wraz z usuwaniem
na biezgco 1 utylizacja/ recyklingiem materialdéw pochodzacych z rozbidrek
1 wykopow / karczowan) oraz koncowe docelowe uporzadkowanie terenu
robdt/ terendéw przylegtych;

B konieczno$¢ przedstawienia/ zatwierdzenia na kazdorazowe wezwanie
Inspektora Nadzoru : ‘Harmonogramu rzeczowo - zakresowo —
finansowego  Robot’  oraz  Wykazu wykwalifikowanego  personelu
(obeymujacego uprawnionych kierownikow budowy / robot, obsluge geo-
dezyjna 1 laboratoryjng, majstrow, brygadzistow, brygady robocze, itp.)

— odpowiedzialnego za bezpieczne, sprawne 1 prawidlowe techniczno -
technologiczno - organizacyjne wykonanie Robot ;

B odpowiedzialnos¢ wykonawcy za wszelkie uszkodzenia drog, rowoéw
odwadniajacych, urzadzen melioracyjnych, sieci 1 urzadzen uzbrojenia terenu,
punktow  osnowy geodezyjnej 1instalacji  jakiegokolwiek  rodzaju
spowodowane przez niego (lub jego Podwykonawcow) podczas realizacji

przedmiotowych zadan.
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Wykonawca niezwlocznie naprawi wszelkie powstale uszkodzenia,
a takze, jesli to konieczne, przeprowadzi inne prace niezbedne dla
usunigcia powstate] szkody na wiasny koszt;

B przeprowadzenie niezbednych badan laboratoryjnych, pomiaréw 1 spraw-
dzen oraz prowadzenie na biezaco / sukcesywnie obmiarow roboczych /
kosztorysowania powykonawczego / dokumentacji wykonawczej 1 wymaga-
nego skompletowania odpowiedniej dokumentacji powykonawcze] oraz
wlasciwe dostosowanie si¢ pod wzgledem organizacyjno- porzadkowo-

wykonawczym do warunkéw przedmiotowego ‘STWiORD'’ .
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