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Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST / sg wymagania dotyczgce budowy i

odbioru przytgcza wodociggowego i rozdziatu do skrzynek elektrozaworowych.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna / ST / bedzie stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na

celu budowe przytgcza wodociggowego oraz rozdziatu do skrzynek elektrozaworowych.

1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie z dokumentacijg projektowa,
specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego, oraz obowigzujgcymi

przepisami.

2. PODSTAWOWA CHARAKTERYSTYKA ROBOT

2.1 Opis inwestycji

Z projektowanym przytgczem wodociggowym nalezy sie wigczy¢ do istniejgcej sieci
wodociggowej z rur zeliwnych fi 100 mm w ulicy Partyzanckiej. Wigczenia do sieci
wodociggowej nalezy wykonaé za pomocg nawiertki z obejma do rur zeliwnych 100/32
PN 10 np. firmy Marley. Za nawiertkg nalezy zamontowa¢ zasuwe do przytgczy np. AVK
typ 03/40 DN32 z gwintem zewnetrznym DN50. Zasuwa do przytgczy domowych z
miekkim uszczelnieniem klina. Zasuwa wyposazona w gwint zewnetrzny z jednej strony, z
drugiej strony - gwint wewnetrzny do aparatu nawiercajgcego oraz ztgcze kielichowe do
rur PE z pierscieniem wzmacniajgcym. Korpus i pokrywa wykonana z zeliwa szarego GG-
25. Zakres srednic DN 25 do DN50. Mosiezny klin nawulkanizowany gumg EPDM.
Dodatkowa nalewka z gumy w dolnej czesci klina. Trzpienh ze stali nierdzewnej 1.4021,

gwint walcowany, wyposazony w pierscien oporowy. Ochrona antykorozyjna: zewnetrznie
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i wewnetrznie powtoka z farby epoksydowej wykonywana metodg fluidyzacji,
potwierdzona certyfikatem GSK-RAL. Od zasuwy nalezy odprowadzi¢ obudowe
teleskopowg i zakonczy¢ skrzynkg uliczng np. 4057 Classic. Przytgcze wykonac z rury PE
Dz 40 x 2,4 SDR 17 PE 100 PN 10. Na terenie dziatki nr 3 zlokalizowac studzienke
wodomierzowg betonowg fi 1000/1300mm. Studzienke wyposazy¢ w nastepujgcy zestaw

wodomierzowy:

= zawor grzybkowy DN 32

= wodomierz jednostrumieniowy typ JS Q3 DN20 4,0m3/h
= zawor grzybkowy DN 25

= zawor zwrotny antyskazeniowy EA 291 NF DN25

= filtr siatkowy skosny rowniez DN 25

» tréjnik z zaworem spustowym DN15 (przedmuchiwanie instalacji)

Przytgcze wodociggowe prowadzone jest na gtebokosci min. 1,5 m ponizej
powierzchni terenu. W odlegtosci 30 - 40 cm od gory rury polietylenowej nalezy utozy¢
niebieskg tasme oznaczeniowg o szerokosci 0,1 m z metalowa wktadka. Przytgcze

wodociggowe nalezy uktada¢ w wykopie na podsypce piaskowej grubosci 10 cm.

Przewiduje sie wykopy waskoprzestrzenne zabezpieczone szalunkami pionowymi.
Ziemie z wykopu pozostawi¢ wzdtuz wykopu w odlegtos$ci minimum 0,90 m od
krawedzi wykopu. Utozony kanat nalezy przysypa¢ 20 cm warstwg piasku
drobnoziarnistego, zagesci¢ a nastepnie pozostatg czes¢ wykopu zasypac¢ gruntem
rodzimym. Podczas montazu rur nalezy zwréci¢ uwage aby nie byly zanieczyszczone

piaskiem itp.

Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na wykonanie prac ziemnych ze wzgledu na

mozliwos¢ wystepowania niezinwentaryzowanego uzbrojenia podziemnego.

Wykonawca na wiasny koszt zobowigzany jest do zabezpieczenia wykopdw i odtworzenia

uszkodzonych nawierzchni w rejonie prowadzonych robaot.
Projektuje sie przytgcze wodociggowe srednicy 40 x 2,4 mm z rur polietylenowych.
Typ rury SDR 17 PE 100

Dobrano wodomierz jednostrumieniowy JS Q3 4,0m3/h.
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Wykona¢ podejscia do skrzynek elektrozaworowych zgodnie z czescig rysunkowa.
Podejscia z rur PE Dz 40 x 2,4 SDR 17 PE 100 PN 10.

2.2. Warunki gruntowo —wodne.

Na terenie objetym niniejszym opracowaniem nie wykonano badan geotechnicznych dla
jego potrzeb. Dla celow projektowych i kosztorysowych skorzystano z materiatow
dotyczgcych warunkéw gruntowo — wodnych uzyskanych podczas realizacji inwestycji w

latach ubiegtych.
3. MATERIALY
Wszystkie materiaty stosowane przy wykonywaniu robét powinny :

e odpowiada¢ wymaganiom norm przepiséw wymienionych w niniejszej ST i na
rysunkach, oraz innych nie wymienionych, ale obowigzujgcych norm i
przepisow.

e mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty, Swiadectwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty, oraz znaki firmowe umozliwiajgce ich identyfikacje.

e byc¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczna, lub posiadac

rownowazne parametry
4. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonywania prac objetych niniejszg specyfikacjg winien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z maszyn i sprzetu gwarantujgcg wiasciwa tj.

spetniajgcg wymagania ST — jakos¢ robot.

Wykaz podstawowego sprzetu do wykonania robét :
- samochdd skrzyniowy do 5,0t, pow. 5-10t
- samochod samowytadowczy do 5,0 t
- samochdd dostawczy do 0,9 t

- koparka jednonaczyniowa gasienicowa o poj. tyzki 0,4 m*i 0,64 m®
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- ubijak elektryczny /spalinowy/ 100 kg
- zuraw samochodowy 5-6 t
- sprezarka pow. przew. spalin. 4-5 m®min
- maszyna do wiercen poziomych
5. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu
materiatéw, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét. Na srodkach
transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich

producenta.
6. WYKONANIE ROBOT
6.1 Roboty przygotowawcze

Projektowane osi przytgczy powinny by¢ wyznaczona w terenie przez geodete z
uprawnieniami. Osie przewodow nalezy oznaczy¢ w sposob trwaty i widoczny, z

zatozeniem ciggéw reperdw roboczych.
6.2 Roboty ziemne

Wykopy pod przytgcza wykonywac¢ nalezy o scianach pionowych, recznie w miejscach
kolizji z istniejgcym uzbrojeniem i mechanicznie zgodnie z normg PN-B-10736 : 1999
Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych —

Warunki techniczne wykonania.

Wykopy umocnione winny by¢ na catym odcinku prowadzonych rob6t wodociggowych i

obejmujg one teren zabudowany i niezabudowany.

Ze wzgledu na prowadzenie robét w poblizu zabudowan i w ciggach komunikacyjnych,
wykopy nalezy zabezpieczy¢ pod wzgledem BHP z uwagi na zagrozenie, jakie one
stanowig dla osob trzecich. Ze szczegdlng uwagg i ostroznoscig nalezy wykonywac i

zabezpiecza¢ wykopy przebiegajgce w poblizu zabudowan, gdzie przebiegajg przytacza
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gazowe i wodociggowe, sie¢ gazowa, wodociggowa, kable energetyczne i

telekomunikacyjne.
6.2.1 Odspajaniei transport urobku

Odspojenie gruntu zgodnie z przyjetg technologig w pkt. 6.2 z odtozeniem urobku wzdtuz

wykopu.
6.2.2 Obudowa scian wykopoéw i rozbidrka.

Statecznos¢ wykopu, wykonanego zgodnie z PN-B-10736 powinna by¢ zabezpieczona

poprzez zastosowanie odpowiedniego oszalowania jego scian
6.2.3 Podtoze

Podtoze powinno by¢ uformowane zgodnie z zaprojektowanym spadkiem, z ubitego i
zageszczonego piasku, z wyprofilowaniem dna w obrebie kata 90° stanowigcego tozysko
nosne rury wodociggowej. Przytgcza nalezy utozy¢ na podtozu z podsypkg wynoszgca

10,0 cm uzyskang z gruntu rodzimego.
6.2.4 Zasypka i zageszczanie gruntu

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinny spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na nim zlokalizowanych. Zasypke wstepng przewodow
nalezy wykonywac recznie przy minimailnej jej grubosci 15,0 cm powyzej wierzchu rury.
Szerokos¢ obsypki winna by¢ réwna szerokosci wykopu. Do zasypki wykopu nalezy uzyé
gruntu rodzimego. Grunt stosowany do zasypki nie powinien zawiera¢ materiatow
mogacych uszkodzi¢ przewod, gruntdw zbrylonych, gruzu i Smieci. Zasypke wykopu

nalezy prowadzi¢ zgodnie z pkt. 8 normy PN-B-10736.
6.2.5 Roboty montazowe

Po przygotowaniu wykopu i podtoza zgodnie pkt. 6.2 mozna przystgpi¢ do wykonywania
robot montazowych. Wykonanie tych robot powinno odpowiada¢ normie PN-EN 1452-1-5
: 2000, PN —-EN 805, PN-87 /B-01060, ZAT/97-01-001 i instrukcjom, oraz zaleceniom

producentéw materiatow.




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i materiatow. W zwigzku
z tym zapewni on odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do wykonania préb i badan materiatow,

oraz robot.

Wykonawca udostepni na kazdym etapie realizacji zadania wszystkie dokumenty stuzgce
okresleniu jakosci robét i materiatow. Gtéwnie kontroli podlega¢ powinna zgodnosc

realizacji robot z dokumentacijg projektowg, obowigzujgcymi przepisami.

Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych polskich
przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie w niniejszej ST jakichkolwiek

obowigzujgcych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.
8. OBMIAR ROBOT

Przyjeta jednostkg obmiaru jest 1 m wykonanego rurociggu i uwzglednia on elementy

sktadowe robét obmierzane wedtug jednostek :
- m - przylgcze wodociggowe oraz rozdziat do skrzynek elektrozaworowch

9. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru :

odbiorowi rob6t zanikajgcych

odbiorowi czesciowemu

odbiorowi ostatecznemu

odbiorowi pogwarancyjnemu

9.1 Odbioér robét zanikajgcych

Odbidr robét zanikajgcych polega na korncowej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych

robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i

poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
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Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci roboét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika

budowy, z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego.

Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty

zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robaot ulegajgcych zakryciu okresla ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikbw badan, w oparciu o przeprowadzone

pomiary, zgodnie z dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

9.20dbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbiér ten

dokonuje sie wg zasad odbioru kornicowego Inspektor Nadzoru i Zamawiajgcy.

9.30dbiodr ostateczny robot

9.3.1 Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na korncowej ocenie rzeczywistego wyk onania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét, oraz gotowosc
do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i
Zamawiajgcego. Odbior ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia

dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 9.3.2

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Zamawiajgcego. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiarow,
oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg techniczng i uzgodnieniami. W toku
odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjg ustalen odbioréw robét

zanikowych, zwtaszcza w zakresie wyk onania robot uzupetniajgcych i poprawkowych.
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9.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokot odbioru
ostatecznego roboét. Do tego odbioru Wykonawca jest zobowigzany przygotowac

nastepujgce dokumenty :

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami, oraz dodatkowg
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji robot

e dzienniki budowy

¢ wyniki pomiarow, oraz badan wszystkich oznaczen laboratoryjnych, jezeli byty
wymagane

e deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw

e geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot

e kopie mapy zasadniczej powstatg w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawczej

W przypadku, gdy wedtlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z

Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robaot.

Wszystkie roboty poprawkowe i uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajgcego. Termin wyk onania tych rob6t wyznaczy komisja.

9.40dbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
ten bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, oraz opinii i spostrzezen

stuzb eksploatacyjnych.
10. PODSTAWA WYCENY

1.Zgodnie z dokumentacjg projektowg nalezy wykonac¢ wszystkie obiekty ujete w

przedmiarze robot.

2. Elementy nie ujete w przedmiarze robét, ktére Wykonawca zobowigzany jest ujgé w

wycenie robot :
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e petna obstuga geodezyjna, ktéra powinna zosta¢ wykonana przez uprawniong
jednostke geodezyjng
e optaty zwigzane z uzyskaniem uzgodnien, nadzoréw i zezwolen z

zainteresowanymi jednostkami w zakresie kolizji i zajecia pasa drogowego.

11. NORMY POLSKIE

1. PN-B-10736: 1999 Roboty ziemne — Wykopy otwarte dla przewodow

wodociggowych i kanalizacyjnych — Warunki techniczne wykonania

2. PN-81/B -03020 Grunty budowlane — Posadowienie bezposrednie budowli —

Obliczenia statyczne i projektowanie

3. PN-EN 1401-01: 1999 Rury i ksztattki kanalizacyjne
4. PN-EN 1452-1-5:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy

przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu ) do przesytania wody

5. PN-86-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole podziat i opisy
gruntéw
6. PN-87 /B-01060 Sie¢ wodociggowa zewnetrzna — Obiekty i elementy

wyposazenia

7. PN-88/B-06050 Beton zwykty

8. PN —H- 74051-02 Wiazy kanatowe klasy B, C, D

9. PN-86/B-09700 Tablice orientacyjne do oznaczania uzbrojenia na przewodach
wodociggowych

10. PN-B-10725 : 1997 Wodociggi — Przewody zewnetrzne — Wymagania i badania

11. ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki z polietylenu / PE / i elementy tgczgce w

rurociggach cisnieniowych do wody
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