SCHEMAT OZNACZENIA T ZABE/ZPIECZENIA RUOBaT PROWADZONYCH PRZY JEDNOSTRONNYM
/AJECIU JEDNEGO PASA RUCHU JEZDNI DWUKIERUNKOWEJ - SCHEMAT 5
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I | |_ _ Jednostka projektowa: Inwestor:

ILON pracownia projektowa Mateusz Hotub Powiatowy Zarzad Drég
w Jarostawiu

Widna Géra, ul. Modrzewiowa 42
37-500 Jarostaw ul. Jana Pawta Il 17
tel.: 507-530-375 37-500 Jarostaw

Temat:

Przebudowa drogi powiatowej Nr 1778R Pruchnik - Kramarzéwka - Helusz
gl p ]
U WAG | : w km 0+000 - 8+659.
1. Rysunek przedstowia modut powtarzalny, przesuwany w miare postepu robédt. |
2 . Nie na | ezy SkG | OWaé 7 rys un ku ‘ :b'f'it: Droga powiatowa klasy technicznej L
. . ) . L . 7@ | projekt organizacji ruchu na czas wykonywania robét
3. ZLaprojektowane znaki drogowe montowaé z zachowaniem odlegtosci min. 10m od BN e B oo S—
znakow istniejgcych. oy TN Mateusziob | DEERION |
wy
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PASA RUCHU JEZDNI DWUKIERUNKOWEJ - SCHEMAT 5
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