SCHEMAT OZNACZENIA T ZABEZPIECZENIA ROBaT PROWADZONYCH PRZY JEDNUOSTRUONNYM
/AJECIU JEDNEGO PASA RUCHU JEZDNI DWUKIERUNKOWEJ - SCHEMAT 4
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UWAGI:

1. Rysunek przedstawia modut powtarzalny, przesuwany w miare postepu robdt.
2. Nie nalezy skalowa¢ z rysunku.

3. Laprojektowane znaki drogowe montowa¢ z zachowaniem odlegtosci min. 10m od
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min. szeroko$¢ pasa ruchu 3m
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Jednostka projektowa:
ILON pracownia projektowa Mateusz Hotub

Widna Géra, ul. Modrzewiowa 42
37-500 Jarostaw
tel.: 507-530-375

Inwestor:

Powiatowy Zarzad Drég
w Jarostawiu

ul. Jana Pawta Il 17

37-500 Jarostaw

Temat: . . . . .

Przebudowa drogi powiatowej Nr 1778R Pruchnik - Kramarzéwka - Helusz

w km 0+000 - 8+659.
Obiekt: . . .

€ Droga powiatowa klasy technicznej L

Czesc: . . .. . .

Projekt organizacji ruchu na czas wykonywania robot
Funkcja: Zakres: Imie i nazwisko: Nr uprawnien: Podpis:
Projektant: P PDK/0146/PWOD/14

Drogowy mgr inz. Mateusz Hotub Specjalnodt drogowa Z‘L

Tytut:  |SCHEMAT OZNACZENIA | ZABEZPIECZENIA ROBOT PROWADZONYCH PRZY JEDNOSTRONNYM ZAJECIU JEDNEGO

PASA RUCHU JEZDNI DWUKIERUNKOWEJ - SCHEMAT 4

Skala rysunku: -

Data: 03.07.2020 r.

Nrrys.: 2.4




