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1. Okreslenie przedmiotu zamdwienia.

1.1. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt (STWIORB), s3
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt ktére zostang wykonane w ramach inwestygji:
Budowa Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1) Zamawiajacy
Gmina Pobiedziska
ul. Kosciuszki 4
62-010 Pobiedziska

2) Organ nadzoru budowlanego
Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego Plac Kolegiacki 17
61-841 Poznan

3) Wykonawca
Wyloniony w przetargu

4) Przyszty zarzadca
Gmina Pobiedziska
ul. Kosciuszki 4
62-010 Pobiedziska

1.3 Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1 Przeznaczenie obiektow i rozwigzanie funkcjonalno-uzytkowe
Niniejsze opracowanie obejmuje projekt techniczny

1.3.2 Podstawowe parametry techniczne
W ramach inwestycji przewiduje sie zagospodarowanie terendw przy jeziorze Matym w Pobiedziskach
poprzez rewitalizacje Parku Miejskiego.

Zakres prac objetych inwestycjg obejmuje:

- przygotowanie i zabezpieczenie terenu placu budowy

- zabezpieczenie istn. zieleni oraz wycinka drzew i krzewdw zgodnie z planem zagospodarowania zieleni
(szczegoty wg STWIORB branzy zieleni)

- prace rozbidrkowe w tym m.in. zwigzane z rozbiorkg na wysypisko istn. ogrodzenia z ptyt betonowych
- wyznaczenie strefy parkowych

- przygotowanie nawierzchni trawiastej, nawierzchni z piasku ptukanego

- wykonanie nawierzchni utwardzonej z mieszanki kruszyw na dojéciach/dojazdach do parku

- wykonywanie Sciezek parkowych

- wykonywanie schodéw skarpowych

- wykonywanie sciany zelbetowej

- montaz elementéw zagospodarowania terenu w zakresie matej architektury

- wykonanie o$wietlenia lampami solarnymi typu parkowego

- zagospodarowanie terendw zieleni (szczegdty wg STWORB branzy zieleni)

1.3.4. Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamowienia i stanowigca podstawe do realizacji
robét
1.3.4.1 Spis projektow

*Projekt techniczny budowy Parku Miejskiego

1.3.4.2 Spis specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych z podziatem wg CPV

CPV 45100000-8Przygotowanie terenu pod budowe
D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.02.01 Gospodarka drzewostanem

D.01.02.02 Zdjecie humusu
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CPV 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektow budowlanych; roboty ziemne
CPV 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drdg i ulic
D.02.01.01 Wykonanie wykopow
D.02.03.01 Wykonanie nasypéw
CPV 45000000-7Roboty budowlane
D.02.04.01 Nawierzchnia piaskowa
D.04.01.01 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza
D.04.02.01 Warstwa odcinajgca
D.04.04.02 Podbudowa i nawierzchnia z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej
mechanicznie
D.05.01.03 Nawierzchnia zwirowa
D.08.01.01 Krawezniki
D.08.03.01 Obrzeza betonowe
CPV 45112720-8 Roboty w zakresie ksztattowania terendw sportowych i rekreacyjnych
CPV 45112711-2 Roboty w zakresie ksztattowania parkow
CPV 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terendw zielonych
D.09.01.01 Zielen
M.20.01.09 Schody skarpowe
A.01.01.01 Elementy matej architektury
CPV 45316110-9 Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego
D.07.07.01 Oswietlenie

1.3.4.3 Zgodnosc robdt z dokumentacja techniczng

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacjg kontraktowg i
techniczng, specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt budowlanych i instrukcjami
zarzadzajgcego realizacjg umowy.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywac wszystkie roboty $cisSle wedtug otrzymanej dokumentacii
technicznej.

1.4. Definicje i skroty

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
1.4.1, Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego czes$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4.3. Dtugos$¢ mostu - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostdw
tukowych z nadsypka - odlegto$¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét
budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robdt,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i innej korespondengji technicznej
pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.
1.4.8. Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot.
1.4.9. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.
1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
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1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego

postoju i pasami dzielagcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13.Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach

mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami

rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukgji

nawierzchni.

1.4.16.Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,

stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew.

dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.
1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.
1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzagcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od

ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukgcji nawierzchni.
Moze ona sktadac sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzagca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokosSciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a

jesli przedziat tolerancji nie zostat okreSlony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo

dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim

drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rdéwniez obejmowac teren

przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia

urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego

oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci

przemarzania.

1.4.28.Podtoze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezagca bezposrednio pod nawierzchnig,

ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora

nadzoru, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z

prowadzeniem budowy.
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1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.
1.4.31.Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego Ilub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.33.Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.
1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.4.36.Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z petnej $ciany, stupdw lub
innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komdr.

1.5.37.Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkgji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpietos¢ teoretyczna - odlegto$¢ miedzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mostowego.
1.4.39.Szeroko$¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami
konstrukgcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg szerokosc¢
konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40.Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdinych
rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikdw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wytgczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesc terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagtebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.7adanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacjg/ przebudowsa,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia robét

1.5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg i Sciste przestrzeganie
harmonogramu robét oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢
z projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci,
projektu organizacji robét oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot,
jesli wymagac tego bedzie zarzadzajgcego realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce na
wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory w razie potrzeby
bedzie stuzyt pomoca Inspektorowi nadzoru przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych przez
wykonawce.

Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez
wykonawce, zas w przypadku uszkodzenia lub usuniecia punktow przez personel wykonawcy, zostang one
zatozone ponownie na jego koszt, réwniez w przypadkach gdy roboty budowlane wymagajg ich usuniecia.
Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i bedzie zobowigzany do
przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopdw nalezy do obowigzkdéw wykonawcy i
uwaza sie, ze ich koszty zostaly uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.

8
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Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegotowych
specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robdt. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzglednia wyniki badan materiatdbw i jakosci robdt,
dopuszczalne niedokladnosci normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
wykonawca.

1.5.2. Koordynacja z wiadzami odpowiedzialnymi za urzadzenia podziemne i hapowietrzne

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych witascicielami (lub
administratorami) tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Przed przystgpieniem do robdt, ktdre mogg kolidowa¢ z urzadzeniami podziemnymi
i napowietrznymi nalezy powiadomi¢ o tym odpowiednie instytucje (stuzby).

Przed przystgpieniem do przebudowy urzadzen obcych nalezy poinformowac o tym ich wiascicieli
(lub zarzadzajacych). Warunkiem rozpoczecia robot jest uzgodnienie z zarzadzajgcym czasu
przeprowadzonych robot i uzyskanie zgody na ich rozpoczecie. Roboty zwigzane z usunieciem kolizji
(przebudowg urzadzen obcych) nalezy prowadzi¢c w taki sposob, aby spowodowac jak najmniejsze
przerwy w ich eksploatacji i utrudnienia dla ich uzytkownikow.

1.5.3. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaC wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieh podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzetu materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i
w sposob ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte
z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Zamawiajgcego.
1.5.4.R6wnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spetniaC majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi do zatwierdzenia.

1.6. Teren budowy

1.6.1 Charakterystyka budowy

Zakres robdt zwigzanych z realizacjg przedmiotowej inwestycji obejmie dziatki zgodnie z
dokumentacjg projektowag
1.6.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach
okreslonych w ogdlnych warunkach umowy.
Zaplecze budowy nalezy usytuowac na terenie dziatek objetych budowg. Szczegdtowg organizacje robot i
zaplecza opracuje i przedstawi do zatwierdzenia inspektorowi nadzoru wykonawca robot.
W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekazuje wykonawcy:
1) dokumentacje techniczng okreslong w p.1.4
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3) kopie uzgodnien i zezwolenn uzyskanych w czasie przygotowywania robdt do realizacji przez
zamawiajgcego dla umozliwienia prowadzenia robot w tym kopie pozwolenie na prowadzenie robot
budowlanych na terenie uktadu urbanistycznego wpisanego do rejestru zabytkow

4) dziennik budowy

1.6.3 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone terenu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robot.
Przez caly ten okres urzadzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposob satysfakcjonujacy
zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymacd realizacje robdt jesli w jakimkolwiek czasie
wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

1.6.4 Ochrona i zabezpieczenie chodnikdw i jezdni

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy
realizacji robét Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

W trakcie realizacji robét wykonawca zgodnie z zatwierdzonym przez zarzadce drogi projektem
tymczasowej organizacji ruchu dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie zeby zapewnic¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.
Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajagce muszg by¢ zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robdt za utrzymanie
wszystkich reperéw i innych znakdéw geodezyjnych istniejacych na terenie budowy i w razie ich
uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wiasny koszt.

Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych uzytkownikow
terenu w sposob ustalony z zarzadzajgcym realizacjg umowy. Wykonawca umiesci, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez zarzadzajgcego, tablice podajgce informacje o zawartej umowie zgodnie z
rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.
1.6.5.0chrona wiasnosci i urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i podziemnych
urzadzen znajdujacych sie w obrebie terenu budowy, takich jak rurociggi i kable etc. Przed rozpoczeciem
robot wykonawca potwierdzi u odpowiednich wladz, ktére sg wiascicielami instalacji i urzadzen,
informacje podane na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego. Wykonawca
spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wiasciwie oznaczone i zabezpieczone przed
uszkodzeniem w trakcie realizacji robét .

W przypadku gdy wystapi konieczno$¢ przeniesienia instalacji i urzadzen podziemnych w granicach placu
budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowac zarzadzajgcego realizacjg umowy o zamiarze
rozpoczecia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajgcego realizacja umowy o kazdym przypadkowym
uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspodtpracowat przy naprawie udzielajac wszelkiej
mozliwej pomocy, ktdra moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dziatania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym
przez zamawiajgcego.

1.6.6. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robot wykonawca jest zobowigzany znaC i stosowac sie do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie realizacji, do
czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac sie do
wszystkich przepisow i normatywow w zakresie ochrony Srodowiska na placu budowy i poza jego
terenem, unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na tym terenie w zakresie
zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

1.6.7. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany na podstawie
odpowiednich przepisdw, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.6.8. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
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Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagang dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie, ze koszty
zachowania zgodno$ci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa
wliczone w cene umowna.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepisow prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywatl wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we
wszystkich urzadzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty
tatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny
za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry mogtby powstac w okresie realizacji robdt lub zostat
spowodowany przez ktéregokolwiek z jego pracownikéw.
Uzycie materiatow, ktére wplywajg na trwate zmiany $rodowiska, ani materiatow emitujgcych
promieniowanie w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakikolwiek
materialy z odzysku lub pochodzace z recyklingu i majace by¢ uzyte do robdt muszg by¢ poswiadczone
przez odpowiednie urzedy i wiadze jako bezpieczne dla Srodowiska. Materiaty, ktore sg niebezpieczne
tylko w czasie budowy (a po zakoriczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materiaty
pylace) moga by¢ dozwolone, pod warunkiem, ze bedg spetnione wymagania techniczne dotyczace ich
wbudowania. Przed uzyciem takich materiatdw Zamawiajacy musi uzyska¢ aprobate od odpowiednich
wiladz administracji panstwowej, jesli wymagdajg tego odpowiednie przepisy.
1.6.9. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca w ramach prac przygotowawczych do realizacji robdt jest zobowigzany opracowac i
przedstawic¢ do akceptagji projekt zaplecza robot.
Wykonawca przygotuje — oczysci teren pod zaplecze, zainstaluje wszystkie niezbedne urzadzenia i
instalacje, wykona pomieszczenia biurowe oraz place manewrowe i sktadowe oraz inne pomieszczenia
potrzebne Wykonawcy przy realizacji robot. Nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne drogi dojazdowe i
wewnetrzne, potrzebne Wykonawcy. Po zakonczeniu robdt nalezy usungé wszystkie urzadzenia,
instalacje, biura, drogi dojazdowe i wewnetrzne oraz place i nastepnie oczysci¢ teren i doprowadzi¢ teren
do stanu pierwotnego.

1.7. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami

1.7.1 Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w skiad projektu organizacji robot
Zgodnie z umowa, w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych
robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inspektorowi nadzoru do akceptacji
nastepujgcych dokumentow:
1) projekt organizacji robét,
2) szczegdtowy harmonogram robét i finansowania,
3) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
4) program zapewnienia jakosci.
1.7.2 Projekt organizacji robot
Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robét musi by¢ dostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewnic zaplanowany sposdb realizacji robot, w
oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewnia realizacje robo6t zgodnie z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora nadzoru oraz
harmonogramem robét.
Powinien zawierac:
- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot
- projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosSc¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robét.
Szczegdtowy projekt organizacji robot przygotuje Wykonawca.
1.7.3 Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
W trakcie realizacji rob6t wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujgcych
przepiséw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wymogami ustawy — Prawo budowlane jest zobowigzany
opracowaC i przedstawiC do akceptacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy, program zapewnienia
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bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnié, zeby personel nie pracowat w
warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniajg odpowiednich wymagan
sanitarnych.

1.7.4 Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jako$¢ robdt. W tym celu przygotuje program
zapewnienie jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zarzadzajacego realizacjg umowy. Program
zapewnienia jakosci bedzie zawierat:

a) czes$¢ ogolng opisujaca:

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
robot,

- wyposazenie W sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub

wytypowanego do wykonania badan zleconych przez wykonawce),

- sposdb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,

- ustawienia mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy;

b) czes$¢ szczegdtowg opisujgcg dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia do magazynowania i zatadunku
materiatow.

- sposob zabezpieczenia i ochrony materiatdow i urzadzen przed utratg ich wiasciwosci w

czasie transportu i przechowywania na budowie

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢ badan, pobieranie prébek
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,

- wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegdlnych elementéw robot,

- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom umowy.

1.8. Dokumenty budowy

1.8.1 Dziennik budowy
Dziennik budowy jest obowigzujgcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo
budowy na biezgco, zaréwno dla potrzeb zamawiajacego jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnego
przekazania wykonawcy placu budowy az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy beda czynione na biezaco i powinny
odzwierciedla¢ postep robot, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie
kwestie zwigzane z zarzgdzaniem budowa.
Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby,
ktora go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym
jeden po drugim, nie pozostawiajgc pustych miedzy nimi, w sposéb uniemozliwiajacy wprowadzanie
pozniejszych dopiskow.
Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny byc przejrzyscie
numerowane, oznaczane i datowane przez zarowno wykonawce jak i inspektora nadzoru.
W szczegdlnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujace informacje:
- data przejecia przez wykonawce placu budowy;
- dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajgcego;
- zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacja umowy dokumentow wymaganych w p.2.3.1,
przygotowanych przez wykonawce,
- daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegolnych elementow robot;
- postep robot, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji robot;
- daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach
- komentarze i instrukcje inspektora nadzoru,
- daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robét z polecenia
inspektora nadzoru,
- daty zgtoszenia robdt do czesciowych i koncowych odbioréw oraz przyjecia, odrzucenia lub
wykonania robét zamiennych;
- wyjasnienia , komentarze i sugestie wykonawcy;
- warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robét majgce wptyw na czasowe
ich ograniczenia lub spetnienia szczegblnych wymagan wynikajacych z warunkéw klimatycznych;
- dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robot,
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- szczegolnie w odniesieniu do wytyczania obiektéw w terenie ;

- dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowis;

- dane na temat jakosSci materiatow, poboru prébek i wynikéw badan z okreSleniem przez kogo

zostaty przeprowadzone i pobrane;

- wyniki poszczegdlnych badan z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

- inne istotne informacje o postepie robdt.
Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez wykonawce
powinny by¢ na biezaco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie
decyzje Inspektora nadzoru, wpisane do dziennika budowy, muszg by¢ podpisane przez przedstawiciela
wykonawcy, ktory je akceptuje lub sie do nich odnosi.
Inspektor nadzoru jest takze =zobowigzany przedstawié swoje stanowisko na temat
kazdego zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru
autorskiego.
1.8.2 Ksigzka obmiaru robét

Ksigzka obmiaru robdt jest dokumentem, w ktérym rejestruje sie iloSciowy postep kazdego

elementu realizowanych robot. Szczegétowe obmiary wykonanych robdt robione sg na biezgco i
zapisywane do ksigzki obmiaru robot, wykorzystujgc opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez
wykonawce i wyceniony przedmiar robdt, stanowigcy zatgcznik do umowy.
1.8.3 Inne istotne dokumenty budowy
Oprocz dokumentéw wyszczegdlnionych w punktach 2.4.1 i 2.4.2, dokumenty budowy zawierajg tez:
Dokumenty wchodzace w skfad umowy;

- Pozwolenie na budowe ;

- Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy ;

- Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-prawne;

- Instrukcje inspektora nadzoru oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie;

- Protokoty odbioru robét,

- Opinie ekspertow i konsultantéw,

- Korespondencja dotyczaca budowy.
1.8.4 Przechowywanie dokumentéw budowy
Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we wiasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy bedg stale dostepne do wgladu inspektora nadzoru
oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajgcego w dowolnym czasie i ha kazde zadanie.

1.9. Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

1.9.1 Informacje ogodlne
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowigzany do dostarczania na
polecenie Inspektora nadzoru nastepujgcych dokumentow:
- Rysunki robocze
- Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania
- Dokumentacja powykonawcza

Przedktadane dane winny byC na tyle szczegdtowe, aby mozna bylo ustali¢c ich zgodnos$¢ z
dokumentami wchodzacymi w sklad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie harmonogramow,
rysunkéw roboczych, wykazéw materiatow oraz procedur ztozonych lub wnioskowanych przez wykonawce
nie beda miaty wplywu na kwote kontraktu i wszelkie wynikajace stad kaszty ponoszone beda wytgcznie
przez wykonawce.
1.9.2 Rysunki robocze

Elementy, urzadzenia i materiaty, dla ktorych Inspektor nadzoru wyda polecenie przedtozenia
wykazow, rysunkow lub opiséw nie bedg wykonywane, uzywane ani instalowane dopoki nie otrzyma on
niezbednych dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych ostatecznych rysunkdéw roboczych. Inspektor
nadzoru sprawdza rysunki jedynie w zakresie ogdlnych warunkdw projektowania i w zadnym wypadku nie
zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialno$ci za omytki lub braki w nich zawarte.
Inspektor nadzoru zajmie sie przedtozonymi materiatami mozliwie jak najszybciej, zatwierdzi i przekaze je
wykonawcy w terminie przewidzianym w umowie. Zwtoka wynikajgca z ewentualnej koniecznosci ponownego
sktadania dokumentéw nie powoduje przedtuzenia terminéw okreslonych w umowie.

Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru do sprawdzenia po cztery (4) egzemplarze wszystkich
dokumentéw w formacie A4 lub A3. W przypadku wiekszych rysunkdw, ktére nie mogg by¢ fatwo
reprodukowane przy uzyciu standardowe]j kserokopiarki, wykonawca ztozy trzy (3) kopie dokumentu lub
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dostarczy jego zapis w formie elektronicznej. Rysunki robocze bedg przedktadane Inspektorowi nadzoru w
uzgodnionym terminie tak, by zapewni¢ mu czas niezbedny na ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkow roboczych elementéw i urzadzen wspdizaleznych ze soba, nalezy
koordynowac w taki sposdb, aby Inspektor nadzoru otrzymat wszystkie rysunki na czas tak, zeby mogt poza
przeanalizowaniem poszczegdlnych elementéw, dokonac przegladu ich wzajemnych powigzan.

Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawiera¢ wszelkie niezbedne
informacje, w tym dokladne oznaczenie elementdw w odniesieniu do projektu wykonawczego i
szczegotowych specyfikacji technicznych. Sktadanym dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢ pismo
przewodnie, zawierajgce nastepujace informacje:

- Nazwa inwestydji:

- Nr umowy:

- llos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu

- Tytut dokumentu

- Numer dokumentu lub rysunku

- Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy
Numer rozdziatu i pozygji w specyfikagji, w ktdrym omadwione jest dane urzadzenie, materiat lub element
Data przekazania

O ile Inspektor nadzoru nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane beda przez wykonawce,
ktory potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku roboczym, lub w inny uzgodniony
sposob, ze sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzit oraz, ze roboty w nich przedstawione sg zgodne z
warunkami umowy i zostaly sprawdzone pod wzgledem wymiardw i powigzan z wszelkimi innymi
elementami. Inspektor nadzoru, w uzasadnionych przypadkach, moze wymagac akceptacji sktadanych
dokumentdw przez nadzér autorski.

1.9.3 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatdw, urzadzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany te nalezy rejestrowaé na komplecie rysunkow,
wytacznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien przedktada¢ Inspektorowi nadzoru aktualizowane na
biezaco rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich przegladu i sprawdzenia.
Po zakonczeniu robot kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany inspektorowi nadzoru.

1.10. Przedstawiciel Zamawiajacego na budowie.

Dla zapewnienia sprawowania kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami
warunkow umowy, Zamawiajgcy wyznacza inspektoréw nadzoru dziatajacych w jego imieniu, w zakresie
przekazanych im uprawnien i obowigzkow.

Wykonawca jest zobowigzywany w ramach ceny umownej udostepni¢ przedstawicielom zamawiajgcego
korzystanie z pomieszczenia biurowego, urzadzen socjalnych i sSrodkéw tgcznosci.

2, Materialy i urzadzenia
2.1 Zrédta uzyskiwania materialéw i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robdt muszg
by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegdtowych specyfikacjach technicznych.
Przynajmniej na trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robot
statych wykonawca przediozy szczegdtowg informacje o zrédle produkgcji, zakupu lub pozyskania takich
materiatow, atestach, wynikach odpowiednich badan laboratoryjnych i probek do akceptacji inspektora
nadzoru. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.

Akceptacja Inspektora nadzoru udzielona jakiej$ partii materiatdw z danego zrédta nie bedzie znaczy¢, ze
wszystkie materiaty pochodzace z tego Zrodla sg akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonania prob materiatdw otrzymanych z zatwierdzonego
zrodta dla kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze nadal spetniajg one wymagania odpowiedniej
szczegdtowej specyfikacji technicznej.

W przypadku stosowania materiatow lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego Zzrddta,
wigczajac te, ktore zostaly wskazane przez zamawiajgcego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego
zrodla wykonawca ma obowigzek dostarczenia Inspektorowi nadzoru wszystkich wymaganych
dokumentéw pozwalajacych na jego prawidlowg eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie
koszty pozyskania i dostarczenia na Plac Budowy materiatéw lokalnych. Za ich ilos¢ i jako$¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materiatéw pochodzacych z lokalnych Zzrédet wymaga akceptacji Inspektora
nadzoru.
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2.2 Kontrola materialéw i urzadzen

Inspektor nadzoru moze okresowo kontrolowac dostarczane na budowe materiaty i urzadzenia,
zeby sprawdzi¢ czy sg one zgodne z wymaganiami szczegétowych specyfikacji technicznych.
Inspektor nadzoru jest upowazniony do pobierania i badania prébek materiatu zeby sprawdzi¢ jego
wihasnosci. Wyniki tych prob stanowi¢c mogg podstawe do aprobaty jakosci danej partii materiatow.
Inspektor nadzoru jest réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach materiatow i
urzadzen.
W czasie przeprowadzania badania materiatdw i urzadzen przez Inspektora nadzoru, wykonawca ma
obowigzek spetniaé nastepujace warunki:
a) W trakcie badania, inspektorowi nadzoru bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc przez
wykonawce i producenta materiatow lub urzadzen;
b) Inspektor nadzoru bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc, gdzie sa
wytwarzane materiaty i urzadzenia przeznaczone dla realizacji robot.

2.3 Atesty materialdow i urzadzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegétowych specyfikacjach technicznych wymagane
sg atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadac atest okre$lajacy w sposdb jednoznaczny
jej cechy. Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatdw, Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy petng zgodnosc¢ tych materiatow
z warunkami podanymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe muszg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszg by¢ dostarczone przez
wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia — wazng legalizacje, moga by¢ badane przez Inspektora
nadzoru w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wiasciwosci
przewidzianych do uzycia materiatdw i urzadzen z wymaganiami zawartymi w szczegétowych
specyfikacjach technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materialy uznane przez inspektora nadzoru za niezgodne ze szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi muszg by¢ niezwltocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy. Jesli inspektor nadzoru
pozwoli wykonawcy wykorzystac te materiaty do innych robét niz te, dla ktorych zostaty one pierwotnie
nabyte, warto$¢ tych materiatdw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez Inspektora nadzoru. Kazdy
rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatow, ktore nie zostaty sprawdzone lub zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru, bedzie wykonany na wiasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac sobie sprawe,
ze te roboty moga by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewnic. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo sktadowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos$¢ i wiasnosci w takim stanie
jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla
przeprowadzenia inspekcji przez Inspektora nadzoru, az do chwili kiedy zostang uzyte.
Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatdw i urzadzen bedg zlokalizowane w obrebie
placu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo skfadowane na budowie materiaty i
urzadzenia beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

2.6 Stosowanie materialdw zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakim$ szczegdlnym przypadku materiaty lub urzadzenia
zamienne, inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegétowych specyfikacjach
technicznych, poinformuje o takim zamiarze przynajmniej Inspektora nadzoru na 3 tygodnie przed ich
uzyciem lub wczesniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub urzadzenia przez Inspektora nadzoru.
Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie
pozniejszym bez akceptadji Inspektora nadzoru.

3. Sprzet
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robédt i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w szczegétowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinna
gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z terminami przewidzianymi w umowie.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony S$rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy
inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegétowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez
Inspektora nadzoru nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw umowy zostang przez
Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. Transport

Liczba i rodzaje Srodkow transportu bedg okreslone w projekcie organizacji robdt. Muszg one zapewniac
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreSlonymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych
specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami inspektora nadzoru, w terminach wynikajacych z
harmonogramu robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy, beda usuniete z terenu budowy na
polecenie Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

Skutki wypadkow spowodowane z winy Wykonawcy obcigzajg Wykonawce.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWIORB, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okresSlonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora nadzoru.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Zasady kontroli jakosci robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatdw prowadzong zgodnie
z programem zapewnienia jakosci omowionym w p. 2.3.5. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badania materiatéw oraz jakosci wykonania robdt.
Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Inspektor nadzoru moze zazada¢ od wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie
wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i
ich czestotliwosci sg okreslone w szczegétowych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W
przypadku gdy brak jest wyraznych przepisow Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewnic¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.
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Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $Swiadectwa stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

6.2 Pobieranie probek

Prébki do badan bedg z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogag by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru musi mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na jego zlecenie
wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budza watpliwosci
co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez wykonawce usuniete lub ulepszone z jego
wiasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora nadzoru
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez niego. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

6.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdtowych specyfikacjach
technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacjg umowy.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajgcego realizacjg umowy o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki, do akceptacji Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich
inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle powazne, ze mogg wptyngc ujemnie na wyniki badan,
zarzadzajacy realizacja umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakoS¢ tych materiatéw.

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie wynikéw badan
bedg mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, réwniez
przez niego zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi wykonawca.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzadzajgcy realizacig umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy i producenta materiatow zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ wykonanych robot i uzytych materiatow z wymaganiami szczegdtowych
specyfikacji technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawce wynikéw badan.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swdj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub
zZleci niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wyltacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robdt z projektem wykonawczym i
szczegdtowymi  specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek zostang poniesione przez wykonawce.

7. Obmiary roboét

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdt ma za zadanie okreslac faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych, a ich
ilo$¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robét wchodzacym w sktad
umowy.

Obmiaru robdt dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie i
terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg
wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btad
lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w
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szczegdtowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich
robot. Btedne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzadzajacego realizacjg umowy.
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreSlonymi punktami skrajnymi beda mierzone poziomo (w rzucie)
wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagaja
tego inaczej, to objetosci bedg wyliczane w m?, jako dtugoéé pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosdi,
ktére majg by¢ mierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych, to wykonawca musi posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.
Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robdt.

7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach wymaganych w celu
dokonywania miesiecznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie, okresSlonym w umowie lub
uzgodnionym przez wykonawce i Inspektora nadzoru.
Obmiary bedag takze przeprowadzone przed czeSciowym i koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.
Obmiar robét zanikajgcych i podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich wykonywaniu,
lecz przed zakryciem.

8.0dbiory robét
Zasady odbioréw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

8.1 Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jakos¢ i ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.
8.3 Odbior czesciowy
Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czeSci robot. Odbioru czeSciowego
robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor
nadzoru.
8.4 Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektora nadzoru.
Odbioér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosSciowej na
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podstawie przediozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.
W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé na wiasny koszt nastepujgce
dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeéli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.  wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB, i ew.
PZ],

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIORB i
ew. PZ],

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w parozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

9. Podstawy ptatnosci
Zasady odbioréw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB
i w dokumentacji projektowe;j.
Ceny ]ednostkowe robot bedg obejmowac:
robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdow i transportu na teren budowy,
warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
koszty posrednie w skiad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikdw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, stanowisk pracy dzwigéw
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itp.) koszty dotyczace oznakowania Robdt, wydatki dotyczace bhp., ustugi obce na rzecz
budowy, koszty projektow uzupetniajacych, optaty za dzierzawe placéw i bocznic,

koszty uzgodnien z administratorem drogi, koszty ewentualnych zamknie¢ drogi, koszty
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania
powykonawczej dokumentacji geodezyjno-kartograficznej

optaty eksploatacyjne na rzecz wtascicieli zwigzane z korzystaniem z terendéw obcych,
optaty eksploatacyjne na rzecz wihascicieli urzadzen obcych zwigzane z korzystaniem z
terendw i urzadzen, zaktdceniami w ciggtosci pracy tych urzadzen, nadzorem odpowiednich
stuzb nad prowadzonymi robotami, koszty uzgodnien z wiascicielami urzadzen obcych
wynikte w trakcie budowy, koszty zabezpieczen dla urzadzen obcych, koszty ewentualnej
tymczasowej przebudowy lub zabezpieczenia urzadzen dla objazddw, obcych koszty
dodatkowych rusztowan, koszty uporzadkowania terenu,

koszty wykonania, oznakowania i utrzymania objazdéw tymczasowych, koszty dozorowania
objazdéw, koszty przygotowanie terenu, koszty dzierzawy terenu

koszty ekspertyz dotyczace wykonywanych robdt,

koszty ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty
opracowania dokumentacji powykonawczej oraz inwentaryzacji geodezyjno-kartograficznej
zrealizowanych robo6t budowlanych,

zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogacych w czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

- Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w
STWIORB 00.00.00 obejmujacy wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegodlnione w przedmiarze.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.1. Sposdb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych
Ceny jednostkowe wykonania robot okreslonych niniejszg STWIORB obejmuija:
- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace nie zaliczane do robot tymczasowych

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i normatywami.
Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robot sg wyszczegolnione w
punkcie 10 kazdej szczegotowej specyfikacji technicznej.

10.2 Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wtadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktdre sg w jakiejkolwiek sposdb zwigzane

z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w

trakcie realizacji robét.

Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z pdzniejszymi
zmianami

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr
80/2003) wraz z pdzniejszymi zmianami

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz.U.2021.1973; 1718 oraz 2269)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163) wraz
z pdzniejszymi zmianami

5. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U. Nr 92/2004 poz. 881) wraz z

pozniejszymi zmianami

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie szczegétowego zakresu i

formy projektu budowlanego (Dz.U. 2020 poz. 1609)

8. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie okreslenia
metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztow robét budowlanych okre$lonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym (Dz.U. 2021 poz. 2458)

No
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9. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2021 poz. 2454).

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120,
poz. 1126 z 2003 r.).

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie
sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobdw budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz.U. 2016 poz. 1966).

12. Ustawa z dnia 11 wrze$nia 2019 r. - Prawo zamdwien publicznych (Dz.u. 2019 poz. 2019)

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Bedzie w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub
metod. Bedzie informowat zarzadzajgcego realizacja umowy o swoich dziataniach w tym zakresie,
przedstawiajac kopie atestow i innych wymaganych $wiadectw.
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1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiIORB)
sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktow wysoko$ciowych w ramach budowy Paku Miejskiego w Pobiedziskach

1.2. Zak.res stosowania specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy.

Uwaga! Na etapie wyznaczania projektowanej trasy ciagéw komunikacyjnych nalezy
bezwzglednie, wykonaé¢ domiary na etapie realizacji w nawigzaniu do proj. infrastruktury (np.
np. stupy oswietlenia) oraz istn elementow zagospodarowania terenu celem, zachowania
przepisami skrajni poziomej i pionowej.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
wchodzg:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Zakres robot zawartych w projekcie technicznym:
1.3.1.1 roboty pomiarowe przy robotach liniowych budowy chodnika (wraz z schodami terenowymi)
oraz Sciezki rowerowej (wraz z pochylnig

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiIORB -D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowg, STWiIORB i poleceniami Inspektora.
Ogolne wymagania robét podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

1.5.1. Wymagania dla rob6t wymagajacych zgtoszenia do nadzoru budowlanego remontu:
Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ geodezyjne wytyczenie osi drogi, lub obiektu
mostowego oraz roboczej sieci znakdw wysokosciowych wykonanych przez geodete uprawnionego
do zakresu odpowiednich prac. Rozpoczecie robét moze nastgpi¢ na podstawie wpisu w dzienniku
budowy o dokonaniu wytyczenia geodezyjnego obiektu oraz wpiséw Kierownika Budowy i Inspektora.
Wykonawca robot zobowigzany jest do geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej poswiadczonej w
Osrodku Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej, odbiér nastepuje po jej dostarczeniu
Inspektorowi. Po zakonczeniu budowy Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ geodezyjng
inwentaryzacje powykonawczg remontowanego obiektu jesli powoduje ona zmiany w
dotychczasowym przestrzennym usytuowaniu elementéw zagospodarowania przestrzennego.
Po zakonczeniu budowy, najpozniej do terminu odbioru ostatecznego kierownik budowy zobowigzany
jest do przygotowania dokumentacji powykonawczej zgodnie z rozdziatem 6 Rozporzgdzenia Ministra
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Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r. W sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci obowigzujgcych w budownictwie (Dz.U. nr 25, poz. 33).
Punktu osi drogi winny by¢ stabilizowane w sposob trwaty dostosowany do specyfiki obiektu i
zabezpieczone przed zniszczeniem lub przeniesione poza obszar robot w sposéb pozwalajgcy na ich
odszukanie i jednoznaczne odtworzenie. Osnowa geodezyjna podlega ochronie na podstawie
odrebnych przepiséw. Prace pomiarowe stuzgce kontroli robot podlegajgcych zakryciu stuzgce do
obmiaru robét mogg by¢ wykonane staraniem wtasnym Wykonawcy.

Prace pomiarowe winny by¢ zlecone uprawnionej jednostce wykonawstwa geodezyjnego.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mieé dtugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokgtny.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujgcy
sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowacé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

26



STWIORB D.01.01.01

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK (od
1do 7).

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przejg¢é od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny byé usuniete na koszt
Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o
tym Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z réznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
ozhacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie
tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczeh powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, potozonych poza granicg roboét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami
gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie Inspektorskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gdrskim powinna byé odpowiednio
zmnigjszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami roboét zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnos$cig, aby sredni btgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwodjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w
miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz
wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiadac
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o
ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robé6t podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposdb odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, kiore Wykonawca
przedktada Inspektorowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogadlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robot obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznhaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
— Wwyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

9.3. Zakres robét objetych ptatnoscia

W ramach robdt objetych pfatnoscig nalezy wykona¢ odtworzenie tras ciggéw
komunikacyjnych i punktow wysokosciowych. Opracowanie mapy powykonawczej z zatwierdzeniem
przez wtasciwy miejscowo osrodek geodezyjny

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzgd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna oshowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Nooahkrw
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWIiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z usunieciem drzew i
krzewdw, w ramach robot zwigzanych z budowg Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna (STWiORB) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
usunieciem drzew i krzewdw, a takze zabezpieczeniem istniejgcej zieleni zgodnie z wytycznymi
zawartymi w dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzewéw
Do wykonywania robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajgce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny
by¢ transportowane w sposob nie powodujgcy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwigzane z usunieciem drzew i krzakow obejmujg wyciecie i wykarczowanie drzew i
krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.
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Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zwigzane z usunieciem drzew i krzakow powinna by¢ uzyskana przez
Zamawiajgcego.

Wycinke drzew o wtasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywa¢ w tzw. sezonie
rebnym, ustalonym przez Inspektora.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowac pnie i usungc korzenie tak, aby zawarto$¢
czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w hasypy hie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty sie na
gtebokosci do 60 cm ponizej niwelety robodt ziemnych i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkéw
podanych w punkcie 5.3.

Roslinnos¢ isthiejgca w pasie robdt drogowych, nie przeznhaczona do usuniecia, powinna by¢
przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.3. Usuniecie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdujgce sie w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za
wyjagtkiem nastepujgcych przypadkdow:

a) w obrebie nasypow - jezeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejgca rzedna terenu w tym
miejscu znajduje sie co nhajmniej 2 metry od powierzchni projektowanej korony drogi albo
powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ Sciete nie wyzej niz 10
cm ponad powierzchnig terenu. Powyzsze odstepstwo od ogdlnej zasady, wymagajgcej
karczowania pni, hie ma zastosowania, jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod
podstawe nasypu,

b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego sie z terenem. W tym przypadku pnie
powinny byc¢ Sciete rowno z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.00
+Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢é przed
gromadzeniem sie w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robdt w taki sposdb, aby drzewa przedstawiajgce
wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wlasciwosci w czasie
robot.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z
duzg ostroznoscig, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkodzenh, a nastepnie zasadzone w
odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostalosci po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien byé zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inspektora.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego
sprzetu, to sposéb wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne
pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie ro$linnosci usunietej w czasie robdt przygotowawczych
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby odbyto sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczenstwa i odpowiednich przepiséw.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien byé catkowicie wygaszony, bez
pozostawienia tlgcych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usung¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub
w inne miejsce zaakceptowane przez Inspektora, w ktérym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgodg Inspektora, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny byc¢
one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa
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powinna by¢ przykryta warstwg gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio
wyréwnana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod rowami
odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sie przeptyw wodd
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotdw. Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doty powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow jest:
— dladrzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru roboét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Odbidér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania roboét obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew,
— wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna,
wzglednie spalenie ha miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robdét,
— podciecie pielegnacyjne krzewow.
— zabezpieczenie istn. zieleni w strefie rob6t zgodnie z wytycznymi okreslonymi w dokumentaciji
projektowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepujg.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu w ramach robot zwigzanych z budowg Parku Miejskiego w Pobiedziskach..

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczha wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.3.1 Zakres robét zawartych w dokumentacji projektowej

Dotyczy mechanicznego usuniecia warstwy urodzajnej do wywiezienia lub ewentualnego czesciowego
zagospodarowania na miejscu (w_odniesieniu ziemi urodzajnej spetniajgcej parametry okreslne w
dokumentacji dla zaktadania i zagospodarowania terendw zielonych — trawnikow)

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny nie nadajgcej sie do

powtdrnego uzycia nalezy stosowac:

— rowniarki,

— spycharki,

— fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w migjscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajgcg
zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 4.
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4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkoéw lokalnych i
przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentagji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umachianiu
skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z
ustaleniami STWIORB lub wskazaniami Inspektora.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjgtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidiowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczehstwa robot (zmienna grubosé
warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robét, jako
uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjgé z powierzchni catego pasa roboét ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, STWIORB lub wskazana przez Inspektora, wedtug faktycznego stanu wystepowania.
Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu.

Zdjety humus nalezy skiadowa¢ w regularnych pryzmach w bezposredniej bliskosci roboét.
Miejsca sktadowania humusu powinny by¢é przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy
zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lubfi
darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogadlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad
¢ Uwaga: miejsce zmagazynowania humusu i odlegto$¢ wywozu okresli oferent w ofercie

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiIiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB)
sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rozbidérki elementéw ulic w ramach budowy Parku
Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét rozbiérkowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania
dotyczgce robdt podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Roboty zwigzane z rozbidrkg elementow ulic majg byé wykonane recznie, ze wzgledu na
wystepujgce uzbrojenie.

4. TRANSPORT
Materiaty i elementy z rozbiorki moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu
ciezarowego zaakceptowanymi przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robét.
Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB ,Wymagania Ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych roboét.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany do
- wywiezienia i zagospodarowania gruzu betonowego i innych materiatbw pochodzgcych z
rozbiorki, a nie nadajgcych sie do powtornej zabudowy przy zachowaniu zasad ustawy z dnia 27
kwietnia 2010 — o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628 ze zmianami),

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano w STWIORB ,Wymagania
Ogolne”
Kontroli podlega sposob wykonania robot rozbidrkowych, prawidtowosc transportu i sktadowania
materiatdw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB ,Wymagania Ogdlne”.
Jednostki obmiarowe
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- rozbiorki  kraweznikdw, opornikéw, obrzezy, elementow betonowych (ogrodzenia
prefabrykowanego) itp. - 1m,
- wywoz gruzu — 1m>

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB ,Wymagania Ogdine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

- Wwyznaczenie migjsc rozbidrkowych,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- rozebranie poszczegodlnych asortymentéw,

- zatadunek i odtransportowanie materiatow rozbiorkowych na sktadowisko.
- koszt utylizacji lub sktadowania

9.3. Zakres robét objetych ptatnoscia
Ptatnoscig objete sg roboty wymienione w punkcie 1.3.

Uwaga: doktadng odlegto$¢ wywozu gruzu i innych elementow odpadowych uscisli oferent

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1

1.2

1.3
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1.4.11
1.4.12

1.4.13

1.4.14

1.4.15

1.4.16

1.4.17

Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru wykopdw ramach robét drogowych
zwigzanych budowg Parku Miejskiego w Pobiedziskach.
Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych i
obejmujg wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. |-V) zwigzanych z budowg Parku
Miejskiego w Pobiedziskach.
Uwaga!

M Grunty z wykopu nie mogg by¢ wykorzystane do wbudowania nasypu z uwagi nha

nieprzydatnos¢ do celéw budowlanych.

Okreslenia podstawowe
Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.
Wysoko$¢ nasypu lub gtebokos$é wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.
Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.
Nasyp sredni - hasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.
Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.
Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.
Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujgcy sie znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.
Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nieokreslony w punkcie 1.4.12. jako grunt skalisty
Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki nie
wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg
wytrzymato$¢ na sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.
Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdéw, potozone poza pasem robot
drogowych.
Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych
z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

g gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/me'),

_lgs maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzgca do oceny
zageszSczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m®).

Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos$¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
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1.4.18

1.5

2.2

23

dso
dio

Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

Ogdine wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogéine”

pkt 1.5.

MATERIALY (GRUNTY)

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

Podziat gruntow

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecietne wartosci gestosci
objetosciowej gruntow i materiatdw w stanie naturalnym oraz wspétczynnikow spulchnienia.
Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow nie sg przydatne do celéw budowlanych.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w STWIORB D.02.03.01,
powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendw na odktad nalezy do
obowigzkdéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatdw na kategorie wg [8]

© Gestosc Przecietne
5 objetosciowa w spulchnienie po
I3 Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od
E naturalnym pierwotnel
kN/m°® objetosci’

1. | Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15

Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15

Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30

Popioty lotne niezlezate 11,8 od 5do 15
2. | Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25

Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i

plastyczne 17,7 od 15 do 25

gﬁba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 12,7 od 15 do 25

Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30

Nasyp_ z piasku oraz piagku dliniastego z gruzem, 16,7 od 15 do 25

tluczniem lub odpadkami drewna

Zwir bez spoiwa lub mato spoisty 16,7 od 15do 25
3. | Piasek gliniasty, pyt i lessy mato wilgotne, poizwarte 18,6 od 20 do 30

Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3. | Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30

Nasyp zlezaly z piasku gliniastego, pylu i lessu z

gruzem, tluczniem lub odpadkami drewna 18,6 0d 20 do 30

Rum_osz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o 17.7 od 20 do 30

wymiarach do 40 mm

Glina, glina ciezka i i{y wilgotne, twardoplastyczne i 19,6 od 20 do 30

plastyczne, bez gltazow

Mady i namuly gliniaste rzeczne ];; od 20 do 30

. . 17,7

Popioly lotne zlezate 196 od 20 do 30
4. | Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35

Nasyp zlezaly z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i

odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25 kg, 19,6 od 25 do 35

stanowigcymi do 10% objetosci gruntu
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m Gestosc Przecietne
5 objetosciowa w spulchnienie po
D Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od
E naturalnym pierwotnei
kN/m® objetosci’
Glina, glina ciezka i ity matowilgotne, pélzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Gli_na z’w_aiowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi do 10% 206 od 25 do 35
objetosci gruntu
Egruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 16,7 od 25 do 35
ltotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube Qtoczak_i lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z 196 od 25 do 35
gtazami o masie do 10 kg
5 1. . . L 14,7
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 196 od 30 do 45
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi
107130% objetosci gruntu 20,6 0d 30 do 45
rI?:rjnmosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 17.7 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie
scementowane lub w blokach ponad 50 kg .7 0d 30 do 45
Margle miekkie lub $rednio twarde stabo spekane ;gg od 30 do 45
. . 16,7
Opoka kredowa miekka lub zbita 226 od 30 do 45
6. | Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 13; od 30 do 45
lfotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 15,7 od 30 do 45
7. | ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niespekany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gidownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
8. | Ltupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
ZIepieﬁce z otgczakéw gtéwnie skat osadowych o 235 od 45 do 50
spoiwie krzemionkowym
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
9. | Lupek plastyczny twardy niespekany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
10. Piaskqwiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 255 od 45 do 50
krzemionkowym
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m Gestosc Przecietne
5 objetosciowa w spulchnienie po
D Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od
E naturalnsym pie_rwoltngi

kN/m objetosci
<porwic wapienmym Iub krsemionkomym 25,5 0d 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
" Granit $rednio i drobnoziarnisty ggg od 45 do 50
Sjenit srednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaly pokruszone 26,5 od 45 do 50
Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w fawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt g‘;’ﬁ od 45 do 50

R Mniejsze wartosci stosowacé przy obliczaniu ilosci materialow na warstwy nasypéw przed ich

zageszczeniem, wigksze wartosci przy obliczaniu objetosci i ilosci Srodkow przewozowych.
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Tablica 2. Podziat gruntdw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

= Grupy gruntéw
L Wyszczegolnienie 2
P- wlasciwosci s ) ] ] ]
9 Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty | piasek pylasty mato wysadzinowe
Zwir zwietrzelina gliniasta | glina piaszczysta
pospotka rumosz gliniasty zwiezta,
piasek gruby zwir gliniasty glina zwigzla,
piasek $redni pospdtka gliniasta | glina pylasta zwigzia
piasek drobny it,
zuzel nierozpadowy it piaszczysty,
it pylasty
bardzo wysadzinowe
piasek gliniasty
pyt,
pyt piaszczysty
glina piaszczysta,
glina,
glina pylasta
it warwowy
2 | Zawartosc¢ czgstek
10,075 mm % 115 od 15do 30 130
70,02 mm % 13 od 3do 10 110
3 | Kapilarnos¢ bierna
Hkb m 11,0 11,0 11,0
4 | Wskaznik piaskowy
WP 135 od 25 do 35 125
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3.1

3.2

4.1

4.2

5.1

5.2

5.3

SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.
Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:
M odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki, fadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
M jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzgdzenia do hydromechanizagiji itp.),
[ transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),
M sprzetu zageszczajgcego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 4.

Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie
zostaty wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
Doktadnos$¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz
0 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekraczaé
+1cmi-3cm.

Szerokos¢ korpusu nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 010 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie
powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowg, albo powinny by¢ spetnione inne
wymagania dotyczgce réwnosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczgce rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia
i rownosci skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

Odwodnienia pasa robdt ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajgcych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe,
wykonaé urzgdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wdod gruntowych i opadowych poza obszar
robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i nasypdéw, aby powierzchniom gruntu
nadawac w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich
dtugotrwatg nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich
gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajgcego za te czynnosci, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzgdzen odwadniajgcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

Odwodnienie wykopow
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5.4

6.1

6.2
6.2.1

6.3
6.3.1

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie
niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji
projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz
4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych.
Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnoéci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw
wykonywania innych robét na spetnienie wymagan dotyczgcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zaleca sie w miare mozliwosci stosowanie odwodnienia powierzchniowego z odprowadzeniem
wody z dna wykopu w miare jego gtebienia. Nalezy przy tym zwrdcié uwage, aby nie dopuszczac
do rozluznienia gruntéw podfoza. Przy nieskutecznosci tego rodzaju odwodnienia mozna
zastosowac obnizenie poziomu zwierciadta wody gruntowej za pomocg igtofiltrow.

Wode z wykopow nalezy odprowadzac¢ poza teren budowy w miejsca uzgodnione na etapie
organizacji zagospodarowania placu budowy.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopoéw, nalezy ujgé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce
robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywac¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu
przydatnosci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajgcy ich
wymieszanie. Odstepstwo od powyZszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odkfad. O ile Inzynier dopus$ci czasowe sktadowanie odspojonych
gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do gtebokosci okoto 0,5 metra powyzej
projektowanych rzednych robét ziemnych.

Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu
(nadktadu) powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie
ruch maszyn wykonujgcych te czynnosé budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami
specyfikacji okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegolng uwage nalezy zwrdcic na:
LI wtasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
LI wiasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.
Badania do odbioru korpusu ziemnego
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 7.

Tablica 7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiaréw
1 | Pomiar szerokos$ci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tatg o dlugos$ci 3 m i poziomicg lub
niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R
100 m co 50 m na fukach o R 7100 m
3 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci
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ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar rownos$ci powierzchni korpusu

~N[o|o|n

Pomiar rownosci skarp

Pomiar spadku podiuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w
korpusu lub dna rowu punktach watpliwych

oo

Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy
lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m® nasypu

6.3.2

6.3.3

6.3.4

6.3.4

6.3.5

6.3.6

6.4

6.5

QO T D
—_——

D

71

7.2

Szerokos$¢ korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz 110
cm .

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg réznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -
3cmlub+1cm.

Réwnos¢ korony korpusu

Nieréwnos$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowg, nie mogg przekraczaé 3
cm.

Réwnos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone fatg 3-metrowg, nie mogg przekracza¢ 1110 cm .

Spadek podiuzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawacé réznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm .

Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty niespetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostang odrzucone. Jesli materiaty niespetniajgce wymagan zostang wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé wade za nie majgcg zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosé.
Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowej i STWIORB. W czasie
kontroli szczegodlng uwage nalezy zwrécic na:

odspajanie gruntdéw w sposob nie pogarszajgcy ich wtasciwosci,

zapewnienie statecznosci skarp,

odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakohczeniu,

doktadnos$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykohczenie),

zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr szescienny).

Objetos¢ nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow
poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunieciu warstw
gruntow nieprzydatnych.
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8.2
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PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m® wykopow w gruntach |-V kategorii obejmuje:

M
M
I

I
I
M

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na odklad, obejmujgce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej..

Zakres robot objetych ptatnoscia
Ptatnoscig objete sg roboty zwigzane z wykonaniem wykopow.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podfoza przez obcigzenie ptytg

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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1.4.11
1.4.12

1.4.13

1.4.14

1.4.15

1.4.16

1.4.17

Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru nasypéw ramach robét drogowych
zwigzanych budowg Parku Miejski w Pobiedziskach.

Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych i
obejmujg wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. |-V) zwigzanych z wykonaniem mas
ziemnych.

Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadow
przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢é wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,
wyznhaczonych w osi nasypu lub wykopu.

Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m.

Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni - wykop, ktérego gtebokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujgcy sie znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nieokreslony w punkcie 1.4.12. jako grunt skalisty
Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki nie
wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg
wytrzymato$¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéow wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot
drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot
drogowych.

Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych
z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

g gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m®),

_lgs maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], stuzgca do oceny
zageschzenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7],
(Mg/m®).

Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos$¢ gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

deo  Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio  $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).
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1.4.18 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

1.5

2.2

i z definicjami podanymi w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 1.5.

MATERIALY (GRUNTY)

Ogdine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Podziat gruntow

Podstawe podziatu gruntow i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudnosci ich
odspajania podaje tablica 1. W wymienionej tablicy okreslono przecietne wartosci gestosci
objetosciowej gruntéw i materiatdow w stanie naturalnym oraz wspétczynnikéw spulchnienia.
Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatdw na kategorie wg [8]

© Gestos¢ Przecietne
5 objetosciowa w spulchnienie po
o Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od
= naturalnym pierwotnej
X 3 . . .1{
kN/m objetosci
1. | Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlezate 11,8 od 5do 15
2. | Piasek wilgotny 16,7 od 15do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i 17,7 od 15 do 25
plastyczne
ﬁlriba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 12,7 od 15 do 25
Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp_ z piasku oraz plagku gliniastego z gruzem, 16,7 od 15 do 25
tluczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub mato spoisty 16,7 od 15 do 25
3. | Piasek gliniasty, pyt i lessy mato wilgotne, poizwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3. | Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Nasyp zlezaly z piasku gliniastegg, pytuilessu z 18,6 od 20 do 30
gruzem, tluczniem lub odpadkami drewna
Rum_osz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o 17.7 od 20 do 30
wymiarach do 40 mm
Glina, glina ciezka i |{y wilgotne, twardoplastyczne i 19.6 od 20 do 30
plastyczne, bez gtazow
Mady i namuly gliniaste rzeczne 15675 od 20 do 30
. . 17,7
Popioly lotne zlezate 196 od 20 do 30
4. | Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaly z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i
odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25 kg, 19,6 od 25 do 35
stanowigcymi do 10% objetosci gruntu
Glina, glina ciezka i ity matowilgotne, pélzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Gli_na zlw_aiowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi do 10% 20,6 od 25 do 35
objetosci gruntu
ng;uz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 16.7 od 25 do 35
lfotupek miekki 19,6 od 25 do 35
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© Gestosc Przecietne
5 objetosciowa w spulchnienie po
D Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od
5 naturalnym pierwotnei
kN/m® objetosci’
Grube gtoczak? lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z 19,6 od 25 do 35
gtazami o masie do 10 kg
51 . . L 14,7
Zuzel hutniczy niezwietrzaly 196 od 30 do 45
Glina zwatowa z glazami do 50 kg stanowigcymi
10 130% objetosci gruntu 20,6 0d 30 do 45
rlimmosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 17.7 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie
scementowane lub w blokach ponad 50 kg 7.7 0d 30 do 45
Margle migkkie lub $rednio twarde stabo spekane ;gg od 30 do 45
. . 16,7
Opoka kredowa miekka lub zbita 226 od 30 do 45
6. | Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 13’; od 30 do 45
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, cze$ciowo sypki 15,7 od 30 do 45
7. | Hotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niespekany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
8. | tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepie_r’]ce z ot(_)czakéw gtéwnie skat osadowych o 23,5 od 45 do 50
spoiwie krzemionkowym
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzale 23,5 od 45 do 50
9. | tupek plastyczny twardy niespekany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
10. Piaskqwiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto- 255 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepie_r']ce z (_)toczak(')w skat gifﬁwnie krystalicznych o 255 od 45 do 50
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
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m Gestosc Przecietne

5 objetosciowa w spulchnienie po

D Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od

5 naturalnym pierwotnei

kN/m?® objetosci’

Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50

1 | Granit srednio i drobnoziarnisty ggg od 45 do 50
Sjenit $rednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaly pokruszone 26,5 od 45 do 50
Granitognejs 25,5 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w fawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 26,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50
Bazalt o> od 45 do 50

1)

Mniejsze wartosci stosowacé przy obliczaniu ilosci materialow na warstwy nasypéw przed ich
zageszczeniem, wieksze wartosci przy obliczaniu objetosci i ilosci Srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

= Grupy gruntow
Wyszczegolnienie @D
Lp. PO el
wlasciwosci s ) ) . .
° Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty | piasek pylasty mato wysadzinowe
2wir zwietrzelina gliniasta | glina piaszczysta
pospotka rumosz gliniasty zwigzla,
piasek gruby 2wir gliniasty glina zwiezta,
piasek $redni pospotka gliniasta glina pylasta zwiezta
piasek drobny it,
zuzel nierozpadowy it piaszczysty,
it pylasty
bardzo wysadzinowe
piasek gliniasty
pyt,
pyl piaszczysty
glina piaszczysta,
glina,
glina pylasta
it warwowy
2 | Zawartos¢ czgstek
70,075 mm % 115 od 15do 30 130
70,02 mm % I3 od 3do 10 710
3 | Kapilarno$¢ bierna
Hkb m 71,0 71,0 11,0
4 | Wskaznik piaskowy
WP 135 od 25 do 35 J25
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2.3 Grunty i materiaty do nasypow
Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablica 3.
Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypow powinny spetnia¢ wymagania okreslone w
PN-S-02205:1998 [4].
Tablica 3. Przydatnos¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205:1998 [4].
Przeznaczeni | Przydatne Przydatne Tres¢
€ z zastrzezeniami zastrzezenia
1. sRI:)azlidsrthrr;Iiorlliigrumy gdy pory w gruncie skalistym
€ bedg wypetnione gruntem lub
2. Zwietrzeliny i rumosze materiatem drobnoziarnistym
iniast
1. Rozdrobnione grunty gliniaste gclly‘ beda Wiudlovgane w
skaliste twarde oraz | 3.  Piaski pylaste, piaski mlzjscq suche ud d
grunty kamieniste, gliniaste, pyly piaszczyste | Z8P€zPieczone odwod
zwietrzelinowe, i pyty gruntowych i powierzchniowych
rumosze i otoczaki 4. Piaski préchniczne, z do nasypow nie wyzszych niz 3
2. Zwiry i pospotki, wyjatkiem pylastych m, zabezpieczonych przed
rowniez gliniaste piaskdw prochnicznych zawilgoceniem
3. Piaski grubo, srednio . . -
. e 5. Gliny piaszczyste, gliny i .
i drobnomgrnlste, gliny pylaste oraz inne o w m[gjgcach suchych lub
naturalne i tamane Wi< 35% przejsciowo zawilgoconych
Na do 4. Piaski gliniaste z e .

a dolne domieszkg frakgji 6. Gliny piaszczyste zwiezle, do nasypow nie wyzszych niz 3
warstwy swirowo-kamieniste] gliny zwiezle i gliny pylaste | |72 00 © 0 e
nasypow (morenowe) o zwigzle oraz inne grunty o " ;
ponizej strefy wskazniku granicy ptynnosci zawilgoceniem Iub po
przemarzania réznoziarnisto$ci w, od 35 do 60% ulepszeniu spoiwami

U>15 7. Wvsiewki kamienne gdy zwierciadto wody gruntowej
5. Zuzle wielkopiecowe | * gh . znajduje sie na gtebokosci
gliniaste o zawartosci
i inne metalurgiczne o ; wigkszej od kapilarnosci biernej
. frakcji itowej ponad 2%
ze starych zwatow gruntu podtoza
(powyzej 5 lat) 8. Zuzle wielkopiecowe i inne | o ograniczonej podatnosci na
6. tupki przywegtowe metalurgiczne z nowego rozpad - tgczne straty masy do
przepalone studzenia (do 5 lat) 5%
7. Wysiewki kamienne d | t . t
o zawarto$ci frakcji | 9. ltotupki przywegtowe gay V\*lolne przets r;ej{me zostang
itowej ponizej 2% nieprzepalone wypefnione materiatem
drobnoziarnistym
. - . gdy zalegajg w miejscach
10. ngilgé/v!l%t_r;eulzlr:\:veeszamny suchych lub sg izolowane od
pop wody
. . 1. Zwiry i pospétki gliniaste
;' IE\'NI“I:'I post;po.ikl 2. Piaski pylaste i gliniaste
. Piaski grubo i . .
$rednioziarniste j (?II'W plaszcz.ystell py’fy' ,
3. ltotupki przywegtowe | mr:?g.:zg.r i?zlcgsa/ynnosm pod warunkiem ulepszenia tych
Na gorne przepalone . ! .J 70 gruntéw spoiwami, takimi jak:
warstwy zawierajgce mniej 5. Mieszaniny popiotowo- cement, wapno, aktywne
. niz 15% ziaren zuzlowe z wegla popioty itp.
nasypow w - kamiennego
strefie mniejszych
rzemarzania od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniaste
P 4. Wysiewki kamienne o zuawarios'ci frakcji itowej
o0 uziarnieniu >2%
odpowiadajacym 7. Zuzle wielkopiecowe i inne | drobnoziarniste i nierozpadowe:
pospdtkom lub metalurgiczne straty masy do 1%
Zwirom
8. Piaski drobnoziarniste 0 wskazniku noSnosci Wnos>10
W wykopach i
miejscach Grunt gdy sg ulepszane spoiwami
zerowych do runty Grunty watpliwe i wysadzinowe | (cementem, wapnem,
niewysadzinowe
gtebokosci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzania
3 SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
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3.2

3.3

4.1

4.2

5

5.1
5.1.1

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.
Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:
M odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki, fadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
M jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzgdzenia do hydromechanizadiji itp.),
M transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),
[ sprzetu zageszczajgcego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

Dobor sprzetu zageszczajgcego
W tablicy 4 podano, dla réznych rodzajow gruntow, orientacyjne dane przy doborze sprzetu
zageszczajgcedo. Sprzet do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

Tablica 4. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajgcego wg [8]

Grunty niespoiste: piaski zwiry Grunty spoiste: Mieszlanki grutr1t9vye
2 ospotki pyly, ity Z maig zawartosclg
= % P frakcji kamienistej
s N Rodzaj sprzetu — — —
a & grubosc liczba grubosc liczba grubosc Liczba
warstwy ; . warstwy ; . warstwy ; .
przejazdow przejazdow przejazdow
wcm wcm wcm
o | 1. Walce gtadkie 0d10do20 | od4do8 [0d10do20 | od4do8 |od10do20 | od4do38
ﬁ 2. Walce okotkowane - - 0d20do30 [ od8do 12 | od20do 30 | od 8 do 12
Py . Walce ogumione
3 (samojezdne i 0d20do40 | od6do10 [ 0od30do40 | od6do 10 | od 30do40 | od 6do 10
n przyczepne)
Pytki spadajace - - 0d50do70 | od2do4 | od50do70 | od2do4
(ubijaki)
o |2 Swbkouderza- | 4504040 | od2do4 | 0d10d020 | od2do4 | od20do30 | od2do4
c jace ubijaki
S . Walce wibracyjne
% lekkie (do 5 ton) 0d 30do50 | od3do5 - - 0d 20do40 | od3do5
c Srednie (5+8 ton) | od 40 do60 od 3do 5 od 20 do30 od 3 do4 od 30 do50 od 3do 5
5‘ ciezkie (> 8 ton) 0d 50do80 [ od3do5 | od30do40 od 3 do4 0d 40 do60 | od3do5
Ptyty wibracyjne
lekkie od 20 do40 od5do 8 - - od 10 do20 od 5do 8
ciezkie 0d 30do60 | od4do6 | od20do30 od 6 do8 od 20 do40 | od4do6
TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

pkt 4.

Transport gruntéw

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci
transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegto$ci nie
zostaty wczesdniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

WYKONANIE ROBOT

Wykonanie nasypow

Przygotowanie podtoza w obrebie podstawy nasypu

Przed przystgpieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okreslone w STWIORB D.00.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.1.1.1 Zageszczenie gruntow w podiozu nasypow
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5.1.2

5.1.3
5.1.3.1

51.4
5.1.4.1

5.1.4.2

5.1.4.3

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntéw rodzimych, zalegajgcych w
gorne;j strefie podioza nasypu, do gtebokosci 0,5 metra od powierzchni terenu. Jezeli wartos¢
wskaznika zageszczenia jest mniejsza niz 0.97, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia 0.97 nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie
zageszczanie podtoza, to nalezy podjgé srodki w celu ulepszenia gruntu podifoza, umozliwiajgce
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia.

Wybér gruntéw i materiatéw do wykonania nasypoéw

Wybdr gruntéw i materiatdw do wykonania nasypdw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem
zasad podanych w punkcie 2.

Zasady wykonania nasypéw

Ogodlne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego,
ktore okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian
wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzegac
nastepujgcych zasad:

Nasypy nalezy wykonywa¢ metodg warstwowg, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie na catej szerokosci.

Grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju
gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania. Przystgpienie do wbudowania kolejnej warstwy
nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inzyniera prawidtowego wykonania warstwy
poprzedniej.

Warstwy gruntu przepuszczalhego nalezy wbudowywaé poziomo,

Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed
nadmiernym zawilgoceniem.

Wykonywanie nasypow w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza wartos¢
dopuszczalng, to znaczy jest wieksza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy gruntu.
Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegodlne jego warstwy
oraz korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych powinny by¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne
do prawidtowego odwodnienia, wedtug p. 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego.
Jezeli warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie
osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakazac
Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

Zageszczenie gruntu

Ogdlne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zageszczona z
zastosowaniem sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych
warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczac¢ od krawedzi nasypu w Kierunku jego osi.

Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zageszczajgcej zaleca sie
okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasadami
podanymi w punkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartosci, dotyczgce grubosci warstw réznych gruntéw oraz liczby przejazdow
réznych maszyn do zageszczania podano w punkcie 3.

Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci.

Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20% jej
wartos$ci, to wilgotnos¢ gruntu nalezy zwiekszy¢ przez dodanie wody.

Jezeli wilgotnos$¢ gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej wartosci, grunt
nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy
gruntu przepuszczalnego. Sposéb osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzac¢ laboratoryjnie, z czestotliwoscig okreslong
w punkcie 6.3.21 6.3.3.
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5.1.4.4 Wymagania dotyczace zaggszczania

6

6.1

6.2
6.2.1

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okreslac za
pomoca oznaczenia wskaznika zageszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia.

Kontrole zageszczenia na podstawie pordwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nalezy stosowac tylko dla gruntow
gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia s, wedtug BN-
77/8931-12 [7].

Wskaznik zageszczenia gruntéw w nasypach, okreslony wedtug hormy BN-77/8931-12 [7],
powinien na catej szerokosci wynosi¢ co najmniej 0.97

Jezeli jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuje sie poréwnanie wartosci
modutdw odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtdérnego do pierwothego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Jezeli badania kontrolne wykazg, Zze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalne;j i
powtdrnie zagescic. Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowaé nowy materiat, o ile
Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowego zageszczenia warstwy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Badania do odbioru korpusu ziemnego

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 7.

Tablica 7. Czestotliwo$C oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
1 | Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasmg, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach
0 R >100 m co 50 m na tfukach o R <100 m
3 | Pomiar rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci

korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 [ Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu
6 | Pomiar rownosci skarp
7 | Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna rowu oraz w punktach watpliwych
8 | Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m® nasypu
6.2.2 Szerokos¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm.
6.2.3 Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -
3cmlub+1cm.
6.2.4 Ro6wnosé korony korpusu
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowg, nie mogg przekraczaé¢ 3
cm.
6.2.5 RoOwnos¢ skarp
Nierownosci skarp, mierzone fatg 3-metrowg, nie moga przekracza¢ £ 10 cm .
6.2.6 Spadek podiuzny korony korpusu
Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar
niwelatorem rzednych wysokosciowych, nie moze dawac¢ roznic, w stosunku do rzednych
projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm .
6.2.7 Zageszczenie gruntu
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6.3

6.4
6.4.1
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W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, zageszczenie warstwy nalezy okreslac za
pomocag oznaczenia wskaznika zageszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia.
Kontrole zageszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia,
okres$lonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nalezy stosowaé tylko dla gruntéw
gruboziarnistych, dla ktérych nie jest mozliwe okreslenie wskaznika zageszczenia |s, wediug BN-
77/8931-12 [7].
Wskaznik zageszczenia gruntdw w nasypach, okre$lony wedtug normy BN-77/8931-12 [7],
powinien na catej szerokosci wynosi¢, co najmniej 0.97
Jezeli jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuje sie poréwnanie wartosci
modutdw odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.
Jezeli badania kontrolne wykazg, Ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajgce, to
Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej
i powtdrnie zagesci¢. Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usung¢ warstwe i wbudowac nowy materiat, o ile
Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowego zageszczenia warstwy.
Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane |ub
zastosowane, to na polecenie Inspektora Wykonawca wymieni je na wtasciwe, ha wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uznaé¢ wade za nie majgcg zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potrgcer za obnizong jakosc.
Sprawdzenie jakos$ci wykonania nasypéw
Rodzaje badan i pomiarow
Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji i w dokumentacji projektowe;.
Szczegodlng uwage nalezy zwrdci¢ na:
badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypow,
badania prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
badania zageszczenia nasypu,
pomiary Ksztattu nasypu.
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypéw
Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypu powinny byé przeprowadzone na probkach
pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzgcej z
nowegdo zrodta, jednak nie rzadziej niz jeden raz na 3000 m3. W kazdym badaniu nalezy okresli¢
nastepujgce wiasciwosci:

e skfad granulometryczny, wg PN-B-04481;1986 [1],

e zawartos¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1986 [1],

e wilgotnos¢ naturalng, wg PN-B-04481;1986 [1],

e wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objetosciowg szkieletu gruntowego, wg PN-

B-04481:1986 [1],

e granice ptynnosci, wg PN-B-04481:1986 [1],

e kapilarnos¢ bierng, wg PN-B-04493:1960 [3],

e wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [5].
Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegajg na
sprawdzeniu:
prawidtowosci rozmieszczenia gruntéw o réznych wtasciwosciach w nasypie,
odwodnienia kazdej warstwy,
grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu; badania nalezy przeprowadzi¢ nie
rzadziej niz jeden raz na 500 m? warstwy,
nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych wedtug p. 5.3.3.1 poz. d),
przestrzegania ograniczen okreslonych w p. 5.3.3.8 i 5.3.3.9 dotyczacych wbudowania gruntéow w
okresie deszczéw i mrozow.
Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu
Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podioza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci
wartosci wskaznika zageszczenia Is lub stosunku modutdow odksztatcenia z wartosciami
okreslonymi w p. 5.3.1.2 i p. 5.3.4.4. Do biezacej kontroli zageszczenia dopuszcza sie aparaty
izotopowe.
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6.4.5
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Oznaczenie wskaznika zageszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy
BN-77/8931-12 [7], oznaczenie modutdow odksztatcenia wedtug normy BN-64/8931-02 [6].
Zageszczenie kazdej warstwy nalezy kontrolowa¢ nie rzadziej niz:

M jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy, w przypadku okre$lenia wartosci |s,

M jeden raz w trzech punktach na 2000 m? warstwy w przypadku okreslenia pierwotnego i

wtérnego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zageszczenia robot Wykonawca powinien wpisywa¢ do dokumentéw
laboratoryjnych. Prawidtowos¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod
nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.
Pomiary ksztattu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmujg kontrole:

M prawidtowosci wykonania skarp,

[ szerokos$ci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z
wymaganiami dotyczgcymi pochylet i doktadnosci wykonania skarp, okreslonymi w dokumentac;ji
projektowe;j.
Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szeroko$ci korony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szerokoscig wynikajgcg z wymiaréw geometrycznych
korpusu, okreslonych w dokumentacji projektowej.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m3 (metr szescienny).

Objetos¢ nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczeh z przekrojow
poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usunieciu warstw
gruntow nieprzydatnych.

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6

daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® nasypow obejmuije:

prace pomiarowe,

oznakowanie robot,

pozyskanie gruntu

transport gruntu na miejsce wbudowania,
wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
zageszczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

Zakres robét objetych ptatnoscia

Ptatnoscig objete sg roboty zwigzane z wykonaniem nasypow.

OoooooooQg

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie piytg

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiIORB) sg
wymagania dotyczgce nawierzchni piaskowej w ramach budowy Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem robét przy wykonywaniu nawierzchni piaszczystej — nawierzchnia bezpieczna piaskowa.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dostarczanych elementéw, wykonania robé6t oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogdélne wymagania dotyczgce robét
podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robét wedtug zasad niniejszej ST sg:
* piasek rzeczny, ptukany frakcji 0,2 — 2 mm posiadajgcy atest PZH

* geowtoknina

3. SPRZET

Do wykonania nawierzchni piaszczystej nalezy stosowac: walce ogumione, walce stalowe gtadkie
wibracyjne lub statyczne, zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne do
stosowania w miejscach trudnodostepnych, sprzet do transportu piasku w obrebie placu budowy.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiIiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”. Piasek
mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych go przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robét.
Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét.

Obrzeza ogrodowe

Wokot nawierzchni piaskowych za wyjgtkiem styku z chodnikiem nalezy wykona¢ obrzeza ogrodowe z
tworzyw sztucznych.

Nawierzchnia

Po wykonaniu korytowania dno wykopu nalezy wytozy¢ geowtdkning filtracyjno - separacyjna.
Nawierzchnia wykonana z warstwy piasku grubosci 30cm. Piasek rzeczny, ptukany frakcji 0,2 — 2 mm.
Piasek pozbawiony zanieczyszczen organicznych. Korytowanie prowadzi¢ w taki sposob aby nie odstonié¢
bryt korzeniowych drzew.

5.2.1. Zakup i transport materiatéw i urzgdzen przewidzianych wg punktu 2 niniejszej STWiORB.
Miejsca pozyskania materiatdw niezbednych do wykonania powyzszych robot muszg uzyskac akceptacje
Inspektora. Transport pozyskanych materiatdw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej
STWIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogolne”

6.1. Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci w trakcie robét obejmuje:

- kontrole przygotowania podtoza,

- SposOb przygotowania materiatow,

- kontrola utozenia geowtdkniny,

- kontrola utoZzenia nawierzchni z piasku,

- kontrole grubosci nawierzchni (Grubo$¢ nawierzchni nie moze sie réznic od grubosci projektowanej o
wiecej niz £5%.).

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

‘FJ)ie:Sr:(cLs.:tka obmiaru robét jest m2 (metr kwadratowy) utoZzonej geowtdkniny, wykonanej nawierzchni z
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCL.

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogélne".

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogélnym bezpieczenstwie produktow, (Dz.U. z 2003 r. Nr 229,
poz. 2275, z pdzn. zmianami.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiIORB) sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
i zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach budowy Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji hawierzchni chodnika oraz sciezki rowerowe;j.
Zakres robot zawartych w projekcie technicznym obejmuje:
@ wykonanie korytowania oraz profilowanie i zageszczanie podtoza w gruntach kat. I-VI pod
projektowane konstrukcje nawierzchni

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWiORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

1.5.0gdlIne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dostarczanych elementéw, wykonania robdt oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robot
podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie mozliwoscig

korzystania z nastepujgcego sprzetu:

@M réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

@M koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

@D ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystgpic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
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przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza,jest mozliwe wytgcznie za
zgodg Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc halezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ hie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdot o matym zakresie. Sposdb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i STWIORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce
wskazane przez Inspektora.

Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podioza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczenh.
Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podfoza nalezy stosowa¢ réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora.

Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza
nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z PN-S-02205 [3].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (lIs)

Minimalna wartos¢ | dla:
Strefa Innych drég
korpusu Ruch mnigjszy
od ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 20 1,00

cm

Na gtebokosci od 20 do 50 cm

od powierzchni podtoza 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podfoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtéorny modut odksztatcenia podtoza wedtug PN-S-02205 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora.
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Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwos¢
badan badan i pomiaréw
i pomiarow

Szerokos¢ koryta

10 razy na 1 km

planie

2 | Roéwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna | 10 razy ha 1 km
4 | Spadki poprzeczne ) 10 razy na 1 km
- co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
5 |Rzedne wysokosciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
6 Uksztaj)towanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na

7 |Zageszczenie,
wilgotnosc¢ gruntu
podtoza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

600 m?

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz
+10cmi-5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢é 4-metrowg tatg zgodnie z normg
PN-S-02205 [3].

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg ¢ 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokos$ciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi Kkoryta
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz % 3 cm dla autostrad
i drég ekspresowych lub wiecej niz 4 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg PN-S-02205 [3] nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutdw odksztatcenia, to
wartos$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-
02205 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podioza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, STWIORB i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

@) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

@0 odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

@ zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,

@ profilowanie dna koryta lub podtoza,

@D zageszczenie,

@M utrzymanie koryta lub podtoza,

@D przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej oraz
przez normy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-EN 1097- Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Czes¢ 5:
5/2008 Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg
3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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1.1

1.2

1.3

1.3.1

1.4

1.5

21

2.2

23

WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem warstwy odcinajgcej w ramach budowy Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja techniczna (STWIORB) jest stosowana, jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstwy odcinajgcej z piasku Sredniego stanowigcej czes¢ podbudowy
pomochiczej, w przypadku, gdy podtoze stanowi grunt wysadzinowy Ilub watpliwy,
nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

Zakres robét zawartych w dokumentaciji projektowe;j:

Dotyczy wykonania warstwy odcinajgcej z piasku $redniego,

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w STWiIORB D.00.00.00 ,WWymagania ogdlne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odcinajgcych jest piasek sredni.

Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odcinajgcych powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:
szczelnosci, okreslony zaleznoscig:
DIS
—F <5
dss
gdzie:

D45 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej,

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.
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24
2.41

3.1

3.2

41

4.2

5.1

5.2

zageszczalno$ci, okreslony zaleznoscig:

U=—25

gdzie:

U - wskaznik roznoziarnistosci,

d60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca,

d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odcinajgcych powinien spetniaé wymagania normy
PN-EN 13043:2004/AC:2004 [3]

Skiadowanie materiatow

Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgcej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca robot powinien zabezpieczyC kruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢
réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstwy odcinajgcej powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

e rowniarek,
e walcdw statycznych,

e ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt

Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiORB D.02.00.00 ,Roboty
ziemne” oraz STWIORB D.04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza”.

Warstwa odcinajgca powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajgcy wykonanie jej z
dokumentacjg projektowg, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.
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5.3

5.4

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych, niz co 10 m.

Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej
warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osigghieto grubosc
projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduje wykonanie warstwy odcinajgcej o
grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nhalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera
warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po kohcowym wyprofilowaniu warstwy odcinajgcej nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac
pasami podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do
otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajgca powinna byC zageszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
1,0 weditug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1]. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [6].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowany w warstwe odcinajgcg, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontrole
zageszczenia halezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [4]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza
od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyC przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy
zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rbwnomiernie wymieszac.

Utrzymanie warstwy odcinajacej

Warstwa odcinajgca po wykonaniu, a przed utoZzeniem nastepnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezgcej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robét.
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6.1

6.2

6.3

6.3.1

6.3.2

6.3.3

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
pkt 6.

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badah i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i

zageszczenia warstwy odcinajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odcinajgcej

Wyszczegdlnienie

Lp. badar | pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 | Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 |Rownos¢ poprzeczna |10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne ’ |10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog

5 |Rzgdne wysokosciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

Uksztattowanie co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
osi w planie ) ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz
7 | Grubosé warstwy raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej

wilgotno$c¢ kruszywa niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach gtownych tukow poziomych.

Szerokosé warstwy
Szerokos¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm.

Rownos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy odcinajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrowg tatg, zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [5].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrowg fata.

Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
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6.3.4

6.3.5

6.3.6

6.3.7

6.3.8

6.4

7.1

7.2

9.1

Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £+ 3 cm
dla autostrad i drég ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

Grubos¢ warstwy

Grubosc¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach,
nalezy mierzycC tgczng grubosc tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢, co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajgcej okreslony wg BN-77/8931-12 [6] nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci
modutow odksztatcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [4], nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy bada¢ wediug PN-EN 1097-5:2008 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%

Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktdére wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci, co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcinajgce;

ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt

6 daty wyniki pozytywne.
PODSTWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
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9.2

10

101

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m?® warstwy odcinajgcej z kruszywa obejmuije:

e prace pomiarowe,

o dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o

grubosci

i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

e wyrownhanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

e zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji

technicznej,

e utrzymanie warstwy.
PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-04481:1988

PN-EN 1097-5:2008

PN-EN 13043:2004/AC:2004

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwos$ci kruszyw
Czes¢ 5: Oznaczanie zawartosci wody przez suszenie w
suszarce z wentylacjg

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalenn stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni
planografem i fatg

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWiIORB), sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem warstwy podbudowy z mieszanki
niezwigzanej w ramach budowy Parku Miejski w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB
Specyfikacje techniczne (STWIORB) stanowig podstawe do wykonania i odbioru warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.3.1. Zakres robé6t zawartych w dokumentacji projektowej
Dotyczy wykonania podbudowy z mieszanki niezwigzanej:

- dot. podbudowy $ciezek - warstwa gr. 15 cm z kruszywa mineralnego, frakcja 4/31,5mm — mieszanka
kruszyw skalnych twardych, tamanych o wysokich parametrach zageszczania oraz sktadzie ziarnowym,
nasigkliwoéci i mrozoodpornosci zgodnymi z wymaganiami norm dla mieszanek stabilizowanych
mechanicznie.

- dot. warstwy wzmachiajgcej podtoze dojazdow, miejsc postojowych i dojs¢ — warstwa gr. 30 cm z
mieszanki kruszywa niezwigzanego C50/30 o uziarnieniu 0/31,5

- dot. warstwy podbudowy dojazdéw, miejsc postojowych i dojs¢ — warstwa grubosci 25 cm (dojazdy i
dojscia) oraz gr 22 (dla konstrukcji nawierzchni miejsc postojowych) z mieszanki niezwigzanej z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie (KLSM) 0/63 mm

Ponizej okreslono wymagania dla kruszywa wynikajgce ze specyfiki lokalizacji inwestycji, ktore
nalezy speini¢ niezaleznie od wskazan specyfikacji.

Dostarczony materiat musi by¢ wolny od materiatdw niebezpiecznych (np. azbest), a takze od materiatow
zanieczyszczajgcych (np. metale, szkto, styropian itp.).

Kruszywo famane powinno spetnia¢ wymogi horm:

C PN-EN 13242+A1:2010 ,Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym” — w zakresie okre$lonym przez
Wymagania Techniczne WT-4 2010 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych” Generalnego Dyrektora
Drég Krajowych i Autostrad dla podbudowy zasadniczej hawierzchni drogi obcigzonej ruchem KR1-KR2.
C Wymagana warto$¢ odporno$ci na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2:2010 — kategoria hie wyzsza, niz
LA35.

C Wymagana warto$¢ nasigkliwosci wg PN-EN 1097-6:2013-11 nie wiecej, niz WA242.; oraz posiada¢
orzeczenie jaKosci.

Zamawiajgcy nie dopuszcza dostawy Kruszywa sztucznego/wtérnego wyprodukowanego z wtérnych
surowcow odpadowych powstajgcych w energetyce (popioly, zuzle), hutnictwie Zzelaza i metali
kolorowych, cieptownictwie, przemy$le ceramicznym czy goérnictwie, ze wzgledu na miejsce wbudowania
kamienia naturalnego w drogi gruntowe lezgce w otulinie: || Parku Krajobrazowego Promno i
obowigzujgcych rozporzgdzen Wojewody Wielkopolskiego w sprawie ustanowienia planéw ochrony dla
poszczegolnych parkéw krajobrazowych, w ktérych to uregulowano sposob napraw drég gruntowych,
zabraniajgc wypetnianie ubytkow w drogach gruzem i materialami odpadowymi, dopuszczajgc tylko
kamien naturalny.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.
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1.4.2. Podbudowa z mieszanki niezwigzanej 0/31,5 - jedna lub wiecej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5.0gdIne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dostarczanych elementéw, wykonania robét oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robét
podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 2.
Materiaty w tym uziarnienia, frakcje zgodnie z dokumentacjg projektowg . Kruszywo pochodzgce z
kruszenia powinno mie¢ 80 % ziaren kruszonych, czyli ziaren o wszystkich przekruszonych
ptaszczyznach. Kruszywo powinno byc jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny
zgodne z PN-EN 13285:2004[17].

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz wtasciwosci kruszyw powinny by¢ zgodne z wymaganiami PN-EN
13242:2004 ,Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatdw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym?”.[1]

Wiasciwosci kruszyw powinny byé zgodne tablicg 1.

Wymagania normowe rozszerzono o badanie plastycznosci drobnych frakcji ze wzgledu na wypadki
uplastycznienia sie niektoérych podbudéw z kruszyw po nasgczeniu ich woda.

Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ wode studzienng lub wodociggowg bez specjalnych badan.
w innych przypadkach woda powinna spetniac wymagania normy
PN-EN 1008:2004 "Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu” [2]

Tablica 1. Wymagane wiasciwosci kruszywa

i Kruszywo |- . Badanie

Lp. | Wiasciwosci lamane Zuzel wedtug normy

1 Zawartos¢ nadziarna,%, nie wiece] 5 5 PN-EN 933-
niz 1:2000/A1:2006

o |%awartosc o, . Zaren|ag - | PN-EN 933-4:2008
nieforemnych, Jo,nie wiecej niz

U o PN-EN 1097-

3 Nasigkliwos¢, %, nie wiecej niz |3 6 6:2002/A1:2006
Mrozoodpornosg,

4 | ubytek masy ~~ po 254 5 | PN-EN 1367-1:2007
cyklach zamrazania,%, nie wiecej
niz

5 |Zawartost , Zanieczyszezen | 4 1 |PN-EN 1744-1:2000
organicznych, %, Nie wiecej niz

g |Zawartosc o onIeczySzezen | o 0,2 |PN-B-06714-12:1976
obcych, %, Nie wiecej niz
Zawarto$¢ siarki

7 w przeliczeniu na SO3%, nie wigcej|1 2 PN-EN 1744-1:2000
niz
Scieralno$é w bebnie
Los Angeles, %, nie wiecej niz

8 ® po petnej liczbie obrotéw 35 40 PN-EN 1097-
® $cieralnos¢ po 1/5 petnej liczby | 30 30 2:2000/A1:2008
obrotéw w stosunku do petniej liczby
obrotéw
Wskaznik nos$nosci CBR,

9 mieszanki kruszywa,%, nie mniejszy | 80 80 PN-S-06102:1997
niz
Wskaznik piaskowy

10 |po 5-krotnym zageszczeniu |30 L 70 - BN-64/8931-01
wg Proctora metodg | lub I, %

11 | Plastycznos¢ frakcji PN-B-04481:1988
przechodzgcej przez
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Lp. |Wiasciwosci Kruszywo | ;¢ | Badanie
tamane wedtug normy

sito 0,42 mm: %, nie wiecej niz

@ granica ptynnosci, %, nie wiecej| 25 25

niz 4 4

® wskaznik plastycznosci
12 Rozpad krzemianowy | 1 PN-B-06714-37:1980

i zelazowy tgcznie, %, nie wiecej niz PN-EN 1744-1:2000
13 | Zawarto$¢ ziaren tamanych % |80 - PN-EN 933-4:2008

2.1 Zrédta poboru materiatow

Zrédta poboru kruszywa i wody muszg byé zatwierdzone przez Inspektora przed rozpoczeciem dostaw.
Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ prébki materiatow, wyniki badan laboratoryjnych zgodnych z
Polskimi Normami zgodnie z poleceniem Inspektora.

Zmiana zrodet poboru materiatdw wymaga pisemnej zgody Inspektora.

2.2 Skltadowanie materiatow

Sposob sktadowania materiatéw powinien je zabezpiecza¢ przed zanieczyszczeniem i przemieszaniem z
innymi asortymentami kruszyw. Warunki sktadowania, lokalizacja i parametry sktadowiska powinny
uzyskac akceptacje Inspektora.

Objeto$¢ sktadowisk powinna zapewniaé mozliwos¢ zgromadzenia materiatdw w ilosciach
zabezpieczajgcych ciggtos¢ produkcji mieszanki kruszyw. W harmonogramie dostaw Wykonawca
uwzgledni czas niezbedny na badanie materiatéw z nowych dostaw. Wykonawca powinien reagowaé¢ na
wzrost wilgotnosci kruszyw po okresie opadow.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
punkt 3.

3.1 Sprzet rozktadajacy

Warstwa podbudowy moze byC rozktadana rozscietaczami lub specjalistycznymi skrzyniami z
elektronicznym sterowaniem gruboscig uktadanej warstwy.

W miejscach trudnodostepnych, o skomplikowanym uksztattowaniu spadkow dopuszcza sie uzycie
réwniarki lub reczne uktadanie podbudowy.

3.2 Sprzet zageszczajacy

Podstawowym typem walca stosowanym do zageszczenia podbudowy powinien by¢ walec wibracyjny o
statycznym ciezarze co najmniej 15 ton i parametrach wibracji: amplituda — okoto 2 mm, czestotliwo$¢
wibracji — okoto 30 Hz. Ponadto stosowane mogg by¢ walce ogumione o ciezarze do 20 ton oraz
wibracyjne zageszczarki ptytowe do miejsc trudnodostepnych.

3.3 Pozostaly sprzet
Na budowie powinna by¢ dostepna cysterna na wode o pojemnosci, co najmniej 5 m3, z cishieniowym
systemem natrysku wody oraz szczotka mechaniczna do czyszczenia podtoza i podbudowy.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu materiatdbw podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 4.

Mieszanke mozna transportowa¢ dowolnymi srodkami transportowymi. Transport mieszanki powinien sie
odbywac w sposoéb przeciwdziatajgcy jej zanieczyszczeniu, rozsegregowaniu, wysuszeniu i zawilgoceniu.
Nalezy zwréci¢ uwage na wyeliminowanie zjawiska segregacji przy zatadunku i roztadunku mieszanki na
srodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2 Przygotowanie podtoza

Podioze dla podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stanowi warstwa gruntu
zwigzanego cementem
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5.3 Recepta robocza

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotuje recepture na wytwarzanie mieszanki
kruszywa. Receptura obejmowac bedzie ustalenie zawartosci poszczegdlnych sktadnikow w mieszance,
pochodzenie kruszyw, uziarnienie mieszanki, maksymalng gesto$¢ pozorng szkieletu oraz wilgotnos¢
optymalng. W projekcie recepty powinny by¢é podane krzywe kalibracji objeto$ciowych lub wagowych
urzgdzen dozujgcych kruszywo i wode oraz biezgce ustawienia na wytwérni. W przypadku stosowania
mieszarki o dziataniu cyklicznym, nalezy podac takze ilosci materiatu potrzebne na jeden zaréb.

Cechy fizyko-mechaniczne kruszyw i mieszanki powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi wedtug
punktu 2.1. Sporzgdzona receptura musi uzyskac akceptacje Inspektora.

W przypadku stosowania gotowej mieszanki powinna ona spetnia¢ wymagania podane w tablicy 1 2.

5.4 Warunki wykonania warstwy

5.4.1 Warunki atmosferyczne

Wbudowanie mieszanki powinno odbywac¢ sie, gdy podioze jest wolne od stojgcej wody lub lodu.
Minimalna temperatura powietrza powinna by¢ wyzsza od 04 C. Zabrania sie uktadania mieszanki w
czasie opadéw atmosferycznych.

5.4.2 Przygotowanie geodezyjne

Dla uzyskania zgodnej z projektem niwelety, spadkow poprzecznych i lokalizacji w planie, uktadanie
warstwy powinno sie odbywaé w odniesieniu do systeméw laserowych lub systemu linek prowadzgcych
biegngcych po obu stronach osi podtuznej warstwy (i byé moze w osi) ze szpilkami wysokosciowymi
rozbitymi, co najmniej co 15 m.

5.4.3 Wytwarzanie mieszanki kruszyw

Mieszanka kruszywa tamanego moze pochodzi¢ jedynie z wytworni zatwierdzonej przez Inspektora.
Parametry pracy wytwoérni (nastawienia urzadzen dozujgcych, czasy mieszania) muszg by¢ zgodne z
receptg roboczg. llos¢ wody nalezy ustali¢ laboratoryjnie w zaleznosci od wilgotnosci poszczegdinych
sktadnikow mieszanki. Dodatek wody nhalezy regulowa¢ w zaleznosci od zmiany warunkéw
meteorologicznych. Mieszanka z nadmierng zawartoscig wody lub o niewtasciwym sktadzie powinna by¢
natychmiast usunieta z wytworni.

Dopuszcza sie produkcje mieszanki na odktad — sktadowanie w pryzmach do dwoéch tygodni — do
pbézniejszego wbudowania, pod warunkiem zabezpieczenia pryzmy przed wptywami warunkow
atmosferycznych.

5.4.4 Uktadanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byC¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej
warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w
sposob zapewniajgcy osiggnhiecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa
sktada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Kontraktu/Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

W czasie profilowania nalezy wyréwnac¢ wszystkie lokalne nieréwnosci. Kruszywo w miejscach, w ktoérych
widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed zageszczaniem zastgpione materiatem o odpowiednich
wtasciwosciach.

5.4.5 Zageszczenie mieszanki mineralnej

Natychmiast po sprawdzeniu, ze utozona warstwa nie wykazuje usterek, nalezy przystapi¢c do jej
zageszczania. Zageszczanie powinno odbywac sie zgodnie z zatwierdzonym schematem watowania oraz
praktycznymi zasadami jak:

@ walce powinny dochodzi¢ jak najblizej uktadarki,

@ pierwsze przejscia walcow wibracyjnych powinno by¢ statyczne. Wynika to z faktu, ze tak gruba
warstwa mieszanki podbudowy jest w niewielkim stopniu zageszczona przez deske uktadarki.

@ zageszczanie nalezy rozpoczynac od potgczeh (szwdw) i od nizszej krawedzi ,

@ manewry zmiany ruchu walcéw powinny sie odbywaé na zageszczonej warstwie,

Nie zezwala sie na pozostawienie nie zageszczonej warstwy do nastepnego dnia.

Sprzet i metoda zageszczenia powinny zapewni¢ jednorodne i wymagane zageszczenie warstwy w catym
jej przekroju. Podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy zagesci¢ do
wskaznika zageszczenia 1,00 zgodnie z normalng prébg Proctora (metoda II).

Jakiekolwiek nieréwnosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrdwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa na powierzchni, co najmniej 1 m2, na gtebokos¢ co najmniej 10 cm i
dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni.

5.4.6 Polaczenia (szwy, spoiny) robocze

Zageszczenie i potgczenie mieszanki w rejonie szwu powinno spetniaC wymagania jak dla pozostatej
powierzchni.

96



STWIORB D.04.04.02

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ ich wyniki Inzynierowi. Badania te powinny obejmowal wszystkie
wtadciwosci okreslone w punkcie 2 niniejszej STWiIORB.

Badania te nalezy powtorzy¢ po kazdej zmianie kruszywa, w przypadkach, gdy watpliwa jest, jakos¢
dostarczonego materiatu oraz na wniosek Inspektora. Dla kazdej dostawy kruszyw nalezy wykonaé
badanie sktadu granulometrycznego.

6.2 Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ badan prowadzonych w czasie robot powinna by¢ zgodna z podang w tablicy 3.

Tablica 2. Minimalna czestotliwo$¢ badan w czasie wykonywania podbudowy

Maksymalna
Minimalna liczba | powierzchni
Lp. | Wyszczegdlnienie badan badan na dziennej| podbudowy
dziatce roboczej przypadajgca na
jedno badanie
1 Uziarnienie kruszywa
2 Wilgotnos¢ kruszywa
9 , chas 2 600 m?
3 Zageszczenie warstwy
4 Zawarto$¢ zanieczyszczenh obcych
5 Grubo$¢é warstwy 3 400 m?
12 000 m?
6 Wiasciwosci kruszyw wedtug tablicy 2 |- i przy kazdej
zmianie kruszywa
7 Zawarto$c¢ ziaren tamanych 1 -

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z projektem mieszanki z tolerancjg:

@ +2% dla frakcji przechodzgcych przez sito 0,063 mm,

@ +4% dla frakcji od 0,063 do 2 mm,

@ ©6% dla frakcji powyzej 2 mm .

Wilgotnos¢ kruszywa podczas badania nosnosci powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjq -
2 %, +1 %.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé, co 600 m’? wykonanej warstwy i nie rzadziej niz w 2
punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej. Mogg by¢ stosowane nastepujgce metody:

@ wolunometru,

@ metode izotopowa,

@ metodg obcigzen ptytowych.

Co dziesigtemu pomiarowi metodg izotopowg, dla celéw kalibracji, powinno towarzyszy¢ poréwnawcze
badanie metodg piasku kalibrowanego, wolunometru wodnego lub obcigzen ptytowych.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé takze metodg obcigzenh ptytowych stosujgc ptyte o srednicy
300 mm. Nalezy wykona¢ 1 badanie na 3000 mZ. Badanie nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normg PN-S-
02205:1998 (zatgcznik B).

Grubos¢ warstwy nalezy mierzy¢ poprzez odkopanie podbudowy na catg jej grubos¢ (najlepiej w miejscu
badania wskaznika zageszczenia) lub poprzez pomiary geodezyjne. Grubos¢ warstwy nie moze roznic¢
sie od grubosci projektowanej o wiecej niz ¢2 cm.

6.3 Badania i pomiary wykonanej podbudowy
Czestotliwos¢ i zakres wykonanej podbudowy powinna by¢ zgodna z tablica 4.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ badan wykonanej podbudowy
Lp. |Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ | Dopuszczalne
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pomiaréw badan i pomiaréw tolerancje

1 Szerokos$¢ podbudowy +10cm, -5 cm

2 Rownos¢ poprzeczna co 100 m 10 mm

3 Spadki poprzeczne ©0,5%
w sposob ciggly

4 Réwnos¢ podtuzna planografem lub | 10 mm
co 20 m tatg

5 Rzedne wysokosciowe co 20 m na odcinku|+0cm,-2cm
prostym

6 Uksztattowanie osi w planie  |[0raz  co 10 m  na| 5 cm

krzywoliniowym

Nosnos¢ podbudowy nalezy badaé poprzez okreslenie ugiecia sprezystego pod kotem lub przy pomocy
badania modutu odksztatcenia. Czestotliwo$¢ badan oraz wymagania podano w tablicy 5.
Tablica 4. Wymagania dotyczgce nosnosci podbudowy

Wyszczegdlnienie badan i|Minimalna czestotliwos¢ .

Lp. L . o Wymaganie
pomiarow badarn i pomiarow

1 Mmmal_ne ugiecie pod kotem nie rzadziej, niz co 50 m mniej niz 1,20 mm
0 obcigzeniu 50 kN
Modut odksztatcenia: _

2 @ pierwotny nie rzadziej, niz co 500 m minimum 100 MPa

. minimum 180 MPa

@ wtoérny

6.4 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy powinny by¢ zgodna z STWiORB
Odcinki niespetniajgce wymagan punktu 6, Wykonawca naprawi na swoj koszt wedtug metody i w
terminie zaakceptowanym przez Inspektora.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
7

Jednostkg obmiaru jest 1 m2 (jeden metr kwadratowy) warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
8.

Roboty uznaje sie za zgodne z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
punkt 9.

Ptaci sie za 1 m? wykonanej i odebranej warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie wedtug ceny jednostkowe;.

Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuije:

prace pomiarowe,

sprawdzenie podtoza,

przeprowadzenie badan materiatdw i opracowanie recepty sktadu mieszanki,

dostarczenie materiatow i przygotowanie mieszanki zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na budowe,

roztozenie i zageszczenie mieszanki,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w STWIORB,

utrzymanie podbudowy w czasie robét,

ERCRCRERENENERE
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@ inne niezbedne czynnosci zwigzane bezposrednio z wykonaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 13242  ,Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym”.[1]

2. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena

przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

3. PN-B-06714/ 00®48Kruszywa mineralne. Badania

4. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

5. PN-EN 933-1:2000/A1:2006 Badania geometrycznych witasciwosci kruszyw - Oznaczanie sktadu

Ziarnowego - Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw - Czesc¢ 4: Oznaczanie ksztattu

ziarn - Wskaznik ksztattu

7. PN-EN 1097-6:2002/A1:2006 Badania mechanicznych i fizycznych wtadciwosci kruszyw. Czes¢ 6:

Oznaczanie gestosci ziarn i nasigkliwosci.

8. PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow

atmosferycznych - Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

9. PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw - Analiza chemiczna

10.PN-B-06714-12:1976 Kruszywa mineralne - Badania - Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeh obcych

11.PN-B-06714-37:1980 Kruszywa mineralne - Badania - Oznaczanie rozpadu krzemianowego

12.PN-EN 1097-2:2000/A1:2008 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw Metody

ozhaczania odpornosci na rozdrabnianie

13.PN-EN 13285:2004 Mieszanki niezwigzane

14.PN-EN 13285:2004 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

15.BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznhaczanie wskaznika piaskowego.

16.WT-4:2010 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych

17.PN-EN 13285:2004 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiIORB) sg
wymagania dotyczgce nawierzchni zwirowej w ramach budowy Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem robét przy wykonywaniu hawierzchni zwirowych alejek.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okresdlenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ dostarczanych elementéw, wykonania robét oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
podano w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Mieszanka zwirowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna mies$ci¢
sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia
podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki zwirowej powinno spetnia¢ wymagania normy PN-B-
11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o
uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowe;j

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub . .
. . . warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni .
. . dwuwarstwowej
sita dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych
3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania nawierzchni zwirowej powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,

spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,
profilowania,

sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych mieszarek
do wymieszania mieszanki optymalnej,

przewoznych zbiornikdw na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzgdzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i srednich,

walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. Zwir
mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych go przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne wymagania dotyczace roboét.
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
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5.2. Zakres wykonywanych robét.

Nawierzchnia alejek

Nawierzchnie alejek parkowych zaprojektowano jako zwirowg. Nawierzchnia bedzie ograniczona
betonowymi obrzezami chodnikowymi.

Obrzeza betonowe

Wokét nawierzchni zwirowej nalezy wykonal obrzeza betonowe 8x30cm utozone na podsypce
cementowo-piaskowej gr 5 cm z wypetnieniem spoin pomiedzy obrzezami zaprawg cemetows.
Nawierzchnia

- 3cm nawierzchnia, frakcja 0/8mm — mieszanka gryséw kamiennych i mieszanek piaskowo - Zwirowych

- bem warstwa dynamiczna, frakcja 0/16mm — mieszanka mineralna ze skat twardych tamanych lub
2wiréw tamanych

- 15cm warstwa z kruszywa mineralnego, frakcja 4/31,5mm — mieszanka kruszyw skalnych twardych,
tamanych o wysokich parametrach zageszczania oraz sktadzie ziarnowym, nasigkliwosci i
mrozoodporhosci zgodnymi z wymaganiami norm dla mieszanek stabilizowanych mechanicznie.

- grunt rodzimy

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego gtadkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczg¢ sie od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podtuznymi, czesciowo naktadajgcymi sie w kierunku jej osi. Zageszczenie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczg¢ od dolnej krawedzi i przesuwa pasami
podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Wilgotnos¢ mieszanki zwirowej w czasie zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke
nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wiecej niz 2%
- zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotno$¢ mozna bada¢ dowolng metodg (zaleca sie piknometr polowy
lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnie zwirowg wykonuje sie dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyzej.

5.2.1. Zakup i transport materiatéw i urzgdzen przewidzianych wg punktu 2 niniejszej STWiORB.
Migjsca pozyskania materiatow niezbednych do wykonania powyzszych robot muszg uzyskac akceptacije
Inspektora. Transport pozyskanych materiatbw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej
STWIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”

6.1. Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci w trakcie robét obejmuje:

- kontrole przygotowania podtoza,

- sposo6b przygotowania materiatow,

- kontrola utozenia geowtokniny,

- kontrola utozenia nawierzchni

- kontrole grubosci nawierzchni (Grubos$¢ nawierzchni nie moze sie réznic od grubosci projektowanej o
wiecej niz £5%.).

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Jednostkg obmiaru robdt jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zwirowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCIL.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogoélne".

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
5. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar robwnosci hawierzchni
planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogélnym bezpieczenstwie produktéw, (Dz.U. z 2003 r. Nr 229,
poz. 2275, z pdzn. zmianami.

~No
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1.

WSTEP.

1.1.  Przedmiot Specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania techniczne dotyczace wyko-
nania 1 odbioru robo6t elektrycznych przy budowie oswietlenia parkowego w ramach budowy Parku
Miejskiego, obejmujaca budowe autonomicznych lamp solarnych. Budowa oswietlenia
przewidziana jest w ramach zadania ,,Zielono-niebieskie Pobiedziska — tagodzenie zmian klimatu 1

adaptacja do ich skutkow”,.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWIORB

Roboty., ktorych dotyczy STWIORB obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie oswietlenia ulicy.

W zakres prac wchodza;

- wytyczenie miejsc posadowienia latarni budowanego o$wictlenia,

- wykopanie wykopu pod stupy 1 pojemnik z akumulatorem,

- montaz pojemnika z akumulatorem w wykopie,

- ulozenie w wykopie rur ochronnych,

- ustawienie stupéw oswietleniowych,

- montaz opraw o$wietleniowych przeznaczonych do o$wietlenia Parku Miejskiego,
- montaz moduléw fotowoltaicznych,

- montaz elementow systemu solarnego i jego polaczenie,

- sprawdzenie 1 pomiar kompletnego obwodu o$wietleniowego,

- inwentaryzacja powykonawcza.

Zakres szczegdlowy wykonywanych robdt zawarty jest w Projekcie budowlanym branzy elektrycz-
nej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona na fundamencie lub np. wkopywana w ziemig
(bez widocznych elementéw mocujacych do podloza) , stuzaca do zamocowania oprawy
oswietleniowej (bezposrednio lub na wysiggniku), na wysokos$ci zgodnie z dokumentacja
projektowa

Wysiggnik - element rurowy faczacy stup oswietleniowy z oprawa.

Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania
strumienia $wietlnego wysylanego przez zrédlo Swiatta, zawierajace wszystkie niezbedne
detale do przymocowania i potaczenia z instalacja elektryczng.

Ustéj - rodzaj fundamentu plaskiego dla stupow oswietleniowych.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
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normami i definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja

projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu 1 Inspektora Nadzoru.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwier-
dzenia, szczego6lowe informacje dotyczace proponowanego zréodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialdéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciggly spetniajg wymagania ST w czasie realizacji
robot.
Wszystkie zakupione przez Wykonawceg materiaty, dla ktorych normy PN i BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w taki

dokument.

Zastosowane w specyfikacji okreslenie przedmiotu zamoéwienia poprzez wskazanie nazwy

producenta ma na celu doprecyzowanie przedmiotu zamdwienia.

Zamawiajacy dopuszcza mozliwos¢ sktadania ofert rtOwnowaznych pod warunkiem, ze
zaproponowane materiaty (i urzadzenia) beda posiadaty parametry nie gorsze niz te, ktére sa
przedstawione w dokumentacji technicznej. W przypadku zlozenia ofert rownowaznych nalezy
zalaczy¢ foldery, dane techniczne i aprobaty techniczne dla materialdow (1 urzadzen) rownowaznych,
zawierajacych ich parametry techniczne. Dla rownowaznych opraw oswietleniowych wymagane
jest rowniez dostarczenie obliczen potwierdzajacych spetnienie wszystkich wymagan

fotometrycznych dla okreslonej w projekcie klasy oswietleniowe;j $ciezki rowerowej i chodnika.

Zwir na podsypke
Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien byé klasy co najmniej I1T i

odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043 [18].

Folia

Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig
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kalandrowang z uplastycznionego PCW o gruboéci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I, odpowiadajaca
wymaganiom BN-68/6353-03 [19].

Kit uszczelniajgcy
Do uszczelniania potaczenia stupa z wysiegnikiem 1 kapturkiem ostonowym mozna stosowac

wszelkie rodzaje kitow spetniajagce wymagania BN-80/6112-28

Ustoj betonowy

Pod shupy wkopywane stosuje si¢ ustoje betonowe, ktore zamawia¢ nalezy wraz ze stupem. Ogolne
wymagania dotyczace fundamentéw konstrukcji okreslone sg w PN-B-03322:1980 [1], W
zalezno$ci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i1 rodzaju wéd gruntowych, nalezy wykonaé
zabezpieczenie antykorozyjne wedlug STWIORB, zgodnie z ,Instrukcja zabezpieczeh przed

korozja konstrukeji betonowych".

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbywac si¢ na wyr6wnanym, utwardzonym i odwodnionym

podiozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

Zrédla $wiatla i oprawy
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy dla oswietlenia drogowego

stosowac zrodla Swiatla 1 oprawy spetniajace wymagania PN-EN 60598-2-3:2006 [15].

Oprawy powinny charakteryzowac¢ si¢ szerokim ograniczonym rozsytem $wiatta. Temperatura bar-
wowa 3000 + 6000 K. Panel LED musi umozliwia¢ jego wymiang bez wykonywania potaczen
lutowanych. Mozliwo$¢ wymiany modutu LED i/lub zasilacza bez koniecznosci demontazu
oprawy. Oprawa wyposazona w mozliwo$¢ sterowania nat¢zeniem oswietlenia.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i
wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-O-

79100:1986.

Stupy oswietleniowe
Stup z oprawa 1 osprzetem (w tym panelem fotowoltaicznym i akumulatorem) — rozumiany jak latarnia
solarna — przewidziana jako rozwigzanie systemowe jednego dostawcy/producenta - zapewniajacego

gwarancj¢ na calg latarni¢ solarng z osprzetem

Stupy oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa dla konkretnego
obiektu. Nalezy zastosowac shupy stalowe ocynkowane lub aluminium. W przypadku stupow
stalowych cynkowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z PN-EN ISO 1461:2011 ,,Ochrona przed
korozja. Powloki cynkowe nanoszone na stal metoda zanurzeniowa - wymagania i badania”. Wngka
powinna by¢ przystosowane do zainstalowania sterownika solarnego. Ocynkowania wymagaja
réwniez stalowe czgsci mocujace (nakretki). Elementy stupa powinny by¢ proste w granicach
dopuszczalnych odchytek podanych w PN-B-03200:1990 [7]. Spoiny nie mogg wykazywac

peknigé, a otwory na elementy faczace nie powinny mie¢ podniesionych krawedzi. Stupy powinny
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przenies¢ obcigzenia wynikajace z zawieszenia paneli fotowoltaicznych, opraw i wysiggnikow oraz

parcia wiatru dla I (zalecane dla I1) strefy wiatrowej, zgodnie z PN-75/E- 05100.
Minimalna grubos¢ scinki stupa stalowego 3 mm, aluminiowego — 4 mm.

Kolor z palety RAL malowanego proszkowo stupa zgodnie z wytycznymi Zamawiajacego w nawigzaniu do

rozwigzan istniejagcych zwigzanych z budowg promenady.

Typ i kolor stupa, opraw z osprzetem uzyskaé akceptacje wyprzedzajaco (przed zamdéwieniem)
Zamawiajacego
Sktadowanie stupéw na placu budowy, powinno by¢ na wyréwnanym podtozu w pozycji poziomej,

z zastosowaniem przektadek z drewna migkkiego.

Panele fotowoltaiczne
Monokrystaliczne 0 mocy zapewniajacej wymagang autonomi¢ latarni. Panele pokryte szkfem harto-
wanym o niskiej zawartosci zelaza oraz folig poprawiajaca wytrzymatos$¢ termiczng modutow. Zabez-

pieczone mechanicznie ramg z anodowanego aluminium.

Akumulator
Bezobstugowy, zelowy lub agm o pojemnosci zapewniajgcej wymagang autonomi¢ latarni. Instalowa-

ny pod ziemig w szczelnym pojemniku z tworzywa sztucznego.

Sterownik solarny

Wiacznik zmierzchowo-programowalny - komunikacja radiowa - pelni funkcj¢ sterowania o$wietle-
niem, powinien zabezpieczy¢ przed przetadowaniem i zbytnim rozladowaniem akumulatora z automa-
tyczng funkcja Sciemniania. Wyposazony w zewngetrzny czujnik temperatury w celu kompensacji tem-
peraturowej tadowania i zabezpieczenie przed przegrzaniem akumulatora. Dwuetapowe ladowanie
(pradem nominalnym i podtrzymania) dla akumulatorow oraz odlaczenie przy glebokim roztadowaniu

akumulatora, ochrona przed przetadowaniem.

SPRZET.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢

uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci wskazaniom

zawartym w ST lub w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru
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Inwestorskiego. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych dokumentach sprzet powinien

by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego,

w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi normami, w tym o ochronie
srodowiska oraz przepisami dotyczagcymi jego uzytkowania lub odpowiednimi normami krajow

Unii Europejskiej, gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajacych

dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim
zamiarze wyboru 1uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wymagany sprzet, po akceptacji

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania jakosci
i warunkow wyszczegolnionych w Umowie, zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktdre nie wptyna

niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatlow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskdOw na 0§ 1 innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetiajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania
z nast¢pujacych srodkéw transportu:

samochodu skrzyniowego,

przyczepy dluzycowe;,
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samochodu specjalnego linowego z platformg balkonem,
samochodu dostawczego,

Wszystkie srodki 1 urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materialow, elementow konstrukcji, urzadzen i maszyn o duzej masie jednostkowej lub znacznym
gabarycie. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty 1 materiaty przed
przemieszczaniem. Zatadunek i wyltadunek prowadzi¢ za pomoca dzwignic, Zurawi itp. zapewniajac
bezpieczenstwo dla ludzi oraz przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Przemieszczanie w magazynach odbywac za pomoca wozkow lub rolek.

Na wszystkich etapach transportu i przemieszczania tego typu urzadzen i materialow nalezy
bezwzglednie przestrzegaé aktualnych przepiséw bhp. Zwraca si¢ uwage na przepisy dotyczace
recznego przenoszenia cigzarow. Ponadto nalezy zwraca¢ uwage na zalecenia poszczegolnych
wytworcow materiatdw 1 urzadzen. A w szczegdlnosci:

transportowane materialy i urzadzenia zabezpieczaé przed nadmiernymi drganiami, wstrzasami i
samoprzemieszczaniem si¢ w fadowni, na czas transportu zdemontowac 1 odpowiednio
zabezpieczy¢ urzadzenia czule, delikatne, wystajace poza gabaryty urzadzenia podstawowego itp.,

Materiaty i urzadzenia fadowacé i wytadowywac nie narazajgc na uszkodzenia, ubytki itp.

Zaleca si¢ dostarczanie materiatdéw i urzadzen na stanowiska montazu bezposrednio przed
montazem unikajac tym samym magazynowania posredniego oraz dodatkowego transportu z
magazynu budowy. Dotyczy to stupéw, fundamentéw, konstrukcji mocujgcych oprawy, opraw
itp. Materiaty na budowg nalezy dostarcza¢ tacznie ze $wiadectwami jakos$ci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi producenta. W razie
stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materialdow, nalezy przed ich
wbudowaniem poddaé je badaniom okre§lonym przez Inzyniera (dozor techniczny) robot.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz po-
leceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyzna-
czenie wysokosci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Bledy
popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wyko-
nawcg¢ na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okae si¢ skutkiem biedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzynieranie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i

elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialow i robdt, rozrzuty normalnie

wystepujace przy produkceji i przy badaniach materialow, dos§wiadczenia z przeszlosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytulu poniesie Wykonawca.
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5. Wykonanie ustojow pod stupy

Przed przystagpieniem do wykonywania wykopdw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzgdnych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkow
gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznos$ci od giebokosci wykopu,

uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢
wykonywanie wykopow wasko przestrzennych r¢cznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed
osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

W obu wypadkach wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna
wykopu i zgodnie z PN-B-06050:1999 [2].

W wykonanych wykopach osadzi¢ ptyty ustojowe. Pod ustojami wykona¢ podsypke z piasku o
grubosci 10-15¢m

Zasypanie nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni,
odpadkdéw). Zasypanie nalezy wykonaé warstwami grubos$ci od 15 do 20 cm i zageszczaé ubijakami
r¢cznymi lub zageszczarka wibracyjna. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic¢ 0,95
wedtug BN-77/8931-12. Zageszczenie nalezy wykonywac¢ w taki sposob aby nie powodowac
uszkodzen elementoéw instalacji (stup, pojemnik z akumulatorem, potaczen przewodowych migedzy
nimi.
Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy rozplantowac
w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane w STWIORB lub przez Inzyniera.

Montaz stupow
Glebokos¢ posadowienia stlupa wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa lub instrukcja
producenta stupa. Odchylka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, niec moze by¢ wieksza niz 0,001
wysokosci stupa.
Wysiggniki nalezy montowac na stupach stojacych zgodnie instrukcja montazu wydang przez ich
producenta. Czgs¢ pionowa wysiggnika nalezy wsung¢ do oporu w rur¢ znajdujaca si¢ w gornej
cz¢scel stupa oswietleniowego , lub przymocowaé do bocznej powierzchni stupa . Po ustawieniu,

nalezy go unieruchomic.

Wysiggniki w stosunku do $ciezki lub stycznej do osi (w przypadku gdy $ciezka jest w tuku)

powinny by¢ ustawione pod katem 90°.

Montaz, opraw
Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podlaczy¢ do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy nalezy montowaé po uprzednim wciagnigciu
przewodow zasilajacych do stupdw 1 wysiggnikdw.
Oprawy o$wietleniowe z lampami nalezy montowac po ustawieniu shupow oswictleniowych z
samochodu z platforma i balkonem. Oprawy nalezy mocowac na wysig¢gnikach i glowicach stupoéw
w sposOb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodow zasilajacych i

ustawieniu ich w polozenie pracy.

Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwatly, aby nie zmienialy swego polozenia pod

wplywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla I 111 strefy wiatrowe;.
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Monta; paneli PV
Podtaczy¢ przewody do paneli zachowujac odpowiednia polaryzacje. Nastgpnie przymocowaé kon-

strukcje paneli w odpowiednim miejscu stupa wraz z panelami.

Montaz akumulatorow

Akumulatory nalezy zamontowa¢ w obudowie przy fundamencie stupa w pozycji poziomej, po
uprzednim wytozeniu izolacjg termiczng obudowy. Akumulatory polaczy¢ szeregowo. Nastepnie pod-
taczy¢ odpowiednie przewody do uprzednio zaprogramowanego sterownika. Sterownik zamontowaé
tak, aby umozliwi¢ tatwy dostep do niego przez drzwiczki rewizyjne. Zabezpieczy¢ drzwiczki otworu

rewizyjnego przed nieupowaznionym otwieraniem za pomocg specjalnych wkretow.

Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej
Nie projektuje si¢ ochrony przeciwporazeniowej, poniewaz projektowana instalacja solarna pracuje

przy napigciu bezpiecznym.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jako$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek 1 badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatldw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w ST,

normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadajag wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1
odpowiadajag wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnig¢ciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. JeSeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatldw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialdw ponosi
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Wykonawca

Wykopy pod latarnie

Lokalizacja, wymiary 1 zabezpieczenie Scian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa 1 STWIORB.

Po zasypaniu fundamentdw, ustojow 1 pojemnikéw z akumulatorami nalezy sprawdzi¢ wskaznik
zaggszezenia gruntu wg p. 5.2 oraz sprawdzi¢ sposob usuni¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.

Latarnie i stupy oswietleniowe

Elementy latarn i stupoéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i BN-79/9068-01.
Latarnie 1 stupy o$wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

» doktadnosci ustawienia pionowego stupow,
» prawidfowosci ustawienia wysiggnika 1 opraw wzgledem osi o$wietlanej Sciezki,
» jakosci potaczen kabli i przewoddw sterowniku solarnym oraz na zaciskach oprawy,
* jakosci potaczen Srubowych shupow, wysiegnikdw i opraw,
» stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

Pomiar natezenia oswietlenia
Pomiary nalezy wykonywac po uplywie co najmniej 0,5 godz. od wlgczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywac
przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdow, pieszych i jakichkolwiek obiektow obcych,
mogacych znicksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiar6w nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy
ksiezycowych oraz w zlych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.).
Do pomiaréw nalezy uzywac przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym

pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% calej skali na danym zakresie. Pomiary nat¢zenia
oswietlania nalezy wykonywa¢ za pomocg luksomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji
katowej, a element $wiatloczuly powinien posiada¢ urzadzenie umozliwiajace dokladne
poziomowanie podczas pomiaru.

Pomiary nalezy przeprowadza¢ dla punktow $ciezki zgodnie z dokumentacja projektowa.

Zasady postgpowania 7 wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach STWIORB
zostang przez Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazuja odstepstwa od postanowien STWIORB zostang
rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot
zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokona¢ nalezy w oparciu o dokumentacj¢ projektowa i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera.

Jednostka obmiarowa dla elektroenergetycznej linii kablowej jest metr, a dla stupa oswietleniowe-
go sztuka.
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ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.
Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych iulegajacych zakryciu podlegaja:
* wykopy pod fundamenty lub ustoje shupdw 1 pojemniki z akumulatorami,
» wykonanie instalacji znajdujacej si¢ pod ziemig.
Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé, oprocz dokumentow
wymienionych w punkcie 7 STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne":

» cecodezyjng dokumentacje powykonawcza,
» protokoly z dokonanych pomiar6w nat¢zenia oswietlenia $ciezki.
Odbior koncowy.

Przed przystapieniem do inwestorskiego odbioru koncowego instalacji os$wietlenia
drogowego wykonawca kompletuje dokumenty:

umowy 1 aneksy na wykonanie robot,

protokéty z przeprowadzonych prob montazowych,

protokoly z przeprowadzonych badan oraz sprawdzen odbiorczych, atakze préb rozruchowych,
dziennik budowy,

opinie rzeczoznawcoOw ( o ile wystepowaly)

instrukcje eksploatacji instalacji oraz urzadzen,

certyfikaty oraz deklaracje zgodnosci na wyroby i urzadzenia,

powykonawcza dokumentacj¢ techniczna.

Inwestorski odbidr koncowy obejmuje sprawdzenie przedstawionych dokumentow, ogledziny
instalacji, proby rozruchowe a nast¢pnie sporzadzenie protokétu odbioru. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiIOR oraz wymaganiami Inwestora jesli
wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne, a komisja z udziatem Inwestora,
Wykonawcow, odpowiednich stuzb technicznych p/poz, bhp, Sanepid, inspekcji pracy, instytucji
finansujacych i innych zaproszonych do udziatu w komisji nie wniosg zastrzezen i uwag

PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci za wykonane prace jest umowa na wykonanie zadania i dokonywana jest na
podstawie faktury VAT. Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce
za jednostk¢ obmiarowq ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa za wykonane prace obejmuje:

‘ Strona 112




- robocizng bezposrednia wraz z kosztami towarzyszacymi,

- warto$¢ wbudowanych i materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,

- wartosS¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,

- koszty ubezpieczenia pracy budowy,

- podatki obliczone z godnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

[1] PN-B-03322:1980 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji
wsporczych

[2] PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania badan przy
odbiorze

[3] PN-EN 206+A2:2021-08 Beton -Wymagania, wlasciwosci uzytkowe, produkcja i zgodnos¢
[4] PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu

[S]PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

[6] PN-B-30000:1996 Cement portlandzki

[7] PN-B-03200:1990 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

[8] PN-B-32250:1980 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw

[9] PN-C-89205:1980 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

[10] PKN-CEN/TR 13201 — 1 + 4 Oswietlenie drog

[11] PN-E-05021:1955 Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodow i
kabli

[12] PN-E-05100:1998 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa
[13] N SEP-E-004 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

[14] PN-E-05160:1991 Rozdziclnice i sterownice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace
zestawow badanych w petnym i niepelnym zakresie badan

[15] PN-EN 60598-2-3:2006 Oprawy oswietleniowe. Czg$¢ 2-3: Wymagania szczegdlowe. Oprawy
o$wietleniowe drogowe 1 uliczne.

[16] PN-M-34501:1991 Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociaggow z
przeszkodami terenowymi. Wymagania

[17] BN-87/6774-04 — Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek

[18] PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

[19] BN-68/6353-03 — Folia kalandrowa techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu
[20] PN-EN 40 - 1 + 5 Stupy o$wictleniowe
Inne dokumenty

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. -Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, p6z. 414 z pdzniejszymi
zmianami).
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» Ustawa Ministra dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpadach (Dz.U. 2001 Nr 62 p6z. 628 z
pdzniejszymi zmianami).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdét zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow i palisad betonowych budowy Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wbudowaniem kraweznikéw i opornikdéw drogowych i obejmuja:

e wykonanie opornikow betonowych zatopionych na tawie fundamentowej (C12/15) z
oporem (wg rozwigzan zgodnych z dokumentacjg)

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znhajdujgcych sie ha tym samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany:

a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potgczeniu z innymi kraweznikami,

c) jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchytek.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne™[1] pkt 1.4.

1.5.0gdlIne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczace robot
podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos¢ materiatdw z dokumentacjg projektowg
Materiaty do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
STWIiORB.
2.2.2. Stosowane materiaty
Przy ustawianiu kraweznikoéw i palisad na tawach mozna stosowaé¢ nastepujgce materiaty:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
— wode,
— materiaty do wykonania tawy.
2.2.3. Krawezniki betonowe
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2.2.3.1. Wymagania ogdélne wobec kraweznikéw
Krawezniki betonowe mogg mie¢ nastepujgce cechy charakterystyczne:

— kraweznik moze by¢ produkowany:

a) z jednego rodzaju betonu,

b) z roznych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukcyjnej oraz w warstwie Scieralnej (ktéra
na catej powierzchni deklarowanej przez producenta jako powierzchnia widoczna powinna mie¢
minimalng grubos¢ 4 mm),

— skosne krawedzie kraweznika powyzej 2 mm powinny by¢ okre$lone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

— kraweznik moze miec¢ profile funkcjonalne illub dekoracyjne (ktoérych nie uwzglednia sie przy
okreslaniu wymiardw nominalnych kraweznika); zalecana dtugos¢ prostego odcinka kraweznika
wraz ze ztgczem wynosi 1000 mm,

— powierzchnia kraweznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébce
chemicznej,

— ptaszczyzny czotowe kraweznikdw mogg byC proste lub uksztattowane w sposob utatwiajacy
uktadanie lub ryglowanie (przyktady w zat. 1),

— krawezniki tukowe mogg by¢ wykonane jako wypukite lub wkleste (przyktady w zat. 2),

— rozréznia sie dwa typy kraweznikow (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajdujgcych sie na réznych poziomach (np. jezdni i
chodnika),

b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajdujgcych sie na tym samym poziomie (np. jezdni i
pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kraweznikéw

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 [5] w sposob

przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do stosowania
przy realizacji zadania okreslonego w pkt. 1.1.

Lp. Cecha | Zatgcznik | Wymagania
1 | Ksztatt i wymiary

1.1 | Wartosci C Dtugosc: + 1%, =24 mmi<10 mm
dopuszczalnych od- Inne wymiary z wyjgtkiem promienia:
chytek od wymiaréw - dla powierzchni: + 3%, 2 3 mm, < 5 mm,
nomi-nalnych, z - dla innych czesci: + 5%, =2 3 mm, <10 mm
doktadnoscig do
milimetra

1.2 | Dopuszczalne odchyiki C

od ptaskosci i
prostoliniowosci, dla
dtugosci pomiarowe;

300 mm £ 1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0mm
2 | Wtasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornos¢ na D Ubytek masy po badaniu: warto$é srednia < 1,0 kg/m”,
zamrazanie/ przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m2

rozmrazanie z udziatem
soli odladzajgcych

2.2 | Wytrzymato$¢ na F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
zginanie wytrz. Wytrzymatos¢, Mpa wynik, Mpa
2 5,0 >4,0
2.3 | Trwato$¢ ze wzgledu na F Krawezniki majg zadawalajgcg trwatos¢ (wytrzymatosc)
wytrzymatosc jesli spetnione sg wymagania pktu 2.2 oraz poddawane
sg normalnej konserwagji
2.4 | Odpornos$¢ na $cieranie GiH Odpornos¢ przy pomiarze na tarczy
Klasa szerokiej | Béhmego,
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odpor- | S$ciernej, wg zat. | wg zat. H normy — badanie

NosCi G normy — alternatywne

badanie
podstawowe
3 <23 mm < 20000 mm°/5000 mm?
2.5 | Odpornos¢ na poslizg/ I a) jesli goérna powierzchnia kraweznika nie byta
poslizgniecie szlifowana i/lub polerowana — zadawalajgca
odpornose,

b) jesli wyjgtkowo wymaga sie podania wartosci

odpornosci ha poslizg/poslizgniecie — nalezy zadekla-
rowa¢ minimalng jej wartos¢ pomierzong wg zat. |
normy (wahadtowym przyrzadem do badania tarcia),
c)trwato$¢ odpornosci na poslizg/poslizgniecie w nor-
malnych warunkach uzytkowania kraweznika jest
zada-walajgca przez caty okres uzytkowania, pod
warunkiem wifasciwego utrzymywania i gdy na
zhacznej

czesci nie zostato odstoniete kruszywo

podlegajgce intensyw-nemu polerowaniu.

3 | Aspekty wizualne

3.1 | Wyglad J a) powierzchnia kraweznika nie powinna miec rys i

odpryskoéw,
b) nie dopuszcza sie rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych
c)ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne

3.2 | Tekstura J a) krawezniki z powierzchnig o specjalnej teksturze

c)réznice

dostarczonymi
przez odbiorce,
w jednolitosci
nieuniknionymi zmianami we wtasciwosci surowcow i
warunkow twardnienia, nie sg uwazane za istotne

— producent powinien okresli¢ rodzaj tekstury,
b) tekstura powinna by¢ poréwnana z probkami
przez producenta, zatwierdzonymi

tekstury, spowodowane

3.3 | Zabarwienie J a) barwiona moze by¢ warstwa Scieralna lub caty
element,
b) zabarwienie powinno by¢ poréwhane z

istotne

prébkami

dostarczonymi
zatwierdzonymi przez odbiorce,

c)réznice w jednolitosci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami witasciwosci surowcow lub
warunkow dojrzewania betonu, nie sg uwazane za

przez producenta,

2.2.3.3. Sktadowanie kraweznikéw

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci,

wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugosci min. 5 cm wiekszej od szerokosci kraweznika.

2.2.4. Materiaty na podsypke i do zapraw

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB nie ustala inaczej, to nalezy stosowac
nastepujgce materiaty na podsypke cementowo-piaskowg i do zapraw
— mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajagcego wymagania dla gatunku 1 wg
PN-B-11113 [10], cementu 32,5 spetnhiajgcego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1

odpowiadajgcej wymaganiom PN-88/B-32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu
na budowe, powinno odbywac sie na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].
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2.2.5. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraweznik/opornik nalezy stosowac, dla tawy betonowej — beton klasy
C12/15

wg PN-EN 206-1 [4]

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
[1] pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport

Krawezniki betonowe i palisady mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w
czasie transportu, a goérna warstwa nie powinna wystawac poza sciany srodka transportowego wiecej
niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania robot
Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i STWIORB. W

przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzystac¢ z ustalen podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robét obejmuja:
roboty przygotowawcze,
wykonanie tawy,
ustawienie kraweznikéw,
wypetnienie spoin,
roboty wykonczeniowe.

Nk~

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIORB lub
wskazan Inspektora:
— ustali¢ lokalizacje robot,
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— ustali¢ dane niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robdt oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

— usungc przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drég, ogrodzen itd.

— ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robdt,

— okresli¢ kolejnosc¢, sposob i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiadaé¢ wymiarom tawy w
planie z uwzglednieniem w szerokoéci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.
5.4.2. Y awa betonowa

tawe betonowg zwyktg w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach
sypkich nalezy stosowac szalowanie.

tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporem podaje zatgcznik 4.

5.5. Ustawienie kraweznikéw betonowych
5.5.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odlegto$é gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do
12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,wyrobienie” scieku) moze by¢ zmniejszone
do 6 cm lub zwiekszone do 16 cm.

Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika
obsypana piaskiem, Zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
5.5.2. Ustawienie kraweznikdéw na tawie betonowe;

Ustawianie kraweznikow na fawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.

5.5.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnié

zaprawg cementowo-piaskowg, przygotowang w stosunku 1:2

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIORB. Do
robot wykoriczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie elementéw czasowo usunietych,
— roboty porzgdkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania
Ogolne”

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatdbw wykonane przez
dostawcow itp.),
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— ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwosci materiatdbw przeznaczonych do wykonania robét,
okreslone w pkcie 2 (tablicy 1),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego kraweznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i ocene uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach
elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych
powinny obejmowaé wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w
pkcie 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe
Nalezy sprawdzac¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne
z pkt 5.4.1.
6.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podiuznego gornej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.

Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niwelets.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy,

b) wymiary faw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynoszg:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;j,

c) rownosc gornej powierzchni taw.

Réwnosé gornej powierzchni fawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy i przytozona tatg nie
moze przekracza¢ 1 cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikdw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowane;j,
ktére wynosi £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczac 1cm,

d) doktadno$¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie
na petng gtebokosc¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika/opornika

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” [1] pkt 8.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
" wykonanie koryta pod tawe,
I wykonanie fawy,
" wykonanie podsypki.
Odbidr tych robdt powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 STWIORB D-00.00.00
+~Vymagania ogélne” [1] oraz niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-00.00.00
~Wymagania ogodlne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ustawienia 1 m kraweznika obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dylatacyjnych,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikow z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wedtug wymagan dokumentacji
projektowej, STWIORB i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiarow i badah wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposodb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Cena wykonania robot okreslonych niniejszg STWiORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzyszgce, ktére sg niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
3. PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku
4. PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé
5. PN-EN 1340:2004 i  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN
1340:2004/AC
6. PN-88/B-06250 Beton zwykty
7. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
11. PN-EN-1008:2004 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
12. PN-EN 197- Cement. Czes$¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce
1:2002/A3:2007 cementéw powszechnego uzytku.
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10.3. Inne dokumenty
13. Katalog szczegotow drogowych ulic, placow i parkdw miejskich, Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWiIORB), sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robdét zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych 8x30 cm j w
ramach budowy Parku Miejskiego w Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy ustawianiu obrzezy
betonowych jako obramowania chodnikow.

1.3.1. Zakres robot zawartych w projekcie technicznym:
o Ustawienie obrzezy betonowych o wym. 8x30 cm podsypce cementowo-piaskowej i utozonej na
tawie fundamentowej betonowej (C12/15) z oporem

1.4.Okreslenia podstawowe.

Okreé$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

Obrzeza betonowe sg to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajgce chodnik, cigg pieszo
rowerowy od pasa zieleni.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dostarczanych elementéw, wykonania robdt oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robot
podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy ustawianiu obrzezy betonowych na podsypce cementowo-piaskowej, oraz
tawie betonowej (C12/15) wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:

21. Obrzeza betonowe 8x30 cm odpowiadajgce BN-80/6775-03. ,Prefabrykaty budowlane z betonu.
Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.”

2.3. Na podsypke cementowo-piaskowg - mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spetniajgcego wymagania PN-EN 13242:2004, cementu powszechnego uzytku
spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1:2002 i wody odpowiadajgcej wymaganiom PN-EN 1008:2004.
Piasek uzyty na podsypke nie moze zawiera¢ domieszek gliny w ilosciach przekraczajgcych 5 %.
2.4. Zaprawa cementowo- piaskowa do wypetnienia spoin miedzy obrzezami:

- cement portlandzki, wg PN-EN 197-1:2002 /A3:2007.

- piasek drobny, ostry wg PN-EN 13139:2003 /AC:2004 ,Kruszywa do zapraw”,

- woda wg PN-EN-1008:2004 ,Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw”.
2.5 Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod obrzeze nalezy stosowac, dla tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg
PN-EN 206-1 [4]

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
punkt 3.

3.1. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem rowka pod obrzeza oraz podsypki cementowo-piaskowe;]
pod obrzeza bedg wykonane recznie.

3.2. Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych wykonywane bedg przy uzyciu narzedzi
brukarskich.

3.3. Do wytworzenia zaprawy cementowo - piaskowej do wypetnienia spoin miedzy obrzezami
betonowymi wykorzystana bedzie betoniarka.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu materiatdbw podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 4.

4.1. Obrzeza betonowe - transport i sktadowanie na miejscu wbudowania zgodnie z BN-80/67775-03
arkusz 1 ,Prefabrykaty z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
Wspdlne wymagania i badania.”

4.2. Piasek - moze by¢ przewozony dowolnymi s$rodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inspektora. Podczas transportu i sktadowania nalezy zabezpieczyé rézne asortymenty piasku przed ich
przemieszaniem.

4.3. Cement - transportowany bedzie $rodkami przeznaczonymi do przewozenia tego typu
materiatow. Uzyte Srodki transportu muszg uzyskac¢ akceptacje Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zakres wykonywanych robét.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania rejonu robét zgodnie z
Lnstrukcjg oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.1. Zakup i transport materiatdw przewidzianych wg punktu 2 niniejszej STWIORB do wykonania
obrzezy.
Miejsca pozyskania materiatdéw niezbednych do wykonania powyzszych robét muszg uzyskaé
akceptacje Inspektora. Transport pozyskanych materiatdw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4
niniejszej STWiORB.

5.2.2. Wyznaczenie geodezyjne odcinkdw osadzenia obrzezy betonowych.
5.2.3. Wpykonanie koryta gruntowego pod obrzeza betonowe.

Powyzsze roboty bedg wykonane recznie. Wymagania co do szerokosci i gtebokosci wykopu
podano w ,Katalogu szczegotow drogowych ulic, placow i parkéw miejskich” — karta 01.18. Wykonane
koryto powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi chodnika. Grunt w
podtozu koryta nalezy odpowiednio zagesci¢. Stopieh zageszczenia nie powinien byé mniejszy od 0,97
zgodnie z PN-S-02205: 1998 [12], Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania”..
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu”.

Dopuszczalne odchylenia w gtebokosci wykonanego koryta wynoszg + 1 cm. Dopuszczalne odchylenia
od projektowanej niwelety obrzeza nie powinny przekraczac¢ 0,5 %.

5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej i osadzenie obrzezy betonowych.

Wykonanie podsypki polega na rozscieleniu w korycie gruntowym warstwy podsypki jak w
~Katalogu szczegotow drogowych ulic, placow i parkéw miejskich” — karta 01.18. Na wykonanej podsypce
piaskowej nalezy osadzi¢ obrzeza betonowe zgodnie z ,Katalogiem szczegdtow drogowych ulic, placow i
parkow miejskich” — karta 01.18. Wbudowane obrzeza nalezy obsypa¢ gruntem od strony przeciwnej niz
wykonywany chodnik.

5.2.5. Wypetnienie spoin miedzy ustawionymi obrzezami betonowymi.

Szerokos¢ spoin nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Spoiny pomiedzy obrzezami po oczyszczeniu
powinny by¢ wypetnione zaprawg cementowo-piaskowg przy uzyciu 300 kg cementu na 1 m® piasku.
Materiaty do wykonania zaprawy cementowo - piaskowej opisano w punkcie 2.3. niniejszej STWiORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.1. Kontrola jakosci materiatow.

Kontroli dokonuje sie przez petne wykonanie badan laboratoryjnych obrzezy betonowych oraz
pozostatych materiatéw uzytych do ich ustawienia:

- obrzeza betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03.
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piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13139:2003 /AC:2004 ,Kruszywa do
zaprawy.”,

cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1:2002 /A3:2007 Cement. Czes¢ 1.
Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczgce cementéw powszechnego uzytku,

woda do zaprawy cementowo-piaskowej powinna by¢é zgodna z wymaganiami PN-EN-
1008:2004 ,Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.”

6.2. Kontrola w trakcie robot.

sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonania obrzeza

sprawdzenie prawidtowos$ci wykonania wykopu

kontrola prawidtowosci wykonania podsypki

kontrola ustawienia obrzezy betonowych. Zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg usytuowania
w planie i profilu.

Dopuszczalne odchylenia od Dokumentacji podano w punkcie 5 niniejszej STWiIORB.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
Jednostkg obmiaru jest 1 mb obrzeza, ustawionego zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i pomiarami w

terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogolne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:

- zakup i transport materiatdw na miejsce wbudowania,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- geodezyjne wyznaczenie odcinkow ustawianego obrzeza,

- wykonanie koryta gruntowego pod obrzeze chodnikowej,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod obrzeza gr.5 cm

- wykonanie faw betonowych (w miejscach podanych w dokumentacji projektowej)

- ustawienie obrzezy chodnikowych,

- wypetnienie spoin miedzy obrzezami chodnikowymi zaprawg cementowo-piaskows,
- zasypanie i zageszczenie gruntu przy ustawionych obrzezach od strony zewnetrzne;j,
- uporzgdkowanie miejsca prowadzenia robdét,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.  PN-B-06050:1999  Geotechnika -- Roboty ziemne -- Wymagania ogolne
2. PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwos$ci, produkcja i zgodnosé
3 PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy
/AC:2004
4. PN-B-10021: 1980 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech

geometrycznych

5.  PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

6. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen

stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

7. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
/A3:2007 cementéw powszechnego uzytku.
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
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9. BN-80/6775-03/04

10 PN-EN 1340:2004
/AC:2007

11 PN-EN-1008:2004

12 PN-S-02205: 1998

10.2. Inne dokumenty

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
Krawezniki betonowe -- Wymagania i metody badan

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Katalog szczegotdow drogowych ulic, placéw i parkdow miejskich — Centrum Techniki Budownictwa

Komunalnego.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiIORB) sg
wymagania dotyczgce wykonania schodow skarpowych w ramach budowy Parku Miejskiego w
Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem robot przy wykonywaniu schodow skarpowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWIORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.0gdlIne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dostarczanych elementéw, wykonania robét oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogdélne wymagania dotyczgce robét
podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Do wykonywania schodéw skarpowych nalezy stosowaé stopnie prefabrykowane, zgodnie z
dokumentacjg techniczna.

Stopnie prefabrykowane powinny by¢ wykonane z betonu zgodnym z Dokumentacjg Projektowg oraz
normg PN-EN 206:2014-04 i spetnia¢ wymagania:

- klasa betonu — C20/25

- nasigkliwos$¢ <5%,

- Scieralnos$¢ na tarczy Boehmego < 3,5mm,

- mrozoodpornos¢ F100,

- wodoprzepuszczalno$c W6.

Powierzchnie stopni powinny by¢ bez rys , peknieé i ubytkow betonu. Krawedzie elementéw powinny by¢
réwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gérnej (licowej) powinny by¢ jednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni elementéw Zelbetowych nie powinny przekraczac
wartosci:

- wklesto$¢ lub wypukto$¢ powierzchni gornej, wichrowato$¢ powierzchni i krawedzi: 3 mm,

- szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy - liczba max. 3, dtugos¢ max. 20 mm.

Sprawdzenie wyglagdu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
poprzez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i krawedziach elementu.
Pomiarow nalezy dokonywa¢ zgodnie z PN-EN 991:1999.

Pod stopniami nalezy wykonac tawe cementowo-piaskowg (1:4) grubosci min. 10 cm zageszczong do
wskaznika zageszczenia min. 0,95.

Balustrada powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Elementy stalowe balustrad powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie zgodnie z STWIORB
i dokumentacjg projektowg. W przypadku stosowania ocynkowania ogniowego powinno ono by¢
wykonane zgodnie z PN-EN I1SO 1461:2011. Stupki balustrad powinny by¢ ocynkowane do 5 cm ponizej
poziomu zakotwienia w betonie. Elementy balustrad powinny by¢ dodatkowo pokryte powtokami
malarskimi. Na powierzchnie ocynkowane ogniowo nalezy stosowac jeden z systemow podanych w

tablicy 2.
Tablica 2. Systemy powtok malarskich na powierzchni ocynkowanej ogniowo
Nr Powtoka Powtoka Powtoka Grubos$¢ catkowita suchych
systemu | gruntowa miedzywarstwowa nawierzchniowa | powtok (um)
C1 PVC PVC PVC 160 + 400
C2 AY AY AY 160 + 400
C3 EP EP PUR 160 + 320
AY
PS

149



STWIORB M.20.01.09

gdzie:

EP - farby epoksydowe,

PUR - farby poliuretanowe,

AY - farby akrylowe alifatyczne,

PS - farby hybrydowe polisiloksanowe.

3. SPRZET

Ze wzgledu na niewielki zakres robot, prace przy budowie schodéw bedg wykonywane recznie, przy
uzyciu drobnego sprzetu pomochniczego. Przy wykonywaniu schodéw oraz przewozie, zatadunku i
wytadunku mozna stosowac $rodki transportu, zurawie samochodowe.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”. Materiat
do wykonania schodéw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robét.
Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét.

Zakres wykonywanych robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuija:

- roboty przygotowawcze,

- przygotowanie tawy pod schody,

- Wozenie stopni prefabrykowanych,

- wykonanie balustrady,

- roboty wykonczeniowe.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy:

- ustali¢ materiaty niezbedne do wykonania robdt,

- okresli¢ kolejnosé, sposob i termin wykonania robét.

Wykonanie koryta pod schody

Roboty nalezy rozpoczgé od wykonania koryta pod tawe cementowo-piaskowg (1:4). Dno koryta
nalezy zagesci¢ do wskaznika zageszczenia Is =2 0,95 .

Utozenie tawy pod schody

tawe cementowo-piaskowg (1:4) rozsciela sie na przygotowanym podtozu.

Grubosc¢ tawy cementowo-piaskowej powinna wynosi¢ min. 10 cm.

Na poczatku schodoéw (u podstawy) wykona¢ podbudowe/tawe z betonu min. C10/12 grubosci 15cm.
Utozenie stopni prefabrykowanych

Stopnie prefabrykowane mogg by¢é wykonane tylko w wytworni. W kazdym Stopnie nalezy uktadaé
na tawie cementowo-piaskowej ubijajgc, zachowujgc ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢ ich powierzchni.

Balustrady
Stupki balustrad mocowane do stopni prefabrykowanych

5.2.1. Zakup i transport materiatow i urzgdzen przewidzianych wg punktu 2 niniejszej STWiORB.
Miejsca pozyskania materiatdw niezbednych do wykonania powyzszych robot muszg uzyskac akceptacje
Inspektora. Transport pozyskanych materiatdw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej
STWIORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogolne”
6.1. Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci w trakcie robot obejmuje:

- sprawdzenie wykonania koryta,
- kontrole przygotowania podtoza,
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- SpOSOb przygotowania materiatow,
- kontrola utozenia stopni,

- kontrola montazu balustrady

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru roboét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Jednostkg obmiaru robdt jest mb (metr biezgcy) wykonanych schodéw wraz z balustrada.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCL.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.0.00.00 ,WWymagania ogolne".

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 197-1:2012 Cement. Czes¢ 1: Skitad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce
cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonéw

PN-EN 10025-2:2007 Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych. Czes¢ 2:
Warunki techniczne dostawy stali konstrukcyjnych
niestopowych

PN-EN 1461:2011 Powtoki cynkowe nanoszone na wyroby stalowe i Zeliwne metodg
zanurzeniowg - Wymagania i metody badan

PN-EN 206:2014-04 Beton. Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 10210-2:2007 Ksztattowniki  zamkniete wykonane na gorgce ze  stali

konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych — Cze$¢ 2:
Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne
PN-EN 10210-1:2007 Ksztattowniki  zamkniete wykonane na gorgco ze  stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych - Czes¢ 1:
Warunki techniczne dostawy
Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogdlnym bezpieczenstwie produktow, (Dz.U. z 2003 r. Nr 229, poz.
2275, z pézn. zmianami.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiIORB) sg
wymagania dotyczgce wyposazenia elementéw matej architektury w ramach budowy Parku Miejskiego w
Pobiedziskach.

1.2. Zakres stosowania STWIiORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem montazu elementdw obejmujg: dostawa i montaz nowych elementéw matej architektury;
kontrola powykonawcza

Uwaga: zakup urzadzen przeznaczonych do montazu nalezy do Wykonawcy w ramach Ceny
Kontraktowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi normami i STWiORB
D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.

1.5.0gdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ dostarczanych elementéw, wykonania robdt oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robét
podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Wszystkie wykorzystane w projekcie gotowe materialty oraz elementy wyposazenia sugerujgce
konkretnych producentéw stanowig wytgcznie przyktad i majg na celu jedynie okreslenie parametrow i
cech produktu, dopuszcza sie stosowanie zamiennikow jednak o parametrach nie gorszych niz
zaproponowane. Ewentualne odstepstwa nalezy bezwzglednie uzgodni¢ wczesniej z Inwestorem.
Wszystkie elementy matej architektury powinny posiada¢ atesty i dopuszczenia do uzytkowania. Podane
na rysunkach urzgdzenia sg przyktadowe. Ostateczne ich rozmieszczenie powinno uwzgledniaé
rzeczywiste strefy bezpieczenstwa. Wszystkie elementy mocowane trwale do gruntu w sposéb zgodny z
instrukcjg dostawcy. Wszystkie zastosowane przez wykonawce urzgdzenia muszg by¢ zgodne z
opisanymi pod wzgledem: gabarytéw i konstrukcji (liczba elementéw skitadowych w poszczegdlnych
urzgdzeniach nie moze byé mniejsza niz w przyktadowych rozwigzaniach projektowych); charakterystyki
materiatowej; parametrow technicznych (np. konstrukcja, fundamentowanie, itp.); parametréw
bezpieczenstwa uzytkowania (bezurazowos¢, nietoksycznosc).
2.1. Stojak rowerowy (poz. 3)
Stojaki rowerowe 5-przestowe na 10 rowerédw o wymiarach, z rury kwadratowych, ze stali
kwasoodpornej. Mocowane poprzez przykrecanie do fundamentéw betonowych, wg wytycznych
producenta.
Wymiary ca.325x75x75cm
2.2.Tablica informacyjna (poz. 4)
Tablice informacyjne na regulamin parku z drewna egzotycznego iroko olejowanego i tablicg
informacyjng na regulamin z HPL. Wszystkie kotwy, tgczniki ze stali kwasoodpornej. Mocowane do
fundamentéw betonowych, wg wytycznych producenta.
Wymiary ca. 75x 200 cm
Wymiary tablicy ca. 70x 100 cm
2.3. Stup edukacyjny (poz. 5)
Stup edukacyjny z drewna egzotycznego iroko olejowanego i tablicg informacyjng na regulamin o
wymiarach z HPL. Wszystkie kotwy, faczniki ze stali kwasoodpornej. Mocowane do fundamentéw
betonowych, wg wytycznych producenta.
Wymiary ca. 30 x 200 cm
Wymiary tablicy ca. 70x 100 cm
2.4. Siedzisko drewniane (poz. 6)
Siedzisko drewnie (ktoda drewna) o przekroju kwadratowym z drewna rodzimego (np. buk, topola lub
inne). Nogi/podstawa ze stali kwasoodpornej. Mocowane do fundamentéw betonowych, wg
wytycznych producenta.
Wymiary ca. 200 x 40 x 44 cm
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2.5. Siedzisko drewniane tukowe(poz. 7)
Siedzisko drewnie (ktoda drewna) o przekroju kwadratowym z drewna rodzimego (np. buk, topola lub
inne). Nogi/podstawa ze stali kwasoodpornej. Mocowane do fundamentéw betonowych, wg
wytycznych producenta.
Wymiary ca. 100 x 30 x 44 cm

2.6. Siedzisko drewniane (poz. 8)
Siedzisko drewnie (ktoda drewna) o przekroju okrggtym z drewna rodzimego (np. buk, topola lub
inne). Nogi/podstawa ze stali typu corten. Mocowane do fundamentéw betonowych, wg wytycznych
producenta.
Wymiary ca. 300 x40 cm

2.7.Siedzisko betonowe (poz. 9)
Siedziska z betonu architektonicznego, wolnostojgce, w kolorze jashoszarym. Siedzisko z cokotem.
Wymiary ca. 200 x 40 x 40 cm

2.8.Drewniane wejécie do parku (poz. 10)
Drewniane wejscie do parku w formie dwoch bramownic sktadajgcych sie z dwéch elementow w
formie litery L kazda.
Elementy wejscia z drewna egzotycznego iroko olejowanego, z elementami ze stali kwasoodpornej
304 szlifowanej. Mocowane do fundamentow betonowych, wg wytycznych producenta.
Wymiary (pojedynczego elem.) ca. 140 x 32 x 250 cm

2.9.Pergole na pngcza (poz. 11)
Pergole z drewnha egzotycznego iroko olejowanego, z elementami ze stali kwasoodpornej 304
szlifowanej. Mocowane do fundamentéw betonowych, wg wytycznych producenta.
Wymiary ca. 240 x 20 x 250 cm

2.10. Kosze na odpadki segregowane (poz. 12)
Kosz do segregacji odpadkow z daszkiem, o pojemnosci tgcznej 90I, pieciokomorowy. Obudowa
z drewnianych szczeblin z drewna egzotycznego iroko olejowanego, goérna ramka i daszek ze stali
kwasoodpornej 304 szlifowanej. Nosna konstrukcja ze stali ocynkowanej malowanej proszkowo.
Pojemnik wewnetrzny z ocynkowanej blachy. Mocowane do fundamentéw betonowych, wg
wytycznych producenta.
Wymiary ca. 30 x 90 x 103 cm

2.11. Skrzynie ogrodowa (poz. 13)
Skrzynie na rosliny systemowe, obudowa 2z suszonego drewna iglastego, heblowanego,
impregnowane.
Wymiary ca. 50 x 120 x 30 cm

2.12. Palenisko z cortenu (poz. 16)
Palenisko w ksztatcie misy systemowe, ze stali cortenowskiej, mocowane trwale do fundamentu
betonowego, wg wytycznych dostawcy.
Wymiary ca. @200 cm

2.13. Kosze na psie odchody (poz. 17)
Kosz na psie odchody z daszkiem, o pojemnosci 40l. Obudowa z drewnianych szczeblin z drewna
egzotycznego iroko olejowanego, gorna ramka i daszek ze stali kwasoodpornej 304 szlifowanej.
Nosna konstrukcja ze stali ocynkowanej malowanej proszkowo. Pojemnik wewnetrzny z ocynkowanej
blachy. Mocowane do fundamentéw betonowych, wg wytycznych producenta.
Wymiary ca. 30 x 37 x 103 cm

2.14. Wygrodzenie (poz. 18)
Wygrodzenie w formie barierki systemowej, z drewna iroko olejowanego, wspornikow ze stali
kwasoodpornej 304 szlifowanej oraz olinowania ze stali kwasoodpornej Montaz wg wytycznych
producenta
Wymiary ca. 10 x 110 cm

3. SPRZET

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.

Niezbedne narzedzia: szpadel, fopata, poziomica, miarka, srubokret, wiertarka, wiertta, komplet kluczy,
ubijak, listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne.

4. TRANSPORT

W ramach zaméwienia. Wyposazenie nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjg producenta w sposob
zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne wymagania dotyczgce robot.
Ogolne wymagania dotyczgce robdt podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét.

Montaz urzgdzen i elementéw wykonywany jest przez ekipy montazowe producenta lub przez nabywce
urzgdzen, zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu oraz obowigzujgcymi hormami.

Zakupione i zainstalowane urzgdzenia powinny by¢ zgodne z aktualnymi normami grupy PN-EN 1176.
Urzgdzenia powinny posiada¢ odpowiednie i wazne certyfikaty zgodnosci z normg j.w.

Odlegtosci pomiedzy urzgdzeniami muszg uwzglednia¢ strefy bezpieczenstwa, dla kazdego urzadzenia
wolne od przeszkod wystajgcych powyzej powierzchni terenu - zgodnie z informacjg producenta.

5.2.1. Zakup i transport materiatdw i urzgdzen przewidzianych wg punktu 2 niniejszej STWIORB.
Miejsca pozyskania materiatéw niezbednych do wykonania powyzszych robot muszg uzyskac akceptacje
Inspektora. Transport pozyskanych materiatdbw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej
STWIORB.

2. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”

6.1. Kontrola jakosci materiatéw.

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w obowigzujgcych normach, prawie budowlanym,
ustawie o ogélnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzgdzeniu ministra infrastruktury.

Za stan techniczny urzgdzen oraz wystepowanie wszelkich nieprawidtowosci i zagrozeh zawsze
odpowiada witasciciel. Obowigzek zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania urzgdzen spoczywa na
witascicielu, bez wzgledu na to, czy instalowane urzgdzenia posiadajg certyfikat zgodnosci z norma.
Dlatego tez bardzo istotne jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu
urzgdzen.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogéine”.

Jednostkg obmiaru robét jest m3 (metr szescienny) wykonanego fundamentu, szt./komplet (sztuka)
zamontowanego elementu, wszystkich zaprojektowanych urzgdzen i kontroli powykonawczej placu
zabaw.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.0.00.00 ,Wymagania ogolne".

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogélnym bezpieczenstwie produktow, (Dz.U. z 2003 r. Nr 229,
poz. 2275, z pézn. zmianami.
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