D-01.01.01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW

WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Nazwa zadania
.Budowa chodnika w ul. J6zefa Wybickiego w Subkowach”.

1.2. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWiIORB) sg
wymagania dotyczgce wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych obiektéw budowlanych.

1.3. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB sg stosowane, jako dokument kontraktowy przy realizacji rob6t zwigzanych
z wykonaniem robdét budowlano-montazowych wraz z petnieniem nadzoru autorskiego w
zakresie zadania pn. ,Budowa chodnika w ul. J6zefa Wybickiego w Subkowach”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéowne trasy -punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane
zgodnie z Ustawg z dnia 17.05.1989r. "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pézniejszymi
zmianami z zakresu geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce do kierowania
pracami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.

1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21
lutego 1995 r.

1.4.4. Geodezyjne stupki graniczne (betonowe) — stupki stabilizowane w punktach granicznych
pasa drogowego.

1.4.5. Swiadek punktu granicznego — stupek z betonu C20/25 zbrojony 4 pretami @10 , pomalowany
na zétto z wyttoczonym napisem PAS DROGOWY koloru czarnego o wymiarach 12x12x100
cm ( w tym 50 cm w gruncie).

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2, MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
D-M.00.00.00.
2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. ( rodzaj
materiatu i jego wymiary — w zaleznosci od warunkéw terenowych) .

Do utrwalania punktow w istniejgcej nawierzchni nalezy stosowac bolce stalowe o Srednicy 5
mm i dtugoéci 0,04 - 0,05m.

“Swiadki” drewniane powinny mieé dtugo$é okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

.Budowa chodnika w ul. Jézefa Wybickiego w Subkowach”
Strona1z5




3.1.

5.1.

D-01.01.01. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materialy zgodne
z rozporzgdzeniem [3] oraz fakultatywnie instrukcjami technicznymi G1 i G-2.
Do stabilizacji oznaczenia roboczego pikietaza trasy, poza granicg pasa robot stosowaé paliki
drewniane z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inspektorem.
Do trwatej stabilizacji zniszczonych znakéw granicznych i oznaczenia granic pasa drogowego
nalezy stosowac standardowe betonowe punkty graniczne z krzyzem na gornej poziomej Sciance
oraz zelbetowych ,$wiadkéw” punktu granicznego zgodnych z zatgczonym rysunkiem 1).
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu.
Tolerancja wymiaréw elementéw betonowych (graniczniki, stupki standardowe) + 1 cm.
SPRZET
Ogolne wymagania dotyczagce sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania
0golne”.
Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprzet:

—  teodolity, tachimetry,

— odbiorniki GNSS

—  niwelatory,

—  dalmierze,

- faty.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
TRANSPORTU
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu,
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkadzaniem.
WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane zgodnie z rozporzgdzeniem [2], Ustawg Prawo
Geodezyjne i Kartograficzne [1] oraz fakultatywnie zgodnie z Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zgtosi do prace do wiasciwego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczace
osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchomos$ci objetych inwestycjg. Wykonawca uzgodni
z whasciwym Geodetg Powiatowym sposéb odtworzenia, po zakonczeniu inwestycji, zniszczonej
badZz uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajgcej ochronie prawnej, zlokalizowanej w
obszarze prowadzonych robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca

odtworzy lub wznowi i utrwali na wiasny koszt.
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W oparciu o powyzsze materiaty Wykonawca powinien zatozy¢ poziomg i wysokosciowg
osnowe realizacyjng, przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
prawidtowej realizacji robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ Inspektorowi do akceptacji kopie
wymaganych uprawnien geodetow.
Odtworzenie lub wznowienie znakéw geodezyjnych nalezy prowadzi¢é w uzgodnieniu
z wlasciwym geodetg powiatowym.
Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora.
Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych iich
oznaczen w czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.
Wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy drogowej i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty,
przy uzyciu palikéw drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomochiczych, potozonych poza granicg roboét ziemnych. W zaleznosci od charakterystyki
terenu odlegtos¢ pomiedzy punktami posrednimi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
500m.
Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami
roboczymi wzdtuz trasy drogowej nie powinna przekracza¢ 300m.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonywaniem trasy
drogowe;j i obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. W przypadku braku takich punktéw
repery robocze nalezy zatozyé przy uzyciu stupkéw betonowych osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajgcy osiadanie i sposdb zaakceptowany przez Inspektora.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby Sredni bfgd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 10 mm/km stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych szczegdtowej wysokosciowe osnowy geodezyjnej — rozporzadzenie [3].
Repery robocze powinny mie¢ dodatkowe oznaczenie okreslajgce nazwe repera i jego rzedna.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji
Robét, w okresie gwaranciji i rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:
a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia
ktoregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje sie
réwniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub Inspektora, Ze takie naruszenie nastgpito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inspektora, lecz nie rzadziej niz co 3 miesigce,
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c) w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inspektora.
Jakiekolwiek uzupetnienie punkidow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznosc
czestszej aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie
moze powodowac roszczen Wykonawcy o dodatkowg zapfate.
Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje Projektowsg, przy
wykorzystaniu sieci panstwowej (rowniez ASG)
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3cm dla projektowanej drogi ekspresowej oraz 5cm dla
pozostatych drég objetych opracowaniem.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ wyrobéw budowlanych i materiatéw
wymienionych w pkt. 2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robét zastgpi je
odpowiednimi oznaczeniami , umieszczonymi poza granicg robot w pasie drogowym.
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz
w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot
i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.
Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr
oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do Smm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
Na odcinkach, na ktérych wystepujg tuki pionowe odlegtosci pomiedzy krzywymi powinny by¢
wyznaczone na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu
a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.
Dla sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujgce
pochylenie skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych z Inspektorem.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw, wykopow
i konstrukcji nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych)
Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowac w terenie (na czas prowadzenia
robot) punkty przekrojéw poprzecznych, co 20 m w celu dokonywania pomiaréw rzednych (w
przekroju poprzecznym jezdni) na etapie n/w robot {j.:
- pomiar stanu istniejgcego nawierzchni,

- pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,
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- pomiar rzednych koryta pod nowg konstrukcje nawierzchni,

- pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

llo$¢ punktéw w przekroju poprzecznym okresla Inspektor.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt. 6.
Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w obowigzujgcych
instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie rob6t pomiarowych
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5cm.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby Sredni bigd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 10mm/km stosujgc niwelacje podwdéjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych szczegdtowej wysokosciowej osnowy geodezyjnej — rozporzgdzenie [3].
OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
ODBIORU ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,WWymagania ogolne”.
Odbioér robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przekfada Inspektorowi.
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