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1. WSTEP
Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych (STWIORB) s3 wymagania
szczegétowe zwigzane z wykonaniem robdt pomiarowych sytuacyjno —wysokosciowych w ramach zadania podanego w
STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” w pkt 1.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument umowy przy realizacji robdt okreslonych w ST D-00.00.00.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej.

W zakres robét pomiarowych wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych ( w tym reperéw roboczych)
b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

c) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, wyznaczenie dodatkowych reperéw,

d) wyznaczenie i odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz elementéw infrastruktury drogowej np.: chodniki, zjazdy,
e) wyznaczenie przebiegu trasy projektowanych urzadzen podziemnych, jezeli takie wystepujg (np. kanalizacja, sieci
teletechniczne i energetyczne ),

f)  wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

g) zastabilizowanie punktoéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

h) wytyczenie granic pasa drogowego lub powierzchni ewidencyjnej wtasnosci dziatki.

Niniejsza ST nie dotyczy wykonania dokumentacji powykonawcze;j.
1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt. 1.5

2. MATERIALY

5.2.2. Rodzaje materiatow

. Do utrwalenia punktéw gtéownych trasy mozna stosowac np. pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

e Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od
0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

. Do stabilizacji pozostatych punktéw mozna stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

o, Swiadki” powinny mie¢ dtugoéé¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

Do oznaczania punktéw pomiarowych dopuszcza sie zastosowanie inne materiaty powszechnie wykorzystywanych w pracach
geodezyjnych.

3. SPRZET
3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00. , Wymagania ogolne” pkt. 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych mozna stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— urzadzenia GPS,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,
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— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
przepisami szczegétowymi doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z aktualnymi standardami technicznymi GUGIK.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wyznaczy¢ lokalizacje i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéow.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane pod nadzorem posiadajacych odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robdt a w razie
zniszczenia punktéw za odtworzenie ich w terenie.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Wyznaczenie gtéwnych punktow trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowe;j i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji.

W przypadku braku osnowy niezbednej do wyznaczenia powyzszych punktow Wykonawca wykona zatozenie osnowy.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty i odpowiednio oznaczone.

Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznacza¢ w odlegtosci umozliwiajagcej wykonanie pomiaréw ( lecz nie dalej niz 150 m), a
takze obok kazdego projektowanego obiektu. Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli.
Repery powinny by¢ wyraznie oznaczone tj. okreslony numer i rzedna reperu.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50m.

Odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie powinno by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowe;j.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych ma za zadanie okreslenie granicy robét i obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i
wykopdw na powierzchni terenu zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia a nie
okreslonych w dokumentacji.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopdw mozna stosowac dobrze widoczne paliki a w przypadku nasypdéw lub wykopow
powyzej 1m — deski lub wiechy. Odlegtosci miedzy elementami wyznaczajgcymi osie lub krawedzie, nalezy dostosowacd do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac¢ odstepowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Oznakowanie miejsc przekrojow poprzecznych nie powinno utrudnia¢ wykonania robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00. 00,,Wymagania ogdlne” pkt.6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug zasad
okreslonych w przepisach zwigzanych i standardach GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00. 00, Wymaganie ogdlne” pkt. 7.
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7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest komplet [kpl] / kilometr [km] wyznaczonej/pomierzonej trasy w terenie a w przypadku
wyznaczenia/pomiaru powierzchni metr kwadratowy [m2]

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Odbidr roboét zwigzanych z wykonaniem robét pomiarowych w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Cena sktadowa [kpl, km, m2] robét pomiarowych obejmuje:

wytyczenie gtéwnej osi lub punktow charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)

wytyczenie niezbednych punktow charakterystycznych obiektdw i instalacji (sytuacyjne i wysokosciowe);
zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy
odszukanie ewentualne odtworzenie;

wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtéwnych elementéw inwestycji w wykopie przed zasypaniem oraz
ich inwentaryzacja;

wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne;

inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonaniu prac nawierzchniowych;

mapy w inwentaryzacji powykonawczej;

odtworzenie osnowy geodezyjnej;

inne prace geodezyjne wymagane w procesie inwestycji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

e Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U.z 2020r., poz. 276 z pdzn. zm.).

. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 18 sierpnia 2020 r. w sprawie standardéw technicznych wykonywania
geodezyjnych pomiardow sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikdw tych pomiaréw do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. z 2020 r., poz. 1429).

. Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 29 marca 2001 roku w sprawie ewidencji gruntéw i
budynkéw (Dz. U. z 2019 r. poz. 393).

e Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 15 pazdziernika 2012 roku w sprawie panstwowego systemu odniesien
przestrzennych (Dz. U. z 2012 r., poz. 1247).

¢  Rozporzadzenie Ministra Obrony Narodowej z dnia 22 maja 2003 roku w sprawie nadzoru nad pracami geodezyjnymi i
kartograficznymi na terenach zamknietych (Dz. U., Nr 101, poz.939).

¢ Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. 2012, poz. 352).

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 28 lipca 2020 r. w sprawie ochrony znakdéw
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych (Dz. U. z 2020, poz. 1357 z pdzn. zm.).

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji oraz Rolnictwa i Gospodarki Zywnoéciowej z dnia 14
kwietnia 1999 roku w sprawie rozgraniczania nieruchomosci (Dz. U. 2 1999 r., Nr 45, poz. 453).

e Ustawa z dnia 21 sierpnia 1997r. o gospodarce nieruchomosciami ( Dz.U. z 2020 r., poz. 65 z pdzn. zm.).

*  Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 7 grudnia 2004r. w sprawie sposobu i trybu dokonywania podziatéw
nieruchomosci (Dz. U. Nr 268 p0z.2663).




