SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Remont drég poprzez utwardzenie plytami YOMB na terenie Gminy Puck w
miejscowosciach:

,Smolno ul. Klonowa i Orzechowa, Smolno ul. Kwiatowa, Zelistrzewo ul. Stolarska,
Zelistrzewo ul. Spokojna, Zelistrzewo ul. Golebia”.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji

Specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
budowlanych dla przebudowy odcinkéw drog gminnych o nawierzchni z ptyt YOMB
100x75x12,5

1.2 Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)

45111200 - 0 — roboty w zakresie przygotowania terenu pod
budowg i roboty ziemne

1.3 Opis i wykonanie rob6t — wg zakresu przedmiaru

Powierzchnia robot nawierzchniowych :
Smolno ul. Klonowa i Orzechowa — dtugos¢ 168mb = 682m?2
Smolno ul. Kwiatowa — dlugos¢ 152mb = 620m2
Zelistrzewo ul. Stolarska — dlugo$¢ 425mb — 1700m2
Zelistrzewo ul. Gotebia — dtugosé 135mb = 405m2
Zelistrzewo ul. Spokojna — dtugoéé 180mb = 720m2
Roboty ziemne; korytowanie podtoza; wykonanie warstwy podbudowy pod ptyty
YOMB 75x100x12,5 z mieszanki piaskowo-zwirowej, grubo$¢ warstwy po
zageszezeniu 12 cm.
- Pobocza szerokosci 0,50 m i grubosci warstwy po zaggszczeniu 15¢cm —z
gruntu pozyskanego z wykopu z wierzchniej warstwy
- ulozenie nawierzchni odcinkéw drog z ptyt YOMB 75x100x12,5 podwdjnie
zbrojonych dostarczonych na plac budowy przez Inwestora.
- uporzadkowanie terenu
- regulacja zasuw wodociggowych lub studni kanalizacyjnych

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEA SCIWOSCI
WYROBOW I MATERIAL.OW ORAZ SPRZETU

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem

niniejszej specyfikacji sa:

e plyty JOMB 75x100 podwojnie zbrojona gr. 12,5¢cm

e nawierzchnia z kruszywa niezwigzanego

e kruszyno pozyskane podczas korytowania

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilo$ciowych i
jakosciowych materialdéw dostarczanych na plac budowy oraz za ich wilasciwe
sktadowanie 1 wbudowanie .

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do rob6t powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci



wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej stosowaé
nastepujacy, sprawny technicznie sprzet:

J koparko — spycharka na podwoziu ciggnika kotlowego

o zageszezarka wibracyjna — spalinowa z podktadka gumowa
o rowniarka samojezdna

o walec drogowy samojezdny

Do transportu materiatow i sprz¢tu budowlanego Wykonawca jest zobowigzany do stosowania
jedynie takich $rodkoéw transportu, ktére nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ robdt i
wlhasciwoéci przewozonych towardéw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami
Specyfikacji Techniczne;j.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisoOw ruchu
drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

3.1 Zalecenia ogolne
Wykonawca powinien dokona¢ wizji lokalnej terenu budowy.
3.2 Wymagania dotyczace wykonania robot nawierzchniowych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN i postanowieniami Umowy.

Podsypki
1. Zageszczanie nalezy wykona¢ jednoczes$nie z rozscielaniem materialu i zgodnie z

wymaganiami dla poszczegdlnych materiatow.
2. Zageszczanie materialdow sypkich nalezy wykonywaé¢ metodami umozliwiajacymi
uzyskanie wlasciwych parametréw poszczegolnych warstw zgodnie z Polskg Normag

3. Powierzchnia kazdej warstwy materialu powinna by¢ po ukonczeniu zageszczania i
bezposrednio przed przykryciem dobrze zamknigta, nie poruszaé si¢ pod maszyng
ubijajacg 1 by¢ pozbawiona wypuktosci, luznego materiatu, wybojoéw, kolein i innych
uszkodzen. Wszystkie luzne, podzielone lub w inny sposob uszkodzone obszary powinny
zosta¢ ponownie zageszczone na catej grubosci warstwy.

4. Na warstwy odcinajace lub odsaczajace winien by¢ uzyty piasek lub pospotka.

5. Kruszywo winno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci tak, by po
zageszczeniu warstwa byla roéwna warstwie projektowanej. Wskaznik zageszczenia



okresli¢ zgodnie z normg BN-77/8931-12. Wilgotno$¢ kruszywa winna by¢ réwna
wilgotnosci optymalnej proby Proctora zgodnie z norma.

Nawierzchnia z plyt YOMB

1.  Plyty nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanym podtozu piaskowo-zwirowym,

wolnym od kamieni.

2.  Piasek do wypetniania spoin migdzy plytami powinien by¢ czysty i

drobny/przesiany, kolor jasny/ .

3.  Plyty zelbetowe mogg by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podiozu
wyréownanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i1 przektadek, ulozonych
w pionie jedna nad drugg.

KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT

4.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot, materiatow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system 1 $rodki techniczne do kontroli jakosci robot na
terenie i poza placem budowy.

w razie watpliwosci co do prawidtowosci wykonywanych prac Inwestor moze zazadac
przeprowadzenia badan lub pomiaréw.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane
na koszt wykonawcy.

4.2 Badania jakoSci robot w czasie budowy

Badania jakos$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z instrukcjami
zawartymi w Normach 1 Aprobatach Technicznych dla materialow 1 systemow
technologicznych.

Kontroli jakosci podlega wykonanie:
a) korytowania

b) podsypki i jej zaggszczenia

¢) jezdni

d) liniowosci

Powierzchnia kazdej warstwy materialu powinna by¢ po ukohczeniu zaggszczania i
bezposrednio przed przykryciem dobrze zamknigta, nie poruszaé si¢ pod maszyng
ubijajaca 1 by¢ pozbawiona wypuktosci, luznego materiatu, wybojoéw, kolein i1 innych
uszkodzen. Wszystkie luzne, podzielone lub w inny sposob uszkodzone obszary powinny
zosta¢ ponownie zageszczone na calej grubosci warstwy. Na warstwy odcinajace lub
odsgczajace winien by¢ uzyty piasek lub pospotka.

Kruszywo winno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci tak, by po
zageszezeniu warstwa byla rowna warstwie projektowanej. Wskaznik zageszczenia
okresli¢ zgodnie z norma BN-77/8931-12. Wilgotno$¢ kruszywa winna by¢ rowna
wilgotnosci optymalnej proby Proctora zgodnie z norma.
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Nawierzchnia z pltyt JOMB

Ptyty nalezy uktada¢ na odpowiednio przygotowanym podiozu piaskowo-zwirowym,
wolnym od kamieni.

Piasek do wypelniania spoin mi¢dzy ptytami powinien by¢ czysty i drobny/przesiany,
kolor jasny/ .

Ptyty zelbetowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadek, utlozonych w pionie jedna nad
druga.

4.3 Odbior robot

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie koncowej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 warto$ci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca robot inwestorowi, przedktadajac Inwestorowi
do oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawczg robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z przedmiarem, ST i wymaganiami Inwestora,
jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja odniesienia jest:
SWZ
dokumentacja budowlana uproszczona / przedmiar robot
normy
aprobaty techniczne
inne dokumenty 1 ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania robot.

Normy
PN-S-06102 — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-74/B/04452 — Grunty budowlane — Badania polowe
PN-88/B-04481 — Grunty budowlane — Badania prébek gruntu
PN-91/B-06714/15- Kruszywa mineralne —Badania —Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-78/B-06714/16- Kruszywa mineralne — Badania — Oznaczanie ksztattu ziaren
PN-77/B-06714/18- Kruszywa mineralne — Badania- Oznaczanie nasigkliwosci
PN-78/B-06714/19 —Kruszywa mineralne — Badania-Oznaczenie mrozoodpornosci
PN-79/B-06714/42- Kruszywa mineralne- Badania-Oznaczanie $cieralnosci
PN-87/B-06721- Kruszywa mineralne — Pobieranie probek



