SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
PROGRAM PRAC NAPRAWCZYCH NADWIESZONYCH CZESCI STROPOW NAD I i Il PIETREM + PROJEKT
MONTAZU WIESZAKOW DLA PODKONSTRUKCJI POD SUFITY ZEWNETRZNE + PROGRAM PRAC
NAPRAWCZYCH DLA NADWIESZONYCH NAD Iil PIETREM PLYT KORYTKOWYCH W COLLEGIUM ALTUM
UNIWERSYTETU EKONOMICZNEGO PRZY UL. POWSTANCOW WIELKOPOLSKICH 16 W POZNANIU

ST 01.01 ROBOTY BETONOWE (CPV) 45 26 23 00 -4

ST 02.02

ROBOTY BETONOWE
(CPV) 45 26 23 00-4

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
betonowych elementéw nosnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy oraz kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST

W skfad niniejszej cze$ci ST wchodzg roboty zwigzane z wykonaniem nastepujacych elementow:
- prace naprawcze nadwieszonych czesci stropdw nad | i Il pietrem miedzy osiami 1-8, a osiami A-B w
budynku Collegium Cltum;

- prace naprawcze dla nadwieszonych nad Il pietrem ptyt korytkowych zlokalizowanych miedzy
osiami 1-8 ponad osig A

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST.00.01.00
Wymagania ogolne - pkt. 2.

2.2. Wymagania szczegolne dotyczgce materiatéw

Do naprawy konstrukcji nalezy uzywac¢ gotowych specjalistycznych materiatéw tj.:

— tréjsktadnikowa zaprawa na bazie cementu, zawierajgca inhibitory korozji, modyfikowanej dyspersjg
epoksydowg, (stosowana jako warstwa sczepna i zabezpieczenie antykorozyjne) — np. SikaTop
Armatec 110 EpoCem op. 20 kg;

- srodek do impregnacji betonu zawierajacy inhibitory korozji — np. Sika FerroGard 903+ ;

- zaprawa naprawcza z inhibitorem korozji - np. Sika MonoTop 412 NFG op. 25 kg ;

Szczegotowy przebieg prac i wymagania na kazdym etapie przed zastosowaniem danego materiatu
zawarte sg w zatgczonych kartach informacyjnych materiatdéw oraz zaleceniach stosowania gotowych
do uzycia zapraw opracowanych przez producenta. Przy wykonywaniu prac naprawczych nalezy
bezwzglednie stosowac sie do tych zasad. Wszelkie odstepstwa lub niezgodnosci nalezy zgtaszaé
przed wykonaniem, inspektorowi nadzoru oraz autorom niniejszego opracowania.
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu sg zawarte w ST.00.01.00 Wymagania ogélne — pkt. 3.

3.2. Szczego6towe wymagania dotyczace sprzetu
Zaleca sie korzystanie z rozwigzan systemowych w oparciu o wytyczne zawarte w ich Dokumentac;ji.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne zasady transportu podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 4.

4.2. Szczegodlne wymagania dotyczace transportu
Transport materiatdéw nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 5.

5.2. Szczegoblne zasady wykonania roboét
Zgodnie z wytycznymi producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST.00.01.00 Wymagania ogélne - pkt. 6,

6.2. Szczegolne zasady kontroli jakosci

Zakres kontroli powinien obejmowac ocene wtasciwosci technicznych zastosowanych materiatéw oraz
ich zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST.00.01.00 Wymagania ogélne — pkt. 7.

7.2. Szczeg6lne zasady obmiaru
llos¢ gotowych konstrukcji nalezy obmierzac¢ w ilosciach i m2.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST. 00 Wymagania ogélne - pkt. 8.

8.2. Szczegoblne zasady odbioru robét
Przed przystgpieniem do robét naprawczych stropy nalezy oczysci¢ i przygotowaé zgodnie z
programem prac naprawczych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne zasady dotyczace ustalania podstawy
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt.9.

9.2. Szczegdlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci

Podstawg rozliczenia finansowego bedzie umowa Wykonawcy z Zamawiajgcym. Cena wykonania
napraw obejmuje: roboty pomiarowe, oznaczenie i zabezpieczenie miejsca prowadzenia prac,
przygotowanie i oczyszczenie stropow, wypetnienia i zabezpieczenia stali, utrzymanie stanowiska
pracy i sprzetu w nalezytym stanie, wykonanie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH |
PRAC TOWARZYSZACYCH

Ustalenia dotyczace sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych podano w
ST.00.01.00 Wymagania ogdlne - pkt. 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

Uwzgledniono nastepujgce przepisy:

- normy:

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

PN-B-06250 Beton zwykty.

PN-EN 197-1 Cement, Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dla cementu powszechnego uzytku.

25



