OBIEKT: Projekt budowlany modernizacji instalacji zimnej] wody — zabudowa zestawu
hydroforowego
Al. Armii Krajowej 13/15, dziatka nr ewid.: 24/2, obreb 0824.

TEMAT: Budowa instalacji elektrycznych.

INWESTOR: Uniwersytet Humanistyczno-Przyrodniczy im. Jana Dlugosza
Ul. Waszyngtona 4/8
42-200 Czestochowa

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(WS/14/2020)

Kod CPV 45311000-0
Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

Grudzien 2019



1  WSTEP
1.1. Przedmiot ST
1.2. Zakres stosowania ST
1.3. Przedmiot i zakres robdt objetych ST
1.4. Wymagania dotyczace robot
1.5. Zakres rzeczowy robot objetych ST
1.6 Okreslenia podstawowe
2 MATERIALY
2.1 Ogoblne wymagania
2.2. Materiaty gotowe
2.3 Przewody instalacyjne
2.4. Osprzet instalacyjny
3 SPRZET
3.1 Wymagania og6lne
3.2 Sprzet do budowy instalacji elektrycznych
4  TRANSPORT
4.1 Wymagania og6lne
4.2 Transport materiatow i1 elementéw
5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
5.2 Roboty instalacyjne
5.3 Trasy instalacji, tablice, sprzet i osprzet elektryczny
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Zasady wykonania kontroli robot

6.3 Ocena wynikow badan

7  OBMIAR ROBOT
8 ODBIOR ROBOT
9  PODSTAWA PLATNOSCI

10  PRZEPISY ZWIAZANE PODSTAWA PEATNOSCI
10.1. Normy.
10.2. Inne dokumenty.

N Y 9 9 OO NN DYDY DR R DR WWWWW W W W W W

str. 2



1 WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych w zakresie instalacji zasilania zestawu hydroforowego w pomieszczeniu 0/70
dla potrzeb Uniwersytetu Humanistyczno-Przyrodniczego im. Jana Dtugosza pod adresem Al. Armii Krajowej
13/15, 42-200 Czgstochowa.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci wystgpujace przy budowie instalacji
elektrycznej zgodnie z dokumentacjg projektowa.

1.4. Wymagania dotyczqce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa ST i poleceniami Inzyniera kontraktu oraz ze sztuka budowlana.
Zamawiajacy w terminie okre$§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy. Przed przystgpieniem do wykonawstwa robot
elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktorym maja byé wykonywane roboty jest odpowiednio
przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materialow (place, obiekty).

1.5. Zakres rzeczowy robot objetych ST

W zakres rzeczowy wchodza:

budowa zasilania dla proj. zestawu hydroforowego,

zabudowa wylgcznika nadpragdowego w istn. tablicy wytacznika gtownego,

zabudowa zaciskow rozgateznych w istn. tablicy wytacznika gtéwnego,

budowa instalacji uziemienia. Przed budowq uziemienia p. porazeniowego nalezy bezwzglednie
dokonac min. dwoch wykopow kontrolnych na glebokosé¢ 1,5m.

el

1.6 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe robot objetych Specyfikacja Techniczng sg zgodne z odpowiednimi normami.

2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w OST B.00.00.00. ,,Przepisy ogdlne”. Kazdy materiat
musi mie¢ atest wytworcy lub $wiadectwo dopuszczenia stwierdzajacy zgodno$¢ jego wykonania
z odpowiednimi normami i prawem budowlanym.

2.2. Materialy gotowe

Do wykonania przedmiotowych prac nalezy zastosowac nast¢pujace materiaty:

« Bednarka FeZn 25x4;

« Uziom pionowy kompletny 3m;

o Przewod (N)HXH-J 5x2,5mm; FE/90;
« Obejma mocujaca, E90;

« Kotwa wbijana 6x30 M6/5, E90;
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« Szyna montazowa TH-35;

«  Wylacznik nadpradowy 3P, B16A;

» Zacisk rozgatezny Al./Cu 35-240mm;
o Linia N2XH-O 70mm, RM,;

e Linia N2XH-O 35mm, RM;

Ogolne wiadomosci na temat kabli 1 przewodow elektroenergetycznych, rur i osprzetu podano w OST D-
01.03.02 ,,0kreslenia podstawowe ” i ,, Materiaty budowlane .
Materialy takie jak kable, rury, oprawy oswietleniowe 1 osprzet nalezy dostarczy¢é na budowe
wraz ze $wiadectwami jako$ci, kartami gwarancyjnymi i protokolami odbioru technicznego. Dostarczane
na plac budowy materiaty, nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodno$ci z danymi wytworcy.
Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatéw. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych si¢ watpliwosci
mogacych mie¢ wplyw na jako$¢ wykonywanych robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddaé
badaniom okreslonym przez Inzyniera, Kierownictwo (dozor techniczny) robot.

2.3 Przewody instalacyjne

1. Nalezy stosowa¢ przewody izolowane (z izolacjg lub izolacja i powloka) do uktadania na state, jednozytowe lub
wielozytowe, do uktadania n/t.

2. Wymagane podstawowe parametry przewodow:

« napigcie znamionowe izolacji: 450/750 'V,

o przekrdj znamionowy zyt: 1,5; 2,5; 4; 6; 50; 70 mm’ (kazdy rodzaj przewodow jest produkowany
w okreslonym zakresie przekrojow).

3. Zaleca si¢ stosowanie przewodow o zytach miedzianych (Cu), izolacji i powloce polwinitowej typu N2XH-
O lub (N)HXH-J; FE/90 do wykonywania instalacji n/t.

W instalacjach elektrycznych budynkow nie nalezy stosowac przewodow miedzianych o przekrojach mniejszych niz 1,5
2
mm’.

2.4. Osprzet instalacyjny

2.4.1 Wylaczniki instalacyjne

Whylacezniki instalacyjne nalezy stosowa¢ w instalacjach elektrycznych do zabezpieczania obwodoéw od skutkow
przeciazen i zwar¢ (wylaczania pradow roboczych 1 zwarciowych) oraz do ochrony przeciwporazeniowe;.
1. Do zabezpieczania obwodow w instalacjach elektrycznych nalezy stosowa¢ wytaczniki instalacyjne nadpradowe.
Whytaczniki powinny by¢ przystosowane do instalowania na szynie TH 35.
2. Do zabezpieczenia obwodu zasilania hydroforu nalezy stosowaé wytacznik o charakterystykach B (zgodnie
ze schematem na rys. nr E3).
3. Podstawowe parametry techniczne dla wytacznikoéw nadpradowych :

»  prady znamionowe Iy = 16 A,

« napig¢cia znamionowe: 2301400 V; 50 Hz,

« zdolnos¢ taczeniowa do 10kA

3 SPRZET
3.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku i wytadunku materiatow, sprz¢tu itp. Roboty winny by¢
wykonywane r¢cznie. Sposob wykonywania robot powinien by¢ zaakceptowany przez Dozor techniczny
Wiasciciela sieci i urzadzen, Inzyniera, Kierownika budowy. Sprzet uzywany przez Wykonawcg powinien
uzyskac¢ akceptacje Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego (Inspektora nadzoru). Liczba
1 wydajnos¢ sprzg¢tu powinna gwarantowac wykonanie robot zgodnie z zasadami, okreslonymi w dokumentacji
projektowej, OST, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.
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3.2 Sprzet do budowy instalacji elektrycznych

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji elektrycznych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu w zalezno$ci od zakresu robot gwarantujagcych wlasciwg jakosé
robot :

« dobrej jakos$ci elektronarzedzi 1 sprzetu do robdt instalacyjnych wykonywanych recznie,

« miernikami z waznymi §wiadectwami badan.

4 TRANSPORT
4.1 Wymagania ogolne

Materiaty na plac budowy powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu tak aby unikng¢
trwatych odksztalcen, oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego. Wykonawca jest obowigzany
do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych
robot. Liczba srodkow transportu powinna gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, OST, ST i wskazaniami Inzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2 Transport materialow i elementow

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacych s$rodkéw transportu
w zaleznosci od zakresu robot :
« samochodu dostawczego

Na $rodkach transportu przewozone materialy 1 elementy powinny by¢é zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce
dla poszczegodlnych elementow.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Budowg instalacji elektrycznych zasilania hydroforu nalezy wykona¢ zgodnie z:

« zatwierdzonym projektem technicznym,

« 0g0Ing specyfikacja techniczng OST i specyfikacja techniczng ST,

« zgodnie z normami, przepisami budowy i przepisami b.h.p.,

» zgodnie z zaleceniami Inzyniera, Kierownika budowy, Dozoru technicznego (Inspektora nadzoru)

1 Wiasciciela tych urzadzen.

Prace budowlane powinny przebiegaé tak, aby w minimalny sposob zakloci¢ dostawy energii elektrycznej
w trakcie trwania prac.

5.2 Roboty instalacyjne

« Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywac przewodow, kabli, sprzgtu, osprzetu oraz aparatury i urzadzen
posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

» Wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciggi instalacyjne powinny by¢ tak zainstalowane,
aby mozliwe byto ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie przegladow i konserwacji.

« Instalacje elektryczne powinny by¢ tak wykonane, aby zapewnialy ciagla dostawe energii elektrycznej
o odpowiednich parametrach technicznych, stosownie do potrzeb uzytkownikow.

«Nalezy zapewni¢ réwnomieme obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przylaczenie odbiorow
jednofazowych.

« Nalezy zapewni¢ bezkolizyjno$¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami.

« Trasy przewodow nalezy wykonywa¢ w liniach prostych, rownoleglych do krawedzi $cian i stropow.

«Obwody elektryczne odbiorcze dla zasilania danego urzadzenia nalezy prowadzic w obrgbie tego samego
pomieszczenia.

« Instalacje elektryczne nalezy wykonywaé przewodami o zytach miedzianych.

« Instalacje elektryczne nalezy wykona¢ i zabezpieczy¢ w taki sposob, aby nie byly zrodtem pozaréw w budynku, ani
nie powodowaly rozprzestrzeniania si¢ ognia.

« Instalacje elektryczne nie mogg by¢ Zrodtem zaktocen elektromagnetycznych (EMI).
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5.3 Trasy instalacji, tablice, sprzet i osprzet elektryczny

1. Trasy instalacji powinny by¢ prowadzone tak, aby:

«  zapewnic latwy dostgp do obwodow elektrycznych na calej trasie wykonanej instalacji,

« zagwarantowac bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami,

« zapewni¢ mozliwos¢ catkowitej wymiany instalacji i przewodow bez naruszania konstrukcji budynku.
2. Trasy przewodow nalezy wykonywac¢ w liniach prostych, rownolegtych do krawedzi $cian i stropow.
3. Tablice z aparatami zabezpieczajacymi nalezy sytuowac w taki sposob, aby zapewnic:

« latwg obshuge,

« zabezpieczenie przed dostepem 0sob niepowotanych.
4. Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego powinny mie¢ klasg odpornosci ogniowej (E I)
wymagang dla tych elementdw.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady wykonania kontroli robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST B-00. 00. 00 ,, Przepisy ogodlne . Celem kontroli
jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Kontrola odbywa si¢ w obecnosci
przedstawicieli Inwestora i musi uzyska¢ pozytywna akceptacje.

6.2 Budowa instalacji elektrycznych.

Kontrola jakosci wykonania prac budowlanych polega na sprawdzeniu:
« tras instalacji elektrycznych,
«  wykonania instalacji pod wzgledem estetycznym (jako$¢ wykonanej instalacji),
« ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym,
« wykonania polaczen obwodow,
« oznaczenia przewodow fazowych, neutralnych, ochronnych oraz ochronno-neutralnych,
« umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych lub innych informacji na oznaczenie obwoddw,
bezpiecznikow, facznikow, zaciskow itp.,
« wykonania dostepu do instalacji i urzadzen elektrycznych w celu ich wygodnej obstugi i konserwaciji,
« badan cigglosci i potaczen instalacji elektrycznych i teletechnicznych,
« badan i pomiaréw rezystancji izolacji obwodow elektrycznych,
« badan i pomiardéw skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

6.3 Ocena wynikow badan

W przypadku negatywnej oceny jakos$ci wykonanych robét lub negatywnego wyniku badan, Wykonawca
wymieni lub poprawi wadliwe elementy i ponownie zglosi catos¢ lub zakwestionowang cz¢$¢ wykonanych
robot do odbioru.

7  OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w OST B - 00.00.00 ,, Przepisy ogdlne ”. Obmiaru
rob6t nalezy dokona¢ w oparciu o zatwierdzony projekt budowlany, przedmiar robot, i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez Inzyniera, a odzwierciedlone w dzienniku budowy
1 ksigzce obmiaru robot.

Jednostkg obmiarowa przewodow, koryt i1 rur ochronnych jest metr.
Jednostkag obmiarowa, aparatow elektrycznych i1 aparatow modulowych montowanych w tablicach
rozdzielczych jest sztuka.

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w OST B - 00. 00. 00 ,, Przepisy ogolne
Po wykonaniu instalacji elektrycznych, przed oddaniem obiektu do eksploatacji, Wykonawca zobowigzany
jest dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastepujace dokumenty:

» aktualng Dokumentacj¢ Powykonawcza,

« protokoty z wykonanych pomiaréw,

« protokot odbioru robot zanikajacych.

2
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$¢ za jednostke obmiarowg nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarami i oceng jakosci wykonanych
robot na podstawie atestow producenta urzgdzen, oglgdzin i pomiarow sprawdzajgcych.
Cena wykonania robot obejmuje prace okre$lone w punkcie 1.5 niniejszej SST.

10 PRZEPISY ZWIAZANE PODSTAWA PEATNOSCI

10.1. Normy.

« PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki — Kable i przewody
« PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
« P SEP-E-0002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

10.2. Inne dokumenty.

« Ustawa ,,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r. / Dz.U. z 2000r., nr 106, poz. 1126 /

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkoéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie,

»  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych z 2004r.

« Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997r. — Prawo energetyczne / Dz.U. z 2006r., nr 89, poz.625 /

» Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r. w sprawie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych,

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

« Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. w sprawie systemoéw oceny zgodnosSci
wyrobdéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE,

+ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002r. w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy
aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany.
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