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Znaki pionowe istniejąceZnaki pionowe istniejące

1:5001:500 styczeń 2022styczeń 2022 Nr rys.Nr rys. 11

Urząd Miasta Jelenia GóraUrząd Miasta Jelenia Góra
Wydział Transportu i Zarządzania RuchemWydział Transportu i Zarządzania Ruchem

Tytuł RysunkuTytuł Rysunku

Tytuł ProjektuTytuł Projektu

ProjektantProjektant

Skala:Skala: Data:Data:

Stała organizacja ruchuStała organizacja ruchu

Marta Matczuk-PisarekMarta Matczuk-Pisarek

Korekta organizacji ruchu na ul. CerviKorekta organizacji ruchu na ul. Cervi
 w Jeleniej Górze w Jeleniej Górze

Znaki pionowe projektowaneZnaki pionowe projektowane
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Znaki pionowe przeniesioneZnaki pionowe przeniesione


