Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych

1. Nazwa zadania .
Budowa sieci o$wietlenia ulicznego drogi gminnej .

L

Adres zadania .
Kolonowskie - ul. Brzozowa , dz. nr 897/6, 896, 900/7, 901/8

3. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot elektrycznych zwigzanych z budowsg sieci oswietlenia ulicznego
niskiego napiecia dla drogi gminnej (ul. Brzozowa).

4. Zakres stosowania specyfikacji.
Specyfikacja moze by¢ wykorzystana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot budowlanych.

5. Zakres robot objetych specyfikacja.
Wedhug zataczonego obmiaru.

6. Podstawa opracowania.
Zlecenie inwestora.

7. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z okresleniami ujetymi
w odpowiednich normach i przepisach zwigzanych.

8. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowg oraz specyfikacjami technicznymi i poleceniami inspektora nadzoru.
Rodzaje (typy) urzadzen, osprzgtu i materialdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
przedmiotowej budowy powinny by¢ zgodne zpodanymi w dokumentacji projektowe;.
Zastosowanie  innych rodzajéw (typéw) urzadzen iosprzgtu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian
uzgodnionych w obowigzujacym trybie z projektantem i inspektorem nadzoru.

9. Dokumentacja robot .
Dokumentacj¢ rob6t montazowych stanowig :

- projekt budowlano-wykonawczy,

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt,

- dziennik budowy,

- atesty, dopuszczenia, karty techniczne, zalecenia producentow,
- protokoty odbioréw,

- dokumentacja powykonawcza.

10. Nazwy i kody robot.
CPV : 45315700-5, 45314300-4, 45231400-9, 28421130-9 ,
45312310-3, 45316100-6, 45310000-3,



11. Materialy.
Zastosowane materialy- wedlug zalgczonych zestawien.
Odbidr materialéw na budowie

12. Sprzet.

Do wykonania rob6t przewiduje si¢ uzycie nastepujacego sprzetu:
samochéd dostawczy do 0,9 t,
spawarka transformatorowa do 500 A.
spalinowy pograzasz uziomoéw,
koparko-spycharka,
zuraw samochodowy,
przyczepa do przewozu kabli,
samochod samowyladowcezy skrzyniowy,
ciggnik kolowy,
wibrator powierzchniowy,
zespot pradotworezy ,przewozny.

13,

Materialy nalezy dostarczac¢ na budowe wraz ze swiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych
mie¢ wplyw na jako$¢ wykonania robot, materialy nalezy przed ich
zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozor techniczny robot.

Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materialdow powinno odbywa¢ si¢ zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu si¢ whasciwosdci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania
wynikajgce ze specjalnych wlasciwosci materialéw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Transport.

Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu,
zabezpieczone w sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP
i ruchu drogowego.

14. Wykonanie robot -opis.

Specyfikacja obejmuje wylacznie zakres robot do wykonania bgdacy po stronie
zamawiajgcego (Gmina Kolonowskie).

14.1. Przylacze kablowe .

Projektowana trase przylgcza oraz linii zalicznikowej pokazano na
planie - rys. nr 2 .

Przylacze podlgczone bedzie od strony dostawcy do istniejacej
linii napowietrznej nN na stupie naroznym nr 853, a od strony
odbiorcy — do zestawu zlgczowo-pomiarowego usytuowanego

w poboczu drogi gminnej (ul. Brzozowa — dziatka nr 897/6).



Przedmiotowe przylacze nalezy wykona¢ kablem typu

YAKXS 4 x 35 0,6/1kV zgodnie z wymogami normy N SEP-E-004. Kabel
ulozy¢ na stupie nr 853 oraz w krotkim (ok.1,5m) rowie

kablowym o szerokosci dna 0,4m i gl¢bokosci 0,9m .

Tras¢ przylacza w ziemi oznaczy¢ w rowie pasem niebieskiej folii kalandrowe;
o szer. min. 0,2m.

Podejscie kabla na shup wykona¢ w rurze ostonowej - BE 50 Arot.

Roboty ziemne prowadzi¢ bezwzglednie recznie. Tres¢ napisow na opaskach
kablowych jak réwniez sposdb ich wykonania i ilos¢ ustali¢ na etapie
wykonawstwa ze stuzbami inwestora oraz TAURON Dystrybucja S.A..

14.2. Zestaw zlgczowo-pomiarowy.

Dobrano zestaw zlgczowo-pomiarowy wolnostojacy w obudowie
izolacyjnej.
Zestaw nalezy zabudowac¢ przy stupie nN nr 853 (ok. 1,5m od stupa). Strona
frontowa zestawu powinna by¢é swobodnie dostgpna od strony drog
dojazdowych (ul. Brzozowa, Szkolna).
Drzwiczki zestawu winny by¢é wyposazone w zamki systemu
MASTERKEY , zgodnie z obowiazujgcymi w tym zakresie
standardami TAURON Dystrybucja S.A..
Podstawowe wyposazenie proj. zestawu (rys.nr 3):
- rozlacznik bezpiecznikowy skrzynkowy wielkosei ,,00”
( np.RBK-00),
- licznik bezposredni 1-fazowy energii czynnej 230V, 5/40A
- aluminiowa szyna PEN (AP 40x5) z zaciskami typu ,,V”.
W proj. zestawie nalezy uziemi¢ szyng PEN (R <30Q),
uziom tasmowo- pretowy z bednarki ocynkowanej 30x4 oraz
pretow stalowych miedziowanych lub ocynkowanych ¢ 16) ,
uziemienie winno speinia¢ ponadto wymogi normy N SEP-E-001.

14.3. Szafka sterowania o$wietleniem .

Projektowana szafke sterowania usytuowaé bezposrednio przy

zestawie ztgczowo-pomiarowym zgodnie z planem

zagospodarowania terenu ( rys. nr 2).

Szafka wyposazona bedzie w urzadzenia umozliwiajace zabezpieczenie

oraz sterowanie zalgczaniem i wylaczaniem projektowanej linii

oswietleniowej ul. Brzozowej a takze (oddzielnie) linii os§wietlenia

boiska ORLIK.

Szafka posiada dwa oddzielne segmenty sterownicze :

a/ segment sterowania oswietleniem ulicy Brzozowe],

b/ segment sterowania oswietleniem boiska ORLIK .

Kazdy z w/w segmentdw wyposazony bedzie w (rys.3):

a/ wylacznik gtowny segmentu FR 301/32A (roztgcznik instalacyjny),

b/ zegar sterujacy (np. PSO 03PD), do zalgczania i wylaczania obwodu
oswietleniowego ,

¢/ stycznik 32A (np.SLA-32),

d/ gniazda bezpiecznikowe instalacyjne matogabarytowel6A do
zabezpieczenia zegara oraz cewki stycznika,



e/ przelacznik sposobu sterownia ,,r¢czne” — ,.automatyczne™ LK-15,

f/ gniazdo bezpiecznikowe instalacyjne 16A zabezpieczenia
obwodowego linii o$wietleniowej,

g/ listwa zaciskowa ZUG -35.

Strona frontowa szafki winna by¢ swobodnie dostgpna.

Szatke wyposazy¢ w zamek typu MASTERKEY.

Szafke zasili¢ przewodami LgY 10 wyprowadzonymi z zestawu zigczowo-
pomiarowego .

W projekcie dobrano zabezpieczenia przedlicznikowe i zalicznikowe linii
o$wietleniowej z uwzglednieniem wspolczynnika zaplonu k, = 3.

14.4. Linia kablowa oswietleniowa.

Nalezy utozy¢ 11 nowych odcinkéw linii o$wietleniowej kablowej
ziemnej wzdtuz ul. Brzozowej , pomiedzy szafkg sterowniczg
a proj. stupami nr 1-11 .
Istniejacy kabel oswietleniowy zasilajacy boisko ORLIK
nalezy zdemontowac ze stupa nN nr 853 i przelozy¢ go do proj. szafki
sterowniczej .

14.4.1 Trasa linii.

Projektowang tras¢ odcinkow linii pokazano na planie - rys. nr 2 .
Biegnie ona zasadniczo w poboczu ul. Brzozowej (droga gminna),
krzyzuje si¢ z w/w ulica oraz z wjazdami. .

14.42 Typ kabli.

Wszystkie odcinki proj. linii o$wietleniowych nalezy wykonaé
kablami typu YAKXS 4 x 35 0,6/1kV .

14.4.3 Ukladanie kabli.

Kable ulozyé w ziemi, w rowie kablowym o szerokosci dna 0,4m

i glebokosei 0,9m (podsypka piaskowa grub. 10cm oraz przykrycie
warstwa piasku grub. 10cm), zgodnie z wymogami normy

N SEP-E-004.

Trase linii w ziemi oznaczy¢ w rowie pasami niebieskiej folii
kalandrowej o szer. min. 0,2m. W miejscach skrzyzowan i zblizen

proj. linii z istn. oraz proj. uzbrojeniem terenu, drogami, wjazdami - kable uktada
w rurach ostonowych DVK 75 Arot oraz SRS 75 Arot (dla przewiertow
1 przeciskow).

Calkowita dlugo$¢ proj. odcinkéw linii kablowej —433m ., dlugos¢
proj. trasy linii — 389m.

W rejonie zblizen oraz skrzyzowan z uzbrojeniem terenu roboty ziemne
prowadzi¢ bezwzglednie rgcznie z zachowaniem szczegdlnych srodkow
ostroznosci 1 zabezpieczenia robot .

Dodatkowo kable nalezy oznaczy¢ za pomoca trwalych opasek .



Tre$¢ napisow na opaskach kablowych jak rowniez sposéb ich wykonania
i ilo$¢ ustali¢é na etapie wykonawstwa ze shuzbami
inwestora .
Skrzyzowania z ul. Brzozowa oraz z utwardzonymi wjazdami
wykona¢ metoda przecisku (lub przewiertu sterowanego) w rurach
ostonowych SRS 75 Arot koloru niebieskiego.
Skrzyzowania z drogami gruntowymi oraz wjazdami gruntowymi
i uzbrojeniem wykona¢ metoda przekopu w rurach ostonowych
DVK 75 Arot koloru niebieskiego. Na skrzyzowaniach z drogami
i wjazdami zachowac¢ odlegtos¢ pionowa min.0,8m pomiedzy gormna
krawedzia rury ostonowej kabla a powierzchnig drogi (zalecane
1,0m).
Wszelkie prace ziemne w pasie drogi gminnej wykonywac zgodnie
z warunkami podanymi przez zarzadce drogi .
Naruszone elementy pasa drogowego nalezy po zakonczeniu robot
odtworzy¢ do stanu pierwotnego. Nawierzchnie drogowe 1 pobocza
drogowe ziemne nalezy odtworzy¢ z uzyciem gruntu drogowego
rodzimego z zachowaniem kolejnosci warstw . Grunt nalezy
zageszczad, wykona¢ stosowne badania wskaznika zageszczenia ,
w miejscu skrzyzowania przytacza kablowego . Wyniki badan
przedlozy¢ zarzadey drogi celem sprawdzenia i weryfikacji .
W przypadku uszkodzenia w trakcie robdt bitumicznej nawierzchni
drogi nalezy ja po zakonczeniu robot bezwzglednie odtworzy¢
za pomocg rownowaznej masy bitumicznej , odtworzeniu podlega
takze uszkodzona podbudowa drogi. Zakonczenie robét drogowych
odtworzeniowych nalezy zglosi¢ zarzadcy drogi celem dokonania ich
odbioru .

14.5. Charakterystyka drogi. Wybor klasy oswietleniowej.

Ulica Krzywa stanowi ciag drogi gminnej dojazdowe;j.

Na tej drodze wystepuje ruch motorowy o predkosci

dopuszczalnej 50km/h , ruch rowerowy oraz ruch pieszy .

Stad tez tego typu droge na podstawie norm o$wietleniowych wym.
wp. 2.4 zakwalifikowano do klasy o$wietleniowej P4. Dla tej klasy
oswietleniowej wymagane minimalne $rednie poziome nat¢zenie
oswietlenia wynosi 5 1x , a minimalne -1 Ix.

14.6. Shupy oswietleniowe.

W poboczu ulicy objetej projektem w miejscach oznaczonych na

planie ( rys. nr 2 ) ) nalezy ustawi¢ stupy oswietleniowe typu SAL-70
prod. ROSA Tychy ( wysokos$¢ 7m, aluminiowe, anodowane, okragte
stozkowe).

Stupy te montowaé na uprzednio zakopanych fundamentach betonowych
prefabrykowanych typu B-60/Z-60 za pomoca specjalnych zestawow
montazowych (nakretki, podkiadki, kapturki).

Fundamenty nowo ustawionych stupow zabezpieczy¢ abizolem ,,R™.

Dla proj. stupow oswietleniowych przewiduje si¢ montaz opraw na
wysiegnikach . Zastosowa¢ wysiggniki o wysiggu 1,0m i kacie



nachylenia 5° typu WR-4/1/1,0/5 ZP prod. ROSA Tychy.

We wnekach montazowych stupéw SAL-70 zamocowacd tabliczki
bezpiecznikowo-zaciskowe (ztacze stupowe) typu TB-1 (prod. ROSA
Tychy) zjednym gniazdem bezpiecznikowym malogabarytowym E 14.
Kazda z nowych opraw zabezpieczy¢ w tabliczce wkladka
bezpiecznikows instalacyjng malogabarytowa D0O1-4A

Tabliczki winny by¢ wykonane w Il klasie ochronnosci oraz posiada¢
stopien ochrony IP 54.

14.7. Oprawy o$wietleniowe.

Na wysiegnikach proj. stupdw oswietleniowych zamontowac¢ oprawy
oswietleniowe uliczne LED LED typu Clear Way gen.2 BGP 307

prod. PHILIPS, ze zrodlem swiatta LED, o poborze mocy 41W

(BGP 307LED69-4S/740 1 DMS50 48/60S  41W).

Do wykonania potaczen pomiedzy tabliczkg bezpiecznikowa stupa

a oprawg oswietleniowa stosowac przewody YLYzo 3x2,5.

Przy dobranym rozmieszczeniu punktow Swietlnych jak narys.nr 2,
wysokosci zawieszenia opraw ok. 7,1m spelnione b¢dg wymagania normy
oswietleniowej. Przyjeto wspoétezynnik utrzymania 0,8 . Dla wystepu-
jacych na tym terenie warunkéw zewnetrznych zaleca si¢ przeprowadzanie
czyszczenia i konserwacji opraw | raz na 2 lata eksploatacji.

14.8 Ochrona przeciwprzepigciowa.

Na stupie nr 853 na przewodzie fazowym linii nN zasilajgcym proj. linig
oswietleniowg winien by¢ zainstalowany ogranicznik przepig¢

typu GXO-LOVOS- 5/440 . Rezystancja uziemienia shupa nie moze

przekroczy¢ wartosci 10 Q , uziemienie wykona¢ jako taSmowo-pretowe z
bednarki ocynkowanej 30x4 oraz pretow stalowych

ocynkowanych @16.

14.9. Ochrona przeciwporazeniowa. Uziemienia.

Jako srodki ochrony podstawowej (przed dotykiem bezposrednim) w
calej linii o$wietleniowej beda zastosowane :

- izolacja podstawowa instalowanych urzadzen elektrycznych,

- utrudniony dostep do urzadzen el. (wngki stupéw zamykane ),

- srodki propagandy wzrokowej ( tabliczki ostrzegawcze oraz
informacyjne na stupach).

Jako srodek dodatkowej ochrony przed porazeniem (przed dotykiem

posrednim) zastosowac szybkie odigczenie napigcia realizowane

za pomocg wkladek bezpiecznikowych oraz stosowanie urzadzen

w II klasie ochronnosci (tabliczki bezpiecznikowe, oprawy oswietleniowe).

Dodatkowo nalezy uziemi¢ shupy wskazane na planie i schemacie (rys.

nr 2,3) , uziemienia wykona¢ jako tasmowo- pretowe z bednarki

ocynkowanej 30x4 oraz pretow stalowych ocynkowanych @16.

Rezystancja uziemienia stupa nie moze przekroczy¢ wartosci 10 Q .

Uziemienia winny spelniaé¢ rowniez wymagania normy N SEP-E-001.



15. Kontrola jakosci robét.
(1) Sprawdzenie i odbior robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z aktualnie
obowiazujgcymi normami i przepisami.
(2) Sprawdzeniu ikontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu
powinno podlegac:
- zgodno$¢ wykonania robét z dokumentacja projektowa,
- zgodno$¢ i jako$¢ wykonania robdt z normami, przepisami budowy, przepisami
BHP
- wykonanie pomiaréw wynikajacych z dokumentacji technicznej, norm, przepisow
budowy,
przepisoOw eksploatacji, uzgodnien.
Wszystkie materialy, urzadzenia, i aparaty nie spelniajgce wymagan podanych w
odpowiednich przepisach oraz w specyfikacji nie moga by¢ dopuszczone do zabudowy,
a jesli wykonawca rob6t zastosowal takie materialy lub urzadzenia , to na polecenie
inspektora nadzoru wykonawca winien je wymieni¢ na wlasciwe na wlasny koszt.
Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu na jakos¢
realizowanego obiektu i ustali¢ z tego tytutu zakres 1 wielkos¢ potracen.

16. Obmiar robot.
Obmiar robot obejmuje catos¢ rozbudowywanej sieci o§wietleniowej.
Jednostka obmiarowa jest komplet robot. Jednostkowych obmiaréw roboét dokonuje sig
wg zasad podanych w katalogach zawierajacych jednostkowe naklady rzeczowe dla
odpowiednich robot ( np. KNNR).

17. Odbior robot.
Nalezy dokonywa¢ nastepujacych odbioréw robot:
-Odbiory robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
-Odbiory czesciowe,
-Odbiory koncowe,
-Odbiory ostateczne,
-Odbior pogwarancyjny.

18. Rozliczenie robot.
Rozliczenie robét moze by¢ dokonane jednorazowo ( po pozytywnym odbiorze
koncowym) lub etapowo ( po pozytywnych odbiorach czgsciowych) w zaleznosci od
ustalen zawartych w umowie na wykonanie robot pomi¢dzy zamawiajacym
a wykonawca.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawcg nastgpuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.
Podstawa rozliczenia oraz platnosci za okreslony zakres rob6t winna by¢ ustalona
w umowie pomiedzy zamawiajgcym a wykonawca.

19. Podstawowe dokumenty zwigzane.
[1] N SEP-E-004.Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie 1
budowa.
[2] N SEP-E-001.Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia . Ochrona przed
porazeniem elektrycznym



PN-76/E-90300. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych na napigcie znamionowe nie przekraczajacel8/30 kV.Ogdlne
wymagania i badania.

PN-90/E-06401 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do
kabli o napieciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV.

Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1997 r.
PKN-CEN/TR 13201-1 , PN-EN 13201-2, PN-EN 13201-3, PN-EN 13201-4.

SEP Oswietlenie drog . Czes¢ 1. Czes¢ 2. Komentarz .



