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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét,
prowadzenia rob6t zwigzanych z  wykonaniem zadania inwestycyjnego  pn.
,Jednostanowiskowa myjnia dla autobuséw, Stargard ul. Skladowa 1, Dz. Nr 78, obreb
S Stargard” zgodnie z zakresem robdt przedstawionym w Projekcie Budowlanym i
przedmiarze robot.

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru:

a) wyniesienia w teren bazy projektowo - realizacyjnej (dowigzanej do osnowy panstwowej),
do ktérej beda odnoszone wspétrzedne ,.x, y, z” realizowanych sieci i obiektow,

b) wytyczenia obiektéw i trasy drég,

¢) inwentaryzacji obiektow,

d) wykonania dokumentacji powykonawczej.

Do elementéw tych naleza: wszystkie instalacje i urzadzenia nad i podziemne znajdujace si¢
w miejscu budowy.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy Szczegétowa Specyfikacja Techniczna obejmujg wszystkie
czynnos$ci umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie robot pomiarowych.

W zakres tych rob6t wchodza:
a) Roboty pomiarowe dla realizacji budowy
- wytyczenie 1 zastabilizowanie gléwnych elementéw obiektéw/sieci w oparciu o
osnowe geodezyjng, (baza projektowo-realizacyjng),
- wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych w nawigzaniu do reperéw
wskazanych przez Zamawiajacego,
- inwentaryzacja pomiarowa do odbioréw robét: czesciowych, ulegajacych zakryciu i
koncowych, z zaznaczeniem ewentualnych zmian w stosunku do projektu.

b) Dokumentacja powykonawcza
- mapa sytuacyjno-wysokosciowa z uzbrojeniem nad i podziemnym w uktadzie ,, X, y, z
” w skali 1: 500, w miejscu rob6t, poszerzona o obszar szerokosci 30 m potozony poza
granicami placu budowy zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami geodezyjnymi,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami

oraz okresleniami podanymi w Szczegétowej Specyfikacji Technicznej ,Kanalizacja
sanitarna”.



Ponadto w ST wystepuja nast¢pujace okreslenia:
X,y  wspétrzedne prostokatne,

z rzgdna wysokoSciowa,
hm  hektometr,
m metr,

cm  centymetr,

mm  milimetr,

m2  metr kwadratowy

ha  hektar 10 000 m”,

= roéwna si¢

Punk miejsce o okreSlonych wspétrzednych ,, x, y, z 7 dla wytyczenia sytuacyjnego i
wysokosciowego osi trasy obiektéw liniowych oraz gléwnych elementéw obiektow
kubaturowych.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

1) Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonywania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2) W czasie wykonywania i zakonczenia robét Wykonawca bedzie utrzymywat w sposéb
ciggly na placu budowy uprawnionego geodet¢ do wykonywania i nadzorowania
wytyczen 1 innych prac geodezyjnych. Przyrzady uzywane przez Wykonawce beda
odpowiedniej marki i typu do zadan, jakim majg stuzy¢ oraz w znakomitym stanie
technicznym 1 doskonale wyregulowane. Kazdy btad w pracach geodezyjnych i
wynikajze z niego konsekwencje bedg usunigte na koszt Wykonawcy.

2. MATERIALY
1) stupki betonowe,
2) stupki z drewna iglastego o $rednicy d=20 mm oraz prety metalowe,

3) deski z drewna iglastego, obrzynane, grubosci 22 mm klasy II,
4) farba chlorokauczukowa,

3. SPRZET

Specjalistyczny sprzet geodezyjny zapewniajacy precyzj¢ pomiaru.

4. TRANSPORT

Samochdéd dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty pomiarowe winny by¢ wykonywane przez specjalistyczne jednostki geodezyjne
zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie Ustawy z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo
geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z pézniejszymi zmianami).

W ramach rob6t pomiarowych nalezy wytyczy¢ w terenie i utrwali¢ przez ustawienie znakéw



wszystkie miejsca charakterystyczne:

1) dla obiektéw budowlanych wyznaczenie osi i punktow kierunkowych, osi $cian,
obryséow S$cian fundamentéw, krawedzi wykopéw 1 reperéw pomocniczych,
wytyczenie 1 zastabilizowanie  rzgdnych  wysoko$ciowych  wszystkich
charakterystycznych punktéw. Zarysy budynku wytycza si¢ na tawach ciesielskich
trwale umocowanych poza obrebem wykopow.

Doktadnos¢ wytyczenia:

- osieizarysy budynku £ 1 cm

- rzedne wysokosciowe = 1 cm

2) dla pozostalych urzadzen wyznaczenie osi trasy i jej zatoméw oraz osi stupow.

Po wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej nalezy przeprowadzi¢ pomiar powykonawczy z
okresleniem wspétrzednych X, Y i pozioméw charakterystycznych punktéw budowli.
Wykona¢ zestawienie rzeczowe wykonanych obiektéw — 3 kpl. z podaniem ich miar:

a) obiekty liniowe - dtugos¢ (dla kazdego rodzaju),

b) obiekty kubaturowe lub powierzchniowe - dlugos$¢, szeroko$¢, powierzchnia
zabudowy.

Wykona¢ mapy powykonawcze, zarejestrowa¢ w Powiatowym Osrodku Dokumentacji
Geodezji 1 Kartografii w Stargardzie Szczecinskim z klauzulg zgodno$ci z projektem - 3
komplety.

Dla rozliczen biezagcych nalezy przedlozy¢ pomiary geodezyjne w formie szkicow
geodezyjnych, rob6t podlegajacych obmiarowi czesciowemu.

6. KONTROLA JAKOSCI Z INWENTARYZACJA ROBOT

1) Dla robét instalacyjnych kontrol¢ potozenia osi trasy nalezy przeprowadzi¢ na
wszystkich zalamaniach pionowych 1 poziomych oraz co 100 m na odcinkach
prostych. Dopuszczalne odchytki wynoszg = 1 cm w planie i w profilu.

2) Dla obiektéw kubaturowych dopuszczalne odchytki wynoszg + 1 cm w planie i w
posadowieniu poziomym.

3) Dla obiektéw punktowych doktadno$¢ wytyczenia wynosi +1 cm z zachowaniem
skrajni.

Wykonanie kazdego etapu robot geodezyjnych sprawdza i potwierdza Inspektor nadzoru
wpisem do dziennika budowy.

Odchytki od ustalonej w Projekcie Budowlanym lokalizacji przekraczajace 30 cm (teren
zabudowy), 50 cm (poza terenem zabudowanym) wymagaja zgloszenia w Powiatowym
Nadzorze Budowlanym i na ewentualne jego zadanie Wykonawca robot zobowigzany jest
uzyska¢ decyzje organu wydajgcego pozwolenie na budowe.

7. OBMIAR ROBOT

a) Roboty pomiarowe dla realizacji budowy

Jednostka obmiaru dla tyczenia i wyznaczenia punktéw wysokosciowych w/w obiektow jest
punkt geodezyjny.

Pomiary obiektéw punktowych sa uwzglednione w cenie obiektu.

b) Dokumentacja powykonawcza
Jednostka obmiaru jest:
- dla wykonania mapy - 1 ha



8. ODBIOR ROBOT

Roboty pomiarowe podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych. Na dzien odbioru Geodeta
jest zobowigzany przeditozy¢ szkic polowy wraz z wykazem wspoéirzednych elementéw
utozonego uzbrojenia podziemnego.

9. WARUNKI PEATNOSCI

a) Roboty pomiarowe dla realizacji budowy

Dla robét liniowych oraz kubaturowych ptaci si¢ za punkt geodezyjny wyznaczony w terenie.
Cena za calo$¢ robdt geodezyjnych zawiera wszystkie czynno$ci wymienione w punkcie ,,5” i
,0” niniejszej SST obejmujagcym wykonanie robét oraz zakup, transport i sktadowanie
materialéw.

b) Dokumentacja powykonawcza
Dla dokumentacji powykonawczej ptaci si¢ za “ha” wykonania mapy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

¢ Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz. 163 z pézniejszymi zmianami), lub r6wnowazna

¢ Instrukcje techniczne Giéwnego Urzgdu Geodezji 1 Kartografii, lub rownowazna

*¢ Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, lub
rOwnowazne

% Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995

r. w sprawie rodzaju 1 zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz

czynnosci, lub réwnowazne



