SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SSTO1
ROBOTY ROZBIORKOWE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rob6t rozbiérkowych w zwigzku z termomodernizacjg i przebudowg budynku $wietlicy
wiejskiej w miejscowosci Karnowo na dziatce nr 165/5.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow

budowlanych, roboty ziemne

45111000-8 |Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111100-9 |Roboty w zakresie burzenia

45111220-6 |Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie
zamoOwienia i zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej SST sg zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Roboty rozbiérkowe — roboty budowlane majgce na celu demontaz elementéw wchodzacych w
sklad istniejacego obiektu budowlanego.

Odpady — kazda substancja lub przedmiot, ktorych posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢ lub do
ich pozbycia jest obowigzany.

1.4. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z robotami
rozbidrkowymi:

- rozbiorka czg$ci utwardzonych ciggéw komunikacyjnych, placow, opasek,

- demontaz cze$¢ kominéw ponad dachem,

- wykucie drzwi i okien,

- skucie uszkodzonych tynkow wewnetrznych i oktadzin §ciennych,

- skucie posadzki,

- demontaz osprzetu instalacji elektryczne;.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w
OST ,,Wymaganiach ogdélnych” pkt. 2.

2. MATERIALY

Inspektor nadzoru przed rozpoczeciem prac rozbiérkowych wskaze elementy podlegajace rozbiorce
do odzysku i do ponownego wykorzystania i wbhudowania.

Materiaty nie wystgpuja, ewentualne materiaty pomocnicze niezbedne do prawidlowego

wykonania rob6t rozbidrkowych.

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania og6élne” pkt. 3.2.

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wlacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podno$nikami i o§wietleniem. Wykonawca powinien postugiwac si¢
sprzgtem zapewniajacym spelnienie wymogdéw jakosciowych, ilosciowych 1 wymogow
bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzgt nie moze powodowaé uszkodzen
pozostatych, nie rozbieranych elementow.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na srodowisko i jako$¢ wykonywanych robét.

Przypomina si¢ o ograniczeniach w stosowaniu urzadzen o wysokim poziomie hatasu. Urzadzenia
takie, jak hydrauliczne mtoty do kruszenia , moga by¢ uzywane tylko przy spekieniu okreslonych
warunkow.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt. 3.3.

Zatadunek, transport jak 1 wytadunek materiatoéw z rozbioérek musi odbywac si¢ z zachowaniem
wszelkich §rodkow ostroznosci 1 bezpieczenstwa ludzi pracujacych przy robotach rozbidrkowych.
Odpady porozbiorkowe bedg wywozone w miarg postepowania rob6dt rozbidrkowych. Odpady
porozbidrkowe beda tadowane do kontenerdw znajdujacych si¢ na terenie budowy lub na
samochody ciezarowe dojezdzajace do obiektu 1 wywozony na autoryzowane wysypiska. Wybor
srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiaréw fadunku i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy i na samej budowie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz zgodnie z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami przepisow i norm, Specyfikacjg oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.
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Na budowie powinna znajdowaé si¢ w oznaczonym miejscu apteczka oraz numery telefonow
alarmowych.
Roboty rozbiorkowe nalezy wykonywac przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub rgcznie w sposob
okreslony przez Inspektora nadzoru.
Materiat uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody samowyladowcze 1 odwiez¢ na miejsce
sktadowania, przekazujac je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsigbiorstwom.
Teren po zakonczeniu robot rozbiorkowych powinien zosta¢ starannie uporzadkowany.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
rozbidrek, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i
bedzie utrzymywac wszelkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenia, sygnaty, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody okolicznej
spotecznos$ci oraz innych osob.
Roboty rozbiérkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym si¢ odbywaja nalezy
ogrodzi¢ 1 oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujace zagrozenia to:

- podraznienia bton §luzowych,

- uszkodzenia gltowy,

- upadek z wysokosci,

- uszkodzenia rak i nog,

- uszkodzenia stuchu,

5.2. Czynnosci przed rozpoczeciem prac

Przed rozpoczeciem robdt rozbidrkowych nalezy:

- przygotowaé urzadzenia pomocnicze do skladowania materiatow, przyrzadow, narzedzi i
odpadow,

- zaplanowac¢ kolejno$¢ wykonywania poszczegolnych czynnosci,

- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary,
maski, ochronniki stuchu, itp.,

- przed rozpoczeciem rozbidrki nalezy zapoznac si¢ z lokalizacjg mediow 1 odcig¢ ich doptyw,
w szczegdlnosci doptyw pradu elektrycznego.

- zapoznac z programem rozbidrki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

- wykona¢ ogrodzenie placu rozbiorki w zakresie niezbednym dla realizacji rozbiorki oraz

odpowiednie oznakowanie informacyjne na ogrodzeniu placu rozbiorki.

przygotowac zaplecze socjalno-bytowe.

5.3. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbiorkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18. W TRAKCIE
WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO:

- recznie przemieszczac 1 przewozi€ cigzary o masie przekraczajacej ustalone normy,

- obstugiwac urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzi¢ robdt rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ przewrdcenia czesci konstrukeji,
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prowadzi¢ robdt rozbiorkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opaddéw $niegu oraz silnych wiatrow (przy predkosci przekraczajacej 10 m/s prace
nalezy bezwzglednie wstrzymac),

prowadzi¢ robot rozbiorkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywaja ludzie,
prowadzi¢ robot rozbidorkowych jednoczesnie na réznych kondygnacjach obiektu,
dokonywac rozbiorki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych
czesciach obiektu,

wyrzuca¢ gruzu przez okna na zewnatrz.

prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,
lub mechanicznie, stosujgc hydrauliczne nozyce 1 miloty, zaleznie od warunkow
miejscowych i zgodnie z projektem organizacji robot,

prowadzi¢ tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nos$ne konstrukcji.

prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona stateczno$¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrocenia si¢
innego,

rozbiorke nalezy wykonywac¢ niewielkimi odcinkami,

elementy nalezy rozbija¢ za pomocg narz¢dzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie
nozycami do cigcia betonu i stali,

elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ mechaniczne stosujac odpowiednie
zabezpieczenia,

znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami,

przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac¢ atestowane zsuwnice pochyte
lub rynny zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miarg
mozliwo$ci transportujac go bezposrednio do kontenerow, w ktorych gruz bedzie mogh by¢
wywieziony na miejsce utylizacji.

w czasie wykonywania rob6t rozbiorkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie
osoby 1 maszyny powinny znajdowac si¢ poza strefg niebezpieczna.

Przy wykonywaniu robdt rozbiorkowych nalezy:

5.4.

uzywac tylko sprawnych narze¢dzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidlowo
oprawionych,

utrzymywa¢ w porzadku miejsce pracy, nie rozrzuca¢ narzedzi stuzacych do rozbidrki ,
konieczne jest stosowanie srodkow ochrony indywidualnej,

w razie niemoznoS$ci uniknigcia w czasie trwania robot wiekszych ilosci pytu, pracownikow
nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne przeciw pylowe a rozbierane konstrukcje zwilzaé
woda z wezy,

w czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w kaskach ochronnych,
robotnicy wykonujacy prace rozbidorkowe na wysokosci powyzej] 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czesci trwatych
budowli, nie rozbieranych w tym momencie (niezbedne jest specjalistyczne badanie
lekarskie oraz przeszkolenie).

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

bezwzglednie nalezy udziela¢ pierwszej pomocy poszkodowanym,
o problemach prowadzenia robot nalezy niezwtocznie zawiadomi¢ przetozonego,
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- W razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac
zrozumialg i dostrzegalng sygnalizacj¢ ostrzegawczg i alarmowa,

- kazdy zaistnialy wypadek przy pracy zglasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpil wypadek.

5.5. Organizacja robot

Wykonanie robdt powinno by¢ zgodne z zasadami okreslonymi w Dokumentacji projektowej, badz
inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora nadzoru.

Prace wykonywaé powinna wyspecjalizowana brygada montazowa. Kazdemu z pracownikow
wchodzacych w sktad grupy nalezy $cisle wyznaczy¢ czynno$ci i poda¢ kolejnos¢ ich wykonania.
Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP obowiazujace przy robotach rozbiorkowych i
wyburzeniowych, i zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizacji.

Roboty powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego uprawnionej. Osoba ta
powinna by¢ stale obecna na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych, wyburzeniowych jest zobowigzany
do zapoznania cztonkéw brygady ze sposobem bezpiecznego prowadzenia prac oraz sprawdzié¢
znajomos¢ przepisow BHP poszczegdlnych czlonkéw brygady. Nalezy kazdorazowo omowié
rowniez szczegdlowo przyjeta sygnalizacj¢. Z przeprowadzenia szkolenia nalezy sporzadzié
protokét z  wyszczegdlnieniem przeszkolonych o0so6b. Protokét musza podpisaé oprocz
prowadzacego szkolenie rowniez przeszkolone osoby.

Kierownik budowy jest rowniez zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione osoby
posiadaja 1 uzywaja sprawny sprzet ochrony osobistej 1 majg aktualne badania lekarskie.

Sktadowanie i usuwanie odpadow

W czasie prowadzenia prac rozbidrkowych uzyskane materialy nalezy segregowac i oddziela¢ te,
ktoére mogg by¢ wykorzystane jako surowce wtorne, jak elementy metalowe i szkto.

Otrzymane w zwigzku z rozbidrka odpady nalezy w pierwszej kolejnosci podda¢ odzyskowi, a
jezeli jest to niemozliwe z przyczyn technologicznych, ekologicznych lub ekonomicznych nalezy je
unieszkodliwi¢ oraz wywiez na wskazane miejsce skladowania odpadow. Miejsce tymczasowego
sktadowania badZ usuwania odpaddéw na terenie rozbiorki powinno by¢ wygrodzone 1 oznakowane.
Odpady nalezy usuwac¢ w sposob ograniczajacy ich rozrzut oraz pylenie.

Palenie drewna na miejscu rozbiodrki, jako sposéb jego utylizacji, jest niedopuszczalne.

Wywéz gruzu nalezy prowadzi¢ na biezagco w miar¢ postepu robot rozbiorkowych. Gruz 1 odpady z
terenu rozbiorki nalezy wywozi¢ samochodami samowytadowczymi lub w kontenerach, jezeli byly
one w nich gromadzone w trakcie prac rozbiorkowych. Zaladowanie gruzu na samochéd zalecane
jest przy uzyciu koparko-tadowarki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
Kontrola jako$ci robdt podlega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonania robot rozbiérkowych,
przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi oraz projektem budowlanym.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

Obmiar robot okresla ilo§¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy. Ilo$¢ robot
oblicza si¢ wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan technicznych
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zawartych w niniejszej specyfikacji i projekcie wyburzen.

Jednostkami obmiaru s3:

- dla robo6t rozbiorkowych i wyburzeniowych - [mS] metr szescienny, [mz] metr kwadratowy
- dla wywozu gruzu i ztomu z rozbidrki - [t] tona (waga ztomu) oraz [m”] metr sze$cienny.

Prowadzenie szczegd6towych obmiaréw robot jest niezbedne tylko dla prac, ktore zgodnie z
zapisami umowy rozliczane be¢da na podstawie cen jednostkowych 1 ilosci rzeczywiscie
wykonanych robo6t i do nich si¢ odnoszg wszystkie ustalenia niniejszego punktu.

Dla uméw ryczattowych obmiar sprowadza si¢ jedynie do szacunkowego okreslenia
zaawansowania rob6t dla potrzeb wystawienia przej$ciowej faktury.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymaganiach ogolnych” pkt. 7.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakos$ci 1 warto$ci oraz uporzadkowania terenu prac rozbiérkowych.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Ogolne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych
robot obliczona na podstawie ustalonej w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogolnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy 1 ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)
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