ZAKEAD PROJEKTOWO USLUGOWY
Starachowice, ul. Radomska 29 pok. 324

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STE

Sieci elektroenergetycznej do 1 kV o$wietlenia odcinka ulicy Zytniej
w Starachowicach.

Kod CPV: 45316110-9 instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego

Inwestor: Gmina Starachowice
27-200 Starachowice, ul. Radomska 45

Adres budowy: Starachowice, ul. Zytnia

dziatki nr ewidencyjny 391/2, 1350, 1352,
obrgb 261101 _1.0003

dziatka nr ewidencyjny 2604/8
obrgb 261101 _1.0004

jednostka ewidencyjna 261101_1 Starachowice

Opracowal: Jan Sobon

Starachowice, 07.2017 r.
Egz. 1



1. Wstep

1.1

Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczace oéwietlenia odcinka ulicy Zytniej
w Starachowicach.

1.2.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizowaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja:

Wykonanie wykopow pod stupy

Stawianie stupow linii napowietrznej n/n

Stawianie stupow oswietleniowych

Montaz przewodow linii napowietrznej n/n na stupach
Wykonanie wykopow pod kable

Uktadanie rur ostonowych

Uktadanie kabli

Zasypanie wykopow

Montaz wysiggnikow na stupach

. Wciaganie przewodow w shupy oswietleniowe i wysiegniki
. Montaz opraw na wysiegnikach

. Montaz uziemien

. Montaz kabla na stupie

. Badanie linii kablowych

. Pomiary obwodoéw jednofazowych

. Sprawdzenie skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

. Pomiar uziemienia

2. Materialy

Materialami stosowanymi w omawianych pracach s3 :
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. Shup stalowy ocynkowany 8 m

. Zerdz zelbetowa ZN-10

. Zerdz zelbetowa E-10,5/4,3

. Fundament prefabrykowany do stupa stalowego

. Kabel YAKY 4x16 mm?

. Przewdd AsXSn 2x25 mm?

. Przewdd YDY 2x1,5 mm?

. Oprawa LED 48W, 4800 Im, IP 66, II klasy ochronnosci, optyka drogowa
. Z¥acze izolowane JZK-2

. Wktadka bezpiecznikowa szybka 2A

. Ogranicznik przepi¢¢ SE 30.428 BZ-5

. Zacisk jednostronnie przebijajacy izolacje SL 9.21

. Zacisk dwustronnie przebijajacy izolacje SL 11.118
. Bezpiecznik napowietrzny izolowany

. Bednarka FeZn 25x4 mm

. Pret uziemiajacy 5/8°

. Uchwyt do kabla



18. Uchwyt do rury

19. Piasek

20. Folia niebieska

21. Rura polietylenowa BE 50

22. Rura polietylenowa DVK 50

23. Hak wieszakowy SOT 21.16

24. Hak nakretkowy PD 2.3

25. Hak do stupéw okragtych mocowany tasmg SOT 29
26. Tasma stalowa COT 37

27. Klamerka COT 36

28. Uchwyt odciggowy SO 80.2259

29. Uchwyt przelotowy SO 130

30. Wysiggnik do stupa stalowego

31. Wysiegnik do stupa zelbetowego ZN z uchwytami
32. Wysiggnik do stupa zelbetowego E z uchwytami
33. Bezpiecznik napowietrzny BNu 25.

Dopuszcza si¢ zastosowanie materialdw réwnowaznych. Materialy rownowazne
powinny posiada¢ identyczne parametry techniczne.

3. Sprzet

Wykop pod stup i pod kabel wykona¢ przy uzyciu koparki samojezdnej. Stup stawiac
przy uzyciu zurawia samochodowego.

Montaz oprawy na shupie wykonaé¢ z wykorzystaniem podnosnika hydraulicznego na
podwoziu samochodowym.

Pozostate prace beda wykonywane rgcznie przy uzyciu ogélnie stosowanych
narzedzi 1 recznego sprzg¢tu mechanicznego.

4. Transport

Materiaty, sprzgt i narzedzia przewozi¢ samochodem dostawczym.
Stupy przewozi¢ skrzyniowym samochodem cigzarowym z dwukoétka.

5. Wykonanie robét

Prace przy czynnych urzadzeniach elektroenergetycznych wykonywacé

po wylaczeniu napigcia zgodnie z Instrukcja organizacji pracy na urzadzeniach
elektroenergetycznych PGE Dystrybucja S.A.

Prace wykona¢ zgodnie z przepisami BHP, PBUE i instrukcjami szczegélowymi.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrole jako$ci prac prowadzi¢ wg ,,Warunkow technicznych wykonania

1 odbioru robot budowlano-montazowych, tom V, Instalacje elektryczne”.
Kontrola jako$ci powinna by¢ prowadzona przez Inspektora Nadzoru. Powinna
dotyczy¢ w szczegdlnosci:

- zgodnos$ci wykonania z projektem

- jako$ci uzytych materiatow

- jakosci wykonania robot.



7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robot jest metr biezacy dtugosci przewodu, szt. lub kpl.
zabudowywanych urzadzen.

8. Odbior robot

Odbidr robot nastgpuje na podstawie pisemnego zgltoszenia wykonawcy
1 o$wiadczenia inspektora nadzoru o zakonczeniu robot.

9. Podstawa platnosci

Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakos$ci robot.

10. Przepisy zwigzane

1.

Hw

PN-E-05125:1976 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-EN 13201 Os$wietlenie drog.

PN-E-5100-1:1998 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie

i budowa. Linie pradu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi.

N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.
Linie pradu przemiennego z przewodami pelnoizolowanymi oraz z przewodami
niepetnoizolowanymi.

. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdot budowlano-montazowych.

Tom V. Instalacje elektryczne.



