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SST 0.0.
WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach zaméwienia: ,Wymiana
urzadzen dzwigdw osobowych (windy) w budynku Samodzielnego Publicznego Zakfadu
Opieki Zdrowotnej Sanatorium Uzdrowiskowe MSWiA w Sopocie.”

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej obejmujg

wymagania wspdlne dla robdt objetych szczegétowymi specyfikacjami technicznymi
wymienionymi ponizej:

SST 0.0. — wymagania ogolne
SST 1.1. — wymiana dzwigéw

1.4. Okreslenia podstawowe
llekro¢ w specyfikacji technicznej jest mowa o:

Obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ budynek wraz z instalacjami i
urzadzeniami technicznymi

Terenie budowy —nalezy przez to rozumiec przestrzen, w ktorej sg prowadzone roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez zaplecza budowy

Aprobacie technicznej— nalezy przez to rozumieé pozytywng ocene techniczng wyrobu
stwierdzajgcg jego przydatnosé do stosowania w budownictwie

Wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumieé¢ wyrdb w rozumieniu przepisow o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposéb trwaty obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jako
wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyrobdw do stosowania we wzajemnym potgczeniu
stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.

Materiatach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z
wytycznymi Zamawiajgcego



Istotnych wymaganiach — oznacza to wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia
i innych aspektéw interesu wspdlnego, jakie majg spetniaé roboty budowlane.

Przedmiarze robdét — jest to zestawienie przewidzianych do wykonania robét
podstawowych, ze szczegétowym opisem badz wskazanie podstaw ustalajacych
szczegotowy opis z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét
podstawowych

Normach europejskich — oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet
Standaryzacji(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej
(CENELEC) jako ,, standardy europejskie(EN)”lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”,
zgodnie z ogélnymi zasadami dziatania tych organizacji

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robot zgodnie z umowg, SWZ, SST,

przedmiarem robdt, poleceniami nadzoru Zamawiajacego oraz obowigzujgcymi
normami, instrukcjami i przepisami.

Wszelkie zmiany i odstepstwa muszg by¢ uzgodnione wczesniej z Zamawiajgcym i nie
mogg powodowac obnizenia wartosci funkcjonalnej i uzytkowej wykonywanych prac
oraz uzytych materiatow.

1.6. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbedne dziatanie, aby zastosowac sie do

przepiséw i normatywoéw z zakresu ochrony srodowiska , na terenie wykonywania
zleconych robdt. Bedzie unikat szkodliwych dziatan, szczegdlnie w zakresie
zanieczyszczenia powietrza, woéd gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dla srodowiska i otoczenia czynnikdw powodowanych dziatalnoscig przy
wykonywaniu robot budowlanych.

1.7. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby roboty nie byty wykonywane w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odziez dla ochrony zdrowia i zycia osdb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Wykonawca bedzie utrzymywat na placu budowy sprzet gasniczy niezbedny do
bezpiecznego wykonania robdt. Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposdb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.
Wykonawca nie moze zastawia¢ swoim sprzetem i materiatami drég pozarowych.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan ochrony BHP i p.poz
sg uwzglednione w cenie oferty.



Kierownik budowy, zgodnie z ustawa Prawo Budowlane, jest zobowigzany sporzadzic¢
(lub zapewni¢ sporzgdzenie przed rozpoczeciem robdt) plan bezpieczeristwa i ochrony
zdrowia na terenie wykonywania robét

1.8. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca jest zobowigzany znac¢ wszystkie, niezbedne przepisy wydane przez

organy administracji panstwowej i samorzgdowej, ktére sg w jakikolwiek sposdb
zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Materiaty
Wykonawca jest odpowiedzialny za to aby uzyte materiaty posiadaty:

— znak CE

— certyfikat na znak bezpieczenstwa

— deklaracje zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczna

— inne prawnie okre$lone dokumenty
Wykonawca jest odpowiedzialny za uzycie materiatéw zgodnie z umowa, specyfikacja
istotnych warunkéw zamowienia, przedmiarami oraz poleceniami nadzoru
Zamawiajgcego.
Wykonawca przed dostarczeniem materiatdw na budowe przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace tych materiatéw tgcznie z odpowiednimi dokumentami oraz
probki na prosbe Zamawiajacego.

Sprzet

V\'/)ykgnawca jest zobowigzany do uzycia tylko takiego sprzetu, ktéry nie powoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét zaréwno w miejscu tych robot
jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
i wytadunku materiatéw. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Wybrany sprzet po akceptacji nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

. Transport i sktadowanie

Wszystkie niezbedne materiaty do wykonania zlecenia nalezy dostarczaé
i magazynowa¢ w wyznaczonych miejscach. Gruz i inne odpady budowlane sktadowa¢é
przed wywiezieniem w kontenerach w miejscach wyznaczonych. Wykonawca bedzie
na biezgco i na wtasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenie spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

. Wykonanie roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, specyfikacja
warunkéw zamodwienia, przedmiarami, STWIOR, SST oraz poleceniami Zamawiajgcego.



Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonaniu
robét zostang, jesli wymagac tego bedzieZamawiajacy, poprawione przez Wykonawce
na wtasny koszt.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, SWZ, SST oraz
normach i wytycznych.

Polecenia Zamawiajacego dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania roboét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji
ponosi Wykonawca.

Kontrola jakosci robot
Zasady kontroli jakosci powinny by¢ zgodne z wymogami norm branzowych oraz

wiedzy budowlanej. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét,
materiatdw urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki jakosSci robét
na terenie i poza placem budowy. Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone
zgodnie z wymaganiami norm i aprobat technicznych przez jednostki posiadajgce
odpowiednie uprawnienia.
Ocena jakosci powinna przede wszystkim obejmowac :

— sprawdzenie zgodnos$ci wymiaréw

— sprawdzenie piondw i poziomoOw ptaszczyzn i krawedzi

— sprawdzenie jakosci materiatow i wyrobow

— sprawdzenie poprawnosci wykonania z uwzglednieniem szczegdtéw

konstrukcyjnych

Odbior robot
Odbidér robot polega na ocenie wykonania zakresu robdt objetych umowa pod

wzgledem jakosci ,ilosci, kosztédw i terminu.

Odbiory robét zanikajacych - wykonawca ma obowigzek zgtosic¢ inspektorowi nadzoru
Zamawiajgcego te roboty do odbioru nie pdzniej niz 2 dni robocze przed odbiorem.
Wykonawca ma obowigzek wykonaé¢ dokumentacje fotograficzng aparatem cyfrowym
robot zanikajacych i na ptycie CD przekazaé ja Zamawiajgcemu oraz inspektorowi.
Jezeli Wykonawca bez odbioru zakryje roboty zanikajace musi sie liczy¢ z koniecznoscia
ich odkrycia na zagdanie inspektora i poniesienie wynikajacych z tego kosztéw.
Odbiory czesciowe — Wykonawca ma obowigzek zgtosi¢ inspektorowi nadzoru
Zamawiajgcego te roboty do odbioru nie pdzniej niz 5 dni roboczych przed odbiorem.
Odbidr koncowy — zgodnie z zawartg umowg

Odbidr pogwarancyjny nastgpi po uptywie gwarancji — zgodnie z zawartg umowa.



Dokumenty odniesienia

- zawarta Umowa

- przedmiar robot

- specyfikacja warunkéw zamodwienia

Ustawa z dnia 7lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. 2021 poz. 2351, tj. 2 2021.12.20
ze zmianami wraz z aktami wykonawczymi)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r., o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2021 poz. 1212
z dnia 05.07.2021r., ze zmianami i regulacjami)

Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury 2z dnia Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie sposobu
deklarowania wtfasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. nr 2016 poz 1966),

obowigzujgce przepisy prawa i normy budowlane



SST 1.1.
Wymiana wind

1. Wstep.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4,

1.5.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt polegajagcych na wymianie czterech dzwigow
osobowych(wind) w budynku Sanatorium MSWiA w Sopocie na bazie istniejgcych
szybéw windowych i maszynowni wind.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest elementem dokumentu przetargowego

i stosowana jest przy zlecaniu i realizacji robdt ujetych w punkcie 1.1.

Firma bedaca dostawcg urzadzen dzwigowych a takze montujgca dzwigi (windy)
powinna posiada¢ wysokiej klasy monteréw i kadre inzynierskg zapewniajgca
profesjonalng realizacje zadania na kazdym etapie robdt a takze na etapie odbioru
UDT. Urzgdzenia dzwigowe powinny by¢ nowoczesne o sprawdzonej technologii w
podobnych obiektach, ktére zapewniajg bezawaryjnosé, komfort i bezpieczenstwo.

Dostawca wind musi przedstawié¢ wytgcznie urzadzenia posiadajgce certyfikaty
i aprobaty Urzedu Dozoru Technicznego, dokumentacje techniczng i inne
niezbedne dokumenty oraz uzgodnienia wymagane przepisami, spefniajagce Normy
Europejskie.

Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe zostaty podane w SST0.0. — Wymagania Ogdlne.

Zakres robot.
— zabezpieczenie miejsca wykonywanych robot na kazdej kondygnac;ji,

— demontaz starych dzwigdw(wind) wraz z wszelkimi elementami
towarzyszacymi  w tym urzadzen w maszynowniach dzwigow,

— wykonanie nowych niezbednych instalacji elektrycznych i niskoprgdowych
wraz z montazem osprzetu,

— pomalowanie Scian szybéw windowych,

— montaz nowych dzwigéw( wind),

— wykonanie niezbednych napraw scian w rejonie wejs¢ do wind na kazdym
pietrze,

— przygotowanie dzwigéw do odbioru UDT,

— przeprowadzenie odbioru UDT,

Ogodlne wymagania.
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w SST 0.0.” Wymagania ogdlne”



2. Materiaty.

Do realizacji wyzej opisanego przedmiotu zamoéwienia mogg by¢ stosowane
wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajace znak CE, spetniajace
warunki okreslone w odpowiednich normach a w przypadku ich braku powinny
mie¢ aprobaty techniczne oraz posiada¢ certyfikaty zgodnosci bgdz dokumentacje

zgodnosci z PN i aprobate techniczng dopuszczajgcy do ich stosowania.

Podstawowe parametry dzwigdw po modernizac;ji

OPIS | CHARAKTERYSTYKA DZWIGU ELEKTRYCZNEGO: W1, W3, W4:

diwig osobowy, elektryczny Znapedem bezreduktorowym w istniejgcym pomieszczeniu maszynowni
lub szybie windowym, srodek trakcyjny w postaci lin stalowych, nie dopuszcza sie zastosowania
srodka trakcyjnego w postaci paséw,
w1 | w3 | wa

udiwig Min 800 kg (10 osdb)

ilos¢ przystankow 11

ilos¢ dojsc 11 - rozmieszczone jednostronnie, (przystanki0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10),

predkosé dzwigu 1 m/s

wysokos¢ ok.31,1m,

podnoszenia

drzwi kabinowe

automatyczne teleskopowe dwupanelowe, o wymiarze: 900 x 2000 mm, wykonanie: ze stali
nierdzewnej wg wzornika producenta, wyposazone w kurtyne swieting,

drzwi szybowe

automatyczne teleskopowe dwupanelowe, o wymiarze: 900 x 2000 mm, wykonanie: ze stali
nierdzewnej , drzwi o klasie odpornosci ogniowej El 60 na kazdym przystanku,

kabina dzwigu

wykonanie: ze stali nierdzewnej -wg wzornika producenta
wyposazenie kabiny:

= panel dyspozycji na Scianie bocznej (wykonany ze stali nierdzewnej o wysokiej odpornosci na
uszkodzenia na petng wysokos¢ kabiny - wyposazony w:

= elektroniczny cyfrowy wyswietlacz LCD wyswietlaniem pieter oraz strzatkami kierunku jazdy,

= podswietlane przyciski ,dyspozycji”’, ,otw. drzwi”, ,zat. wentylator”, ,ALARM”, ze stali
nierdzewnej, potwierdzajace zapaleniem sie przyjecie dyspozycji, z grafika Braille’a, sSwietlng i
dzwiekowq sygnalizacje przecigzenia kabiny, blokade kluczykowg otwartych drzwi.

= os$wietlenie — umieszczone w suficie, energooszczedne LED,

= os$wietlenie awaryjne akumulatorowe - min. 2 godz.,

= sufit — ptaski lub podwieszany ze stali nierdzewnej — do wyboru ze wzornika producenta,

= porecz - ze stali nierdzewnej na Scianie tylnej kabiny,

= lustro — na Scianie tylnej kabiny, ¥ wysokosci Sciany tylnej,

= wentylator — cichobiezny uruchamiany automatycznie,

= podtoga — wyktadana wyktadzing trudnoscieralng niepalng,

= VOX- informacja gtosowa w kabinie o potozeniu windy,

= komunikacja ze stuzbami ratowniczymi — dwukierunkowa za pomoca urzadzenia GSM, karta
SIM Uzytkownika,

wymiar kabiny

1200 x 1600 x 2150 mm - | 1230 x 1600 x 2150 mm - | 1230 x 1600 x 2150 mm -
kabina nieprzelotowa, kabina nieprzelotowa, kabina nieprzelotowa,

kasety wezwan

wykonane ze stali nierdzewnej(antywandal), na wszystkich przystankach zintegrowane z
pietrowskazywaczem cyfrowym, umieszczone w murze — wyposazone w podswietlane na
obwodzie przyciski z grafikg_ Braille’a, podtynkowe, na przystanku parteru osobny
pietowskazywacz umieszczony nad drzwiami szybowymi.

naped

elektryczny, bezreduktorowy, umieszczony w gérnej maszynowni — pomieszczenie istniejgce,
przeciwwaga boczna,

zjazd awaryjny

dojazd kabiny do najblizszego przystanku po zaniku napiecia z automatycznym otwarciem drzwi,




| Zjazd pozarowy

\Zjazd na poziom parteru i otwarcie drzwi przy statym zasilaniu z budynkuu

mikroprocesorowe, zbiorczo$¢ w gora / dét, z mozliwoscig programowania réznych funkcji

sterowanie eksploatacyjnych i funkcji specjalnych, zjazd pozarowy — integracja z centralkg ppoz. budynku,
mozliwos¢ pracy w grupie dzwigu W1 z dZzwigiem W2, oraz diwigu W3 z dzwigiem W4,
jazda specjalna uruchamiana z czytnika kart w panelu dyspozycji,
i Wymiar szer. 1654 mm gf. | Wymiar szer. 1685 mm gt. | Wymiar szer. 1700 mm gi.
1969 mm - szyb istniejacy, 1980 mm - szyb istniejacy, 1980 mm - szyb istniejacy,
podszybie 1842 mm - istniejace 1794 mm - istniejace 1815 mm —istniejace
hadszybie 3655 mm — istniejace 3686 mm - istniejace 3673 mm - istniejace

maszynownia

naped bezreduktorowy umieszczony w istniejgcym pomieszczeniu maszynowni, szaf sterowa
umieszona w istniejgcym pomieszczeniu maszynowni,

wentylacja

grawitacyjna nawiewno — wywiewna

OPIS | CHARAKTERYSTYKA DZWIGU ELEKTRYCZNEGO: W2:

diwig osobowy, elektryczny napedem bezreduktorowym w istniejgcym pomieszczeniu maszynowni
lub szybie windowym, srodek trakcyjny w postaci lin stalowych, nie dopuszcza sie zastosowania
srodka trakcyjnego w postaci pasow,
w2

udiwig Min 1000 kg (13 oséb),

ilos¢ przystankow 11

ilos¢ dojsé 11 - rozmieszczone jednostronnie, (przystanki0,1,2,3,4,5,6,7,8,9,10),

predkosé dzwigu 1m/s

wysokosé ok.31,1m,

podnoszenia

drzwi kabinowe

automatyczne teleskopowe dwupanelowe, o wymiarze: 900 x 2000 mm, wykonanie: ze stali
nierdzewnej — wg wzornika producenta, wyposazone w kurtyne swieting,

drzwi szybowe

automatyczne teleskopowe dwupanelowe, o wymiarze: 900 x 2000 mm, wykonanie: ze stali
nierdzewnej , drzwi o klasie odpornosci ogniowej El 60 na kazdym przystanku,

kabina dzwigu

wykonanie: ze stali nierdzewnej - wg wzornika producenta
wyposazenie kabiny:

= panel dyspozycji na $cianie bocznej (wykonany ze stali nierdzewnej o wysokiej odpornosci na
uszkodzenia na petng wysokos¢ kabiny - wyposazony w:

= elektroniczny cyfrowy wyswietlacz LCD z wyswietlaniem pieter oraz strzatkami kierunku jazdy,

= pods$wietlane przyciski ,dyspozycji”, ,otw. drzwi”, ,zat. wentylator”, ,ALARM”, ze stali
nierdzewnej, potwierdzajgce zapaleniem sie przyjecie dyspozycji, z grafikg Braille’a, swietlng i
dzwiekowq sygnalizacje przecigzenia kabiny, blokade kluczykowg otwartych drzwi.

= oswietlenie — umieszczone w suficie, energooszczedne LED,

= oswietlenie awaryjne akumulatorowe - min. 2 godz.,

= sufit — ptaski lub podwieszany ze stali nierdzewnej — do wyboru ze wzornika producenta,

= porecz - ze stali nierdzewnej na Scianie tylnej kabiny,

= lustro — na Scianie tylnej kabiny, ¥ wysokosci $ciany tylnej,

= wentylator — cichobiezny uruchamiany automatycznie,

podtoga — wyktadana wyktadzing trudnoscieralng niepalna,

VOX- informacja gtosowa w kabinie o potozeniu windy,

komunikacja ze stuzbami ratowniczymi — dwukierunkowa za pomocg urzadzenia GSM, karta

SIM Uzytkownika,

wymiar kabiny

1200 x 2000 x 2150 mm — nieprzelotowa,

kasety wezwan

wykonane ze stali nierdzewnej (antywandal), na wszystkich przystankach zintegrowane z
pietrowskazywaczem cyfrowym, umieszczone w murze — wyposazone w podswietlane na
obwodzie przyciski z grafikg_ Braille’a, podtynkowe, na przystanku parteru osobny
pietowskazywacz umieszczony nad drzwiami szybowymi.




naped

elektryczny, bezreduktorowy, umieszczony w gérnej maszynowni - pomieszczenie istniejace,
przeciwwaga boczna,

zjazd awaryjny

dojazd kabiny do najblizszego przystanku po zaniku napiecia z automatycznym otwarciem drzwi,

Zjazd pozarowy

Zjazd na poziom parteru i otwarcie drzwi przy statym zasilaniu z budynku

mikroprocesorowe, zbiorczo$¢ w géra / doét, z mozliwoscig programowania réznych funkcji

sterowanie eksploatacyjnych i funkcji specjalnych, zjazd pozarowy — integracja z centralkg ppoz. budynku,
mozliwos¢ pracy w grupie z diwigiem W1,
jazda specjalna uruchamiana z czytnika kart w panelu dyspozycji,

szyb Wymiar szer. 1656 mm gt. 2365 mm — szyb istniejacy,

podszybie 1806 mm - istniejace

nadszybie 3637 mm - istniejace

maszynownia

umieszona w istniejgcym pomieszczeniu maszynowni,

wentylacja grawitacyjna nawiewno — wywiewna

Dodatkowo

sygnalizacja dZzwiekowa na zewnatrz — sygnalizujgca przyjazd kabiny

wewnatrz kabiny gtosowa informacja o zatrzymaniu sie kabiny na danym pietrze
dostep do kaset przyzywowych i oraz wewnatrz kabiny musi by¢ dostosowany dla oséb
na wozku inwalidzkim.

funkcja przywotania wind do jazdy szpitalnej na kazdym przystanku

dokonanie odbioru i rejestracji UDT

przekazanie dokumentacji powykonawczej wraz z wszelkimi wymaganymi pomiarami
i instrukcjami.

Sprzet.
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST 0.0.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu i narzedzi, ktére nie
spowodujg niekorzystnego wptywu na jakos¢ materiatdow i wykonywanych robét oraz
bedg przyjazne dla srodowiska oraz bezpieczne dla oséb je obstugujacych.

Transport.
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST 0.0.

Materiaty nalezy przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed przesuwaniem, zawilgoceniem, uszkodzeniem i
zniszczeniem, zgodnie z zaleceniami i wymaganiami zawartymi w instrukcjach
producenta.

5. Wykonanie robét.

1) Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot. Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z przyjetymi
ustaleniami.

2) Prace bedg prowadzone w obiekcie czynnym catg dobe, ogdlnie przyjeto, ze
realizacja robdt nie moze wptywaé negatywnie na funkcjonowanie obiektu.
Wszelkie prace nalezy wykonywaé w sposéb niestwarzajgcy zagrozenia dla oséb
przebywajgcych w obiekcie, zgodnie z harmonogramem rzeczowo-finansowym
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uzgodnionym z Zamawiajgcym. Wszelkie prace w obiekcie muszg byc
wykonywane w godzinach uzgodnionych z Zamawiajgcym. Przedziat godzinowy
w ktérym mogg by¢ wykonywane prace to od 7:00-19:00. Sposdb prowadzenia
prac nie moze znaczagco wptywaé¢ na funkcjonowanie obiektu. W trakcie
prowadzenia prac Wykonawca zobowigzany jest do zachowania estetyki
i czystosci.

3) Zabezpieczenie pozostawionych tymczasowo otwordéw do szybu windowego,
po demontazu starych drzwi, powinno by¢ wykonane z materiatéw co najmnie;j
trudnozapalnych. Wykonanie zabezpieczenia np. z ptyt drewnopochodnych nie
majacych odpowiedniego certyfikatu na trudnozapalnos¢ w funkcjonujacym
obiekcie jest niezgodne z przepisami ppoz.

4) Nalezy mozliwie szczelnie zabezpiecza¢ tymczasowe otwory po drzwiach windy
w celu niedopuszczenia do szybkiej transmisji ewentualnego zadymienia na
inne kondygnacje z pietra na ktérym powstatby pozar.

5) Nalezy pozostawié do celdw komunikacji i ewakuacji szerokos$¢ korytarza min.
1,4 m - dotyczy pietra funkcjonujacego. W przypadku pietra "wyfaczonego"
i obecnosci jedynie monterdw i nadzoru, szeroko$s¢ mozna zmniejszy¢ do min.
1,2 m (dla max 20 oséb na pietrze).

6) Materiaty takie jak skrzynie narzedziowe, duzo-gabarytowe elementy
montazowe, nie powinny by¢ pozostawiane na korytarzach w sposéb
utrudniajgcy ewakuacje (tj. zmniejszajgce szerokos$¢ ponizej 1,4 m i ustawiane
W sposob grozacy upadkiem i tarasowaniem drogi ewakuacyjnej), nie mogga
zastania¢ ROP-6w, dostepu do gasnic i hydrantéw wewn. Ewentualne
zastawienie gasnic i hydrantu niezbedne do wykonania prac na danej
kondygnacji, nalezy skonsultowacd ze specjalistg ds ppoz w celu wypracowania
rozwigzania tymczasowego.

7) Nalezy ogranicza¢ ilos¢ dodatkowych elementéw gromadzonych na
korytarzach, a takze organizowac ich transport klatkami schodowymi w sposéb
nie blokujgcy przepustowosci klatek w przypadku nagtego ogtoszenia alarmu i
rozpoczecia ewakuacji (np. transport po jednym elemencie). Zadnych
elementdéw nie wolno pozostawia¢ na klatkach schodowych i w przedsionkach.

Kontrola jakosci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST 0.0.

Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowaé pod wzgledem ich jakosci.
Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ kierownik budowy
w porozumieniu z Inspektorem nadzoru. Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy
dostarczone materiaty i wyroby posiadajg jeden z nizej wymienionych dokumentéw:
— deklaracje zgodnosci WE, wystawiong przez producenta po dokonaniu
odpowiedniej procedury oceniajacej ( oznaczenie znakiem CE)
— oS$wiadczenie dostawcy o zgodnosci z indywidualng dokumentacja techniczna
i obowigzujgcymi normami — dotyczy wyrobow do jednostkowego stosowania
w konkretnym obiekcie budowlanym.
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Wyroby muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez wykonawce inspektorowi.

Jakiekolwiek materiaty nie spetniajgce tych wymagan bedg odrzucone.

Wszystkie badania i pomiary bedg prowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca bedzie przekazywat inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan i pomiaréw
ponosi wykonawca.

Odbiér robaét.
Ogélne zasady odbioru robdt podano w SST 0.0.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z wymaganiami Zamawiajgcego i SST jezeli
wszystkie pomiary i badania wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Dokumenty odniesienia

Ustawa z dnia 7lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. 2021 poz. 2351, tj. 2 2021.12.20
ze zmianami wraz z aktami wykonawczymi),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r., o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2021 poz. 1212 z
dnia 05.07.2021r., ze zmianami i regulacjami,

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. 2020 poz 1609),
Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 7 grudnia 2012 r. w sprawie rodzajow
urzadzen technicznych podlegajgcych dozorowi technicznemu ( Dz.U. 2012 poz 1468),
Rozporzadzenie Ministra Przedsiebiorczosci i Technologii z dnia 30 pazdziernika 2018r.
w sprawie warunkdw technicznych dozoru technicznego w zakresie eksploatacji,
napraw i modernizacji urzgdzen transportu bliskiego ( Dz.U. 2018 poz 2176)

PN-IEC 60364( wszystkie obowigzujgce arkusze) — Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych

PN-EN 12464 — Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy

PN- IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi lub fgczeniowymi.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych ITB
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