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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonywania
I odbioru robot rozbidorkowych i przygotowawczych w zwigzku z rozbiorka kladki dla
pieszych nad torami PKP linii Kutno-Pita (linia nr 18, w km 91,863) w Aleksandrowie
Kujawskim , w sgsiedztwie przejazdu kolejowego w ul. Dworcowe;j

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robo6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot rozbidrkowych

I obejmuyja:

demontaz stalowych oston trakcyjnych

demontaz stalowych oddymnic

demontaz porgczy stalowych, mostowych przy pomocy palnika acetylenowego,
demontaz stalowych stupow z oczepami

demontaz stalowych dzwigarow biegéw schodowych ze stezeniami

demontaz stalowych belek ustroju no$nego

demontaz i zatadunek elementow mostowych - prefabrykaty ,pomostu, stopnie
i spoczniki

burzenie przy pomocy miotdw pneumatycznych (rozbidrka mechaniczna)
elementdéw zelbetowych - stop fundamentowych o grubosci ponad 40 cm

e QOraz:

Uwaga:

wywiezienie elementow stalowych z terenu rozbiorki (transport na sktadowisko
Wykonawcy z mechanicznym zaladunkiem 1 roztadunkiem)

wywiezienie elementdw prefabrykatow z terenu rozbiorki (transport na
sktadowisko Wykonawcy z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem)
wywiezienie gruzu z terenu rozbidrki (transport na sktadowisko Wykonawcy
z mechanicznym zaladunkiem 1 roztadunkiem)

Materialy rozbiorkowe nalezy przejrze¢ i posortowaé. Ostateczng decyzje
0 przydatnosci do ponownego wykorzystania materialow podejmie Inzynier
W porozumieniu z Zamawiajacym.

Materialy nie nadajace si¢ do ponownego wbudowania Wykonawca winien
odtransportowa¢ na skladowiska przy zachowaniu przepisow odnosnie
ochrony srodowiska i zagospodarowania odpadow (Ustawa z dnia
27 kwietnia 2001 r. o odpadach - Dz. U. Nr 62 poz. 628 ze zmianami).

Materialy nadajace si¢ do ponownego wbudowania s3 wlasnoscig
Zamawiajacego i nalezy je odwiez¢ na skladowisko Zamawiajgcego.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
I ST D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inzyniera. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1. Palniki tlenowo-acetylenowe do cigcia porgczy.

3.2. Pity mechaniczne do cigcia poreczy.

3.3. Mloty pneumatyczne (wraz ze sprezarkg powietrzng przewozng, spalinowsg) - do
rozkruszenia betonu rozbieranych elementow.

3.4. Samochody wywrotki o mnos$nosci 100+160 kN do przewiezienia -elementéw
rozbiorkowych na sktadowisko.

3.5. Dzwig samochodowy — do demontazu konstrukcji stalowej

3.6. Ladowarka samobiezna.

4. Transport

4.1. Do przewiezienia elementow rozbidorkowych oraz pokruszonych czgéci ustroju nosnego
na sktadowisko zastosowa¢ samochody wywrotki o nosnosci 100+-160 kN lub samochody
skrzyniowe o dlugosci przestrzeni fadunkowej odpowiedniej do przewozonych elementow.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".
5.2. Projekt rozbiorki

Roboty rozbiorkowe beda prowadzone po zamknigciu ruchu pieszego na ktadce.

Szczegotowy projekt technologiczny rozbidrki elementéw obiektu mostowego lub
budowlanego wraz z harmonogramem robot Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie na
podstawie kolejnosci robdt okreslonej Dokumentacji Projektowej. Ww. projekt nalezy
uzgodni¢ z odpowiednig jednostka PKP oraz Administratorem wiaduktu.

Zatozona przez Wykonawce rozbidrki technologia demontazu elementéw ustroju nosnego
1 podpér powinna uwzgledniaé obecny stan konstrukcji oraz konieczno$¢ zastosowania
bezpiecznej metody rozbidrki.

Projekt technologiczny rozbiorki powinien okresla¢ kolejnos¢ i1 sposob demontazu
poszczegblnych elementow, drogi technologiczne dla sprzetu i rusztowania pomocnicze.
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Na podstawie projektu technologicznego rozbidrki oraz harmonogramu robot nalezy
opracowac technologi¢ ruchowo-przewozowa pociagdw oraz w porozumieniu z PLK (spétka
PKP SA.) tymczasowy rozktad jazdy pociggdéw, uwzgledniajacy konieczne ograniczenia
ruchu pociagoéw.

Projekt rozbiorki kladki oraz pozostate niezbedne projekty nalezy uzgodnié
z odpowiednig jednostka drogowa (Zamawiajagcym - ZDM) oraz przedstawi¢ Inzynierowi
do zaakceptowania.

Projekty rozbidrki ktadki oraz pozostate projekty zawierajace elementy kolizyjne z PKP
SA. nalezy uzgodni¢ z odpowiednimi stluzbami PKP oraz przedstawi¢ Inzynierowi do
zaakceptowania.

Przed przystgpieniem do rozbiorki ktadki nalezy zabezpieczy¢ torowisko pod ktadka.

5.3. Zakres wykonywanych robot.

Wykonanie rozbiorki elementéw obiektu mostowego lub budowlanego Wykonawca
winien przeprowadza¢ na podstawie ww. Projektu technologicznego rozbiorki.

5.3.1. Demontaz stalowych porgczy, oddymnic i oston trakcyjnych.

Demontaz poreczy, oddymnic i oston trakcyjnych przeprowadzi¢ recznie z uzyciem
palnikow acetylenowych lub pit do cigcia metalu.

5.3.2. Demontaz prefabrykatow pomostu, stopni i spocznikow

Prefabrykaty pomostu ktadki oraz prefabrykaty stopni i spocznikéw zdemontowac po ich
oddzieleniu od konstrukcji nosnej ktadki lub schodow. Spoiny 1aczace prefabrykaty
Z konstrukcja nosng wypali¢ palnikami acetylenowymi, pitami mechanicznymi lub innymi
urzadzeniami mechanicznymi.

Demontaz prefabrykatéw wykona¢ zurawiami. Zaleca si¢ zatadowanie prefabrykatow
bezposrednio po demontazu na srodki transportu.

5.3.3. Demontaz dzwigaréw stalowych.

Demontaz stalowej konstrukcji ktadki 1 schodow przeprowadzi¢ na podstawie Projektu
technologicznego rozbiorki opracowanego przez Wykonawce. Stalowe dZzwigary demontowac
przy pomocy zurawia samochodowego.

Przed przystagpieniem do demontazu dzwigarow moze konieczne by¢ podparcie
konstrukcji na klatkach stalowych.

5.3.4. Rozbidrka fundamentow betonowych.

Zelbetowe elementy - fundamenty rozebraé miotami pneumatycznymi o wymiennych
ostrzach. Cigcie zbrojenia recznie z uzyciem palnikow acetylenowych lub pit do cigcia
metalu. Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ w sposob, ktory nie wptynie na duze ograniczenia
ruchu pociagow.

5.4. Wykonanie rusztowan pomocniczych oraz oslonowych

Do wykonania rob6t na wysokosci wykonaé rusztowania z klatek lub podwieszone.

Miejsca rozbiorek nad ciggami komunikacyjnymi nalezy ostoni¢, wykonujac odpowiednie
elementy ostonowe podwieszane do obiektu lub mocowane do specjalnie wykonanych
rusztowan.
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5.5. Transport materialow z rozbiorki

Materiaty rozbidrkowe po posortowaniu nalezy przewiez¢ samochodami samowytadow-
czymi na skladowisko Wykonawcy, zaakceptowane przez Inzyniera z zachowaniem
przepisoOw dotyczacych ochrony srodowiska 1 gospodarki odpadami. Materiaty przeznaczone
do ponownego wykorzystania nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.6. Rekultywacja terenu

Po wykonaniu robot rozbidorkowych nalezy uprzatnaé teren oraz wykonaé rekultywacje
terenu. Projekt rekultywacji oraz zagospodarowania terenu winien opracowa¢ Wykonawca.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady odnosnie kontroli jakosci robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

6.2. Kontroli jakos$ci robot podlega zgodno§¢ wykonanych robdt z Dokumentacja Projektowa
oraz ustaleniami Specyfikacji Technicznej.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych asortymentodw robot jest:

— Mg - dla elementoéw stalowych,

- mi-dla poszczeg6lnych elementow betonowych,
— m - dla kraweznikéw, poreczy i barier ochronnych,
— m?- dla izolacji pomostu,

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot podano w D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

9. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w D-M.00.00.00 "Wymagania og6lne".

Cena wykonania robdt obejmuje:

—  prace przygotowawcze

— montaz i demontaz rusztowan podpierajacych 1 pomocniczych,

— rozbidrke poszczegodlnych asortymentdw,

— wykonanie pozostatych robot przygotowawczych,

—  uprzatnigcie terenu po rozbidrce,

— rekutywacja terenu po rozebranej ktadce,

— zatadunek 1 odtransportowanie materiatdbw odpadowych pochodzacych
Z rozbidrki na sktadowisko Wykonawcy zaakceptowane przez Inzyniera.

— zaladunek 1 odtransportowanie materiatow do ponownego wykorzystania
pochodzacych z rozbiorki na miejsce wskazane przez Inzyniera.
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10. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001 roku poz. 628 ze
zmianami).

Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym. Zalgcznik nr 1 do
zarzadzenia Ministréw Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych nr 184
z dnia 06.06.1990 r.

ST D.01.02.03.
-48-



