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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST.D.00.00.00
Wymagania ogélne cz¢$é¢ drogowa

WSTEP

Przedmiot SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) odnosi si¢ do wymagarn wspélnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktére zostana wykonane w ramach
robét

Zakres stosowania SST

Szczegélowe Specyfikacje Techniczne stanowig czg$é¢ Dokumentdéw Przetargowych i Umownych
i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét..

Zakres robét objetych SST

1.4.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé¢ w powigzaniu z Szczegétowymi Specyfikacjami
Technicznymi.

1.4.2. Niezaleznie od postanowien Umowy, normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione
w Szczegdlowych Specyfikacjach Technicznych bgda stosowane przez Wykonawcg.

Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno
uzytkowa (drogg) albo jego czgé¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.42. Cena umowna (kontraktowa) - kwota wymieniona w Umowie (Kontrakcie) jako wynagrodzenie
nalezne Wykonawcy za wykonanie Robdt budowlanych wraz z usunig¢ciem wad, zgodnie
z postanowieniami warunkéw Umowy (Kontraktu).

1.43. Chodnik - wylaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.4. Data rozpoczecia - data, okreslona w szczegélowych warunkach Umowy (Kontraktuj, od ktérej
wykonawca moze rozpoczaé Roboty budowlane okreslone w Umowie (Kontrakcie).

1.4.5. Data zakonczenia - data powiadomienia Zamawiajacego przez Inspektora nadzoru o gotowosci
Robot budowlanych do odbioru.

1.4.6. Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne oraz rysunki
dostarczone Wykonawcy przez Zamawiajacego w ramach Umowy (Kontraktu), jak rowniez
wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne, rysunki, probki, wzory, modele, instrukcje obstugi,
sporzadzone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru.

1.4.7. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
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wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obslugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia
po jego zakonczeniu.

Dylatacja - miejsca przerw w konstrukcji, w celu umozliwienia przemieszczen konstrukeji
wywolanych wplywami termicznymi lub innymi, nie powodujgc jej uszkodzenia.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inspektora nadzoru, Wykonawca i projektantem.

Izolacja — lub hydroizolacja — warstwa wykonana na konstrukcji w celu niedopuszczenia
wody do konstrukeji.

Jednostka uprawniona — jednostka naukowo-badawcza lub inna posiadajgca uprawnienia
wydane przez Ministerstwo Komunikacji i Gospodarki Morskiej do wykonania badan,
przegladdw konstrukeji lub innych robét.

Jezdnia - cze§é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w j ego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu,

Inspektor nadzoru - osoba prawna lub fizyczna (w tym réwniez pracownik Zamawiajacego),
wyznaczona przez Zamawiajgcego do reprezentowania jego intereséw przez sprawowanie
kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych z Dokumentacja Projektowa, ST, przepisami,
zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw Umowy (IContraktu).

Korona drogi -jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
i pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukeja nawierzehni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czgéé wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowWOw.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utoZenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kosztorys ofertowy — wyceniony przez Wykonawcg kosztorys w oparciu o Tabelg Elementow
Rozliczeniowych.

Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru rejestr z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie
wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, =zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakoéci materiatéw oraz Robét.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg
Projektowa i Szczegdlowymi Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.



1.4.24.

1.4.25.
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Most — obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wigZzgca - warstwa znajdujaca si¢ micdzy warstwg scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyrdwnania nieréwnoéci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sklada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skiada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podloza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna, odsgczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigeie na plaszczyZnie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

Objazd tymezasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnoé¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami,
ajesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i kizewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigeych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

Podloze ulepszone - gérna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwiazanych

z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowej.



1.5.

1.4.36.

1.4.37.

1.4.38.

1.4.39.

1.4.40.

1.4.41.

1.4.42.

1.4.43.

1.4.44.

1.4.45.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejacego polaczenia.

Przepust - obickty wybudowane w formie zamknigte]j obudowy konstrukcyjnej, stuzace do
przeplywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kolowego,
pieszego.

Przepust z blachy falistej (karhowanej) - konstrukcja przepustu drogowego wykonanego
z zakrzywionych arkuszy specjalnie profilowanej blachy falistej, faczonej ze sobg za pomocg érub,
wokot ktérego znajduje sie odpowiednio zaggszezony grunt zasypki lub inny materiat (beton)

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurociag itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robdt.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Szeroko$é ealkowita obiektu - odleglo$é miedzy zewngtrznymi krawedziami konstrukeji obiektu,
mierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejmuje calkowita szeroko$¢ konstrukcyjng
ustroju niosacego.

Przedmiar robét - wykaz Robét z podaniem ich ilosci w kolejnodci technologicznej ich
wykonania.

Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrgbng calosdc
konstrukcyjna lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa,
modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1.

1.5.2.

Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi ~ wymaganymi  uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi, lokalizacje
i wspélrzedne punktéw gldwnych trasy oraz reperéw. Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt,

Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa zawiera:

- opis techniczny projektu budowlanego,
- rysunki,

- decyzje administracyjne.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego po podpisaniu umowy 2 egzemplarze dokumentacji



1.5.3.

1.5.4,

1.54.1.

1.5.5.

projektowo - wykonawczej na roboty objete niniejszg Umowa.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ konieczne uzupelnienie Dokumentacji
Projektowe]j przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i SST
na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

Zgodno$é Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig czgs¢ Umowy, a wymagania wyszczegdlnione w
cho¢by jednym z nich $3 obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszezen w Dokumentach Umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inspektora nadzoru ktéry dokona odpowiednich zmian
lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacjg Projektows
i STWiIORB.

Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z
okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. Dane okres$lone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB bedg uwazane
za wartoéci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowg
lub SST, i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
Umowy az do jej zakonczenia i odbioru koficowego catosci robét.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W czasic wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajac w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakéw, dla
ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony
w ceng kontraktowa.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Roboét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot
Wykonawca bedzie: utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokél Terenu Budowy oraz bedzie unika¢
uszkodzen lub ucigzliwosci dla o0séb lub wilasnodci spolecznej i innych, a wynikajacych ze



a)
b)

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

1.5.9.

skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania. Stosujgc
sie do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:

Lokalizacje warsztatow, magazyndw, skladowisk, ukopdw i drég dojazdowych

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed;

zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwodcia powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie  utrzymywaé sprawny sprzet — przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne
beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza sie¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatéw na §rodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot,
a po zakonczeniu Rob6t ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste}) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organdéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie érodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

Ochrona wlasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdgcych wilascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczgcia Robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi
iurzadzen podziemnych wykazanych w  dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigZenia na o$ przy transporcie
materialéw i wyposazenia na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
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wladz do przewozu nietypowych tadunkow i w sposoéb ciagly bedzie o kazdym takim fadunku
powiadamial Inspektora nadzoru. Pojazdy lub ladunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe
nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w ten spos6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywal wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczefistwa publicznego. Uznaje sig, ze
wszelkie koszty zwiazane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrgbnej
zaplacie i s uwzglednione w Cenie Umowy.

Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do Rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakoficzenia przez
Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwiazane z Robotami i
bedzie w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych ibgdzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnoé$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowa¢ Inspektora nadzoru o
swoich dzialaniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnoéne dokumenty.

Rownowazno$¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w Umowie powolywane sg konkretne normy lub zbiory przepiséw, ktore spetnia¢
maja materialy, wytwornie i inne zapasy bedace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do wykonania
i zbadania, stosowaé sie beda. obowigzujgce przepisy najnowszego wydania lub wydania
poprawione odnognie norm i zbioréw przepiséw, chyba ze w Kontrakcie stwierdza si¢ wyraznie co
Innego.

Tam, gdzie te normy i zbiory przepiséw maja charakter ogoélnokrajowy, lub odnoszg si¢ do
konkretnego regionu, zostang przyjete inne obowiazujace normy, ktore zapewniajg wykonanie na
zasadniczo réwnym lub wigkszym poziomie niz wymagany przez wczesniej wyszczegolnione
normy i zbiory przepisow pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenia na pismie
przez Inspektora nadzoru. Réznice pomiedzy wyszezegolnionymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokladnie odnotowane na pi$mie przez Wykonawce i przedtozone
Inspektorowi nadzoru co najmniej na 5 dni przed data oczekiwanego przez Wykonawce
zatwierdzenia ich przez Inspektora nadzoru. W przypadku gdy Inspektor nadzoru stwierdzi, ze
zaproponowane zamienniki nie zapewniaja wykonania na zasadniczo réwnym poziomie.
Wykonawca zastosuje si¢ do norm wyszezeg6lnionych we wcze$niej wspomnianych
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dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczgce proponowanego
srédla wytwarzania, zamawiania, lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czeéci) materialow z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego 7rodla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan
w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédla w sposéb ciagly spetniajg
wymagania Szczegoltowej Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materialéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to Zrodta wskazane przez Zamawiajgcego
ijest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speinienie wymagan ilosciowych
i jakoéciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodla. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym:
oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu ukopéw i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu a po ukonczeniu Robot po
uprzednim uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru bgda utylizowane

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad lub utylizowane
odpowiednio do wymagan Inspektora nadzoru.

Eksploatacja zZrédet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy
beda zutylizowane badZz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych robét, niz te dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj Robét, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty. Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieodebraniem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do Robot
i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektora nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.



2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej tydzien przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom zawartym w STWiORB,
Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru, w przypadku braku ustalen w fakich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru

Sprzet bedacy wlasnodcia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwoé¢ wariantowego uzycia sprz¢tu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru t uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczef obcigzenia na of przy transporcie materiatow
(sprzetu) na i z terenu robdot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych fadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora
nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwodci przewozonych materiatéw.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog publicznych
na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowa, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami STWiORB, Programie Zapewnienia Jakos$ci (PZJ), projektu organizacji oraz poleceniami

Inspektora nadzoru

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w Dokumentacji



6.1.

6.2.

6.3.

Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostang, jesli wymagaé tego
bedzie Inspektor nadzoru poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysokodci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokladnoé¢. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji
lub odrzucenia materialow i elementéw Robét beda oparte na wymaganiach sformulowanych w
Umowie, Dokumentacji Projektowej i w STWIiORB, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materialow 1 Robdt, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, do§wiadczenia z przesztoéci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robét. Skutki finansowe
z tego tytulu ponosi Wykonawca.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakoSci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi nadzoru,
programu zapewnienia jakodci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robdt,
mozliwoéci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa, STWiORB oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru.

Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zalozong jako$¢ Robdt. Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng kontrolg Robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materialéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze =zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz Robdt z czgstotliwoscia
zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i STWIORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone
w STWiIiORB, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone. Inspektor
nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektor nadzoru $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okre$lajgcych procedury badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, Ze moga wplynaé ujemnie
na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete istwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materialdw. Wszystkie koszty zwigzane
z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonaweca.

Pobieranie probek
Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek,

opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobiefistwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong
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mozliwo§é udzialu w pobieraniu probek., Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie
przeprowadzaé dodatkowe badania tych materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda
dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektor nadzoru. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektor nadzoru beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektor nadzoru.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektor nadzoru,

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektor nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca przedstawi na
pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru,

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie)
bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych,

Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Dla celéw kontroli jakosei i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u Zrédla ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Rob6t prowadzonego przez Wykonawcg,
bedzie oceniaé zgodno$é materialéw i Rob6t z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki materialéw i prowadzic
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylgcznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i Robdét z Dokumentacja Projektowg i STWIORB.
W takim przypadku catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow
i dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub

- aprobaty techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spelniaja wymogi Szczegélowej Specyfikacji
Techniczne;j.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia

dostarczona do Robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
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poparte wynikami badafn wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgdg dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi nadzoru. Jakiekolwiek materialy, ktére nie speiniajg tych wymagan beda
odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢
przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy be¢dzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Do Dziennika Budowy
nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robét,

- przebieg robét, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru.,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréow Robot,

- wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszezegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przedlozone

Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strona Kontraktu i me ma uprawnien do wydawania polecefi Wykonawcy
Robot.



6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiar6w stanowi dokument dokumentacji powykonawczej.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badafi Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 6.8.1. + 6.8.3 nastgpujace
dokumenty:

- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Placu Budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokotly odbioru robot,

- protokotly z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

7.1.

7.2.

7.3.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bgda zawsze dostgpne
dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajgcego.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar robot bedzie okredlaé¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
i STWiORB, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robdt. Obmiaru Robot dokonuje Wykonawea po
pisemnym powiadomieniu Inspektor nadzoru w zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwick blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w Szczegblowych Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukoniczenia wszystkich Robét i nie jest podstawa do uzyskania dodatkowego wynagrodzenia z uwagi na
oferowana przez Wykonawcg kwote wynagrodzenia ryczaltowego. Bledne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inspektora nadzoru na pi$mie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg
i Inspektor nadzoru.

Zasady okre$lania iloSci Rob6t i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli Szczegélowe Specyfikacje Techniczne wilasciwe dla danych Robét nie
wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dlugoé¢ pomnozona przez $redni

przekroj.

lloéci, ktére maja byé obmierzone wagowo, begda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Szczegdlowych Specyfikacji Technicznych.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy



Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne
swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane
w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

8.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w Robolach. Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgeda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupehione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
mogg by¢ dolgczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznodci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi koficowemu catosci robét,

¢) odbiorowi ostatecznemu

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz
ilodci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postgpu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru wraz z przedstawicielami Zamawiajacego.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzZniej jednak niz
wciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora
nadzoru.

Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér koncowy calosci robét

8.3.1. Zasady odbioru koncowego calodci robét

Odbidr konicowy catosci robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do zakresu oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koficowego catodci robot bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy.

Odbidr koncowy calosci robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowy calosci robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoéciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badafn i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnodci wykonania robét z dokumentacja projektowa i STWiORB.
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W toku odbioru koncowego catoéci robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw koncowych czesci
robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robét uzupehniajacych
w poszczegblnych elementach konstrukcyjnych i wykoficzeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego calodci robot.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB
zuwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszong warto$é wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru konicowego calosci robot

Podstawowym dokumentem jest protokél odbioru koficowego calodci robét, sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru konicowego catosci robot Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace
dokumenty:

a) dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

b) dzienniki budowy,

¢) rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robét wlascicielom urzadzen,

d) geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bgdg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wylkonanie.

8.4. Odbidr ostateczny (po uplywie okresu r¢kojmi i gwarancji)

Odbiér ostateczny przeprowadzony zostanie po uplywie okresu rekojmi i gwarancji i polega na
ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad, ktére ujawnig si¢ w okresie rgkojmi
i gwarancji.

Odbiér ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3.1 ,,0dbiér koncowy catosci robot".

PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnoéci jest cena ryczaltowa co zawarte zostanie przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnodci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru Robét. Kwota ryczaltowa pozycji
Przedmiarowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajgce si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowe;j.



10.

Kwoty ryczaltowe Robdt bgdg obejmowac:

robocizng bezpodrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow
i transportu na Teren Budowy.

- warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08-1994r, pdz. 414 z péz. zmianami).
Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz. U. Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz. U. Nr 25, péz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163
péZniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r. (Dz. U. Nr 25 pé6z. 133)
Rozporzadzenie MSWiA z 03.11.1998r.(Dz. U. Nr 140poz.906)

Warunki Umowy



1.1.

1.2.

1.3.

1.4.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST.D.01.01.01
Wytyczenie placu

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej szczegdélowej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z utwardzeniem placu.

Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Umownych
i nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot .

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnoéciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie parkingu polozenia obiektow
inzynierskich odtworzenie trasy i punktéw wysokos$ciowych.

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gléwnych punktow
wysokosciowych,

b) wyznaczenie dodatkowych punktdéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

d) =zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i koficowy

1.5.

2

2.1.

2.2,

3.

punkt trasy.
Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczgee robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 1.5.
MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D.00.00.00
»Wymagania ogdlne" pkt. 2.
Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, stupki betonowe albo ruty metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra. Pale drewniane mieszczone
poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15
do 0,20 m i dlugosé od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki
drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow u’trwalanych w istniejgcej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05m. ,Swiadki" powinny miec
dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
SPRZET



3.1.

3.2.

20

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 3.

Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyezki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnoéci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1.

4.2

Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 4.
Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

5.2.

Ogolne zasady wykonania robét
Og6lne zasady wykonania robot podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 5.
Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystagpieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajgce
lokalizacje, i wspélrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperéw. W oparciu o materialy
dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich
blgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny by¢ usunigte na koszt Wykonawcy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzg¢dne terenu
okre$lone w dokumentacji projektowej sg zgodne =z rzeczywistymi rzednymi (terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych
okres$lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byé zmieniane przed podjgciem odpowiedniej
decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rz¢dnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora nadzoru, zostana wykonane na koszt Wykonawcy.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzcholkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktéw. Forma i wzoér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcey.
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5.4.

5.5.

6.

6.1,

6.2.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowiazkéow Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowanie w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub shipkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglto$é pomiedzy punktami gléwnymi na
odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Maksymalna odlegloé¢ miedzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy w terenie plaskim powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskim
powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem parkingu i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych
budowlach wydhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okre$la¢ z taka dokladnoscia, aby $redni blad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperdw
panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

Odtworzenie osi parkingu

Tyczenie osi parkingu nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreélonej w dokumentacji projektowej. O§ powinna by¢ wyznaczona w
punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtodci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztaltowania, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi
trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wicksze 5 cm . Rzgdne niwelety punktow
osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoécia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej, Do utrwalenia osi parkingu w terenie mozna uzy¢ materiatow
wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczanie tylko wowczas, gdy Wykonawca
robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot,

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupemienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych
przez Inspektora nadzoru. Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki Iub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypdéw o wysokosci
przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow glebszych niz | metr. Odleglo$¢ migdzy palikami lub wiechami
nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojéw poprzecznych
musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 6.

Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
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nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie
z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogd6lne' pkt. 7.
Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 8.
Spos6b odbioru robot
Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inspektorowi nadzoru.
PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w SST.D.00.00.00,,Wymagania ogélne" pkt. 9.
PRZEPISY ZWIAZANE
Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3. 1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST.D.01.02.02
Rozbiorka elementow drog,

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru rozbiorki elementéw drog.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres rob6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z rozbidrka:
- warstw nawierzchni,
- istniejgcych elementéw drég

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Stosowane okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 1 4.

1.4.2. Ogdlne wymagania dotyczace robdt Ogdlne wymagania dotyczace robdét podano w SST.D.00.00.00
»Wymagania ogdlne" pkt. 1 .5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt. 2.

3. SPRZET
3.1. Og6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwiazanych z rozbidérka elementéw drég, moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora nadzoru:

- spycharki,

- ladowarki.

- samochody cigzarowe,

- mioty pneumatyczne, -pily mechaniczne.

- koparki.

4, TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 4.
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Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 5.

Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementow drég, obejmujg usuni¢cie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inspektora
nadzoru. Jedli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowe;j,
Inspektor nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okre$lony przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub
przez Inspektora nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora
nadzoru. Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢
usuniete z terenu budowy.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogblne zasady kontroli jakosci robét podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne" pkt. 6.

Kontrola jako$ci robét rozbiéorkowych

Kontrola jakodci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajgcego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni,
ogrodzen i przepustow powinno spelia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST.D.02.00.01
»Roboty ziemne".
OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 7.
ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 8.
PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogalne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 9.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST.D.03.01.01
Koryto wraz z profilowaniem i zage¢szczaniem podloza

1. WSTLEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podioza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukeji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 1 - 4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczjce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgcee sprzetu podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podfoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig

korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- r6éwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem: Inspektor nadzoru
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podloza oraz na
pobliskie obiekty budowlane.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w SST.D.00. 00.00 ,,Wymagania ogélne" pkt. 4.
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WYKONANIE ROBOT

Ogoélne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 5.
Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczeciem roboét zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszezania podtoza jest mozliwe wylacznie za
zgodag Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po
wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé sig, ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciaggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w odstgpach nie wigkszych niz co
10 metrow. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnoscei jego moc nalezy dostosowad do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sa roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektor nadzoru. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inspektora nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.
Profilowanie i zaggszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen, Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzadne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzadne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zaniZzenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowang
przez Inspektora nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajagcy wymagania obowigzujace dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysoko$ciowych i
zagedcié warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 4. Sciety grunt
powinien by¢é wykorzystany w robotach ciemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora
nadzoru. Bezpoérednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapic¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie
podioza nalezy kontynuowa¢ do osiagnigeia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od wymaganego.
Wiskaznik zageszczenia nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie obcigzen plytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modul odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotno$¢ gruntu
podloza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20%
do +10%.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on

zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
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Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podfoza
Inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.2.

6.2.1.

Ogéblne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 6.
Badania w czasie robét

Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podloza podaje tablica 4.

Tablica 4. Czgstotliwoé¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. [Wyszczegélnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwoéé badan i pomiaréw

1 Szerokosc¢ koryta co 50m

2 Réwnos¢ podluzna co20m

3 Rownos¢ poprzeczna co50m

4 Spadki poprzeczne co 50 m

5 Rzegdne wysokodciowe co 50 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie co 100 m

7 Zageszczenie, wilgotnosé gruntu w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
podioza rzadziej niz raz na 100 m poszerzenia

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w

punktach gléwnych tukéw poziomych

6.2.2

6.2.3.

6.2.4.

6.2.5.

6.2.6.

. Szeroko$é¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze roznié sig od szerokodci projektowanej o wigcej
niz+10 cm i-5 cm.

Rowno$é koryta (profilowanego podioza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata zgodnie z normg
BN-68/8931-04.

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5%.

Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

0O$ w planie nic moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz £ 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub wiccej niz + 5 cm dla pozostalych drég.
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6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od wymaganego.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordwnanie warto$ci modutow odksztalcenia, to
warto§¢  stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnie
znormg BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotnos¢ w c/asie zageszczania nalezy
badaé wedtug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania / wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre$lonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm.
wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 8. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektor a nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnodci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt9.

10. PRZEPISY ZWIA/ANE

Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie plyta

BN-68/8931 -") 1 Drugi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST.D.10.03.01
Nawierzchnie z elementéw prefabrykowanych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych.

1.2.7Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegélowej specyfikacji
technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sic wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3.Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych, stosowanych w budownictwie drogowym, penigcych
rolg:

- dojazdéw tymezasowych na czas budowy i modernizacji drog oraz przebudowy istniejgcych i budowy nowych
obiektéw mostowych,

- prowizorycznych nawierzchni ulic, placéw i parkingow,

- drog dojazdowych, tgczacych plac budowy z drogami publicznymi, drég wewngtrznych placu budowy i drog
montazowych.

Niniejsza OST dotyczy tymczasowych nawierzchni wykonywanych z plyt drogowych betonowych szesciokatnych,
zelbetowych wielootworowych, zelbetowych petych i zelbetowych szesciokatnych.

1.4.0kresélenia podstawowe

1.4.1. Tymczasowa nawierzchnia z elementéw prefabrykowanych - nawierzchnia z piyt drogowych betonowych i
zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdéw na czas okredlony.

1.4.2. Pozostale okreélenia sa zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5.0gélne wymagania dotyczace robot

Og6lne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1.0goélne wymagania dotyczace materialow

Ogdblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementow prefabrykowanych objgtych
niniejszg OST, s3:

- plyty drogowe, betonowe lub zelbetowe,

- piasek na podsypke i do zamulania spoin,

- woda.

2.3.Plyty betonowe i zelbetowe

Plyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-
03/01 [2] i BN-80/6775-03/02 [3].

2.3.1. Typy, rodzaje i odmiany plyt

W zaleznosci od konstrukeji i przeznaczenia rozréznia sie nastgpujace typy plyt drogowych:



- betonowe szesciokatne - T,

- zelbetowe wielootworowe - IOMB,

- zelbetowe petne - PDP,

- zelbetowe sze$ciokatne - TAR.

W zalezno$ci od ksztaltu plyt rozréznia si¢ nastgpujace rodzaje:

- plyty drogowe betonowe szesciokatne (zwykle, infuly i potéwki),

- plyty drogowe zelbetowe wielootworowe (duze i mate),
- plyty drogowe Zelbetowe pelne (waskie i szerokie).

Plyty drogowe zelbetowe pelne moga mie¢ umieszczone haki montazowe na dtuzszym boku lub w narozach.

2.3.2. Ksztalt i wymiary plyt betonowych

Ksztalt i wymiary plyt betonowych podano na rysunku 1.

Rodzaj i

p - plyta potéwka z - ptyta zwykla i - plyta infuta

Rys. 1. Ksztalt i wymiary piyt betonowych
Wymiary ptyt betonowych podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymiary plyt betonowych

Rodzaj | Wymiary ptyt, cm Grubos¢ plyty
plyty a b C d e h, cm

P 20,0 40,0 - . 17,1 12,0

z 20,0 40,0 34,6 - -

i 20,0 - 34,6 30,0 -

2.3.3. Ksztalt i wymiary plyt zelbetowych

Najczesciej stosowane wymiary plyt zelbetowych:
- 3,00x1,50x0,15m,
- 3,00x1,00x0,12 m,
- 3,00x1,00x0,18 m.

2.3.4. Wyglad zewnetrzny

30

Powierzchnie plyt powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej, zgodne z

wymaganiami. Krawedzie plyt powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych i Zelbetowych nie powinny

przekraczaé wartosci podanych w tablicach 2 i 3.
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Tablica 2. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt betonowych

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$é
wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklgstosé lub wypukloéé powierzchni 2 3
gornej, wichrowatos¢ powierzchni i
Szczerby i ograniczajacych niedopuszczalne
uszkodzenia krawedzi  |powierzchnie gérne ($cieralne),
i narozy ograniczajacych pozostale 2206 24010
powierzchnie:
liczba, max dtugo$é, mm,
max gleboko$é, mm, max

Tablica 3. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt zelbetowych

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢
wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestosé¢ lub wypuklo$é powierzchni 3 4
gbrnej, wichrowato$¢ powierzchni i
Szczerby i liczba, max 3 4
Pszko@zenia kearwodz dlugos¢, mm, max 20 30
i narozy

gleboko$¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw plyt betonowych i zelbetowych nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w
tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne odchyltki wymiaréw plyt betonowych i zelbetowych

Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchytka
mm
Gatunek 1 Gatunek 2
Plyty betonowe a, e, h (grub.) +2 +3
wg rysunku 1 T = )
Plyty zelbetowe dlugosé +10 +16
szerokosé +6 +10
grubosé +3 kb

2.3.5. Skladowanie

Plyty betonowe i zelbetowe moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na podlozu wyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkladek i przekladek, utozonych w pionie jedna nad drugg.

2.4. Piasek na podsypke i do zamulania spoin

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spetnia¢ wymagania PN-B-11113 [1].
Piasek nalezy skladowaé¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
kruszywami. Podioze w miejscu skladowania powinno byé réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Woda

Woda uzywana przy wykonywaniu zageszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3.SPRZET

3.1.0gdéIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2.Sprzet do wykonania tymezasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych
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Wykonawca przystepujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- zurawi samochodowych lub samojezdnych,

- walcéw ogumionych,

- réwniarek,

- wibratoréw plytowych,

- ubijakéw,

- zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1.0gélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2.Transport materialow
4.2.1.Transport plyt betonowych i zelbetowych

Plyty drogowe betonowe i zelbetowe mogg byé przewozone dowolnymi srodkami transportu. Plyty powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna
wystawac poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajagcych go przed
zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami kruszyw. Podczas transportu piasek powinien
by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonywania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 5.

5.2.Przygotowanie podloza

Podloze pod tymczasowe nawierzchnie z elementéw prefabrykowanych powinno byé przygotowane zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w OST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”

Jedli dokumentacja projektowa lub SST nie stanowi inaczej, to na podlozu z gruntu niewysadzinowego mozna
bezposrednio uklada¢ nawierzchnie z ptyt betonowych lub zelbetowych. Jezeli w podlozu wystepuja grunty watpliwe
badZ wysadzinowe, nawierzchnig z plyt nalezy ukiada¢ na podsypce piaskowe;.

5.3.Wykonanie podsypki

Podsypka pod nawierzchnig¢ powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego wymaganiom punktu 2.4 niniejszej
OST.

Grubo$é¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowg lub SST. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
nie stanowi inaczej, to grubo$é podsypki nie powinna by¢ mnigjsza niz 10 cm na podlozu z gruntéw watpliwych i nie
mniejsza niz 20 cm na podtozu z gruntéw wysadzinowych.

Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ rozlozony w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu réwniarki, w
sposéb zapewniajacy uzyskanie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokos$ciowych.

Zageszezenie podsypki nalezy przeprowadzaé bezpodrednio po rozlozeniu. Zaggszczenie nalezy wykonywac przy
zachowaniu optymalnej wilgotnosci zageszczanego piasku, az do osiggnigcia wskaznika zageszczenia I; = 1,00.

5.4.Wykonanie nawierzchni z plyt betonowych

Tymczasowe nawierzchnie z plyt betonowych wykonuje si¢ wedlug ustalen zawartych w OST D-05.03.03
»Nawierzchnie z plyt betonowych”.

Przy ukladaniu tymczasowej nawierzchni z plyt betonowych, nalezy stosowaé wypelnienie spoin przez zamulanie
piaskiem na pelng grubos¢ plyty.

5.5.Wykonanie nawierzchni z plyt zelbetowych

5.5.1. Uktadanie plyt

Tymeczasowa nawierzchnia z plyt zelbetowych moze by¢ wykonana w ukladzie pasowym lub platowym.
Przyktadowe sposoby ulozenia plyt w ukladzie pasowym i platowym dla drég o jednym i dwoch pasach ruchu podano
na schemacie ponizej.
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Rys.2. Schemat uktadania plyt na drogach o jednym pasie ruchu
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Rys. 3. Schemat ukladania plyt na drogach dojazdowych o dwéch pasach ruchu

Sposob ulozenia plyt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektows, SST lub wskazaniami Inzyniera.
5.5.2.Wykonanie nawierzchni

Ukladanie nawierzchni z plyt zelbetowych na uprzednio przygotowanym podlozun moze sig odbywa¢ bezposrednio ze
$rodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania, za pomocg zurawi samochodowych lub samojezdnych.
Plyty zelbetowe nalezy ukladaé tak, aby calg swoja powierzchnig przylegaly do podloza (podioza gruntowego lub
podsypki). Powierzchnie plyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglgbione wzgledem siebie wigcej niz § mm.

5.5.3.Wypehienie spoin

Szerokos$¢ spoin migdzy plytami nie powinna by¢ wigksza niz 10 mm,
Piasek uzyty do wypekiania spoin przez zamulenie, powinien zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji mniejszej od 0,05 mm, a
zamulenie powinno by¢ wykonane na peina grubo$¢ plyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoéci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2.Kontrola przygotowania podloza

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z:
a) dokumentacjg projektows - na podstawie ogledzin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

6.3.Kontrola wykonania podsypki

Kontrola ulozonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgodnodci z:

a) dokumentacja projektowa w zakresie grubosci ulozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego profilu - na
podstawie ogledzin i pomiarow,

b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej OST.

6.4.Kontrola wykonania nawierzchni z plyt betonowych

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu ich zgodno$ci z:

a) dokumentacjg projektowa w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchylek
wymienionych w tablicy 1 - na podstawie ogledzin i pomiarow,

b) wymaganiami podanymi w OST D-05.03.03 ,,Nawierzchnie z piyt betonowych”.

6.5.Kontrola wykonania nawierzchni z plyt zelbetowych

Kontrola jakogci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
a) dokumentacjg projektowg w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszezalnych odchylek

wymienionych w tablicy 1 - na podstawie ogledzin i pomiarow,
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b) wymaganiami podanymi w punkcie 5.5. niniejszej OST.
Scieralno$é na tarczy Boehmego dla plyt zelbetowych nie powinna przekraczac:
1,5 mm dla gatunku 1,

- 2,5 mm dla gatunku 2.
Pozostale wymagania dla plyt zelbetowych powinny byé zgodne z BN-80/6775-03.01 [2] i BN-80/6775-03.02 [3].

6.6.Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jesli dokumentacija projektowa i SST nie okresla inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinny wykaza¢ wigkszych
odchylen w zakresie cech geometrycznych tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych niz te, ktore
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowych nawierzchni z
elementow prefabrykowanych

Cechy nawierzchni Dopuszczalne odchylenia
Nawierzchnia z plyt Nawierzchnia z plyt

betonowych zelbetowych
Szerokoéé, cm +5 +10i-5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +0,5
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 +11-2
Odchylenie osi 5 =10
nawierzchni w planie, cm
Grubosé¢ podsypki, cm + 1,5 +3

6.7. Ocena wynikéw badan

Wszystkie materiaty musza spelnia¢ wymagania podane w punkcie 2. Wszystkie elementy robét, ktére wykazuja
odstepstwa od postanowien SST powinny zosta¢ rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robot
Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementéw prefabrykowanych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Og6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” nawierzchni z elementéw prefabrykowanych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- dostarczenie materialow,

- przygotowanie podloza (ewentualnie wykonanie podsypki),

- ulozenie plyt z wypetnieniem spoin,

- wykonanie rob6t wykonczeniowych,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

2.BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania
3.BN-80/6775-03/02  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST.D.10.12.08
Ukladanie geomembram

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot w zakresie izolacji przeciwwodnych

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji Robot .

1.3. Zakres Robdt objetych ST

Zakres Robot opisanych w niniejszej specyfikacji technicznej obejmuje wykonanie izolacji
poziomych i pochylych w ziemnym korpusie drogowymi i na gruntowych odpowiednio
przygotowanych

1.4. Ogédlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, ST, wymaganiami Polskich Norm i poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego (INT)

Materialy do wykonania robdt izolacyjnych nalezy stosowaé¢ zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ INI aktualne wyniki badaf materiatow
wykonywanych przez producenta w ramach nadzoru wewnetrznego (atesty) oraz sprawdzi¢
przydatno$¢ tych materialéw do stosowania (data produkcji) i przechowywac je w odpowiednich

warunkach (okreslonych w Aprobacie lub innym uznanym prawem dokumencie).

2. MATERIAL

2.1 Geomembrana

Geomembrana PEHD jest nieprzepuszczalng bariera syntetyczng stosowang do
jednoczesnego uszczelniania i ochrony antykorozyjnej obiektéw zelbetowych. Zastosowany
system geomembran PEHD musi zapewni¢:

* bardzo wysokg odpornos¢ na dziatanie wody gruntowe;

+ material z jakiego wykonana jest geomembrana PEHD to polietylen wysokiej gestosei,
ktory nie reaguje z wigkszoécia substancji chemicznych.

 bardzo wysokie wydluzenie wielokierunkowe w celu zapewnia szczelnodé systemu nawet w
przypadku wystapienia deformacji podloza.

» latwo$¢ instalacji arkuszy oraz bezpieczenstwo wykonanych polgczen.
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Parametry techniczne geomembrany PEHD:

- grubosé 1 mm

- tolerancja gruboéci:  10% dla najnizszego odczytu przy ilo$ci pomiaréw 10 / rolke
- gestosé wg ASTM D 1505 >0,94 g/cm

- MFR (wskaznik plyniecia)  wg EN ISO 1133, 190/5 1,0 —3,0 g/10 min

- OIT (odpornos¢ na utlenianie/korozjg) wg ASTM D 3895 = 100 minut

- NCTL Test (odpornoéé na pekanie) wg ASTM D 5397 = 400 godzin

- odpornosé¢ na przebicie wg EN ISO 12236 > 5,3 kN

- zawarto$¢ sadzy wg ASTM D 1603 2,0-3,0 %

- kategoria rozproszenia sadzy w materiale wg ASTM D 5596 1 -2 kategoria

- trwaloé¢ geomembrany 25 lat bez przykrycia

Dopuszcza si¢ zastosowanie geomembran z PVC o nie gorszych parametrach niz ww.
3. SPRZET

Roboty recznie prowadzone wykonywaé przy uzyciu niZzej wymienionego sprzgtu
pomocniczego:

+ $rodka transportu

« narzedzi do ciecia folii

* pedzla tawkowca lub watka

+ watka do dociskania

« zgrzewarki reczne (tylko w przypadku tgczenia na zgrzew).

I inne zalecane przez producenta zakupionego materialu narzedzie dla prawidtowego
montazu beomembrany.

Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
réwniez dysponowaé sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot

w przypadku awarii sprzetu podstawowego.
4. TRANSPORT
4.1. Transport uszczelnien syntetycznych

Sprzet stosowany do transportu i podnoszenia rulondw powinien uniemozliwiaé
uszkodzenie uszczelnien syntetycznych w trakcie tych operacji. Transport powinien odbywac sig
poprzez podwieszenie za rdzen montazowy wsunigty do rolki (fabryczne gilzy nie sg w stanie
przenosi¢ obeigzen podnoszonej rolki).

Material powinien by¢ skladowany na obszarze strzezonym i zabezpieczony przed
niekorzystnymi wptywami atmosferycznymi. Skladowana folia powinna by¢ zabezpieczona przed
wplywem promieni slonecznych. Temperatura podczas skladowania i transportu powinna mieéci¢
sie w granicach od +5 do +30°C.

W przypadku skladowania w temperaturach zblizonych do + 5°C foli¢ przed rozwinigciem
nalezy sezonowa¢ w wyzsze] temperaturze celem zwigkszenia jej elastycznosci co ufatwi
rozlozenie.

Dopuszcza si¢ przewozenie i skladowanie geomembrany maksymalnie w trzech

warstwach. Poszczegdlne rulony powinny by¢ rozwozone $rodkami transportu na placu budowy,

aby ograniczy¢ do minimum ich r¢czne przemieszczanie.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robot

* Przed przystapieniem do robdt izolacyjnych powinny by¢ odebrane roboty zwigzane
z wykonaniem podtoza.

+ Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, kartami
technologicznymi stosowanych materialéw, oraz wymaganiami norm.

+ Wykonawca robot winien posiada¢ udokumentowane do$wiadczenie w
wykonywaniu podobnych prac.

5.2 Przygotowanie powierzchni gruntowych

Pokrywana powierzchnia musi byé oczyszczona, i przesypana piaskiem, a nastepnie pokryta
geowloknina ochronna. Nalezy usungé wszystkie luzne czesci i ziarna kruszywa ktére moglyby
przebi¢ powloke geomembrany.

Powierzchnie przeznaczone do wykonania izolacji powinny odpowiada¢ zaleceniom

podanym w kartach technologicznych Producenta odnosnie:

» oczyszczenia podloza

+ zageszczenia

¢ réwnosci
5.3 Geomembrana PEHD/PVC

Sasiednie arkusze geomembrany faczy¢ klejem zaleconym przez producenta lub uktadac¢

na zaklad lub zgrzewa¢ w sposob zalecany przez producenta wyrobu. Zabudowa geomembrany
powinna by¢ wykonywana przez odpowiednio przeszkolonych pracownikoéw.

Przed przystapieniem do instalowania geomembrany nalezy dokonaé w obecnodci nadzoru
budowy pomiaréw grubosci geomembrany oraz wygladu zewnetrznego. Rolki geomembrany
posiadajgce widoczne wady np. nieréwnomierna grubo$é, pecherzyki powietrzne w przekroju,
dziury itp. powstajace w procesie produkeji itp. nalezy wymieni¢ na material nie posiadajacy wad.
Grubo$¢ geomembrany nalezy pomierzy¢ w obecno$ci nadzoru budowy dokonujac minimum
10-ciu pomiaréw na rolke. Dopuszczalna tolerancja wynosi 10% dla najnizszej warto$ci z 10-ciu
odczytow. Ilos¢ odezytéw: 10/rolke.

Uktadanie geomembrany nalezy wykonaé rgcznie ze specjalistycznym sprzetem zgodnie z
Polska Norma PN-B-10290:1997.

Podloze pod geomembrang powinno by¢ odpowiednio przygotowane, wyrdéwnane i
pozbawione elementéw moggcych uszkodzi¢ geomembrang w trakcie montazu.

Pasma geomembrany rozkia¢ regcznie lub sprzgtem wykorzystujgec odpowiednie zawiesia.
Sasiednie arkusze laczy¢ na zaktad, metoda klejenia, lub zgrzewania . Rozklad arkuszy
geomembrany nalezy wezedniej uzgodnié¢ z kierownictwem lub nadzorem budowy. Geomembrang
nalezy ukladaé réwnolegle do osi drogi brytami w kolejnosci od dolu zgodnie z ponizszymi
zaleceniami:

- nalezy lgczy¢ kolejne arkusze z ulozonymi wezesniej, na zaktad minimum 1 m

- lokalne uszkodzenia powierzchni geomembrany nalezy likwidowa¢ poprzez nakladanie fat i

lgczenie ich z powierzchnig arkusza geomembrany na klej.
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Geomembrana PEHD/PVC jest dostarczana na budowg¢ w rolkach. Miejsce skladowania
nalezy odpowiednio przygotowa¢ oraz zabezpieczy¢ aby nie uszkodzi¢ skladowanych materialow.
Zaleca sie badanie kazdej dostawy geomembrany. Nadzér i kierownictwo budowy moze

zadecydowaé o wykorzystaniu uszkodzonego materiatu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Badania przed przystapieniem do robot

Za wbudowane materialy oraz badanie ich przydatnosci odpowiada Wykonawca. Przed
przystapieniem do rob6t wykonawca zobowiazany jest przedstawi¢ INI do akceptacji aktualne
$wiadectwa badan materialéw podstawowych wykonywanych w ramach nadzoru wewnetrznego
przez producenta ( atesty materialéw ). Ponadto wykonawca zobowigzany jest do sprawdzenia
daty produkcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu opakowan oraz wla$ciwego

przechowywania materiatow.

Kontrola rob6t obejmuje:

+ sprawdzenie zgodno$ci dostarczonych materiatéow z ST. Skontrolowaé nalezy
terminy przydatnosci,

+ kontrole prawidtowosci przygotowania powierzchni (wizualna ocena przygotowania
pod wzgledem réwnodci, czystoéci od zanieczyszczen),

* sprawdzenie warunkéw prowadzenia robétmechanicznych

* kontrole prawidlowoséci wykonania izolacji (wizualna ocena wykonania izolacji z
oceng jednorodnosci wykonania powlok, stwierdzeniem braku pgcherzy, sfatdowan

itp.),

+ oznaczenie rzeczywistej grubosci powloki (grubos¢ powloki winna by¢ zgodna z
wartosciag podang w dokumentacji projektowej i zgodna z danymi wyrobu; grubosé

te okresla si¢ jako $rednig arytmetyczng z kilku pomiaréw w miejscach wskazanych
przez INI; grubo$é okreéla sig metodami nieniszczacymi lub niszczacymi w sposéb

zgodny z aprobatg techniczna
6.2 Badania w czasie wykonywania robdét
Badania w czasie wykonywania Rob6t polegaja na sprawdzeniu zgodno$ci ich wykonywania
z Dokumentacja Projektowa oraz z wymaganiami przedstawionymi w punkcie 5 niniejszego

opracowania.

6.3 Kontrola prawidlowos$ci wykonania izolacji

Nalezy sprawdzi¢ réwnos¢, czystos¢ podloza.

Sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania izolacji obejmuje:

[=]

sprawdzenie przylegania do podtoza

[=]

sprawdzenie réwnoséci powierzchni pokrycia

=]

sprawdzenie szczelnosci
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o sprawdzenie zakladow arkuszy
o polaczenia izolacji z innymi elementami budowli
7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka i zasady obmiaru

Jednostki obmiarowe: m
powierzchni zaizolowane;j
Ilo$¢ robdt w m
okresla sig na podstawie projektu z uwzglgdnieniem zmian zaakceptowanych

przez INI i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Odbidér robot izolacyjnych

Odbiér powinien by¢ dokonywany na podstawie nastepujacej dokumentacji:

» Dokumentacji Projektowej,

+ Specyfikacji Technicznej,

* dziennika budowy,

+ za$wiadczen o jako$ci materialow i wyrobéw dostarczonych na budoweg przez
producenta,

« protokoléw odbioréw czesciowych i koficowych robét,

« protokoléw odbioru materiatéw i wyrobow,

» wynikéw badan laboratoryjnych materialdow i wyrobéw, jezeli takie byly zlecane
przez INI,

+ ksiegi obmiardw.

Roboty uznaje sic za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja
Techniczng i wymaganiami INI, jezeli wszystkie badania i pomiary przewidziane w punkcie 6.

,Kontrola jako$ci robét”, przy zachowaniu odpowiednich tolerancji daty wynik pozytywny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Zasady dotyczace podstawy platnoSci

Cena wykonania | m? izolacji obejmuje:
* prace przygotowawcze - przygotowanie stanowiska roboczego
+ zakup i dostarczenie niezbednych materialéw, sprzetu oraz innych niezbednych
czynnikédw produkcji,
« przygotowanie materialow,
* oczyszczenie podioza,
« wykonanie izolacji,
+ oczyszczenie terenu robot z resztek materiatow

« likwidacje¢ stanowiska roboczego
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

1. PN-81/C-89034 Tworzywa sztuczne. Oznaczenie cech wytrzymalosciowych przy staty
rozciaganiu.

2. PN-EN 13967:2006 Elastyczne wyroby wodochronne. Wyroby z tworzyw sztucznych i
kauczuku do izolacji przeciwwilgociowej facznie z wyrobami z tworzyw sztucznych i

kauczuku do izolacji przeciwwodnej czgéci podziemnych

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dziennik Ustaw Nr 47 poz. 401).

2. Instrukcja ITB Nr 351/98 W-wa 1998 - Zabezpieczanie przed korozja konstrukcji
betonowych i zelbetowych

3. Karty techniczne producenta zastosowanych wyrob6w wraz z ich aprobata techniczng

ITB. I instrukcje montazu producenta



