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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

CZESC1
ST 0. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach zadania: ,Roboty remontowe dréq
lesnych na terenie Nadlesnictwa Lutowiska w 2022 roku”

1.2. Zakres stosowania STWIOR

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi dokument negocjacyjny przy zlecaniu i realizacji rob6t dla
zadania pod nazwg: ,Roboty remontowe drég le$nych na terenie Nadlesnictwa Lutowiska w
2022 roku” i dotyczy robdét naprawczych nawierzchni ttuczniowych i naprawy krotkich odcinkow
powierzchniowo utrwalonych emulsja asfaltowg w ciggu drog lesnych: Olchowiec nr inw.242/34 od
km 0+000 do km 0+705 zlokalizowanej na terenie gminy Czarna w powiecie bieszczadzkim, dziatka
nr ew. 278/1 obrebu geodezyjnego Olchowiec oraz drég lesnych nr 25 Dwernik, nr inw. 242/39 i
Dwernik-Nasiczne, nr inw.242/727, stanowiagcych ciag komunikacyjny do drogi powiatowej
Dwernik-Brzegi Gorne w gminie Lutowiska, dziatki nr ew. 324 i 354 obrebu geodezyjnego Dwernik.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robot objetych
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegélnych asortymentow robot.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1.Projekt techniczny- dokumenty przekazane Wykonawcy okreslajace zakres i lokalizacje
zabudowy - przedmiar, szkice, przekroje opisy itp.

1.4.2. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy
dokument przebiegu robdot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.3. Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona i zatrudniona przez Zamawiajgcego, o ktorej
Wykonawca jest poinformowany, ze wykonuje funkcje Inspektora nadzoru, odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

1.4.4. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci
materiatow oraz robot.



1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.7. Mostek, zabudowa brodu - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé
techniczno-uzytkowa (most, brod) albo jego czgs¢ stanowiaca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny.

1.4.8. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.9. Przedmiar robét - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.10. ST (Specyfikacje Techniczne) — Ogo6lne Specyfikacje Techniczne oraz Szczegodtowe
Specyfikacje Techniczne.

1.4.11. Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, ktérej oferta na wykonanie robdt zostata
zaakceptowana przez Zamawiajgcego.

1.4.12. Zamawiajacy — PGL LP Nadlesnictwo Lutowiska z siedziba: Lutowiska 4, 38-713 Lutowiska.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami, dziennik budowy oraz przedmiar robét i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ zatozenia punktow pomiarowych do chwili odbioru
koncowego robot.

1.5.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacja i ST

Dokumentacja z przedmiarem robét, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegélnione w cho¢by jednym z
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastgpujgca
kolejnos¢ ich waznosci: 1. Umowa, 2. Specyfikacje Techniczne, 3. Projekt budowlany, 4. Przedmiar
robot, 5. Kosztorys ofertowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja lub ST i wptynie to
na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu pojazdéw na terenie budowy, w sposédb
uzgodniony z Zamawiajacym.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wliczony
W Cceng.

1.5.4. Ochrona Srodowiska. w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowacé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) utrzymywac place sktadowe i postojowe w stanie niezagrazajacym $srodowisku,

C) zabezpieczy¢ budowe w sprzet i transport dobrym stanie technicznym, nie zanieczyszczajac
srodowiska,

d) prowadzi¢ roboty w sposob niepowodujacy zanieczyszczenia wod,

e) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub wiasnosci spoteczne;j i innych.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegat przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
1.5.7. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowat si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow i wyposazenia.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie roboét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane

do roboét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot.
Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecznego.



2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materialow

W terenie ustalonym z Zamawiajacym, przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania tub wydobywania tych materiatow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie postgpu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy,
beda ztozone w miejscu uzgodnionym z Zamawiajgcym.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera 0 swoim zamiarze co
najmniej 2 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym dokumentacji i w ST.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba érodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru pod warunkiem przywréocenia stanu pierwotnego
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uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwal na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$c¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig-

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakes$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materiatlow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy nomy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan., Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.



6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor Nadzoru, bedzie oceniat zgodnos¢ materiatdéw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze pobieraé probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt lub koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan. albo oprze si¢ Wylagcznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumentacja projektowa i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie obowiazujacych Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentdéw technicznych,

2. aprobate techniczng w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi ST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda zataczone do kosztorysow czgsciowych i koncowego odbioru robot.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie

indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST i umowy, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,



c) odbiorowi koncowemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru robét dokonuje Inspektor
Nadzoru wraz z wyznaczonym i opisanym w umowie na prowadzenie robot przedstawicielem
Zamawiajacego

8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robét

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Odbior koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w

robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami



- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w
sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. Nr 14, poz. 60 7. pézniejszymi
zmianami).

CZESC 1. SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT

ST 1. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robo6t ziemnych, w ramach zadania: ,Roboty remontowe drég lesnych na terenie
Nadlesnictwa Lutowiska w 2022 roku”

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot ziemnych przy wykonaniu remontu rowow przydroznych i melioracyjnych

- wykonanie wykopow obiektowych z zabezpieczeniem $cian wykopow;

- odtozenie na odktad gruntu z wykopu i jego rozplantowanie lub whudowanie w nasyp;

- utrzymanie wykopow w wzglednym spadkow terenu w stanie suchym (odwodnienie wykopu);

- uzupehien zasypki wraz z zaggszczeniem za wykonywanymi rurociggami lub $cianami oprtowymi.

1.4 Okreslenia podstawowe



1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

2. Giebokos¢ wykopu - roznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w 0si nasypu
lub wykopu.

3. Wykop plytki - wykop, ktorego gleboko$é jest mniejsza niz 1 m.

4. Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

5. Wykop gteboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

6. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nieokreslony w punkcie 1.4.7, jako grunt skalisty.

7. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg
wytrzymato$¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

8. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a niewykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z
zabudowg biologiczno-techniczna.

9. Wskaznik zagegszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru: Is = Pd /Pds

gdzie:

Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),

Pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci opsyymalnej, stuzaca
do oceny zagegszczenia gruntu w robotach ziemnych,(Mg/m3).

1.4.1. Pozostale okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST 0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robot
oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 0
,»Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Materialy pomocnicze do oznakowania i kontroli robét.
2.3. Materialy do zabezpieczenia scian wykopéw.
2.4. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce uzyte do wykonania
nasypow, a nadmiar odtozony obok na odktadzie z rozplantowaniem odktadu.
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3.SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ recznie lub mechanicznie koparkami o odpowiedniej wielkosci do
zakresu i charakteru robot.

Roboty polegajace na zageszczeniu nasypoéw za wykonywanymi budowlami nalezy wykonywac
odpowiednim sprzetem.

Nalezy stosowac sprzgt posiadajacy atesty i instrukcje uzytkowania.

4, WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne" pkt 5.

4.2. Prace wstgpne

Przed przystapieniem do robot Wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu oraz
ilosci robdt ziemnych z danymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej. Wszelkie odstepstwa od
Dokumentacji winny by¢ odnotowane w Dzienniku Budowy wpisem potwierdzonym przez
Inspektora

nadzoru, co bedzie stanowi¢ podstawe do korekty ilosci robot w Ksiedze Obmiaru.

Wykonawca ma obowiazek biezacej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie wykonywania
wykopow i ich konfrontacji z Dokumentacja Projektowa. Niezgodnos¢ wiasciwosci gruntu
wydobywanego z danymi zawartymi w Dokumentacji Projektowej powinna by¢ odnotowana w
Dzienniku Budowy.

5.3. Zasady prowadzenia robét.

a) Wykonywanie wykopow ponizej poziomu wod gruntowych bez zabezpieczenia i odwodnienia jest
dopuszczalne tylko do gt. 0,5 m ponizej poziomu piezometrycznego wod gruntowych.

b) Sciany wykopéw powinny byé pochylone w stosunku 1:1 do otaczajacego terenu. Grunty stabe lub
silnie nawodnione podlegajg wymianie na grunty spoiste gwarantujgce trwatos$¢ $cian wykopow.

c) W przypadku, gdy zachodzi potrzeba sprowadzenia do wykopu wod opadowych z terenu
przylegajacego do wykopu, w skarpie powinny by¢ wykonane odpowiednio umocnione sptywy
(bruki z kamieni famanych narzuty kamienne luzem), w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
nadzoru.

d) Nalezy uwzgledni¢ w szerokosci dna wykopoéw obiektowych, wymiary konstrukcji
zabezpieczajacej oraz swobodng przestrzen na prace ludzi pomiedzy zabezpieczeniem $ciany wykopu
a wykonywanym w wykopie elementem budowli. Przestrzen ta powinna wynosi¢ nie mniej niz
0,60m.

e) Pozostawi¢ pas terenu co najmniej 0,50m wzdtuz krawedzi wykopu. Srodki transportowe do
zatadunku mas ziemnych ustawia¢ co najmniej 2,0m od krawedzi wykopu.

g) Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu. W przypadku
przeglebienia wykopu w stosunku do poziomu przewidzianego w Dokumentacji Projektowej,
dopuszcza sie wyréwnanie poziomu posadowienia przez utozenie zageszczonego podtoza z kruszywa
tamanego na koszt Wykonawcy.

f) Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej
projektowanych rzednych robot ziemnych.

5.4. Wymagania dotyczace zagg¢szczenia i nosnosci gruntu
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Zasypki 1 nasypy za wykonanymi budowlami nalezy zaggszcza¢ warstwami co 30cm. Z uwagi na,
zasypki i nasypy, gruntem rodzimym warto$¢ nominalna wskaznika zaggszczenia zostanie okreslona
przez Wykonawce i przedstawiona do zatwierdzenia Inspektora Nadzoru.

5.5. Zagospodarowanie mas ziemnych z nadwyzek mas ziemnych z wykopéw

Masy ziemne pozyskane z wykopow nalezy zagospodarowac na zasypki za wykonanymi budowlami
wraz z zageszczeniem gruntu. Pozostate masy ziemne nalezy ztozy¢ na odktadzie i rozplantowac.
Miejsca odktadu nalezy uzgodni¢ z Inspektora Nadzoru.

5.6. BHP i ochrona srodowiska

W trakcie prowadzenia prac przy wykopach nalezy zwroci¢ uwage by w obrebie pracy koparki nie
przebywali ludzie. Wykopy zabezpieczy¢ barierami.

Przy wykonywaniu robot ziemnych re¢cznie nalezy:

- uzywac wihasciwych i znajdujacych si¢ w dobrym stanie narzedzi,

- zapewni¢ nalezyte odwadnianie terenu robot,

- wykonywaé¢ wykopy w gruntach nawodnionych ze skarpami zapewniajagcymi stateczno$¢ gruntu
pod woda,

- pozostawi¢ pas terenu co najmniej 0.5m wzdtuz krawedzi wykopu, na ktorym nie wolno sktadowac
ziemi pochodzacej z wykopu,

- $rodki transportowe pod zatadunek mas ziemnych ustawia¢ co najmniej 2,0m od krawedzi skarpy
wykopu,

- rozstaw $rodkoéw transportowych pomiedzy soba powinien wynosi¢ co najmniej 1,5m dla
umozliwienia ucieczki robotnikom w przypadku obsunigcia si¢ mas ziemnych,

- sprawdzi¢ po kazdej zmianie warunkow atmosferycznych (deszcz, $nieg) stan skarp nasypow i

wykopow.

Wykonywanie robdt sprzgtem zmechanizowanym.

Przy wykonywaniu robo6t sprzetem zmechanizowanym, niezaleznie od wymagan dla r¢cznego
sposobu wykonania robét, nalezy zachowac nizej wymienione wymagania dodatkowe:

- glebokos¢ odspajanej jednoczesnie warstwy gruntu powinna by¢ dostosowana do rodzaju gruntu i
zasiegu wysiegnika koparki,

- roboty ziemne przy nasypach wykonywa¢ warstwami, nie dopuszczajac do powstawania
nieréwnosci,

- rozstaw pracujacych maszyn powinien wyklucza¢ mozliwo$¢ ich wzajemnego uszkodzenia,

- robotnikom nie wolno przebywa¢ w zasiggu pracy maszyn.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0 ,,Wymagania ogdlne" pkt 6.

Sprawdzenie wykonania robot ziemnych polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. Przy kazdym odbiorze
robot zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jakos¢ w formie protokotow lub wpisow do dziennika
budowy.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie zgtoszenia Kierownika Budowy.

Sprawdzenie wlasciwego zageszczenia zasypow za budowlami polega na kontrolowaniu przez
Inspektora Nadzoru, wtasciwego stopnia zageszczenia odpowiedniego dla gruntéw zastosowanych do
zasypek.

6.2. Badania przy wykonywaniu
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Przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przeprowadzone nastgpujace badania:

a) sprawdzenie wymiardw,

b) sprawdzenie zgodnosci rodzaju gruntu oraz aktualnego stanu poziomu wod gruntowych,

c) sprawdzenie zageszczenia gruntu w wykopie oraz nasypach.

W czasie wykonywania wykopow kontrole nad przebiegiem prac powinna prowadzi¢ stuzba
geodezyjna Wykonawcy.

6.3. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:

a) sposob odspajania gruntow niepogarszajacy ich wlasciwoscli,

b) zapewnienie statecznos$ci skarp,

¢) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie).

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne" pkt 7.

Obmiaru ilosciowego dokonuje sie w m3 gruntu w stanie rodzimym. llo§¢ wykonanych robot
ziemnych, ktora stanowi podstawe ptatnosci, okresla si¢ jako iloczyn powierzchni podstawy wykopu
(nasypu) i sredniej gltebokosci wykopu (nasypu) liczonej od spodu wykopu (nasypu) do powierzchni
terenu.

W obmiarze miesci si¢ technologiczne zabezpieczenie scian wykopu, wykonane wg przyjetej przez
Wykonawce technologii.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTO ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 0 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wykopy - Ptaci si¢ za odspojenie lub przemieszczenie 1m3 gruntu w stanie rodzimym. Cena obejmuje
opracowanie przez Wykonawce rysunkow pomocniczych scian wykopow, dostarczenie niezbgdnych
narzedzi 1 materiatu, wyznaczenie zarysu, wykopow, oznakowanie wykopow, odspojenie gruntu,
wydobycie i przemieszczenie na odktad.

Nasypy - Placi si¢ za 1m3 ziemi w nasypie. Cena obejmuje dostarczenie niezb¢dnych narzedzi i
materiatlu, przygotowanie podtoza pod nasypy, rozplantowanie mas ziemnych lub wykonanie zasypki
wraz z ich zaggszczeniem oraz plantowanie.

13



10. PRZEPISY ZWIAZANE, NORMY

PN-EN 06050:1999 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne warunki
dostawy.

PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztattow i
wymiarow.

ST 2. PRZEPUSTY RUROWE
1.1. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem przepustéw z rur zelbetowych i rur z polietylenu, pod korong drogi i zjazdami, w
ramach zadania: ,Roboty remontowe drdg lesnych na terenie Nadle$nictwa Lutowiska w 2022
roku”

1.2. OKkres$lenia prawne

1.2.1. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeprowadzenia wody w rowach lub matych ciekow wodnych pod nasypami.

1.2.2. Przepust rurowy - przepust, ktérego konstrukcja nosna wykonana jest z rur: betonowych,
zelbetowych lub z rurociggu monolitycznego z tworzyw sztucznych.

1.2.3. Rury z tworzyw sztucznych - konstrukcje wykonane z tworzywa sztucznego:
- polietylenu wysokiej gestosci (PEHD) np. Pecor Optima

- polipropylenu (PP)

- duroplastow wzmacnianych widoknem szklanym (GRP)

ktore sa podatne na obcigzenia zewngtrzne. Rury w trakcie przenoszenia obcigzen wspotpracuja z
otaczajacym je gruntem.

2. MATERIALY
2.1.. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustow z typowych rur, objetych niniejsza SST, sa:

- rury zelbetowe i z polietylenu PEHD,
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- kruszywo naturalne 0-31,5mm na dolng warstwe podsypki piaskowo-zwirowej,
- piasek 0/2 mm na goérng warstwe podsypki,
- betonowe prefabrykowane ptyty azurowe do umocnienia wlotu i wylotu przepustu,

- dla przepustéw betonowych materialy izolacyjne i zaprawa cementowa.

2.2.1. Rury z tworzyw termoplastycznych powinny spelia¢ wymagania zawarte w publikacji p.t.
"Zalecenia projektowe i technologiczne dla podatnych drogowych konstrukcji inzynierskich z tworzyw
sztucznych” pkt. 2.1.1 wydanej przez IBDiM z roku 2006, wprowadzonej zarzadzeniem nr 30 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 2 listopada 2006r..

2.2.2. Rury betonowe i zelbetowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy co najmniej B-30

2.2.3. Podsypka z kruszywa naturalnego znajdujaca si¢ pod rurg musi by¢ wykonana z materiatu o uziarnieniu
0-31 5 mm zageszczanego (U>5), mrozoodpornego wodoprzepuszczalnego i wolnego od czesci organicznych.
Goérna warstwa podsypki grubosci 5-10cm, powinna by¢ wykonana z piasku 0 uziarnieniu 0-2mm, réwniez
spetniajacego warunki zaggszczalno$ci, mrozoodpornosei i przepuszczalnosci.

2.2.4. Betonowe plyty azurowe do wykonania wlotow przepustow powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa.

2.5.5. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustow i $cianek czotowych mozna stosowac:

- emulsje kationowsg, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,

- roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],

- lepik asfaltowy na goraco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],

- pape asfaltowa wg BN-79/6571-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub aprobaty technicznej,
- wszelkie inne materiaty izolacyjne sprawdzone doswiadczalnie i posiadajace aprobatg

techniczna - za zgoda Inspektora nadzoru.

3. TRANSPORT
3.1. Transport materialow

Transport materiatow do budowy przepustow pod zjazdami podano w OST.
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4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Roboty przygotowawcze
Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie: - odwodnienia,

- czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie, na ktorym bedzie wykonywany
przepust,

- wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

- innych robot podanych w dokumentacji projektowej SST.

4.2. Wykop

Sposdb wykonywania robot ziemnych powinien by¢ dostosowany do wielkosci przepustu, glebokosci
wykopu, uksztaltowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop nalezy wykonywa¢ w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystgpi¢ do
wykonywania przepustu.

4.3. Podsypka pod przepusty

Podsypka powinna by¢ wykonana zgodnie z dokumentacjg projektowa z kruszywa naturalnego o
cechach zgodnych z pkt:. 2.3.2.

Dopuszczalne odchytki dla podsypki przepustow wynosza
- dla wymiaréw w planie 5 cm
- dla rzednych wierzchu podsypki 2 cm

4.3.1. Wskaznik zaggszczenia podsypki wykonany zgodnie z BN-77/8931-12 powinien wynosi¢ 0,98

Wskaznik zaggszczenia wykonany wg BN-77/8931-12 poszczegolnych warstw powinien by¢ zgodny
z dokumentacja pf0j~ktowa i powinien wynosi¢ 0,98 przy samej rurze za$ 0,95.

4.5. Umocnienie wlotow wylotow

Umocnienie wlotow i wylotow przepustow nalezy wykona¢ w uzgodnieniu Inspektorem nadzoru lub
wyznaczonym przedstawicielem Zamawiajacego. Umocnieniu podlega dno oraz czes¢ skarpy w
obrgbie wlotow i wylotow.
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5. KONTROLA JAKOSI ROBOT
5.1. Kontrola jakosci wykonywanych robot

Kontrolg jako$ci robdt nalezy objaé wszystkie elementy przepustu pod katem zgodno$ci wykonania z
dokumentacja projektowa.

6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

ST 3. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA
1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji i nawierzchni, , w ramach zadania:
<Roboty remontowe drdg lesnych na terenie Nadlesnictwa Lutowiska w 2022 roku”

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania podtoza powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek samojezdnych lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem, Inspektor
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowania podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny.

- walcow statycznych. wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio
przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystapienie do profilowania i zaggszczania podioza jest mozliwe wytacznie za zgoda Inspektora
nadzoru lub koordynatora prac Zamawiajacego W korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagg¢szczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany. niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2 Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢é oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokosc
zaakceptowang przez Inspektora, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania obowigzujace dla
gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wlasciwego wskaznika zaggszczenia.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora.

Bezposrednio po profilowaniu jezdni lub poboczy drogowych nalezy przystapi¢ do zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego

niz 1= 1.0 w-wa gorna grubosci do 20 cm i 1~0.97 na wigkszej glebokosci. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/893 1-12 [5].

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej z
tolerancja od -20% do + 10%.

5 .3. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza .

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu. to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe¢ wykona on na wilasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6. 1 Badania w czasie robot .
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6.1.1. Szerokos¢ (profilowanego podloza) .

Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cm i -5cm.

6.1.2. Réwnos¢ (profilowanego podloza)

Nieréwnosci profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z normg BN-68/893 1-
04 [41.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 3-metrowa lala. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20mm.
6.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancja + 0.5%.

6.1.4. Rzedne wysokosciowe

Roznice pomiegdzy rzgdnymi wysokosciowymi wyprofilowanego podtata rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + lcm. -2cm.

6.1.5. Zageszczenie (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5J nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy I.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu
podtata powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.2 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.1. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,

wyrownanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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ST 4. PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiagzanych z
uzupetieniem podbudéw z ttucznia kamiennego grub. do 15 cm.

Podbudowe z thucznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako - podbudowe zasadnicza.

Uzupetnienia podbudowy z ttucznia kamiennego - czgs¢ konstrukcji nawierzchni sktadajacej si¢ z
jednej lub wigcej warstw nosnych z ttucznia i klinca kamiennego.

2. MATERIALY
2. 1. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu uzupetnienia podbudowy z ttucznia, sa:
- kruszywo tamane zwykte: thuczen i kliniec z miejscowych kamieniotomow,
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa:

- thuczen od 31,5 mm do 63 mm,

- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Jakos$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z okreslonymi dla:

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej

- miat kamienny od 5mm do 20 mm - jezeli podbudowa petni funkcje¢ nawierzchni .

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczenia i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET.
3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennego powinien wykazac sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,

- rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

- walcow statycznych gladkich do zaggszczania kruszywa grubego,

- walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,

- szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca

- walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do dogeszczenia,

- przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenie do rozpryskiwania wody.
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4. TRANSPORT
4.1. Transport kruszywa

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 - "Wymagania ogdlne".

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z. innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Ladownos¢ srodkow transportowych nie moze przekracza¢ 10 t. na o$ transportowg pojazdu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza

Podbudowa thuczniowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie stabo spoistym, pod
podbudowg tluczniowg powinna jest utozona warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie
podioza.

5.2. Wbudowywanie i zageszczanie Kruszywa

Minimalna grubos¢ warstwy podbudowy i thucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza
od 1,5 krotnego wymiaru najwigkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy
podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20
cm nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach.
Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka,
aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagneta grubosé projektowana.
Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatlowane dwoma przejsciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé¢ si¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé si¢ pasmami podluznymi, czesciowo naktadajagcymi sie¢ w kierunku osi jezdni.
Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczaé si¢ od
dolnej krawedzi i1 przesuwaé si¢ pasami podluznymi, czgéciowo nakltadajacymi Sie, w
Kierunku jej gornej krawedzi.
Przy wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy
roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do
zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18
kN/m, albo ptytowa zageszczarka wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16
kN/m2. Grubo$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka., aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypetione kruszywem drobnym. Jezeli to
konieczne, operacje rozktadania i wibrowanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do
chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac¢ warstwe kruszywa grubego.
Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usungé z podbudowy szczotkami
tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.
Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.
Jezeli podbudowa peti¢ bedzie czasowo funkcj¢ nawierzchni nalezy rozscieli¢ na niej miat
kamienny 4-20mm.
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5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymaganiu dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow czestotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw podano
w tablicy.

6.1.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10
cm, -5 cm.

6.1.3. Ro6wnos$¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 2-metrowg tata.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ metrowa tatg. Nieréwnosci podbudowy
nie mogg przekracza¢ 12 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.1.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancja + 0,5 %.

6.1.5 Uksztaltowanie osi w planie
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi drogowej 0 wigcej niz:
S5cm.

6.1.6. Grubo$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze rozni¢ sie¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,

- dla podbudowy pomocniczej + | cm, -2 cm.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.2.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w punkcie 6.1, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania
I pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm |
nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny
koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubos$¢, do poltowy
szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie
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materialu I powtorne zagegszczenie.

6.2.2. Niewlasciwa grubos$¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia glebokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru,
uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszcezone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt Po wykonaniu tych robot
nastgpl ponowny pomiar j ocena grubos$ci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

7. ORMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thicznia
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z. zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

ST 5. NAWIERZCHNIA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO i odcinki powierzchniowo utrwalone
emulsja asfaltowa

1. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych 2z
uzupetnieniem nawierzchni z thucznia kamiennego gr. 4-12 cm

Nawierzchnie z ttucznia kamiennego wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako - nawierzchnie zasadnicza lub przygotowang do wykonania powierzchniowego
utrwalenia przy uzyciu emulsji asfaltowej kationowej.

Nawierzchnia z ttucznia kamiennego - czg$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca sie z jednej warstwy
nosnej z thucznia, Klinca kamiennego i miatu kamiennego.

2. MATERIALY
2. 1. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu uzupetnienia podbudowy z ttucznia, sa:

- kruszywo ftamane zwykle: tluczen i kliniec piaskowcowy lub bazaltowy z miejscowych
kamieniotomow,

- miat drogowy bazaltowy lub piaskowcowy,

- woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.2. Wymagania dla kruszyw
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Do wykonania uzupetnien nawierzchni ttuczniowej nalezy uzy¢ nastegpujace rodzaje kruszywa:
- thuczen od 31,5 mm do 63 mm,

- kliniec od 4 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do miatowania — miat kamienny od 4 mm do 8 mm.

Jakos$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z okreslonymi dla:

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczenia i klinowania nawierzchni moze by¢ studzienna lub z
wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET.
3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z ttucznia kamiennego powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,

- rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,

- walcow statycznych gtadkich do zaggszczania kruszywa grubego,

- walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,

- szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca

- walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do dogeszczenia,

- przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenie do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Transport kruszywa

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 - "Wymagania ogodlne".

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z. innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i

zawilgoceniem.
Ladowno$¢ srodkoéw transportowych nie moze przekracza¢ 10 t. na o$ transportowa pojazdu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podloza

Nawierzchnia tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie stabo spoistym, pod
podbudowg tluczniowa powinna jest utozona warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie

podioza.

5.2. Wbudowywanie i zageszczanie Kruszywa
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Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni z thucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza
od 1,5 krotnego wymiaru najwigkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy
nawierzchni po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 12 cm. Kruszywo grube powinno by¢
roztozone w warstwie o jednakowej grubos$ci, przy uzyciu uktadarki albo rowniarki. Grubo$¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu |
zaklinowaniu osiaggneta grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejSciami walca
statycznego, gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé¢ si¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwaé si¢ pasmami podluznymi, czeSciowo naktadajagcymi sie w kierunku osi jezdni.
Zaggszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od
dolnej krawedzi i przesuwaé si¢ pasami podluznymi, czg¢sciowo nakladajacymi Sie, w
kierunku jej gornej krawedzi.

Przy wykonywaniu nawierzchni tluczniowej, po przywatowaniu kruszywa grubego nalezy
roztozy¢ kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do
zaggszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18
kN/m, albo ptytowa zageszczarka wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16
kN/m2. Grubo$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka., aby wszystkie
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaty wypetione kruszywem drobnym. Jezeli to
konieczne, operacje rozktadania i wibrowanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do
chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac warstwe kruszywa grubego.

Po zaggszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usungé¢ z podbudowy szczotkami
tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastgpnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia
kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

Na warstwie nawierzchni ttuczniowej nalezy rozscieli¢ miat kamienny 3-6 mm.

5.3. Utrzymanie nawierzchni ttuczniowej

Nawierzchnia po wykonaniu, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowg nawierzchni¢ do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania nawierzchni obcigza
Wykonawce robot.

5.4. Dwukrotne powierzchniowe utrwalenie nawierzchni emulsja asfaltowa

Polega na spryskaniu nawierzchni warstwa emulsji asfaltowej, posypaniu kruszywem
grubym, a nastgpnie ponownym spryskaniu, posypaniu kruszywem drobnym i zawalcowaniu.
Jest rozwigzanie znacznie lepsze niz pojedyncze powierzchniowe utrwalenie.

5.4.1. Materialy

Lepiszczem sg emulsje asfaltowe szybkorozpadowe C 65 B 3 PU/RC, C 69 B 3 i
modyfikowane. Jako materiat kamienny najlepsze efekty daje stosowanie grysu bazaltowego
2-5mm jako kruszywo drobne, oraz grysu (zwir kruszony) 4-12mm jako kruszywo grube na
pierwsza warstwe przy podwodjnym utrwaleniu. Kruszywo powinno by¢ calkowicie
przekruszone lub tamane, bez dodatkow pytow. llosci emulsji i kruszywa okres$laja opisy
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pozycji przedmiarowych.
5.4.2. Sprzet

Powierzchniowe utrwalenia nawierzchni wykonywane jest przy uzyciu specjalistycznego
kombajnu ciagnigtego przez samochdod na ktorym znajduje si¢ podgrzewany zbiornik z
emulsja. Wydatek emulsji i grysu sterowany jest przez komputer i korygowany w zaleznoSci
od predkosci jazdy zespotu. Wykonywane powierzchnie moga miec¢ szeroko$¢ 0,25m do
3,5m i o dowolniej dtugosci. Przy matych powierzchniach jak zjazdy czy parkingi
powierzchniowe utrwalenie wykonywane jest recznie z zastosowaniem skrapiarki. Przed
przystapieniem do pracy skrapiarki nalezy wykona¢ odcinek probny o dlugosci co najmniej
4,0 m z okresleniem ilosci wydatkowanej emulsji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Wymaganiu dotyczace cech geometrycznych nawierzchni tluczniowej

6.1.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow czestotliwos$é oraz zakres pomiarow podano
w tablicy.

6.1.2. Szerokos¢
Szerokos¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz + 10
cm, -5 cm.

6.1.3. Rownos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 3-metrowa tata.

Nieréwnosci poprzeczne po nalezy mierzy¢ 2 metrowag tatg. Nierdwno$ci nie moga
przekracza¢ 12 mm dla nawierzchni thuczniowej zasadniczej.

6.1.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z
tolerancja + 0,5 %.

6.1.5. Rzedne wysokosciowe
Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.1.6 Uksztaltowanie osi w planie
Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do istniejacej osi drogowej o
wigcej niz: 5 cm.

6.1.7. Grubos$é¢ nawierzchni thuczniowej
Grubos¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz 2 cm

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami.

6.2.1. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.1, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary
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zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ nawierzchni jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm |
nie zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny
koszt poszerzy¢ nawierzchni¢ przez spulchnienie warstwy na pelng grubosé, do potowy
szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie
materialu I powtorne zageszczenie.

6.2.2. Niewlasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe nawierzchni. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedniag glgbokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru,
uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zageszcezone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt Po wykonaniu tych robot
nastgpi ponowny pomiar j ocena grubo$ci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

7. ORMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z thucznia
kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z. zachowaniem dopuszczalnych tolerancji daty

wyniki pozytywne.
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