Zamawiajgcy dodaje do PFU cz. Il pkt. 4.4. podpunkt 4.4.11. o nastepujgcej tresci:

4.4.11. Standardy sterowania napedami.

Ponizej przedstawiono sposoby realizacji wymiany sygnatow pomiedzy aparaturg
obiektowg a systemami sterowania stosowane obecnie na zaktadzie Zamawiajgcego

e Aparatura obiektowa:

o przetworniki. Zasadniczo wykorzystywane sg sygnaty 4...20mA z
komunikacjg HART, podfgczone dwuprzewodowo do modutow
wejsciowych systemu sterowania,

o Sygnalizatory.  Stosowane sg  sygnalizatory @ ze  stykiem
bezpotencjatowym.

o Sitowniki:

o zawory regulacyjne. Sitowniki zaworow regulacyjnych sg sterowane
dwuprzewodowo z systemu sygnatem 4...20mA bgdz sygnatami
dwustanowymi. Stopien otwarcia zaworu jest przesytany do systemu
dwuprzewodowo, jako sygnat 4...20mA,

o armatura odcinajgca. Sitowniki armatur odcinajgcych sg sterowane
poprzez styki przekaznikow separujgcych 24VDC. Sitowniki sg
wyposazone w krancowki otwarcia/zamkniecia oraz wytgczniki
momentowe otwarcia/zamkniecia, wykonane jako bezpotencjatowe
styki przetgczane lub jako dwuprzewodowe czujniki indukcyjne. Do
sterowania jest wykorzystywany potencjat z wewnetrznego zasilacza
sterownika sitownika armatury.

o zawory z napedami elektrycznymi. Napedy sg sterowane poprzez
styki przekaznikow separujgcych 24VDC. Do sterowania jest
wykorzystywany potencjat z wewnetrznego zasilacza sterownika
zaworu. Zawory regulacyjne z sitownikami elektrycznymi sg
sterowane dwuprzewodowo z systemu sygnatem 4...20mA. Stopien
otwarcia zaworu bedzie przesytany do systemu dwuprzewodowo,
Jako sygnat 4...20mA.

e Napedy:

o Dla napedow redundowanych sygnaty dla poszczegolnych napedow
sg wprowadzane na oddzielne moduty wejs¢/wyjsc.



Tabela 1 - zbiorcze zestawienia sygnatow wejSciowych | wyjsciowych,
standardowo stosowanych dla réznych typow napedow:

. | Suffix . ,
Urzadzenie sygnalu Opis sygnatu Al | AO | DI | DO Uwaygi
XB01 | Otwarty X
XB02 | Zamkniety X
XMO1 Wytgcznik moment. X
S otw.
e
S -
] XMO2 Wytgcznik moment. X
S zamk.
<
Q
[\)
g XB24 | Gotowos¢ elektryczna X
S
g
S XB19 | Sterowanie zdalne X
N
o
Sy XB0O3 | Praca X
g
S
Q YBO1 |Otwdrz X
S
2
N YBO2 | Zamknij X
. Opcjonalnie dla napedéw
*
XQ50 | Pozycja X trudno dostepnych
llos¢ sygnatow 0/1| 0 7 2
'§ XB01 | Otwarty X
2
o .
S XB02 | Zamkniety X
N
§ Wytqcznik moment.
S XMo1 X
Q = otw.
gk
x C i
% S XMO2 Wytqcznik moment. X
S zamk.
€ 9
U =
SRS iy
s XB24 | Gotowosc elektryczna X
g 2
N 9
0 XB19 | Sterowanie zdalne X
o
S
3, XB03 | Praca X
L
S
3 XQ50 | Pozycja X
N




Suffix

Urzadzenie sygnalu Opis sygnatu Al | AO | DI | DO Uwagi
YB0O1 |Otwdrz X
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Suffix

Urzadzenie sygnalu Opis sygnatu Al | AO | DI | DO Uwaygi
XQ50 | Pozycja X
YJ20 | Nastawa X
llos¢ sygnatow 1 1 2 0
XB01 | Zatqczenie lokalne X
XB02 | Wyfqczenie lokalne X
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Suffix

Urzadzenie sygnalu Opis sygnatu Al | AO | DI | DO Uwaygi
V120 Predkosc¢ aktualna / X
zadana
XQ51 | Natezenie prqgdu X
Dane diagnostyczne
XQ50 | Dane diagnostyczne odczytywane przez interfejs
komunikacyjny przy uzyciu
protokotu przemystowego
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Uwaga. Jezeli z danego napedu prowadzone sqg sygnaty do innych uktadow np. uktadéw blokad to

sygnaty te muszq pochodzic z niezaleznych wyjs¢ z napedu.




Nalezy przewidzie¢ nastepujgce standardy sterowania napedow:

1) Sterowanie z wykorzystaniem sygnatow dwustanowych i analogowych. Do
sterowania nalezy wykorzysta¢ wejscia DI napedu celem realizacji nastepujgcych
funkcji: Start, Stop, przyspiesz, zwolnij. Sygnat start jest sygnatem podania napiecia
dodatniego na wejscie. Sygnat stop jest sygnatem $ciggniecia napiecia dodatniego
z wejScia. Sygnaty przyspiesz/zwolnij podobnie jak sygnat start. Zasilanie sygnatow
sterujgcych z zacisku wewnetrznego zasilacza napedu. Do sygnalizacji stanu napedu
nalezy wykorzysta¢ wyjscia przekaznikowe lub w przypadku wystepowania wyjSc
tranzystorowych przekazniki interfejsowe. Potencjat podany na styki przekaznikow
z wewnetrznego zasilacza napedu. Informacje o aktualnym wysterowaniu i aktualnym
poborze prgdu nalezy przekazaC przy uzyciu aktywnej petli prgdowej 4-20mA
(zasilanej z wewnetrznego zasilacza napedu). Wszystkie te sygnaly nalezy
wprowadzi¢ na dedykowang danemu napedowi listwe zaciskowg sktadajgca sie z
przekaznikdéw interfejsowych, zaciskow 4-przewodowych oraz separatorow petli
prgdowej. Jako separator w zaleznosSci od przeznaczenia nalezy tez stosowac
monitory petli prgdowej z odwzorowaniem sygnatu na separowanym wyjsciu
prgdowym. Dodatkowo do napedu nalezy podtgczyc interfejs RS485 z protokotem
Modbus (3-wire) celem odczytu wiekszej iloSci danych diagnostycznych.

2) Dla napedow o znaczeniu mniej krytycznym dopuszcza sie stosowanie
magistrali komunikacyjnej RS485 3-wire lub Ethernet. Preferowane protokoty
Ethernet/IP, modbus rtu.

Wymagania montazowe szafy AKPIiA
Przy prefabrykacji szafy AKPIiA nalezy stosowac ponizsze wymagania Inwestora:
1. Stosowac zasade jeden przewod jeden zacisk.

2. Mostki tgczgce zaciski o jednakowym potencjale powinny by¢ w wykonaniu
fabrycznym.

3. Na drzwiach elewacji szafki nalezy umieSci¢ trwate tabliczki opisowe
z oznaczeniem wg dokumentacji projektowe;.

4. Kazda szafa zaopatrzona w kieszen przeznaczong do sktadowania instrukcji
Zamawiajgcego lub schematow technologicznych.

5. Bloki potencjatowe dla przewodow zasilajgcych wykonac ze zifgczek
czteroprzewodowych lub blokow potencjatowych PTFIX;

- czerwone dla potencjatu +24VDC

- czarne dla potencjatu -24VDC



6. Zigczki dla przewodow sygnatowych (petle prgdowe, sygnaty rezystancyjne)
wykonac ze ztgczek czteroprzewodowych:

- Szara bazowa wraz z modutem bezpiecznikowym ( z wlutowanym
bezpiecznikiem) - dystrybucja potencjatu +24V DC

- ZOfta jako zacisk przychodzgcego sygnatu 4-20mA

7. Ztgczki dla przewodow sygnatowych (sygnaty dwustanowe) wykonac ze ztgczek

czteroprzewodowych:
- czerwone dla potencjatu +24VDC
- czarne dla potencjatu -24VDC

- pomaranczowe dla sygnatow dwustanowych

8. Stosowac zasade rozdziatu wewnetrznych korytek wg funkcji:
- Zasilanie 230V/400V AC

- Zasilanie 24VDC, sie¢ komputerowa ethernet, Swiattowody

- Sygnaty analogowe (np. 4-20mA, sygnaty dwustanowe 0/24V)

9. Kolorystyka przewodow wchodzgcych/wychodzgcych ze sterownika:
- pomaranczowy - DI

- zielony - DO

- ZOfty - Al

- biaty — AO

10. Kolorystyka pozostatych przewodow:

- czerwony - 24VDC+

- czarny - 24VDC-

- brgzowy — 230VAC

11. Na przewodach nalezy stosowac profile oznacznikowe z petnym adresem
macierzystym i docelowym, zaréwno miedzy aparatami w szafach i skrzynkach, jak
rowniez na przewodach zewnetrznych i poditgczeniach do aparatury.



