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1 . WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych na budowie p.n. Budynek Szatniowo-
magazynowy dla sportowcow w miejscowosci Zareby Koscielne. Przewiduje si¢ montaz nastepujacych
instalacji: instalacja o$wietlenia ogolnego, instalacji o$wietlenia ewakuacyjnego, instalacja sity,
grzejnictwa, instalacja potgczen wyréwnawczych gtownych instalacja, instalacja odgromowa

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Zakres robot obejmuje instalacje elektryczng wedlug projektu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi Nonnami Technicznymi, Warunkami Technicznymi Wykonania i

Odbioru Robot oraz ST -0. "Wymagania ogblne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robot z
Dokumentacja Projektowa. ST 1 obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty

zgodnie z poleceniami Inspektora.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST —0 "Wymagania ogolne".
2. Materiaty

Materiaty do wykonania robot elektrycznych nalezy stosowac zgodnie z Dokumentacija

Projektowa, opisem technicznym i rysunkami.

W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczace zrodta wytwarzania materiatéw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia przez Inspektora.
Materialy powinny posiada¢ wtasnosci okreslone w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone

zostang przez Inspektora.



3. Sprzet

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora, sprzet:

e clektronarzgdzia reczne
e przyrzady pomiarowe do prob i badan
pomontazowych

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na $rodowisko i jakos¢ wykonywanych robot.

4. Transport

Materialy przewidziane do wykonania robdt moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Materiaty nalezy zabezpieczy¢ w czasie
transportu przed przewroceniem oraz przesuwaniem.

W czasie transportu, zatadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen rozdzielczych
nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow, a w szczegolnosci: transportowane urzgdzenia zabezpieczy¢
przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢, aparatur¢ i urzadzenia ostroznie
zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.
Srodki transportu przewidziane do stosowania: samochod

dostawczy do 3,5 T

5. Wykonanie robot

Wykonawca odpowiada za prowadzenie robdt zgodnie z umowa , za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

5.1. Instalacje wykonywane w rurach i listwach instalacyjnych

* Trasowanie .
Wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku, zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami;
Trasa powinna by¢ prosta w liniach poziomych i pionowych.

¢ Kucie bruzd:

Bruzdy dostosowac¢ do $rednicy nry z uwzglednieniem grubosci tynku. Przy uktadaniu dwoch lub kilku
nr w jednej bruzdzie szeroko$¢ bruzdy powinna umozliwi¢ odstep miedzy rurami 5mm.

¢ Ukfadanie rur :
Rury uktada¢ 1warstwowo. Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ w betonowych elementach konstrukcyjno-

budowlanych lub cienkich $cianach dzialowych w sposob ostabiajacy ich konstrukcje Rury w podtodze
moga by¢ ukladane w warstwie wyrownawczej podtogi tak aby nie byty narazane na naprg¢zenia

mechaniczne.



®*  Wcigganie przewodow do rur :
Do utozonych rur po ich pokryciu warstwa tynku nalezy wcigga¢ przewody przy uzyciu sprezyny

instalacyjnej.

5.1.1. Instalacje podtynkowe.

Trasowanie i kucie bruzd jw.

Przej$cia obwodow instalacji przez S$ciany, stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami w
przepustach rurowych.

Puszki osadza¢ na $cianach (przed tynkowaniem) W sposdéb trwaty za pomoca kotkdéw rozporowych.
Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbgdna
wytrzymalo$¢ na "cigganie wtyczki z gniazda

Pojedyncze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowac tak aby styk ten wystepowat
u gory.

Gniazda wtyczkowe nalezy instalowa¢ w sposéob nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia.
Instalacje wtynkowe wykonywaé przewodami plaskimi. Zagiecia i tuki w plaszczyznie przewodu
powinny by¢ tagodne. Przewody nalezy mocowa¢ do podtoza za pomocg klamerek w odstgpach okoto
50cm.

Do puszek nalezy wprowadza¢ tylko te przewody, ktore beda taczone w puszce.

Zabrania si¢ uktadania przewodéw bezposrednio w betonie, w warstwie wyroéwnawczej podtogi, w
zkgczach plyt itp. bez stosowania oston rurowych.

Laczenie przewodow wykonywac w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno
stosowa¢ potaczen skrecanych. W przypadku stosowania zaciskow, do ktérych przewody sa
przytaczane za pomoca oczek, pomiedzy oczkiem a nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny
znajdowac¢ si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposéb umozliwiajacy przepltyw
pradu. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewodu nie moze powodowac uszkodzen zyt. Konce
przewodoéw miedzianych (linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane.
Przewody wychodzace z ntr powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi (np.
przez natozenie tulejek izolacyjnych).

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przylaczanie
odbiorow 1-no fazowych.

5.1.2. Montaz aparatow i odbiornikdéw.

Aparaty i odbiorniki nalezy montowac i przylacza¢ zgodnie z dokumentacjg lub DTR wytworcy.
Wprowadzanie przewodéw do odbiornikow statych winno by¢ tak wykonane aby nie przenosity
naprezen. Zyta przewodu powinna byé pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej do
prawidlowego potaczenia z zaciskiem.

Dhtugo$¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé¢ przytaczenie ich do
dowolnego zacisku.

Na zyly nalezy nalozy¢ oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego z wypisanymi oznaczeniami
zgodnie ze schematem. Oznaczniki mocowac tak, aby nie zsuwaty si¢ pod wtasnym cigzarem.

5.1.3. Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i osprzetu.



Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami
montazu tych urzgdzen. Kable nalezy uktada¢ w spos6b zapewniajacy szybka ich identyfikacje i tatwy
dostep. Odgalezienia od szyn gtéwnych i podlaczenia szyn do aparatow nie powinny powodowac
niedopuszczalnych naciaggow i naprezen. Dla podigczenia szyn i kabli nalezy stosowaé standardowe
$ruby z gwintem metrycznym i z tbem sze$ciokatnym najmniejsze dopuszczalne odstepy izolacyjne

nalezy zachowac zgodnie z przepisami

5.1.4. Proby pomontazowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. prob pomontazowychych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych
robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiar6w i probnym uruchomieniem poszczeg6lnych instalacji,

urzadzen.

5.2.4. Instalacja o$wietleniowa

Obwody oswietleniowe zabezpieczone beda wytacznikami instalacyjnymi.

5.2.5. Instalacja potaczen wyréwnawczych

Nalezy wykona¢ potaczenia wyrownawcze miejscowe Szyny ekwipotencjalizacyjne.

Do nich nalezy podtaczy¢ zaciski PE rozdzielnicy elekrycznych oraz wszystkie przewodzace prad
elektryczny masy metalowe (rurociagi, grzzejniki metalowe konstrukcje sufitow podwieszanych) linkg
LY.

5.2.6. Warunki BHP

Prowadzenie wszelkich prac pozarowo - niebezpiecznych, winno przebiega¢ zgodnie z
Rozporzadzeniem MSWiA z dnia 16.06.2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow,
innych

6. Kontrola jako$ci robot.
6.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca powinien zadbac, aby jako$¢ materiatdw, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacja
Projektowa, niniejsza specyfikacjg i poleceniami Inzyniera.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ 0 rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi dwa egzemplarze

$wiadectwa badan z jego wynikami.



6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ wszystkie Swiadectwa jakosci i atesty
stosowanych materialdéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.

6.3. Sprawdzenie ciggtosci zyt

Sprawdzenie ciaggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywac przy uzyciu
przyrzadow o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegodlne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu koncach linii sa oznaczone

identycznie.

6.7. Proba rezystancji izolacji
Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napigciu nie mniejszym
niz 2,5kV dokonujgc odczytu po czasie niezb¢dnym do ustalenia mierzonej warto$ci. Rezystancja

izolacji powinna by¢ nie nmiejsza niz 0,5 MOhm.

7. Odbidr robot.

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano -.Montazowych Tom V Instalacje elektryczne. Przy odbiorze robdt powinny by¢
dostarczone nastgpujace dokumenty:

~dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie robot (jezeli
takie wystapig~ dokumentacja uzasadniajgca uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania rob6t » dziennik budowy » dokumenty dotyczace jako$ci wbudowanych
materiatow » protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb pomontazowych protokotly
pomiaréw i badan ~$wiadectwa jakos$ci i dopuszczenia do eksploatacji urzadzen i materialow
»dokumentacja DTR zamontowanych urzadzen » sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robot z

umowa, dokumentacja projektowo kosztorysowa, ST, i przepisami obowigzujacymi.

8. Przepisy zwigzane.

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Nonnami (PN) lub
odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjentow Programu Phare w zakresie przyjetym przez
polskie ustawodawstwo.

Warunki techniczne wykonania robot okreslaja:

PN-1EC60364-1 - Instalacje elektryczne, zakres, przedmiot i wymagania podstawowe
PN-1EC60364-3 - Instalacje elektlyczne, ustalenia ogdlnych charakterystyk
PN-1EC60364-4-41 - Ochrona przeciwporazeniowa

PN-1EC60364-4-42,43 - Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo
PN-IEC60364-4-45+47 - Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo
PN-1EC60364-5-51 - Dobor i montaz wyposazenia elektlycznego



PN-1EC60364-5-53 - Aparatura taczeniowa i stermvmicza

PN-1EC60364-5-54 - Uziemienia i przewody ochronne
PN-1EC60364-5-56 - Instalacje bezpieczenstwa

PN-1EC60364-6-61 - Sprawdzenie odbiorcze

PN-1EC60364-4-443 - Ochrona przed przepigciami
PN-1EC60364-4-473 - Srodki ochrony ptzed pradem ptzetezeniowym
PN-1EC60364-4-483 - Ochrona przeciwpozarowa
PN-1EC60364-5-537 - Aparatura taczeniowa i sterovmicza

PN-92/E-08106 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy KOD IP

PN-58E-08501 - Urzadzenia elektryczne, tablice ostrzegawcze
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot elektrycznych (aktualnie obowigzujace)



