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I CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot zamdwienia
Przedmiotem zamowienia jest o$wietlenie drogi gminnej —w miejscowosci Kosierzewo, gmina Malechowo

Nazwa zaméwienia:

PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ -UL. DOLNEJ W TYCHOWIE

Lokalizacja:

Kosierzewo, obreb nr: 321304 2.0010, dziatki nr 280, 6/16, gmina Malechowo, pow. stawierski, woj. Zachodniopomorskie.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (okreslana w dalszej czeséci jako: STWIORB) jest
stosowana jako dokument do przeprowadzenia przetargu i zawarcia Kontrakiu oraz realizacji zadania inwestycyjnego.

1.3. Opis ogolny i charakter zamowienia

Inwestycja ma na celu oéwietlenie drogi gminnej — Kosierzewo, gmina Malechowo

Stupy oswietleniowe okragte stalowe ocynkowane, wysokosci h =7m + wysiegnik h=1m oraz w=1m oraz w=1,5m. Oprawy
oswietleniowe z zrodtem $wiatta LED. Zasilanie sieci oswietleniowej z projektowanej szafki oswietlenia ulicznego. Moc
potrzebna do zasilania projektowanej sieci Ps = 1,132kW.

1.4. Zakres robot ujetych w STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza:
» Przygotowania terenu pod budowe:
—  organizacja placu budowy, organizacja ruchu, wycinka drzew i krzewow, makroniwelacja terenu.
e  Sieci zewnetrzne:
- oéwietlenie terenu wraz montazem lamp
- demontaz istniejgcych opraw oswietleniowych (usuniecie kolizji)

STWIORB nalezy rozpatrywac facznie z dokumentacjg budowlana.
STWIORB obejmuje caly zakres robdt zasadniczych. Wykonawca powinien przewidzie¢ i wyceni¢ ewentualne prace
pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych w przedmiarach prac zasadniczych.

1.5. Klasyfikacja przedmiotu zamowienia

Specyfikacja obejmuje wszystkie prace zwigzane z realizacjg nastepujacych robdt - zgodnie z Rozporzadzeniem Nr
2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie Wspélnego Stownika Zamoéwien (CPV).
W czesci szczegOlowe] umieszczono opisy grup i klas robdt wyszczegolnionych podkresleniem, zawierajace w
szczegolnosci wymagania niezbedne do okreslenia standardu i jakosci wykonania robdt, wiasciwosci uzytych materiatow
oraz oceny prawidtowosci wykonania poszczegélnych robot.

Kody podstawowe

45000000-7 Roboty budowlane
Kody rodzajowe
ROBOTY ELEKTRYCZNE
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45316100-6 Instalowanie zewnetrznego sprzetu o$wietleniowego
1.6. Organizacja placu budowy

1.6.1. Teren inwestycji

Przebudowywana droga gminna znajduje sie w miejscowosci Kosierzewo, gm. Malechowo

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie prawa, przepisy i wytyczne, ktore sg zwigzane z robotami i dziataniami na placu
budowy. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca zobowigzany jest przestrzegaé praw patentowych. Ponadto bedzie informowaé Kierownika Kontrakiu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty. Wykonawca robdt jest w peini odpowiedzialny za:

- Stan placu budowy oraz wznoszonych obiektow i wykonywanych robét, od dnia przejecia placu budowy az do dnia odbioru
koricowego obiektow przez zamawiajacego.

- Zabezpieczenie robot przed skutkami obnizonych temperatur w okresie obnizonych temperatur - obcigza wykonawce.

- Okres odpowiedzialno$ci za skutki ewentualnych wad obiektow i robot przenosi sie na okres rekojmi.

- Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie szkody i straty, ktére spowodowat w czasie prac przy realizacji zadania, az do
przekazania go zamawigjgcemu.
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1.6.2. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach kontraktowych, przekaze Kierownikowi budowy plac budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, punkty state i charakterystyczne, tworzace ukiad odniesienia lokalnych
pomiaréw sytuacyjno -wysokosciowych z naniesieniem punktéw na planie sytuacyjnym, dziennik budowy, kopie decyzji o
pozwoleniu na budowe, kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robét do realizacji, ksiege
obmiaru robot oraz dokumentacje techniczna.

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy takze wszystkie inne dokumenty oraz opracowania projektowe, niezbedne do wykonania prac
objetych kontraktem, w formie okreslonej kontraktem.

1.6.3. Zabezpieczenie placu budowy.

Fakt przystapienia do robét, Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem, zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie
przepisami oraz w sposéb uzgodniony z Inzynierem Kontraktu. Umiesci tablice informacyjna, kidrej tresé i forma bedzie zgodna z
obowigzujacymi w tym zakresie przepisami. Tablica informacyjna bedzie utrzymywana przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizaciji robot.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze,
oéwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow oraz wszelkie inne $rodki, niezbedne do ochrony robét, pracownikéw,
spotecznosci i innych.

1.6.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robdt Wykonawca jest zobowigzany przestrzegac przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé o to, aby personel Wykonawcy nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych wymagar sanitarnych.

Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia Inzynierowi Kontraktu podczas przekazania placu budowy - Planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia, zwanym "Planem BIOZ"..

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatow elementéw i wyposazenia
uzytych do realizacji robét od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robét. Przez caty ten okres urzadzenia lub ich
elementy bedg utrzymane w sposob satysfakcjonujacy Zamawiajacego. Moze on wstrzymacé realizacje robdt, jesli w
jakimkolwiek czasie Wykonawca zaniedbuje swoje obowigzki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia
ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe etc. azeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu
kotowego i pieszego Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzgdzenia zabezpieczajace muszg byc
zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu.

Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakoriczenie robot za utrzymanie wszystkich reperéw i innych znakow
geodezyjnych istniejacych na terenie budowy i za ich uszkodzenie lub zniszczenie zobowigzany do ich odbudowy na
wtasny koszt.

1.6.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywacé wazny sprzet ochrony
przeciwpozarowej, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych, magazynowych i
innych pomieszczen wykorzystywanych w trakcie trwania prac budowlanych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym sposobem realizacji robét lub przez
personel Wykonawcy.

1.6.6. Zabezpieczenie interesow osoéb trzecich.

Caly teren budowy jest witasnosécig Inwestora.

Wykonawca odpowiada za ochrone obiektow, instalacji, urzadzen znajdujgcych sie na powierzchni ziemi oraz pod ziemig na
terenie objetym robotami budowlanymi.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed ich uszkodzeniem w czasie trwania budowy, przy obecnosci
wiasciciela tych obiektow, instalaciji lub urzadzen.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majg byé
wykonane w zakresie przetozenia instalacji lub urzadzen podziemnych i naziemnych na terenie budowy oraz powiadomic
wiadze lokalne lub wiascicieli o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji lub urzadzen,
Wykonawca niezwtocznie powiadomi Inzyniera Kontraktu i wtadze lokalne oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy niezbednej do dokonania napraw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia urzadzen i instalacii
nadziemnych i podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.7. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.

Bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na
terenie | wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0s6b lub wtasnosci spotecznej i innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania..

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot, beda mialy aprobate techniczng lub certyfikaty dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, stwierdzajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

1.6.8. Dokumentacja odwotawcza .

Do urzadzenia placu budowy wykorzysta¢ Plan Bezpieczerstwo i Ochrony Zdrowia opracowany przez kierownika budowy oraz
Projekt organizacji placu budowy
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1.7. Dokumenty budowy

1.7.1. Kolejnos$¢ waznosci dokumentow.
W razie watpliwosci interpretacyjnych, co do ilosci, rodzaju i zakresu robét okreslonych w kontrakcie oraz praw i obowigzkow
Zamawiajacego i Wykonawcy obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ waznosci dokumentdw:

Kontrakt — umowa stron

Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia Publicznego

Oferta cenowa

Dokumentacja projektowa

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Prawo budowlane
Dziennik budowy

1.7.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja techniczna, dostarczona przez Zamawiajgcego, przed jej przekazaniem na budowe powinna byé¢ sprawdzona
przez Wykonawce, w szczegolnosci pod katem mozliwosci technicznych realizacji zgodnie z przepisami BHP, rodzajem
stosowanych materiatow, rozwigzarn konstrukcyjnych. Zamawiajgcy dysponuje dokumentacjg techniczng opracowang w
nastepujacym zakresie:

a. projekt budowlano-wykonawczy

b. przedmiary

1.7.3. Dokumentacja powykonawcza .
Powykonawcza dokumentacja jest jednym z podstawowych dokumentéw odbioru etapowego i koncowego przedmiotu
Zamowienia . Obowigzkiem Wykonawcy jest biezace uzupetnianie dokumentacji i prowadzenie dokumentacji budowy.

1.7.4. Dziennik budowy.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu (z podaniem
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego). Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:
date przekazania Wykonawcy terenu budowy

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji technicznej

= terminy rozpoczecia i zakorczenia poszczegolnych elementéw robdt, przebieg tych robot,

- trudnoséci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem przyczyn

& zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, oraz

= czesciowych i ostatecznych odbioréw rob6t

3 stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot

- podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku

- warunkami klimatycznymi

= zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii

= inne istotne informacije o przebiegu robot
Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy, bedag przediozone Kierownikowi Kontrakiu do
ustosunkowania sie.
Decyzje Kierownika Kontraktu wpisane do dziennika budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

1.7.5. Rejestr obmiarow.
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw rob6t. Obmiary
wykonania robét przeprowadza sie w sposob ciagty, w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

1.7.6. Dokumenty laboratoryjne .

Dzienniki laboratoryjne, deklaracie zgodnosci, certyfikaty zgodnosci materiatlow lub atesty, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badarn Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej z Kierownikiem Kontraktu.
Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét i winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Kierownika Kontraktu.

1.7.7. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie rowniez nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na budowe
- plan BIOZ
- protokoty przekazania terenu budowy
- protokoly sprawdzen, badan, prob i odbiorow z instytucjami zwigzanymi z inwestycja
- instrukcje i gwarancje producentéw na materiaty i urzagdzenia wbudowane
- umowy cywilno - prawne dotyczgce realizacji rohét
- protokoty z narad
- korespondencije na budowie
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Il. Wymagania dotyczace realizacji robot budowlanych.

2.1. Wymagania w zakresie robot podstawowych i towarzyszacych

2.1.1. Wymagania ogolne dotyczace realizacji robot.

Wszelkie roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie ze sztukg budowlang, przepisami prawa budowlanego, warunkami
technicznymi, jakimi powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie, polskimi i europejskimi normami wprowadzonymi do
obowigzkowego stosowania, a takze wskazanymi w dokumentacji technicznej - zgodnie z art. 101 ust. 1 pkt 2 ustawy prawo
zamdwien publicznych: ,Polskich Norm przenoszacych normy europejskie”

Obowiazkiem wykonawcow robdt jest dostarczenie wymaganych atestow (dopuszczen i certyfikatow) wszystkich
zastosowanych materiatow i urzadzen. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z
dokumentacijg techniczna, STWIORB oraz poleceniami Inzyniera Kontraktu oraz Inspektora nadzoru i Kierownika budowy.
Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania w Polsce normami, instrukcjami i przepisami.

2.1.2. Czas realizaciji i koordynacja wykonania.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu i inspektorowi nadzoru do akceptacji harmonogram robot, wykaz materiatow, wykaz
maszyn i urzadzen oraz technologii stosowanych przy wykonaniu robét okreslonych Kontraktem.

Wykonawca na wilasny koszt skoryguje wszelkie btedy i pomyiki podczas wykonywania robot, jesli wymagac tego bedzie
Inzynier Kontraktu.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym. Dodatkowe koszty z tego
wynikajace ponosi Wykonawca.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie lub wyznaczenia wysokosci i wyznaczenie wszystkich
elementow zgodnie z dokumentacja techniczng. Sprawdzenie wytyczenia lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera Kontraktu
lub Inspektora nadzoru, nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za doktadnos$¢ ich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem, sciste przestrzeganie harmonogramu robét
oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z projektem wykonawczym,
wymaganiami przepisow, programu zapewnienia jakosci, projekiu organizacji rob6t oraz poleceniami Kierownika
Kontraktu.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopdw nalezy do obowigzkow Wykonawcy i uwaza sie, ze
ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.

Decyzje Kierownika Kontraktu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéow robét beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, projekcie wykonawczym i STWIORB, a takze w normach i wytycznych,
wykonania i odbioru robot.

2.1.3 Wymagania wynikajace z Prawa Budowlanego.

Wykonywanie robét budowlanych zgodnie z wymogami Prawa Budowlanego nalezy do obowigazkdéw Wykonawcy. Zamawiajacy
zapewnia na budowie jedynie nadzor inwestorski. Do obowigzkow Wykonawcy w tym zakresie, nalezy w szczegolnosci:

- zatrudnienie kierownika budowy i kierownikow robét w wymaganych specjalnosciach, - realizacja zadan wynikajacych z
obowigzkow kierownika budowy okreslonych w Art. 22 i Art. 42 pkt. 2 Prawa Budowlanego.

2.1.4 Wymagania wynikajgce z dokumentacji projektowej.

Zabudowa ma by¢ realizowana zgodnie z projektem budowlano-wykonawczym:

1. Opracowanie kompletnej dokumentacji projektowej dla przebudowy drogi gminnej — w miejcowosci Kosierzewo, gmina
Malechowo
— SIEC OSWIETLENIA ULICZNEGO

2.1.5 Wymagania wynikajace z przedmiaru robot.

Przedmiary robdt zostaly opracowane na podstawie katalogow naktaddw rzeczowych powszechnie stosowanych przy
kosztorysowaniu robot budowlanych. Wszystkie pozycje przedmiarowe oprécz zakresu prac opisanego w danej pozycji
obejmuja naktady i czynnosci towarzyszace opisane w zatozeniach ogdlnych i zatozeniach szczego6towych dotyczacych
odpowiednich rozdziatéw. Opisane w STWIORB warunki techniczne wykonania robét, zalozenia kalkulacyjne, zasady
przedmiarowania i zakres rob6t nalezy odnosi¢ do odpowiedniej pozycji przedmiaru.

2.1.6 Zmiany rozwigzan projektowych i materialowych.

Wszelkie zmiany i odstgpstwa od ww. dokumentacji technicznej nie mogg powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnych i
uzytkowych obiektow, a zmiany dotyczace zmiany projektowanych rozwigzan materiatowych i urzgdzen nie mogg powodowac
zmniejszenia trwalosci eksploatacyjnej i zwiekszenia kosztdw eksploatacji. Wprowadzenie zmiany do ww. dokumentacji jest
mozliwe wytgcznie przed ztozeniem oferty, po zaakceptowaniu proponowanej zmiany przez Zamawiajgcego w formie
odpowiedzi na zapytanie oferiowe. Wniosek - zapytanie ofertowe Wykonawca powinien ztozy¢ do Zamawiajgcego przed
uptywem terminu do sktadania ofert (zapytan do SIWZ) Wniosek w tej sprawie powinien zawieraé precyzyjnie opisane
proponowane rozwigzanie zamienne oraz porownanie parametrow technicznych z rozwigzaniem zawartym w dokumentacji
technicznej. Jezeli jest to mozliwe do wniosku nalezy dotaczy¢ probke proponowanego materiatu. Do wniosku nalezy koniecznie
dotaczy¢ dokument potwierdzajacy, ze wyrdb jest dopuszczony do obrotu i stosowania w budownictwie.

W trakcie realizacji rob6t Zamawiajgcy nie dopuszcza wprowadzania zmian poza nastepujacymi przypadkami:

- wyrdéb zostat wycofany z obrotu i stosowania w budownictwie,

- producent lub dystrybutor wyrobu stosuje praktyki monopolistyczne,

- zaprojektowane rozwigzanie materiatowe posiada istotne wady (w tym przypadku Zamawiajacy zastrzega sobie prawo
wprowadzenia rozwigzania zamiennego bez skutkow finansowych).

Decyzje o wprowadzonych zmianach powinny by¢ kazdorazowo potwierdzone wpisem inspektora nadzoru do dziennika
budowy, a w przypadkach uznanych przez niego za konieczne, rowniez potwierdzone przez projektanta.

Wszystkie wskazane w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt znaki towarowe, nazwy producentéw i dystrybutoréw
zostaly wskazane w celu wtasciwego (precyzyjnego) opisania przedmiotu zaméwienia. Zamawiajgcy dopuszcza stosowanie
wyrobow réwnowaznych o parametrach technicznych poréwnywalnych z materiatami wskazanymi w specyfikacji.
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2.1.7 Obowigzujace przepisy , polskie normy i inne wymagania.

W trakcie wykonywania robot Wykonawca ma obowigzek stosowac:

a) przepisy techniczno - budowlane (wg Art. 7, pkt. 1 Prawa Budowlanego),

b) Polskie Normy, szczegblnie w normach wprowadzonych do obowigzkowego stosowania (Rozporzadzenie MRRIB z dnia
3.04.2001 r. w sprawie wprowadzenia stosowania niektérych Polskich Norm).

¢) aprobaty techniczne i inne dokumenty normujace wprowadzenie wyrobdw do obrotu i stosowania w budownictwie.

2.1.8 Prace towarzyszace.

Pracami towarzyszacymi sg wszystkie niezbedne prace towarzyszgce jak rowniez wszystkie roboty, ktére zgodnie z kontraktem
sa niezbedne do wykonania cato$ci zadania. Roboty te nalezy wykonaé bez dodatkowego wynagrodzenia a ich koszt nalezy
przewidzie¢ w kosztach ogélnych. Do robot towarzyszacych nalezy miedzy innymi zaliczyé:

- konieczne przygotowanie placu budowy, tj. dostarczenie i ustawienie konteneréw mieszkalnych i magazynowych, ogrodzenie,
jak réowniez zapewnienie niezbednych $rodkéw i narzedzi do montazu itp.

- zabezpieczenie wykonywanych elementdw w trakcie robdt oraz naktady na ich koricowe mycie i czyszczenie.

- operaty geodezyjne , pomiary i protokoly badan oraz rozruch technologiczny, dokumentacja budowlana powykonawcza .

2.2. Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobow i materiatow

2.2.1. Materiaty.

Wykonawca po podpisaniu Kontraktu jest zobowigzany do przedstawienia dla wszystkich materiatéw i wyrobow na wtasny koszt
atestow, aprobat technicznych, certyfikatow i probek. Materialy zastosowane przy realizacji rob6t powinny posiadac wiasciwosci
spetniajgce wymogi jakosciowe i wytrzymato$ciowe wynikajgce z dokumentacji technicznej, posiada¢ Swiadectwa i Aprobaty
Techniczne oraz byé zgodne z Polskimi Normami oraz wytycznymi branzowymi. Zamawiajacy ma prawo zadac¢ od Wykonawcy
nieodpfatnego, probnego wykonania typowej czesci konstrukcji lub jej elementéw o powierzchni do 2 m? przed jej
wyprodukowaniem celem oceny pod katem prawidtowosci wykonania. [los¢ i usytuowanie prébnych elementéw konstrukciji
ustala Zamawiajgcy. Wykonawca zobowigzany jest w kazdym przypadku uznaé podane rozwigzania za podstawe swojej oferty.
W wypadku, gdyby Wykonawca zaproponowat inne rozwigzanie techniczne niz przewiduje dokumentacja techniczna, musza
one spetnia¢ wszystkie wymogi projektowe co do funkgji i by¢ co najmniej rownorzedne.

Zastrzezenia przeciw wykonaniu - takze pojedynczych pozycji - powinny zostaé zgloszone przed podpisaniem Kontraktu;
pbzniejsze reklamacje i protesty nie beda uznane, nie bedg mie¢ wplywu na zmiane kosztdw i nie zmniejszaja zakresu
gwarancji.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét, Wykonawca
przedstawi probki oraz szczegotowe informacje dotyczace proponowanego dostawcy, wytworcy badz miejsca wydobywania tych
materiatéw, odpowiednimi $wiadectwami badan do zatwierdzenia przez Inzyniera Kontraktu.

Cechy materiatébw muszg wykazywac¢ zgodnosé z okreslonymi wymaganiami. Rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego poziomu toleranciji ustalonego przez Inzyniera Kontraktu lub jego personel.

Zatwierdzenie przez Inzyniera Kontrakiu pewnych materiatéw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie
materiaty z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

W czasie postepu rob6t Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia sprawdzania i badania materiatbw w celu
udokumentowania, ze dopuszczone materiaty w sposob ciggly spetniaja wymagania STWIORB. Wykonawca bedzie zobowigzany
do wywiezienia z placu budowy, badz zlozenia w miejscu wskazanym przez Inzyniera Kontraktu materiatéw nie odpowiadajacych
wymaganiom STWIORB. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i nie zaptaceniem za nie.

Wykonawca moze pozyskiwacé materialy ze zroédet miejscowych. Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli
i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wigczajac w to réwniez zrodta wskazane
przez Zamawiajgcego. Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi Kontrakiu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrédla pozyskania materiatow. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanag przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi
Kontraktu. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatdbw z
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym: optaty, wynagrodzenie, licencje oraz jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do wykonania robét. Wszystkie materiaty pozyskane z wykopow w obrebie placu
budowy lub z innych miejsc wskazanych w kontrakcie, bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na miejsce sktadowania,
odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera Kontraktu

2.2.2. Inspekcija u producenta.
Producenci moga by¢ okresowo kontrolowani przez Inzyniera Kontrakiu, w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami STWIORB. Probki materiatdw moga by¢ pobierane przez Inzyniera Kontraktu, w celu
sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.
W przypadku przeprowadzania inspekcji u producenta przez Inzyniera Kontrakiu, bedg zapewnione nastepujgce warunki:

- wykonawca oraz producent zapewnig osobie kontrolujacej wspéiprace i pomoc w trakcie prowadzenia inspekgii,

- zamawiajacy oraz jego personel beda mieli wolny dostep w do tych czesci wytworni producenta, gdzie odbywa sie

produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji.

2.2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, by materiaty byly zabezpieczone przed niszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaly swoje
wiasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera Kontraktu.

Miejsca sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie placu budowy, w migjscu uzgodnionym z Inzynierem Kontraktu lub poza
placem budowy, w miejscach wyznaczonych przez Wykonawce.

W przypadku, gdy materiaty bedg skiadowane na terenie nalezagcym do os6b trzecich, nie uwzglednionych w dokumentaciji
projektowej i STWIORB, Wykonawca uzyska wstepna zgode od Inzyniera Kontraktu, a nastepnie stosowne zezwolenia od
wiasciciela terenu i przediozy je Inzynierowi Kontraktu.
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224. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatdw w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera Kontraktiu i Projektanta o swoim zamiarze, co najmniegj trzy
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla przeprowadzenia stosownych badar.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ zmieniany bez zgody Inzyniera Kontraktu i Projektanta. Decyzje
Inzyniera Kontraktu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatbw beda oparte na wymaganiach sformutowanych w
Kontrakcie. dokumentacji technicznej, STWIORB, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji, Inzynier Kontraktu
uwzgledni wyniki badan materiatow, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkciji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
dotychczasowej praktyki zawodowej, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgace na podiecie decyzji.

2.2.5. Atesty materiatow.

W przypadku materiatéw, dla ktérych wymagane sa atesty, kazda partia dostarczona na budowe musi posiadaé atest
okreslajacy w sposoéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan musza by¢ dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi
Kontraktu.

Materiaty uznane przez Inzyniera Kontraktu za niezgodne z wymogami, muszg by¢ niezwtocznie usuniete
przez Wykonawce z placu budowy. Jesli Inzynier Kontraktu pozwoli Wykonawcy wykorzysta¢ te materialty do
innych robét niz te, dla ktérych zostaly one pierwotnie nabyte, warto$é tych materiatldw moze byé odpowiednio
skorygowana przez Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatow, ktére nic zostaty
sprawdzone lub zaakceptowane przez Inzyniera Kontraktu, bedzie wykonany na wtasne ryzyko Wykonawcy.
Musi on zdawac¢ sobie sprawe, ze te roboty moga byé odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.

2.3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Podstawowym warunkiem doboru sprzetu i maszyn jest osiagniecie celu okreslonego w STWIORB i dokumentacii
technicznej oraz bezpieczenstwo pracownikdw.

Podstawowy oraz drobny sprzet (dzwigi, koparki, spycharki, samochody, rusztowania, betoniarki, agregaty tynkarskie,
wibratory, pity, elektronarzedzia itd.) powinien by¢ dobrany w zaleznosci od rodzaju i specyfiki robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i jakosci wskazaniom zawartym w
STWIORB lub w projekcie organizacji robot.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé
wykonanych robo6t. Sprzet uzywany do wykonania robot powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu.
Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera Kontraktu. Liczba i wydajnos$é sprzetu powinna gwarantowaé prowadzenie robét
zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robét.

Sprzet bedacy wtasnoscig wykonawcey lub wynajety do wykonania robét musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy oraz byé zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisami, Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktiu kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

O ile odrebne przepisy tego wymagaja, Wykonawca dostarczy Inzynierowi Kontraktu dokumenty, potwierdzajace dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania.

Sprzet, maszyny, urzadzenia, elekironarzedzia itp. nie gwarantujace zachowania warunkow zawartych w Kontrakcie, zostang przez
Inzyniera Kontraktu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do prowadzenia prac.

2.4. Wymagania dotyczace srodkow transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na wiasciwosci
przewozonych materiatéw i jako$¢ wykonywanych robét oraz bezpieczenstwo pracownikéw. llos¢ srodkéw transportu musi
zapewni¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w STWIORB i dokumentacji technicznej, wskazaniami Inzyniera
Kontraktu, z terminem zakornczenia okreslonym w Kontrakcie.

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow o ruchu drogowym, a w szczegolnosci
dopuszczalnych obciazen na osie, czystosci pojazdu i innych parametréw technicznych. Wykonawca jest zobowigzany
usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu, na polecenie Inzyniera Kontraktu zostana usuniete z terenu
budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé w czystosci pojazdy, przylegte drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy na koszt wtasny.
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lll. ODBIOR ROBOT | ROZLICZENIA (PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA)

3.1. Kontrola, badania i odbiory robét

3.1.1 Procedura odbioru robot.
Roboty podlegaja odbiorowi wg zasad okreslonych w Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych (oprac. MBIPMB oraz ITB, wyd. ,Arkady” z 1990r), ktére pozostajg aktualne oraz wszelkich nowych zasad
wynikajgcych z wprowadzenia do uzytku nowych materialow i technologii. Nalezy przestrzegac procedur przewidzianych dla
odbioru rohét zanikajacych, czesciowych, koricowych i innych. W zaleznoséci od charakteru robét badania przy odbiorze moga
polegac¢ na sprawdzeniu technicznych dokumentow kontrolnych oraz przeprowadzeniu pomiarow dla sprawdzenia wymogow
podanych w odpowiednich pozycjach STWIORB.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegajag nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

- odbiorowi czesciowemu

- odbiorowi ostatecznemu

- odbiorowi pogwarancyjnemu
Zgtaszanie wykonanych robdt do odbioru, w tym odbioréw czesciowych wymagajg protokolarnego potwierdzenia ich wykonania
przez inspektora nadzoru i Kierownika Kontraktu. Odbior tych robét musi znalezé swdj zapis w dzienniku budowy Zgtoszenie
uzasadnionej czesci wykonanych robét do odbioru winno by¢ zapisane w dzienniku budowy oraz podpisane przez Kierownika
Kontraktu.

3.1.2. Kontrole sposobu wykonywania robot jakosci materialow, badania.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuija
jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inzyniera Kontraktu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera Kontrakiu o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pisémie ich wyniki, do akceptagcii
Inzyniera Kontraktu

Inzynier Kontraktu bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Bedzie on
przekazywat wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda na tyle
powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzyniera Kontraktu natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatow i dopusci je dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wykonawca musi posiadaé¢ wazne $wiadectwa legalizacji posiadanych urzadzen i sprzetu badawczego. Muszg one byé
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

Kontrola jakosci dostarczonych do wbudowania materiatow, sprawdzanie deklaracji zgodnosci i atestéw materiatdbw powinien
by¢ dokonany bezposrednio po ich dostarczeniu na budowe. Jako§é materialtdw musi by¢ potwierdzona witasciwymi
dokumentami dopuszczajgcymi materialy do obrotu i stosowania w budownictwie. Nalezy szczegolnie zwréci¢ uwage by
zastosowane materialy byly nieszkodliwe dla ludzi i $rodowiska. Odbiér materiatéw powinien obejmowaé sprawdzenie ich
wiasciwosci technicznych zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm przedmiotowych, aprobat technicznych dokumentaciji i
innych dokumentéw odniesienia. Materiaty dostarczone na budowe musza byé wtasciwie oznakowane, odpowiednio znakiem
bezpieczenstwa, znakiem budowlanym lub znakiem zgodnosci z PN-EN. Ponadto na materiatach lub opakowaniach muszg
znajdowac sie inne informacje, w tym instrukcja okreslajaca zakres stosowania i sposob stosowania.

3.1.3. Odbior roboét zanikajacych, ulegajacych zakryciu lub odbiory miedzyfazowe.

Qdbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na koncowej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
ciggu budowy ulegng zakryciu. Odbioru robot dokonuje komisja odbiorowa lub inspektorzy nadzoru .

Gotowo$é danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem komisji odbiorowej lub inspektora nadzoru w zaleznosci od kompetengii.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia sie na podstawie dokumentacji technicznej oraz dokumentéw
zawierajacych komplet atestéow, wynikow badan laboratoryjnych lub pomiaréw i badan na budowie, w konfrontacji z
STWIORB. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robét, nie pézniej jednak niz w ciagu 2 dni od daty zgtoszenia .
Odbiér miedzyfazowy robét powinien obejmowaé wydzielone fazy prac jak i poszczegélnych elementow.

Z wszystkich czynnosci wykonanych i przeprowadzonych na etapie odbiorow fazowych nalezy sporzadzic protokot.

3.1.4. Odbior czesciowy lub potwierdzenie wykonanych elementow.

Odbidr czesciowy lub odbiér elementéw stanowigcych oddzielny przedmiot odbioru, polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych
czesci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje
komisja odbiorowa. Z odbioru czesciowego i elementdw robét lub obiektu komisja sporzadza protokdt, ktéry po zatwierdzeniu
przez zamawiajgcego stanowi podstawe do rozliczenia robot. W sktadzie komisji zawsze wystepuje whasciwy Inspektor nadzoru
inwestorskiego, kierownik budowy oraz wiasciwy kierownik robot.

Potwierdzenie wykonania elementéw zakonczonych odbywa sie przez kierownika budowy i wlasciwego inspektora nadzoru
polega na okresleniu stopnia zaawansowania rzeczowego lub procentowego robét w odniesieniu do zakoriczonego elementu
(harmonogramu rzeczowo finansowego) , jest wstepng ocena poprawnosci wykonania i jest podstawg rozliczenia robot w
zaleznosci od postanowien kontraktu.
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3.1.5. Odbidr koricowy.

Qdbiér ostateczny polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy zgodnie z zasadami okreslonymi w Kontrakcie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przediozonych dokumentdw, wynikéw badan i
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i STWIORB.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacja projektowg i STWIORB z uwzglednieniem tolerancji, i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo uzytkowania, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach Kontraktu. Wszystkie zarzgdzone przez komisje
roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét
poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdét uzupetniajacych w robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

3.1.6. Dokumenty i procedura odbioru koricowego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacje projektowga z naniesionymi zmianami (dokumentacja powykonawcza)
- dzienniki budowy i oryginaly rejestrow obmiarow
g geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu (robocza z kopia
= mapy zasadniczej powstatej w wyniku inwentaryzacii)
= protokoly badan i pomiaréw kontrolnych
- uzgodnione receptury i technologie
- atesty, deklaracje zgodnosci oraz gwarancje na materiaty i urzgdzenia wbudowane,
= inne wymagane Kontraktem

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawca, wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Qdbior koncowy obejmuije:
- sprawdzenie wszystkich elementéw z dokumentacjg projektowa, niniejsza specyfikacja, sprawdzenia nalezy dokonac
na podstawie ogledzin.
- sprawdzenie jakosci i prawidtowosci uzytych materiatéw na podstawie protokotéw odbioru materiatow.
= wymiaréw elementéw i ich czesci sktadowych.
- sprawdzenie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach, spadkach i ptaszczyznach.
sprawdzenie prawidiowosci montazu elementow gotowych.
Elememy wykonane niezgodnie z warunkami specyfikacji technicznej nie mogg by¢ przyjete, muszg byé poprawione i
przedstawione do ponownego odbioru. Badania powtok malarskich przeprowadzi¢ nalezy nie wczesniej niz po 14 dniach po ich
zakoriczeniu.

3.1.7. Odbiér urzadzen technicznych.
Odbiér urzgdzer przed ich wbudowaniem polega na dokonaniu nastepujacych czynnosci:
- sprawdzeniu , czy dostarczone urzadzenia odpowiadajg zaméwieniu
- sprawdzeniu, czy urzadzenia dostarczone sg kompletne oraz czy odpowiadajg parametrami technicznymi
urzadzeniom zaprojektowanym, posiadaja karty gwarancyjne oraz certyfikaty i instrukcje obstugi,
- ocenie, czy urzadzenia mieszcza sie w granicach ustalonej ceny kosztorysowej ,
- ocenie, czy urzgdzenia s3 sprawne technicznie oraz nie uszkodzone.

3.1.8. Odbior pogwarancyjny.
QOdbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

3.1.9. Postepowanie w przypadku niezgodnosci.
W przypadku stwierdzenia wad lub niezgodnosci wykonania robot dokumentacja wykonawczg .warunkami kontraktu lub
STWIOR i zastosowanych materialtow z dokumentami (podstawa odbioru roboét budowlanych) jako podstawowa zasade
przyjmuje sie doprowadzenie wykonanego elementu lub obiektu do stanu zgodnosci z wymaganiem. Jezeli wady nie sg istotne,
nie obnizajg wartosci uzytkowej i nie zwiekszajg kosztow eksploatacji obiekiu mozliwe jest dokonanie odbioru elementu na
nastepmacych warunkach:
ocena jakosci za element lub obiekt zostanie obnizona co najmniej o 1
- wynagrodzenie za wykonanie elementu lub obiektu zostanie obnizone o 10%,
- okres gwarancji na przedmiotowy element i elementy lub obiekty bezposrednio zwigzane z tym elementem zostanie
wydtuzony o 3 lata,
2 zostanie wniesione zabezpieczenie wiasciwego wykonania robot w kwocie réwnej 10% wartosci elementéw lub
obiektow, na ktére zostat wydtuzony okres gwaranciji
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3.2. Rozliczenie robét podstawowych, tymczasowych i towarzyszacych oraz
dodatkowych

3.2.1. Obmiar robot.

Jednostkg obmiaru jest jednostka miar odpowiadajaca odpowiedniemu rodzajowi robét budowlanych okreslonych w
poszczegolnych pozycjach STWIORB zgodnie z obowigzujgcymi cennikami (katalogami). Obmiar robét bedzie okreslac¢
faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacija techniczng, STWIORB, w jednostkach ustalonych w przedmiarze i
zgodnej z wyceng ofertowa.

Obmiaru robé6t dokonuje Wykonawca.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robdt nie zwalnia Wykonawcy od
obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg wskazan Zamawiajacego.

Obmiary bedg przeprowadzone odbiorem robét, a takze w przypadku wystapienia diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podiegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz konieczne obliczenia, beda wykonane w sposéb jednoznaczny i zrozumiaty.

Wymiary powierzchni lub objetosci ztozonych, bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami, umieszczonymi na karcie rejestru
obmiaréw.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestoscig wymagang do terminoéw ptatnosci na rzecz Wykonawcy, w czasie
okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce.

Obmiary beda podstawa okreélenia stopnia zaawansowania robét i rozliczenia naleznosci wykonawcy stosownie do umowy
kontraktowej.

3.2.2. Rozliczenie robot dodatkowych.

Podstawa pfatnosci za rozliczenie robét dodatkowych jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiaru, ustalona dla danej pozyciji kosztorysowe.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaftowa pozycji kosztorysowych bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIORB i dokumentacii projektowej.

3.2.3. Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszacych.

Roboty tymczasowe oraz towarzyszace zdefiniowane w pkt 2.1.9 STWIORB nie stanowiag przedmiotu odrebnej wyceny a ich
koszt Wykonawca uwzglednia posrednio w cenie oferty. Rozliczenie robdt i prac zawarta jest w zabezpieczeniu nalezytego
wykonania zamoéwienia i nastepowac bedzie posrednio w zasadach zwalniania zabezpieczenia ustalonych w Kontrakcie.
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IV. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA REALIZACJI ROBOT

4.1 Oswietlenie uliczne
4.1.1 Okreslenia podstawowe

4.1.1.1 Slup oswietleniowy
Konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do zamocowania oprawy oswietleniowej na wysokosci nie
wiekszej niz 14m.

4.1.1.2 Oprawa oswietleniowa
Urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania strumienia swietlnego wysytanego przez zrodto swiatta, zawierajace
wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z instalacja elektryczna.

4.1.1.3 Kabel
Przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elekirycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemia.

4.1.1.4 Ustoj
Rodzaj fundamentu dla stupdw oswietleniowych.

4.1.1.5 Fundament
Konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania szafy oswietleniowej w pozyciji pracy.

4.1.1.6 Szafa oswietleniowa
Urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajace instalacje oswietleniowe.

4.1.1.7 Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa
Ochrona czesci przewodzgcych dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych.

4.1.2 Materialy

Uwaga

Wszelkie nazwy wtasne produktéw i materiatow przywotane w specyfikacji stuza okresleniu pozadanego standardu wykonania i
okreséleniu wtasciwosci i wymogow technicznych zatozonych w dokumentagciji technicznej dla danych rozwigzarn.

Dopuszcza sie zamienne rozwigzania ( w oparciu na produktach innych producentdéw) pod warunkiem:

. spetnienia tych samych wiasciwosci technicznych

*  przedstawieniu zamiennych rozwigzan na pismie ( dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania)

* uzyskaniu akceptacji projektanta i inspektora nadzoru

4.1.2.1 Cement

Do wykonania ustojow betonowych pod stupy oswietleniowe zaleca sie stosowanie cementu portlandzkiego marki 25 bez
dodatkéw, spetniajacego wymagania PN-EN 206-04. Cement powinien by¢ dostarczany w opakowaniach i skiadowany w
dobrze wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach. Cement moze by¢ réwniez dostarczany luzem i
przechowywany w silosach.

4.1.2.2 Piasek
Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonania ustojow pod stupy o$wietleniowe powinien spetnia¢ wymagania BN—87/6774-04.

4.1.2.3 Zwir
Pod prefabrykowane fundamenty betonowe nalezy stosowac zwir odpowiadajgcy BN-66/6774-01.

4.1.2.4 Woda
Woda powinna by¢ "odmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-EN 1008. Barwa wody powinna odpowiada¢ barwie wody
wodociggowej; woda nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz nie powinna zawierac¢ zawiesiny.

4.1.2.5 Folia
Folie stosowa¢ do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi. Nalezy uzywac folii kalandrowej z uplastycznionego
PCW koloru niebieskiego o grub. 0,4-0,6 mm, gat. I. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

4.1.2.6 Kit uszczelniajacy
Do uszczelniania potaczenia stupa z kapturkiem ostonowym mozna stosowac wszelkie rodzaje kitow spetniajace wymagania
BN-80/3112-28.

4.1.2.7 Ustoje stupow
Posadowienie stupow wysokosci 8m na fundamentach prefabrykowanych.

4.1.2.8 Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢é wykonane z materialow niepalnych, z tworzyw sztucznych lub stali, wytrzymatych
mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego. Rury uzywane do wykonania przepustéw powinny by¢é
dostatecznie wytrzymate na dziatajace na nie obcigzenia. Wnetrza scianek powinny by¢ gtadkie lub powleczone warstwa
wygtadzajaca ich powierzchnie dla utatwienia przesuwania sie kabli. Zaleca sie stosowanie na przepusty kablowe rur z
polichlorku winylu (PCW).

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN/C-89205. Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywaé na
utwardzonym placu, w nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.
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4.1.2.9 Kable

Kable powinny spetnia¢ wymagania PN-IEC 60287, N-SEP E-004, PN-93/E-90401.

Zaprojektowano kable o napieciu znamionowym 0,6/1kV, czterozytowych o zytach aluminiowych w izolacji polwinitowej typu
YAKXs 4x25mm?

Przekrdj zyt jest dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku napiecia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez
prady robocze i zwarciowe oraz skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej. Bebny z kablami nalezy przechowywaé w
miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezpos$rednim dziataniem promieni
stonecznych.

4.1.2.10 Zrodia éwiatta i oprawy

Nalezy dla o$wietlenia zewnetrznego stosowac zrodta $wiatta i oprawy spetiajgce wymagania PN-EN 60598-1.

Ze wzgledu na wysoka skutecznos¢ $wietlng, trwatosé i statos¢ strumienia Swietinego w czasie oraz oddawanie barw
zastosowano oprawy ze zrodiem $wiatta LED o mocy 26W, 36W, 52W oraz 76W.

Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza
nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-O-79601-1.

4.1.2.11 Stupy oswietleniowe

Stupy powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa dla konkretnego obiektu.

Dla oswietlenia zastosowano stupy stalowe cynkowane wys. 8m — wysokos¢ zawieszenia oprawy

Stupy powinny przenies¢ obciazenia wynikajgce z zawieszenia opraw oraz parcia wiatru dla | i Il strefy wiatrowej, zgodnie z PN-
75/E-05100.

Kazdy stup powinien posiadaé w swej goérnej czesci odpowiedniej srednicy rure stalowg dla zamocowania oprawy | ostony
stozkowej. W dolnej czesci stupy powinny posiadaé jedng lub dwie wneki zamykane drzwiczkami.

Wneka lub wneki powinny by¢ przystosowane do zainstalowania typowych izolacyjnych ztacz kablowych IZK bezpiecznikowych,
fazowych i neutralnych, posiadajacych zabezpieczenie bezpiecznikowe 4A (w ilosci 1szt. — 1szt. zainstalowanych opraw)
zgodnie z dokumentacja projektowa.

Elementy powinny by¢ proste w granicach dopuszczalnych odchytek podanych w dokumentacji projektowej i PN-90/B-03200.
Spoiny nie moga wykazywac peknieé¢, a otwory na elementy taczace nie powinny mie¢ podniesionych krawedzi. Sktadowanie
stupow oswietleniowych na placu budowy, powinno by¢é na wyrdwnanym podiozu w pozycji poziomej, z zastosowaniem
przekiadek z drewna miekkiego.

4.1.2.12 Kapturek ostonowy
Kapturek ostonowy nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacjg projektowa dla konkretnego wysiegnika i stupa o$wietleniowego.

4.1.2.13 lzolacyjne ztacza kablowe
Zabezpieczenie opraw i pofgczenie zyt kabla oswietleniowego za pomoca ztgcz kablowych bezpiecznikowych, fazowych i
neutralnych.

4.1.2.14 Kit uszczelniajacy
Do uszczelniania potaczenia stupa z kapturkiem ostonowym mozna stosowacé wszelkie rodzaje kitow spetniajagce wymagania
BN-80/6112-28 [20].

4.1.3 Sprzet.

4.1.3.1 Sprzet do wykonania oswietlenia terenu

Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w pkt. 2 STWIORB.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia terenu winien wykazac sie mozliwosciag korzystania z nastepujacych
maszyn i sprzetu gwarantujacych wtasciwg jakosé robdt:

— zurawia samochodowego,

— samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,

— wiertnicy na podwoziu samochodowym ze swidrem & 70 cm,

— spawarki transformatorowej do 500 A,

— zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m¥%h,

— recznego zestawu swidrow do wiercenia poziomego otworéw do & 15 cm,

4.1.4 Transport

4.1.4.1 Transport materiatow i elementow oswietleniowych

QOgodlne wymagania dotyczace Transportu podano w pkt. 2 STWIORB.

Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia winien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow
transportu:

— samochodu skrzyniowego,

— przyczepy diuzycowej,

— samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,

— samochodu dostawczego,

— przyczepy do przewozenia kabli.

Na srodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukiadane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdinych elementow.
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4.1.5 Wykonanie robot

4.1.5.1 Wykopy pod stupy i kable

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek skoordynowania robét i sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu oraz
rodzaju gruntu. Pod stupy zaleca sie wykonywanie wykopow waskoprzestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie
przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02.

Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050.

Wykop rowka pod kabel powinien byé zgodny z dokumentacjg projektowa, STWIORB lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
Wydobyty grunt powinien byé sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob
zapewniajacy ich statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opaddéw atmosferycznych, nalezy powierzchnie terenu wyprofilowaé ze
spadkiem umozliwiajacym fatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkow).
Zasypanie nalezy wykonaé warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczaé ubijakami recznymi lub zageszczarkg wibracyjna.
Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosic¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12. Zageszczenie nalezy wykonywac w taki sposob
aby nie spowodowacé uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy odwiez¢ na miejsce wskazane przez
Wykonawce robdt drogowych lub przez Inspektora Nadzoru.

4.1.5.2 Montaz stupow

Posadowienie stupéw poprzez zagtebienie w gruncie. Spod stupa powinien opiera¢ sie na warstwie betonu marki B 10 wg PN-
88/B-06250 grubosci min. 10 ¢cm lub na ptycie chodnikowej o wymiarach 50x50x7 cm. Giebokos¢ posadowienia stupa 1,5 m.
Stup nalezy ustawic tak, aby jego wneka znajdowata sig¢ od strony chodnika, a przy jego braku, od strony przeciwnej niz
nadjezdzajgce pojazdy oraz nie powinna byé potozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

QOdchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze byc¢ wieksza niz 0,001 wysokosci stupa.

4.1.5.3 Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem.

Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podtaczy¢ do sieci i sprawdzic jej dziatanie (sprawdzenie zaswiecenia sie lampy).
Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajacych do stupow.

Nalezy stosowaé przewody o izolacji wzmocnionej z zytami miedzianymi o przekroju zyly nie mnigjszym niz 1,5 mm?.

Oprawy nalezy mocowa¢ na stupach w sposdb wskazany przez producenta opraw, po wprowadzeniu do nich przewodéw
zasilajacych i ustawieniu ich w pofozenie pracy. Oprawy powinny byé mocowane w sposob trwaly, aby nie zmieniaty swego
pofozenia pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla | i Il strefy wiatrowej.

4.1.5.4 Uktadanie kabli

Kable nalezy uktadac¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Ukladanie kabli powinno by¢ zgodne z normg

N-SEP E-004 [13].

Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozciagganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Kabel mozna zginaé jedynie w przypadkach

koniecznych, przy czym promief giecia powinien byé mozliwie duzy, jednak nie mnigjszy niz 10-krotna zewnetrzna jego

srednica. Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktada¢ na gtebokosci 0,7 m z dokiadnoscig £ 5 cm na warstwie piasku o

grubosci 10 cm z przykryciem rowniez 10 cm warstwa piasku, a nastepnie warstwg gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 15

cm. Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdiuz catej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy uktadacé folie

koloru niebieskiego szerokosci 20 cm. Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy

uktada¢ w przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem sie do ich wnetrza wody i

przed ich zamuleniem. W miejscach skrzyzowan kabli z istniejacymi drogami o nawierzchni twardej, zaleca sie wykonywanie

przepustow kablowych metoda wiercenia poziomego, przewidujgc po jednym przepuscie rezerwowym na kazdym

skrzyzowaniu. Kabel utozony w ziemi na catej swej dtugosci powinien posiadac¢ oznaczniki identyfikacyjne.

Na mostach i wiaduktach itp. konstrukcjach terenowych kable nalezy uktada¢ w sposéb zapewniajacy:

— nienaruszalnosc¢ konstrukcji i nieostabienie wytrzymatosci mechanicznej konstrukciji,

— tatwos¢ uktadania, montazu, kontroli, napraw i ochrone kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi w czasie prac
zwigzanych z naprawa i konserwacja konstrukcji.

Zaleca sie przy latarniach, szafie oswietleniowej, przepustach kablowych; pozostawienie  1,5-metrowych zapasow

eksploatacyjnych kabla. Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegolnych odcinkéw kabla

induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20 Momow/m.

Zblizenia i odlegtosci kabla od innych instalacji podano w tablicy 2.

Tablica 1. Odlegtosci kabla oswietleniowego od innych urzadzen podziemnych

Najmniejsza dopuszczalna odlegtos¢ w cm

Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego pionowa przy skrzyzowaniu pozioma przy zblizeniu

1 Kable elekiroenergetyczne na napiecie znamionowe sieci 25 10
do 1 kV

2 | Kable elekiroenergetyczne na napiecie znamionowe sieci 50 10
wyzsze niz 1 kV

3 | Kable telekomunikacyjne 50 50

4 | Rurociggi wodociggowe, Sciekowe, cieplne, gazowe z 507 50
gazami niepalnymi

5 | Rurociagi z cieczami palnymi 50 100

6 Rurociagi z gazami palnymi wg PN-91/M-34501 [18]

7 | Czesci podziemne linii napowietrznych (ustdj, podpora, - 80
odcigzka)
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Najmniejsza dopuszczalna odlegtosé w cm

Lp. Rodzaj urzadzenia podziemnego pionowa przy skrzyzowaniu pozioma przy zblizeniu

8 Sciany budynkow i inne budowle, np. tunele, kanaty - 50

*) Nalezy zastosowac przepust kablowy.

4.1.5.5 Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej samoczynne wytaczenie zasilania.

Linie kablowe pracujg w uktadzie TN-C z przewodem ochronno-neutralnym PEN, kiory spetnia jednoczesnie funkcje przewodow
ochronnego i neutralnego. Jako $rodek ochrony przed dotykiem posrednim stosuje sie SAMOCZYNNE WYLACZENIE
ZASILANIA.

4.1.5.6 Samoczynne wylaczenie
Samoczynne wylaczenie w ukiadzie TN-C-S polega na potaczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziomami w sposdb
powodujacy samoczynne odtaczenie zasilania, w warunkach zakiéceniowych. Zaleca sie wykonywanie uziomu poziomego,
uktadajac w jednym rowie z kablem o$wietleniowym, bednarke stalowg ocynkowang Fe/Zn 25x4 mm, ktéra nastepnie powinna
by¢ wprowadzona do wnek latarri, masztow i szafy oswietleniowej i potgczona z zaciskami ochronnymi. Zaciski te moga
spetniac réwniez role zaciskdw probierczych.
Ewentualne tgczenie odcinkéw tasmy nalezy wykonywac przez spawanie.
Tasma w ziemi nie powinna by¢ uktadana ptycej niz 0,6 m i powinien by¢ zasypana gruntem bez kamieni, zwiru i gruzu.
QOd zaciskéw ochronnych do elementéw przewodzacych dostepnych, nalezy uktadaé przewody miedziane o przekroju
nie mniejszym niz 2,5 mm?2.
Przewody te powinny by¢ chronione przed uszkodzeniami mechanicznymi.

4.1.6 Kontrola jakosci robot.
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli podano w pkt. 3 STWIORB.

4.1.6.1 Wykopy pod stupy i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIORB. Po
zasypaniu czesci ustojowej stupow, rur ochronnych i kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu wg p. 4.1.5.1 oraz
sprawdzi¢ spos6b usuniecia nadmiaru gruntu z wykopu.

4.1.6.2 Posadowienie stupéw

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie wytrzymatosci posadowienia.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322
[1]1 PN-88/B-30000 [6]. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie i rzedne posadowienia.

4.1.6.3 Latarnie oswietleniowe

Elementy latari powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i BN-79/9068-01 [30].

Latarnie oswietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

+  dokladnosci ustawienia pionowego stupow,

prawidiowosci ustawienia wysiegnika i opraw wzgledem osi o$wietlanej jezdni,

jakosci potgczen kabli i przewoddw na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach oprawy,
jakosci potaczen srubowych stupéw, masztéw, wysiegnikow i opraw,

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

4.1.6.4 Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:

*» gtebokosci zakopania kabla,

*  grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

 odlegtosci folii ochronnej od kabla,

*  rezystancji izolacji i ciggtosci zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiardw rezystanciji i ciagtosci zyt kabla, ktére
nalezy wykonywac dla kazdego odcinka kabla.

Ponadto nalezy sprawdzic¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmiaru ziemi, a w przypadku
koniecznosci jej wywiezienia — stanu terenu na miejscu zwatki.

4.1.6.5 Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomdéw poziomych nalezy wykonaé pomiar gtebokosci utozenia tasmy oraz sprawdzi¢ stan potaczen
spawanych, a po jego zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia i rozplantowanie gruntu. Pomiary gtebokosci utozenia
tasmy nalezy wykonywaé co 10 m, przy czym tasma nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60 cm. Wskaznik zageszczenia
gruntu powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w punkcie 4.1.5.1. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykonac
pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie moga by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub
STWIORB. Po wykonaniu instalacji o$wietleniowej nalezy wykonaé stosowne pomiary uziemien. Wszystkie wyniki pomiarow
nalezy zamiesci¢ w protokéle pomiarowym ochrony przeciwporazeniowej.

4.1.6.6 Pomiar natezenia oswietlenia

Pomiary nalezy wykonywaé po uptywie co najmniej 0,5 godz. od wigczenia lamp. Lampy przed pomiarem powinny byé
wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywac przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdow,
pieszych i jakichkolwiek obiektéw obcych, mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiardw nie nalezy przeprowadzacd
podczas nocy ksiezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy sig kurz itp.). Do pomiardw
nalezy uzywac przyrzadéw pomiarowych o zakresach zapewniajgcych przy kazdym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30%
catej skali na danym zakresie.

Pomiary natezenia oswietlania nalezy wykonywac za pomocg luksomierza wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej, a
element swiattoczuty powinien posiadac urzadzenie umozliwiajace doktadne poziomowanie podczas pomiaru.

Pomiary nalezy przeprowadza¢ dla punktow drogi zgodnie z PN-EN 13201-4 wydanie wrzesier 2007 Oswietlenie drég. Czesc
4. Metody pomiarow parametréw oswietlenia.
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4.1.6.7 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami rob6t

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach STWIORB zostang przez Inspektora
Nadzoru odrzucone. Wszystkie elementy robét, kidre wykazujg odstepsiwa od postanowiern STWIORB zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

4.1.7 Obmiar robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w pkt. 3 STWIORB.
Jednostka obmiarowg jest:

dla linii kablowej metr,

dla latamni, i szaf o$wietleniowych sztuka.

4.1.8 Odbiodr robét
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru podano w pkt. 3 STWIORB.

4.1.8.1 Ogodlne zasady odbioru robét.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacija projektowa, STWIORB i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt. 4.1.6 daty wyniki pozytywne.

4.1.8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
QOdbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
+  wykopy pod fundamenty i kable,

+  wykonanie fundamentow,

« utozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
*  wykonanie uzioméw tasmowych.

4.1.8.3 Dokumenty do odbioru koricowego robot

Do odbioru kornicowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac :

» geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

. protokéty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej.

4.1.9 Rozliczenia robot

4.1.9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
QOgdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w pkt. 3 STWIORB.

4.1.9.2 Wykaz podstawowych robét i materiatéw

Cena wykonania rob6t obejmuje:

wykopy punktowe,

roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

podtaczenie do sieci zgodnie z dokumentacija projektowg i STWIORB, wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod

4.1.10 Przepisy zwigzane

ziemia,

przygotowanie, dostarczenie i zamontowanie elementéw oswietlenia drog .
utozenie kabli NN oswietlenia
wykonanie montazu stupow stalowych

montaz opraw

utozenie rur ochronnych grubosciennych,

montaz szafek oswietleniowych,.

Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktore sa niezbedne do kompletnego wykonania robét objetych niniejszg STWIORB
przewidzianych w Dokumentacji projektowej.

1.  PN-EN 19971 Projektowanie geotechniczne. Czesé 1: Zasady ogdlne
2. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogéine. -norma wycofana, brak odpowiednika w normach
europejskich.
3. PN-EN 206-04 Beton -- Wymagania, wtasciwosci, produkcija i zgodnos¢
4.  PN-EN 12620 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-EN 1993-1-1 Projektowanie konstrukgciji stalowych - Czes¢ 1-1: Reguty ogdine i reguty dla budynkéw
6. PN-EN 1993-1-8 Projektowanie konstrukcji stalowych - Czesé 1-8: Projektowanie weziow
7. PN-EN 1993-1-10 Projektowanie konstrukcji stalowych - Czes¢ 1-10: Dobor stali ze wzgledu na odpornoéé
8. na kruche pekanie i ciggliwos¢ miedzywarstwowa
PN-EN 1993-1-4 Projektowanie konstrukcji stalowych - Czes¢ 1-4: Reguty ogdine. Reguly uzupetniajace dla
9. konstrukgji ze stali nierdzewnych
PN-EN 1993-1-5 Projektowanie konstrukcji stalowych - Czes¢ 1-5: Blachownice
10.  PN-EN 1993-1-11 Projektowanie konstrukcji stalowych -- Czes$¢ 1-11: Konstrukcje ciegnowe
11.  PN-EN 1993-1-7 Projektowanie konstrukgcji stalowych -- Cze$é 1-7: Konstrukcje ptytowe
12.  PN-EN 1993-1-6 Projektowanie konstrukcji stalowych -- Czesé 1-6: Wytrzymatos¢ i statecznosc konstrukeiji
13. powtokowych
14. PN-EN 1993-1-12 Projektowanie konstrukcji stalowych -- Czes¢ 1-12: Reguly dodatkowe rozszerzajace zakres

stosowania EN 1993 o gatunki stali wysokiej wytrzymatosci do S 700 wiacznie
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15;
16.
¥7.
18.
19.
20.
22
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.

30.
31.
32.
34.
35.
36.
37.

38.

39.

40.

PN-EN 1008
PN-C-89205
PN-EN 13201
PN-IEC 60287
PN-E-05100-1

N-SEP E-004
PN-IEC 439-1

PN-EN 60598-1
PN-93/E-90401
PN-91/M-34501
PN-O-79601-1

BN-80/6112-28
BN-68/6353-03

BN-88/6731-08
BN-66/6774-01

BN-87/6774-04
BN-83/8836-02
BN-77/8931-12
BN-72/8932-01
BN-83/8971-06
BN-89/8984-17/03
BN-79/9068-01

PN-90/E-06401.03

PN-90/E-06401.04

PN-S0/E-06401.05

PN-90/E-06401.06

Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesdw produkcji betonu

Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

Oswietlenie drog

Wyznaczanie obcigzalnosci przewodéw i kabli

Elektroenergetyczne linie napowietrzne -- Projektowanie i budowa -- Linie pradu przemiennego z
przewodami roboczymi gotymi

Elekiroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - Zestawy badane w petnym i niepeinym zakresie badan
typu

Oprawy os$wietleniowe -- Cze$¢ 1: Wymagania ogolne i badania

Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napiecie
znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1
kV -norma wycofana, brak odpowiednika w normach europejskich

Gazociagi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggow z przeszkodami terenowymi.
Wymagania -norma wycofana, brak odpowiednika w normach europejskich

Opakowania transportowe metalowe -Bebny -Ogélne wymagania i badania

Kit miniowy -nie posiada odpowiednika w normach europejskich

Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu suspensyjnego -nie posiada
odpowiednika w normach europejskich

Cement. Transport i przechowywanie -nie posiada odpowiednika w normach europejskich
Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka -nie posiada odpowiednika w
normach europejskich -nie posiada odpowiednika w normach europejskich

Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek -nie posiada odpowiednika w normach
europejskich -nie posiada odpowiednika w normach europejskich

Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze -nie posiada
odpowiednika w normach europejskich

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu -nie posiada odpowiednika w normach europejskich
Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne -nie posiada odpowiednika w normach europejskich
Rury bezcisnieniowe. Kielichowe rury betonowe i zelbetowe WIPRO -nie posiada odpowiednika w
normach europejskich

Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogélne wymagania i badania -nie posiada
odpowiednika w normach europejskich -nie posiada odpowiednika w normach europejskich
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych oswietleniowych i
energetycznych linii napowietrznych -nie posiada odpowiednika w normach europejskich
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napiecie nie przekraczajace 0,6/1 kV -norma
wycofana, brak odpowiednika w normach europejskich

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV. Mufy przelotowe na napiecie powyzej 0,6/1 kV -norma wycofana, brak
odpowiednika w normach europejskich

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie
przekraczajacym 30 kV. Glowice wnetrzowe na napiecie powyzej 0,6/1 kV -norma wycofana, brak
odpowiednika w normach europejskich

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napieciu znamionowym nie
przekraczajgcym 30 kV. Glowice napowietrzne na napiecie powyzej 0,6/1 kV -norma wycofana,
brak odpowiednika w normach europejskich
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V. Uwagi koricowe i definicje stosowane w STWIORB

* W specyfikacji okreslono wymagania stawiane przy wykonywaniu robot w ujeciu kodowanych nazw wystepujacych we
Wspolnym Stowniku Zamowieri (CPV) robét objetych Zamowieniem.

* Uzupetnieniem do niniejszej specyfikacji jest opis wykonania robét ujety w Opisie technicznym do projektu budowlanego oraz
Przedmiary robét w ktorych okreslono szczegétowy zakres robdt, stanowigcy przedmiot Zamowienia.

* Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z normami, nomenklaturg przyjeta przez Zamawiajgcego i okresleniami
podanymi w projekcie technicznym.

1.

2.

9.

Dokumentacja techniczna - dokumentacja projektowa, na ktora sktada sie projekt budowlany wraz z uzgodnieniami i
dokumentami.

Wykonawca - osoba(y) wymieniona(e) jako wykonawca w ofercie zaakceptowanej przez Zamawiajgcego, a przyjmujacy
zaméwienie na realizacje zadania wymienionego w p.1.1. oraz prawnych nastepcow tej osoby

. Zamawiajacy — udzielajgcy zamowienia, zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo zaméwien

publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177 z roku 2004), tj. Urzad Gminy w Tychowie ul. Bobolicka 17.

. Inzynier Kontraktu (Kierownik Kontraktu) - osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego do dziatania jako Inzynier dla

celow Kontraktu lub inna osoba wyznaczona w razie potrzeby przez Zamawiajacego do dziatania w jego imieniu i na jego
rzecz przy realizacji umowy, z powiadomieniem Wykonawcy wg zapisow zawartych w Kontrakcie.

. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, posiadajaca wymagane przepisami stosowne

uprawnienia do kierowania robotami budowlanymi oraz aktualny wpis do lzby zawodowej, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w imieniu Wykonawcy w sprawach realizacji Kontraktu.

. Plac budowy - teren, na ktérym prowadzone sg roboty budowlane wraz z terenem zajmowanym przez zaplecze

budowy, przekazany Wykonawcy dla wykonania zadania wymienionego w p.1.1.

. Dziennik budowy - dziennik wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu

robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

. Plan BIOZ - plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, wykonany na podstawie Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury

z dn. 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126).

Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora, posiadajgca wymagane przepisami stosowne uprawnienia do
petnienia nadzoru nad robotami budowlanymi oraz aktualny wpis do Izby zawodowej.

10. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem dokumentacji projektowej.

11.

Komisja odbiorowa - osoba lub kilka osob okreslonych w Kontrakcie lub inna osoba badz osoby,
wyznaczone w warunkach kontraktu.

12. Budowa, roboty budowlane, budynek - budowa, budynek, roboty budowlane okreslone przepisami ustawy Prawo

13.

budowlane.

Personel Wykonawcy - przedstawiciel Wykonawcy i caty personel, ktory Wykonawca zatrudnia na placu budowy, a ktory
moze obejmowac personel kierowniczy, robotnikéw i innych pracownikow Wykonawcy i kazdego z Podwykonawcow, a
takze wszelki inny personel pomagajacy Wykonawcy w realizacji Robét.

14. Personel Zamawiajacego - Inzynier Kontraktu oraz caty inny personel kierowniczy, robotnicy i inni pracownicy Inzyniera

Kontraktu i Zamawiajacego oraz wszelki inny personel podany przez Zamawiajacego lub Inzyniera do wiadomosci
Wykonawcy i kazdego z Podwykonawcdow jako Personel Zamawiajacego.

15. Okreslenia podstawowe do definicji.

Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznym (PN i
PN-1EC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i postanowieniami Kontraktu.
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

16. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku pojawienia sie

na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

17. Korytko kablowe - konstrukcja wsporcza przeznaczona do uktadania kabli, w postaci jednego elementu o trzech

$cianach jednolitych lub azurowych.

18. Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub

wielozytowych potaczonych réwnolegle, tagcznie z osprzetem, utozone na wspoélnej trasie i taczace zaciski tych
samych dwdch urzadzen elekirycznych jedno- lub wielofazowych.

19. Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i

dziataniem tuku elektrycznego

20. Osprzet linii kablowej - zbiér elementdw przeznaczonych do tagczenia, rozgateziania lub zakorczenia kabili.

21.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego

22. Orurowanie instalacyjne - konstrukcja wsporcza przeznaczona do uktadania przewodoéw, w postaci rur instalacyjnych

typu RL montowanych na uchwytach odstepowych,

23. Ostona przewodu - konstrukcja przeznaczona do ochrony przewodu przed uszkodzeniami mechanicznymi,

chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego

24. Osprzet instalacyjny elektryczny - zbi6r elementow przeznaczonych do taczenia, rozgateziania lub zakorczenia

przewodow elektrycznych

25. Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym utozone s3 jedna lub wiecej linii kablowych.
26. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej lub napowietrznej, w ktérym jakakolwiek cze$é rzutu poziomego

linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia
podziemnego.
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Klauzula poufnosci :
A) Zachowanie tajemnic zawodowych oraz chronionych rozwigzan.
B) Dokumentacja dostarczona przez zamawiajgcego stanowi jego wlasnosé i nie moze byé uzywana lub udostepniana
osobom trzecim bez zgody Zamawiajacego.
C) Woprowadzanie chronionych rozwigzan technologicznych , zastrzezone jest jako dobro niematerialne prawami
autorskimi i pokrewnymi, prawami z patentu prawa ochronnego , prawa z rejestracji topografii uktadu scalonego oraz
znaku towarowego, Powielanie zatem wprowadzonych chronionych rozwigzan , na ktore zamawiajacy uzyskat zgode dla
konkretnego obiektu, stanowitoby naruszenie takich praw autorskich. Autor (autorzy) moze dochodzi¢ roszczen w
stosunku do osob trzecich korzystajacych z tych débr.
D) Jezeli w zastosowanym rozwigzaniu zastrzezono zachowanie tajemnicy zawodowej, to kazde naruszenie tych
zastrzezen spowodowaé moze dochodzenie z tego tytulu roszczen na drodze postepowania sgdowego w trybie
cywilnym lub karnym.
E) Wprowadzenie przez wykonawce do realizacji rozwigzan chronionych patentami | prawami ochronnymi wymagaé
bedzie udokumentowanej zgody autora na korzystanie z takich rozwigzar.
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Kosierzewo

Kontakty

LENA
LIGHTING

Projektant Oswietlenia
Patryk Weiss

Lena Lighting S.A.
ul, Kérnicka 52
63-000 Sroda Wikp.

T+48 882 363 388
p.weiss@lenalighting.pl



Kosierzewo

Opis

Projektowane klasy oswietlenia:
- jezdnia: M5
- skrzyzowanie, petla autobusowa: C4

Projektant Oswietlenia

Patryk Weiss

Lena Lighting S.A.
ul. Karnicka 52
63-000 Sroda Wikp.

T+48 882 363 388
p.weiss@lenalighting.pl



Kosierzewo

Arkusz danych produktu

Brak statusu cztonka DIALux - TIARA LED M 3150Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (26W)

P 260W

D ampa 3150 Im
Dpprana 3150 Im

n 100.00 %
Skutecznos¢ swietlna 121.2 Im/W
CcCcT 4000 K

CRI 70

105° 106°
90 90°
75 75°
80 60°
45" 45°
480
640
30° 157 o° 15° 30°
cdrkim n=100%
—C0-C180 = CQ0-C270
Polarny LVK




Kosierzewo

Arkusz danych produktu

Brak statusu cztonka DIALux - TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W)

P 36.0W
Pramip 4600 Im
Dpprana 4600 Im

n 100.00 %
Skutecznos¢ swietlna 127.8 Im/W
CcCcT 4000 K

CRI 70

105° 106°
90 90°
75 75°
80 60°
45" 45°
480
640
30° 157 o° 15° 30°
cdrkim n=100%
—C0-C180 = CQ0-C270
Polarny LVK




Kosierzewo

Arkusz danych produktu

Brak statusu cztonka DIALux - TIARA LED M 6200Im 740 ASW IP66 11 kl. DALI SP10kV (52W)

105°

105°

P 520W

D ampa 6200 Im
Dpprana 6200 Im

n 100.00 %
Skutecznos¢ swietlna 119.2 Im/W
CcCcT 4000 K

CRI 70

90 920°
758° 75°
60° 200 60°
300
45° 45°
400
500
30° 157 o° 15° 30°
cdrkim n=100%
—C0-C180 = CQ0-C270
Polarny LVK




Kosierzewo

Arkusz danych produktu

Brak statusu cztonka DIALux - TIARA LED M 8400Im 740 ASW IP66 11 k. DALI SP10kV (76W)

P 76.0W
Pramps 8400 Im
Dpprana 8400 Im

n 100.00 %
Skutecznos¢ swietlna 110.5 Im/W
CcCcT 4000 K

CRI 70

105° 106°
90 920°
75 75°
60° 200 60°
300
45° 45°
400
500
30° 157 o° 15° 30°
cdrkim n=100%
—C0-C180 = CQ0-C270
Polarny LVK




Kosierzewo

Kosierzewo - droga wewnetrzna A-B

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Jezdnia 1 (M5), 161.00 m2
':D Nawierzchnia: CIE R3, q0: 0.070

B/ m

460 m



Kaosierzewo

Kosierzewo - droga wewnetrzna A-B

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Brak statusu cztonka
DIALux

Producent

TIARA LED M 4600lm
740 RM7 1Pe6 11 kl.
DALI SP10kV (36W)

Nazwa artykutu

Wyposazenie 1x LED GO 36W

P 36.0W
Prampa 4600 Im
Doprawa 4600 Im
n 100.00 %

TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W) (z jednej strony na dole)

Odstep stupa 35.000 m
(1) Wysokosc punktu swietinego 8.000m
(2) Nawis punktu swietlnego 0.500m
(3) Nachylenie wysiegnika 5.0°

(4) Dlugos¢ wysiegnika 1.000 m

Godziny pracy w ciggu roku

4000 h: 100.0 %, 36.0 W

Zuzycie

1044.0 W/km

ULR/ULOR

0.00/0.00

Maks. natezenia Swiatta

W kazdym kierunku tworzacym podany kat z dolna
linia pionowa przy zainstalowanym i gotowym do
uzytku osdwietleniu.

= 70° 468 cd/klm
= 80°: 126 cd/kim
2 90°: 2.00 cd/klm

Klasa natezenia oswietlenia

Wartosci natezenia swiatta w [cd/kim]do obliczania
klasy natezenia $wiatta odnosza sie do strumienia
swietlnego lampy, zgodnie z EN 13201:2015.

G*2

Klasa wskaznika ol$nienia

D.4




Kaosierzewo

GHTING
Kosierzewo - droga wewnetrzna A-B
Podsumowanie (do EN 13201:2015)
Wyniki dla pél oceny
Rozmiar Obliczono Zad. Kontrola
Jezdnia 1 (M5) L 0.59 cd/m? = 0.50 cd/m? v
Uy 0.55 2035 v
Ui 0.82 =040 v
TI 11 % <15% v
Re 0.81 =030 v
Obliczono wspoétczynnik konserwacji 0.80 dla instalacii.
Wyniki dla wskaznikéw wydajnosci energetycznej
Rozmiar Obliczono Zuzycie
Kosierzewo - droga Dp 0.029 W/lx*m? -
wewnetrzna A-B
TIARA LED M 4600Im 740 De 0.9 kWh/m? rok, 144.0 kWh/rok

RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV
(36W) (z jednej strony na
dole)




Kosierzewo

Kosierzewo - tuk drogi

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Jezdnia 1 (M5), 208.00 m?
.;I> Nawierzchnia: CIE R3, q0: 0.070

| T

650 m



Kaosierzewo

Kosierzewo - tuk drogi

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Brak statusu cztonka
DIALux

Producent

TIARA LED M 4600lm
740 RM7 1Pe6 11 kl.
DALI SP10kV (36W)

Nazwa artykutu

Wyposazenie 1x LED GO 36W

P 36.0W
Prampa 4600 Im
Doprawa 4600 Im
n 100.00 %

TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W) (z jednej strony na dole)

Odstep stupa 32.000 m
(1) Wysokosc punktu swietinego 8.000m
(2) Nawis punktu swietlnego -0.500 m
(3) Nachylenie wysiegnika 5.0°

(4) Dlugos¢ wysiegnika 1.000 m

Godziny pracy w ciggu roku

4000 h: 100.0 %, 36.0 W

Zuzycie

1116.0 W/km

ULR/ULOR

0.00/0.00

Maks. natezenia Swiatta

W kazdym kierunku tworzacym podany kat z dolna
linia pionowa przy zainstalowanym i gotowym do
uzytku osdwietleniu.

= 70° 468 cd/klm
= 80°: 126 cd/kim
2 90°: 2.00 cd/klm

Klasa natezenia oswietlenia G2
Wartosci natezenia swiatta w [cd/kim]do obliczania

klasy natezenia $wiatta odnosza sie do strumienia
swietlnego lampy, zgodnie z EN 13201:2015.

Klasa wskaznika ol$nienia D.4




Kaosierzewo

Kosierzewo - tuk drogi

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Wyniki dla pél oceny

Rozmiar Obliczono Zad. Kontrola

Jezdnia 1 (M5) L 0.50 cd/m? = 0.50 cd/m? v
Us 0.44 2035 T
U 0.74 2040 N
TI 12 % <15% Ve
Re 0.56 2030 v

Obliczono wspoétczynnik konserwacji 0.80 dla instalacii.

Wyniki dla wskaznikéw wydajnosci energetycznej
Rozmiar Obliczono Zuzycie

Kosierzewo - tuk drogi Dp 0.023 W/lx*m? -

TIARA LED M 4600Im 740 De 0.7 kWh/m? rok, 144.0 kWh/rok

RM7 1P66 II kl. DALI SP10kV
(36W) (z jednej strony na
dole)




Kosierzewo

Kosierzewo - odcinek adaptacyjny

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Jezdnia 1 (M6), 190.00 m?
':f} Nawierzchnia: CIE R3, q0: 0.070

| 3800m

500m



Kaosierzewo

Kosierzewo - odcinek adaptacyjny

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Brak statusu cztonka
DIALux

Producent

TIARA LED M 3150lm
740 RM7 1Pe6 11 kl.
DALI SP10kV (26W)

Nazwa artykutu

Wyposazenie 1x LED GO 26W

P 26.0W
Prampa 3150 Im
Doprawa 3150 Im
n 100.00 %

TIARA LED M 3150Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (26W) (z jednej strony na dole)

Odstep stupa 38.000 m
(1) Wysokosc punktu swietinego 8.000m
(2) Nawis punktu swietlnego 0.000m
(3) Nachylenie wysiegnika 5.0°

(4) Dlugos¢ wysiegnika 1.000 m

Godziny pracy w ciggu roku

4000 h: 100.0 %, 26.0 W

Zuzycie

676.0 W/km

ULR/ULOR

0.00/0.00

Maks. natezenia Swiatta

W kazdym kierunku tworzacym podany kat z dolna
linia pionowa przy zainstalowanym i gotowym do
uzytku osdwietleniu.

= 70° 468 cd/klm
= 80°: 126 cd/kim
2 90°: 2.00 cd/klm

Klasa natezenia oswietlenia G2
Wartosci natezenia swiatta w [cd/kim]do obliczania

klasy natezenia $wiatta odnosza sie do strumienia
swietlnego lampy, zgodnie z EN 13201:2015.

Klasa wskaznika ol$nienia D.4




Kaosierzewo

GHTING
Kosierzewo - odcinek adaptacyjny
Podsumowanie (do EN 13201:2015)
Wyniki dla pél oceny
Rozmiar Obliczono Zad. Kontrola
Jezdnia 1 (M6) L 0.34 cd/m? = 0.30 cd/m? v
Uy 0.45 2035 v
Ui 0.75 =040 v
TI 11 % <20% v
Re 0.75 =030 v
Obliczono wspoétczynnik konserwacji 0.80 dla instalacii.
Wyniki dla wskaznikéw wydajnosci energetycznej
Rozmiar Obliczono Zuzycie
Kosierzewo - odcinek Dp 0.029 W/lx*m? -
adaptacyjny
TIARA LED M 3150Im 740 De 0.5 kWh/m? rok, 104.0 kWh/rok

RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV
(26W) (z jednej strony na
dole)




Kosierzewo

Kosierzewo - odcinki proste

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Jezdnia 1 (M5), 180.00 m?
2 Nawierzchnia: CIE R3, g0: 0.070

=

BO0m

500m



Kaosierzewo

Kosierzewo - odcinki proste

Podsumowanie (do EN 13201:2015)

Brak statusu cztonka
DIALux

Producent

TIARA LED M 4600lm
740 RM7 1Pe6 11 kl.
DALI SP10kV (36W)

Nazwa artykutu

Wyposazenie 1x LED GO 36W

P 36.0W
Prampa 4600 Im
Doprawa 4600 Im
n 100.00 %

TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W) (z jednej strony na dole)

Odstep stupa 36.000 m
(1) Wysokosc punktu swietinego 8.000m
(2) Nawis punktu swietlnego -0.500 m
(3) Nachylenie wysiegnika 5.0°

(4) Dlugos¢ wysiegnika 1.000 m

Godziny pracy w ciggu roku

4000 h: 100.0 %, 36.0 W

Zuzycie

1008.0 W/km

ULR/ULOR

0.00/0.00

Maks. natezenia Swiatta

W kazdym kierunku tworzacym podany kat z dolna
linia pionowa przy zainstalowanym i gotowym do
uzytku osdwietleniu.

= 70° 468 cd/klm
= 80°: 126 cd/kim
2 90°: 2.00 cd/klm

Klasa natezenia oswietlenia G2
Wartosci natezenia swiatta w [cd/kim]do obliczania

klasy natezenia $wiatta odnosza sie do strumienia
swietlnego lampy, zgodnie z EN 13201:2015.

Klasa wskaznika ol$nienia D.4
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Kaosierzewo

GHTING

Kosierzewo - odcinki proste
Podsumowanie (do EN 13201:2015)
Wyniki dla pél oceny

Rozmiar Obliczono Zad. Kontrola
Jezdnia 1 (M5) L 0.50 cd/m? = 0.50 cd/m? v

Uy 0.48 2035 v

U 0.72 2040 v

TI 12% <15% v

Re 0.72 =030 v
Obliczono wspoétczynnik konserwacji 0.80 dla instalacii.
Wyniki dla wskaznikéw wydajnosci energetycznej

Rozmiar Obliczono Zuzycie
Kosierzewo - odcinki proste Dy 0.028 W/lx*m? -
TIARA LED M 4600Im 740 De 0.8 kWh/m? rok, 144.0 kWh/rok

RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV
(36W) (z jednej strony na
dole)
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Kosierzewo

MDCP

Plan sytuacyjny opraw

22



Kosierzewo

MDCP
Plan sytuacyjny opraw

Producent Brak statusu cztonka P 260W
DIALuX
cDQprawa 3150 Im
Nazwa artykutu TIARA LED M 3150Im

740 RM7 1Pe6 11 kl.
DALI SP10kV (26W)

Wyposazenie 1x LED GO 26W

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 3150Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (26W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 161.229 m/-406.937 161.229 m -406.937 m 8.000 m
m/8000m

Rozmieszczenie A1l
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Kosierzewo

MDCP
Plan sytuacyjny opraw

Producent Brak statusu cztonka P 36.0W
DIALuX
cDQprawa 4600 Im
Nazwa artykutu TIARA LED M 4600Im

740 RM7 1Pe6 11 kl.
DALI SP10kV (36W)

Wyposazenie 1x LED GO 36W

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) -44.492 m / 61.839 -44.492 m 61.839 m 8.000 m
m/ 8.000 m

Rozmieszczenie Al

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokosé Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) -11.557 m /68.778 -11.557 m 68.778 m 8.000 m
m/8.000m

Rozmieszczenie A2

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV (36W)
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Kaosierzewo

MDCP
Plan sytuacyjny opraw

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokosc Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 32.431 m/44.025 32431 m 44.025 m 8.000 m
m/8.000m

Rozmieszczenie Ad

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokosc Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 112.807 m/-156.079 112.807 m -156.079 m 8.000 m
m/8.000m

Rozmieszczenie A5

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 125302 m/-207.012 125302 m -207.012m  8.000 m
m/8.000m

Rozmieszczenie A7

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 11 kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 106463 m/-207.032 106.463 m -207.032 m 8.000 m
m/8.000 m

Rozmieszczenie A8
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Kosierzewo

MDCP
Plan sytuacyjny opraw

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 83.445 m/-216.066 83.445m -216.066 m 8.000 m
m/8.000m

Rozmieszczenie A9

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 II ki. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 70.962 m /-246.386 70.962 m -246386m  8.000m
m/8000m

Rozmieszczenie A10

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 4600Im 740 RM7 IP66 II kl. DALI SP10kV (36W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1.oprawa (XY/ZZ) ~ 155695m/-376.728  155695m  -376728m  8.000 m
m/8.000m

Rozmieszczenie Al12
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Kosierzewo

MDCP
Plan sytuacyjny opraw

Producent Brak statusu cztonka P 52.0W
DIALuX
cDQprawa 6200 Im
Nazwa artykutu TIARA LED M 6200Im

740 ASW IP66 1T kl.
DALI SP10kV (52W)

Wyposazenie 1x LED GO 52W

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 6200Im 740 ASW IP66 II kl. DALI SP10kV (52W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 20.136 m/ 64.789 20136 m 64.789 m 8.000 m
m/8000m

Rozmieszczenie A3
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Kosierzewo

MDCP
Plan sytuacyjny opraw

Producent Brak statusu cztonka P 76.0W
DIALuX
cDQprawa 8400 Im
Nazwa artykutu TIARA LED M 8400Im

740 ASW IP66 1T kl.
DALI SP10kV (76W)

Wyposazenie 1x LED GO 76W

1 x Brak statusu cztonka DIALux TIARA LED M 8400Im 740 ASW IP66 II kl. DALI SP10kV (76W)

Typ Rozmieszczenie X Y Wysokos¢ Oprawa
katowe montazu

1. oprawa (X/Y/Z) 114.501 m/-181.397 114501 m -181.397 m 8.000 m @
m/8000m

Rozmieszczenie Ab
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)

Obiekty obl

Iczeniowe
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Kaosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
Obiekty obliczeniowe

Powierzchniowe obiekty wynikowe

Wiasciwosci min. maks ofl gz Indeks
tuk drogi ze zjazdem do gospodarstw 8.61 Ix 400 Ix 18.9 Ix 0.46 0.21

Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokos¢: 0.000 m

tuk drogi ze zjazdem do gospodarstw 0.55 cd/m? 025cd/m® 1.20cd/m* 0.45 0.21
Luminagja
Wysokosc: 0.000 m

o)
9]
—

Oddnek koncowy drogi wewnetrznej A-B 791 Ix 346 Ix 1202 1% 0.44 0.28
Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokosc: 0.000 m

H
L
(%]

Odcinek koncowy drogi wewnetrznej A-B 050 cd/m? 022 cd/m? 077 cd/m* 0.44 0.29
Luminacja
Wysokosc: 0.000 m

ﬂ
u
N

Skrzyzowanie z drogg wewnetrzng A-B (przy petli) 106 Ix 541 Ix 19.8 Ix 0.51 0.27 RS3
Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokosc: 0.000 m

Skrzyzowanie z drogg wewnetrzng A-B (przy petl)  0.67 cd/m? 034 cd/m? 1.26 cd/m?  0.51 0.27 RS3
Luminagja
Wysokosc: 0.000 m

Chodnik przystanku autobusowego 7.98 Ix 573 Ix 137 Ix 0.72 0.44 RS
Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokosc: 0.000 m

!

Chodnik przystanku autobusowego 051 cd/m? 036cd/m? 0.83cd/m?> 0.71 0.43
Luminacja
Wysokosc: 0.000 m

s
(¥a]
N

Petla autobusowa 10.7 Ix 432 Ix 21.8 Ix 0.40 0.20 RS5
Prostopadte natezenia oswigtlenia (adaptacyjne)
Wysokosc: 0.000 m

Petla autobusowa 0.68 cd/m? 028 cd/m? 1.3%9cd/m? 0.41 0.20 RS5
Luminacja
Wysokosc: 0.000 m

Droga na odcinku z peting autobusowa 8.83 Ix 5.87 Ix 155 I% 0.66 0.38 RS
Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokos¢: 0.000 m

!




Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
Obiekty obliczeniowe

Droga na odcinku z peting autobusowg 0.56 cd/m? 037 cd/m? 0.99 cd/m* 0.66 0.37
Luminacja

Wysokosc: 0.000 m
Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
tuk drogi ze zjazdem do gospodarstw

300 500 7.50 10 20 [Ix]
Whasciwosci E Eniin, Epnaks gs g2 Indeks
tuk drogi ze Zjazdem do gospodarstw 8.61 Ix 4,00 Ix 18.9 Ix 0.46 0.21

Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokos¢: 0.000 m

Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
Odcinek koncowy drogi wewnetrznej A-B

3.00 5.00 7.50 10 20 (1]
Whasciwosci E Eniin, Epnaks gs g2 Indeks
Odcinek koncowy drogi wewnetrznej A-B 791 Ix 3.46 Ix 12.2 Ix 0.44 0.28

Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokos¢: 0.000 m

Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
Skrzyzowanie z drogg wewnetrzng A-B (przy petli)

500 750 10 20 i)
Whasciwosci E Eniin, Epnaks gs g2 Indeks
Skrzyzowanie z drogg wewnetrzng A-B (przy petli) 10.6 Ix 541 Ix 19.8 Ix 0.51 0.27 RS3

Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokos¢: 0.000 m

Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
Chodnik przystanku autobusowego

500 750 10 20 [ix]
Whasciwosci E Eniin, Epnaks gs g2 Indeks
Chodnik przystanku autobusowego 7.98 Ix 573 1Ix 13.1 Ix 0.72 0.44 RS4

Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)
Wysokos¢: 0.000 m

Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)
Petla autobusowa
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21.8 Ix

(o f] gz

Indeks

Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)

0.40 0.20
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Kosierzewo

MDCP (Scena swietlna 1)

Droga na odcinku z petlng autobusowa

5.00 750 10 20 [ix]

Whasciwosci E Eniin, Epnaks gs g2 Indeks
Droga na odcinku z petlng autobusowg 8.83 Ix 5.87 Ix 155.Ix 0.66 0.38
Prostopadte natezenia oswietlenia (adaptacyjne)

Wysokos¢: 0.000 m
Profil uzytkowania: Ustawienie wstepne DIALux, Standard (obszar ruchu na zewnatrz)
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1 | 2

| 3

Karta wyrobu: Stup oswietleniowy CN 3

=9/3/60/F160

wnek:
rewizyjna

drzwiczki
rewizyjne

PODSTAWA

H1

»—stup stozkowy typu CN

~—blacha
3 mm

Bs(r0) ADAPTOWAL:

Wydanie 1/2020 CN 3-%/3/60/F160/01

* Oprawa montowana bezposrednio na slupie

*# Fundament dobrany dla max_ obciazenia

**# CN 3/3/60/F160, CN 3,5/3/60/F160
CN 4/3/60/F160, CN 4,5/3/60/F160

WNEKA REWIZYINA
2

KONCOWKA SLUPA
3
& 60

nakretki przesuwne M6 8 otworéw M10

Zyna montazowa
uchwyl uziemienia

otwor M8
Stup oswietleniowy
nazwa wg]s]uﬁgic ‘rfg‘]a fundament**
CN 3/3/60/F160 3 22 D16/100
CN 3,5/3/60/F 160 G 25 D16/100
CN 4/3/60/F160 4 29 D16/100
CN 4,5/3/60/F 160 45 i3 D16/120
CN 5/3/60/F160 5 37 D16/120
CN 6/3/60/F160 6 47 D16/120
CN 7/3/60/F160 7 58 D16/120
CN 8/3/60/F160 8 70 D16/140
CN 9/3/60/F160 9 82 D16/140
Tabela obcigzen*
waga max. powierzchnia wiatrowa oprawy [mz]
il oprawy strefa wiatrowa
slupa
[ke] Eame | upsms | SRS
CN 3/3/60/F160 40 0,99 0.68 0.82
CN 3,5/3/60/F160 40 098 067 0.80
CN 4/3/60/F160 40 094 0,63 0,76
CN 4.5/3/60/F 160 40 090 0,59 0,72
CN 5/3/60/F 160 40 0,69 043 0,54
CN 6/3/60/F 160 40 0,63 0,39 0.50
CN 7/3/60/F160 40 0,59 .33 0.45
CN 8/3/60/F160 40 0.54 0.30 040
CN 9/3/60/F160 40 049 0,27 037 =

- Obcigzenie wiatrem wg PN-EN 1991-1-4 dla kat. terenu 11, klasy B

- Projektowanie i wery fikacja wg PN-EN 40-3-1, PN-EN 40-3-3

- Matenial: stal 8235, §355 wg PN-EN 10025

- Wymary 1 tolerancje zgodne z PN-EN 40-2

- Ochrona antykorozyjna: cynkowanie ogniowe wg PN-EN ISO 1461

- Mozliwosc malowania wg palety kolorow RAL

- Przedstawiona oprawa Murena nie jest czescia produktu

- Dane oprawy dostgpne w katalogu "Oprawy oswictleniowe" firmy *Elmonter"
- Producent zastrzega sobie prawe wprowadzenia zmian

- Wyréb budowlany oznakowany znakiem

*Wszelkic prawa autorskic do rvsunkw/projektu sg zastrzezone i naleza do firmy Elmonter-Oéwictlenie.

Ten rysunck/projekt jest wlamoscia firmy Elmonter-Oswietlenie 1 nie moze byé ndostepnany.
rozpowszechaiany lub powiclany w calosc badz w czgdel bez pisemnej zeody wlascicizla

Zabrania si¢ takze dokonywania jakichkolwick zmian na rysunku/ w projekceie bez pisemne) zgody wlasciciela.
Otizymanic lub cakup rysunbu/projekiu nic jest jednosuacmy £ przcnicsicnicm praw autorskich.

ELMONTER
ul. Przemysiowa I 62-410 Zagorow
tel. +48 63 274 30 30
info(@elmonter.pl
www.elmonter pl

elmonter.

1
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TIARA LED M 3150LM 740 RM3 IP66 | KL. DALI SP10KV

(26W)

SZCZEGOLOWA KARTA PRODUKTU

PARAMETRY TECHNICZNE

Zrodo dwiatta: mod LED
Irtleks: 9555Mm
Stoplen szezelnosel: IPe6
Odpornodd na uderzenia: KOS
Moe rnamionows oprawy [WI 26
Strumiben swietiny oprawy [Im]": 3150
Temperaiura barwowa [K]: AQOD
SDCM: =5
Wekainik oddawania barw (Raj: =70
Klasa ochronnoscl: |

ADAPTOWAL:

LENA
LIGHTING

a()
CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU

TiARA 1LED W@ ows gessiacis feng diogiwycl) dedyowemych lechiociegl LED.
Tapwijubiionbtm =3 ol = 18 (haves foatgiatils bopramiiycs ioikiod deiiles |
Dl lertewminiurows, (ke Chiefiy wWiSrowmiie o sSiASdaidy m Chnlelaitl OOy
W e Padlodmwird RidreriEowe: Ialipes. socbawierme wylcraie | PRI b BT, (et
S ol Jes! urpskinis Fosipty dwlvi speiflagieqs Mewy chwieliericwe sifsdione
w hamie PH-EN 22002007 Koiponety rie= ki Ot newe misidkoby
LED iray withyw e Bailic wiscky fecsicodd dwisting- bako T30 Imf%. W ainss
sAslCsCw T (Cowg Lartie CT wlonis ¢ moddem LED Komis |
utial wykcemo 7 cicleowege odiey  aumemum Calodd  rodisle | pomaicwans
plosahogen fa soktr 4tiey RALDODE] Kemiiuks oorawy pobwiill e SapisrfgoEiowy
doalep de kofody iyl sleitiveiegs Oifewa Jhiakiadddie sy Leedin wisads
Mopneim  sdchelihedsl PEE ol odporedcly Ba udsly dechaieiine K00
{mentimioudperedd] Lattpe pusints aiwle i yeh | gy

Hesta2 fittlefiey KUOTPUS wrAr P efQon Crt Iy spvisiiem Saten b tig medubs Setutinege,
Ll Pefpl ¥ b ™ I i -5 e 15" (Ecayiowy, Aaoshaes) -BT de oS
iy, Aa wysegekll Lamos £ & ha tiprl Wnilwranl Alwtowaiea
|dontafucmes Blgcts REMA | TRAGA] Stanileicme wiiomt et falakiie ke (5t
Pypadieewsing priegiiatil Sg opimey WTC Jeberpiecreie rapncome do B, =
Pl programessiny diver DAL aryba hatowans. Cece dodwioows: Sigeom  MERA,
THAGA, caughik ructil RCE udtey] mGimalowy PSmm

ZASTOSOWANIE

Diehgi! Sailisomieths ety v celys | El cieleliets cliskibw i
AulCwily, VOgi skapeices, Sig Mjows, drogl gminsel, @eagl sk, S1og) otk
cldwisSuiie obnrarows, Cralca d8 plesipcs Posads o a ookl poowal

chsbwiantlid el |, S5 P rovmestve, B ine LSO
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TIARA LED M 4600LM 740 RM3 IP66 Il KL. DALI SP10KV

(36W)

SZCZEGOLOWA KARTA PRODUKTU

2
a()

CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU

PARAMETRY TECHNICZNE

Zrodto swiatta: modut LED
Indeks: 954610
Stopien szczelnosci: IP66
Odpornos< na uderzenia: IKOS

Moc znamionowa oprawy [W]*: 36
Strumien swietiny oprawy [Im]*: 4600
Temperatura barwowa [K]: 4000
SDCM: <5
Wspoiczynnik oddawania barw (Ra): >70

Klasa ochronnosci:

ADAPTOWAL:

LENA
LIGHTING

TIARA LED to nowa generacja lamp drogowych dedykowanych technologii LED
Zaprojektowans od podstaw. wprowadza nowe rozwiazania poprawiajace rozktad swiatta i
bilans temperaturowy, czieki czemu wprowadza nowe standardy w aswietleniu drogowym.
W lampie zastosowano kierunkowe matryce soczewkowe wykonane z PMMA lub PC, dzieki
ktorym mozliwe jest uzyskanie rozsytu swiatla spetniajacego klasy oswietleniowe okreslone
w normie PN-EN 13201:2007. Komponenty renomowanych producentow oraz nowe moduty
LED maja wpiyw na bardzo wysoka skutecznosc swieting- blisko 130 Im/W. W lampie
zastosowano rozwigzanie polegajace na zintegrowaniu klosza z modutem LED. Korpus i
uchwyt wykonano z ciSnieniowego odlewu aluminium. Cato$é zosiala pomalowana
proszkowo na kolor szary (RAL9006). Konstrukcja oprawy pozwala na beznarzedziowy
dostep do komory osprzetu elektrycznego. Oprawa charakieryzuje sie bardzo wysokim
stopniem szczelnosci IP66 oraz  odpornoscia  na  udary mechaniczne  IKO9
(wandaloodpornosc). Lampa posiada wiele usprawnien ufatwiajacych i przyspieszajacych
montaz: niezalezny korpus wraz z ergonomicznym systemem zwieszania modutu swietinego;
uchwyt regulowany skckowo w zakresle: -5° do +15° (szczytowy, na siuple); -15° do +5°
(boczny, na wysiegniku). Lampa kompatybilna z nowoczesnymi systemami sterowania
(dodatkowe ztacza NEMA | ZHAGA), Standardowe wyposazenie: zabezpieczenie przeciwkn
przypadkowemu przegrzaniu sie oprawy NTC; zabezpieczenie przepieciowe do 10kV; w
petni programowalny driver DALI; szyba hartowana. Opcje dodatkowe: ztacza NEMA,
ZHAGA; czujnik ruchu RCR; uchyt mentazowy 76mm.

ZASTOSOWANIE

Dzigki zastosowaniu dedykowanych optyk mozliwe jest oswietlenie obiekiow typu:
autostrady, drogl ekspresowe, drogl krajowe, drogl gminne, drogi migjskie, drogl osledlowe,
odwietlenie obszarowe, przejécia dla pieszych. Ponadto dostepne sa optyki pozwalajac

doswietlic chodniki, Sciezki rowerowe, boczne uliczki

Strona 13




TIARA LED M 6200LM 740 RM3 IP66 | KL. DALI SP10KV

(52W)

SZCZEGOLOWA KARTA PRODUKTU

NN
()

CHARAKTERYSTYKA PRODUKTU

PARAMETRY TECHNICZNE

Zrédio $wiatta: modut LED
Indeks: 955532
Stopien szczelnosci: IP66
Odpornosé na uderzenia: IKO9

Moc znamionowa oprawy [W]*: 52
Strumien Swietlny oprawy [Im]*: 6200
Temperatura barwowa [K]: 4000
SDCM: <5

Wspétczynnik oddawania barw (Ra): >70

Klasa ochronnosci: |

ADAPTOWAL:

LENA
LIGHTING

TIARA LED to nowa generacja lamp drogowych dedykowanych technologii LED.
Zaprojektowana od podstaw, wprowadza nowe rozwigzania poprawiajace rozktad swiatta i
bilans temperaturowy, dzieki czemu wprowadza nowe standardy w oswietleniu drogowym
W lampie zastosowano kierunkowe matryce soczewkowe wykonane z PMMA lub PC, dzieki
ktérym mozliwe jest uzyskanie rozsylu Swiatla spetniajacego klasy oswietleniowe okreslone
w normie PN—EN 13201:2007. Komponenty renomowanych producentow oraz nowe moduty
LED maja wplyw na bardzo wysoka skutecznosc swietlna- blisko 130 Im/W. W lampie
zastosowano rozwiazanie polegajace na zintegrowaniu klosza z modutem LED. Korpus i
uchwyt wykonano z ciSnieniowego odlewu aluminium. Catos¢ zostata pomalowana
proszkowo na kolor szary (RAL9006). Konstrukcja oprawy pozwala na beznarzedziowy
dostep do komory osprzetu elektrycznego, Oprawa charakteryzuje sig¢ bardzo wysokim
stopniem  szczelnosci  IP66  oraz  odpornoscia  na  udary  mechaniczne K09
(wandaloodpornosc). Lampa posiada wiele usprawnien ufatwiajacych i przyspieszajacych
montaz: niezalezny korpus wraz z ergonomicznym systemem zwieszania modutu swietlnego;
uchwyt regulowany skokowo w zakresie: -5° do 5" [szczytowy, na siupie), -15° do +5°
(boczny, na wysiegniku). Lampa kompatybilna z nowoczesnymi systemami sterowania
(dodatkowe ztacza NEMA | ZHAGA). Standardowe wyposazenie: zabezpieczenie przeciwko
przypadkowemu przegrzaniu sie¢ oprawy NTC; zabezpieczenie przepigciowe do 10kV; w
petni programowalny driver DALl szyba hartowana. Opcje dodatkowe: zlgcza NEMA,
ZHAGA; czujnik ruchu RCR; uchyt montazowy 76mm.

ZASTOSOWANIE

Drzieki zastosowaniu dedykowanych optyk mozliwe jest odwietlenie obiektow typu:
autostrady, drogi ekspresowe, drogi krajowe, drogi gminne, drogi miejskie, drogi osiediowe,
oswietlenie obszarowe, przejScia dia pleszych. Ponadlo dostgpne sg optyki pozwalajac

doswietlic chodniki, $ciezki rowerowe, boczne uliczki.
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TIARA LED M 8400LM 740 RM3 IP66 | KL. DALI SP10KV

(76W)

SZCZEGOLOWA KARTA PRODUKTU

PARAMETRY TECHNICZNE

Zrodta dwlatta: ol LED
Indeks: 955549
Stoplen srezelnodel: PES
Odpornodd na uderzenia: Ko9
Moc znambonows oprawy W™ 76
Strumiern Swietiny oprawy [lm]": BaD0
Temperatura barwowa [K]: 4000
SDCM: 55
Wskatnlk oddawanla barw (Ra): =70
Klasa ochronnodci: I

ADAPTOWAL:

LENA
LIGHTING
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ZPU ENTECH
é ul. Szczecinska 34
75-137 Koszalin

7ECW tel.: (94) 346-22-06, fax (94) 346-79-08

www.entech.pl, entech@entech.pl

KARTA WYROBU nr 4.3
Szafa oswietlenia ulicznego SOP1/S/1/F
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ADAPTOWAE:

Schemat ideowy
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% - PRZYSTOSOWANE DO PLOMBOWANIA

ROZWIAZANIA ENERGETYCZNE SA OPRACOWANIEM FIRMY ENTECH
Zastrzega sie prawo wprowadzania zmian technicznych.




