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ST-00.00 WYMAGANIA OGOLNE CPV 45000000-7

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST-00.00 ,,Wymagania Og6lne” odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robot budowlanych, ktore zostang wykonane w ramach zadania inwestycyjnego pn.:
»Wykonanie modernizacji dwodch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum Obstugi Placowek
Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle” w zakresie:

- robdt rozbiorkowych,

- robdt ziemnych,

- robot w zakresie wykopow,

- korytowania wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podloza,

- rob6t w zakresie wykonania podbudowy pod nawierzchnie,

- rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej,

- rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznej,

- rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z trawy z rolki,

- robot zwigzanych z montazem urzadzen sportowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacj¢ Techniczng nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi, zawartymi w dalszej czesSci opracowania.

Roboty nalezy wykonywaé w bezpieczny sposob, Sci§le w zgodzie z obowigzujacymi regulacjami,
normami, standardami i wymaganiami okre$lonymi w Specyfikacjach Technicznych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robdét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcg i projektantem.

1.4.2. Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych Kkontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.

1.4.5. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakoséci materiatdw oraz robot.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.8. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.9. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.10. Kontrakt - umowa wraz z wszystkimi zatgcznikami.

1.4.11. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje¢, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
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1.4.12. Przedmiar robot - wykaz roboét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania,
zalagczony w dokumentacji przetargowej

1.4.13. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.14. Formularz wyceny - formularz zawierajacy pozycje, ich ilosci oraz ceny jednostkowe,
zatagczony w dokumentacji przetargowej, wypetniony przez Wykonawce i zataczony przez niego w ofercie
na podstawie ktorego dokonywane bedg rozliczenia faktycznie wykonanych robot budowlanych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dokumentacje projektowsa
oraz ST.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje:

- Zamawiajacego, tj.: Przetargowa dokumentacj¢ - pozwalajaca na okreslenie lokalizacji, zakresu i charakteru
robot,

- Wykonawcy, tj. dokumentacji do opracowania przez Wykonawcg, w tym: Projekt organizacji budowy,
Program Zapewnienia Jakosci (PZJ), Dokumentacj¢ powykonawcza.

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji nie podlega odrebnej wycenie
i Wykonawca uwzgledni je w cenach jednostkowych Robot.

1.5.3. Zgodnosé robot 7 dokumentacjg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy stanowig czgsé
umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos$é ich waznosci
wg zapisow umownych. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow i1 elementéw budowli musza
wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bgdg w peini zgodne z dokumentacja projektowg lub ST
i wptynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy oraz Robot
poza placem budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego
Robot, a w szczegdlnosci:

1) Zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu 0séb wykonujacych czynnosci zwigzane
z budowa i nienaruszalno$¢ ich mienia shuzagcego do pracy a takze zabezpieczy Teren Budowy przed
dostepem 0sdb nieupowaznionych.

2) Umozliwi w calym okresie realizacji bezpieczne korzystanie z budynkéw przez uzytkownikéw,
W tym zabezpieczy odpowiednie dojscia i wejscia do obiektu.

3) Wykonawca w ramach Kontraktu ma uprzatngé¢ plac budowy po zakonczeniu kazdego elementu
robot 1 doprowadzi¢ go do stanu pierwotnego po zakonczeniu robot i likwidacji placu budowy.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
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- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s0b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:
- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
- srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.
Wszelkie koszty zwigzane z ochrong $rodowiska w czasie wykonywania robot ponosi Wykonawca
i przyjmuje si¢, ze sg wliczone w ceng kontraktowa.

1.5.6. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Materialy tatwopalne be¢dg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

Wszelkie koszty zwigzane z ochrong przeciwpozarowa w czasic wykonywania robot ponosi Wykonawca i
przyjmuje sie, ze sg wliczone w ceng kontraktowa.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza
si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okres$lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na §rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie
tych materiatlow od wlasciwych organdw administracji panstwowe;j.

Wszelkie koszty zwigzane z utylizacja materiatow niebezpiecznych w czasie wykonywania robot ponosi
Wykonawca i przyjmuje sig, ze sa wliczone w ceng kontraktowa.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladz bedacych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieéci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Zamawiajgcego i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajgcego i zainteresowane wladze
oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Wykonawca bgdzie realizowac roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla uzytkownikow.
Wszelkie koszty zwigzane z ochrong wlasnosci publicznej i prywatnej w czasie wykonywania robot
ponosi Wykonawca i przyjmuje si¢, ze sa wliczone w cen¢ kontraktowa.

Wykonawca zobowigzany jest do zatatwiania wszystkich formalno$ci i do poniesienia wszelkich
kosztow obejmujacych: optaty/dzierzawy terenu, w tym m.in.: oplaty za zajecia pasa drogowego,
rekompensaty dla wtascicieli za czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.
Uznaje sie¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetlieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaj a
odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowej.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odregbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Kierownik budowy powotany przez Wykonawcg obowigzany jest, zgodnie Art. 2la ustawy z dnia
07/07/1994r. Prawo budowlane do sporzadzenia przed rozpoczeciem budowy planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia, ktory uzgodni z Inwestorem Zastgpczym.

Wszelkie koszty zwigzane z przestrzeganiem przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy w czasie
wykonywania robét ponosi Wykonawca i przyjmuje sie, Ze s3 wliczone w cene kontraktowa.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robodt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od
daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Zamawiajacego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

1.5.12. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalo$ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego i postepowac zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
rob6t, Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatdw jak réwniez
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie pewnych materialow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodita w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych
W czasie postepu Robot. Kopie dokumentéw zwigzanych z dostarczonymi i wbudowanymi materiatami
beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajagcego. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie
zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego
nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci.

Miejsca czasowego skltadowania materiatow begda zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢é zgodny z oferta
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w ST
i dokumentacji projektowej. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska
i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktoére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materialow.
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Liczba s$rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisdow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkow moga byé dopuszczone przez Zamawiajacego, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materiatdbw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST, oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementdw robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajacego.

Btedy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang usuni¢te przez Wykonawce
na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bt¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na pismie przez Zamawiajacego.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadno$é. Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatdw 1 elementow robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robat

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong
jakos¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakosci materiatow.

Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacj¢, zostaly prawidtlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

-certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentoéw
technicznych,

-deklaracje zgodnos$ci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi ST.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

(1) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatdéw, orzeczenia o jakosci
materiatldw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny byc
udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujace dokumenty:

- protokoly przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robot.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Zamawiajacego i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar rob6t begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w formularzu wyceny. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Obmiar gotowych robodt bedzie
przeprowadzony z cze¢stoscig okreslong w umowie.

7.2. Zasady okres$lania iloSci robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej w [m] z doktadnos$cig do dwdch miejsc po przecinku.

Powierzchnia liczona bedzie na podstawie pomierzonych dlugosci w [m?] z doktadnoscia do dwoch
miejsc po przecinku.

Jesli ST whasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dtugosé
pomnozona przez $redni przekroj.

Tlosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
ST.

Ilo$ci elementow liczone bgdg w szt. lub kompletach.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czgsciowemu,

- odbiorowi koncowemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2. Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesSciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czes$ci robot. Odbioru czesciowego robdt
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robdt. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.
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8.4. Odbidér koncowy robot
8.4.1. Zasady odbioru kericowego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloéci,
jakosci 1 warto$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce.
Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa
i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub roboét uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej Iub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru kericowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego roboét jest protokdt odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

- dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupeiniajace lub
zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- ksigzke obmiarow (oryginaty),

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot,

- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

- pozostate dokumenty wynikajace z zapiséw umownych.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbiodr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawe platnosci okreslajg zapisy umowy zawartej pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajagcym. Podstawa
platnosci jest cena ryczaltowa skalkulowana przez Wykonawce za wykonanie catosci zleconego zadania lub
cena kosztorysowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji
Formularza wyceny /przedmiaru robot/.

9.1.1. Rozliczenie ryczaltowe

Kwota ryczaltowa bedzie wynika¢ z pozycji kosztorysowych i bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowe;j.

Kwota ryczaltowa rob6t bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
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- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.1.2. Rozliczenie kosztorysowe

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji, w tym w opisie
w przedmiarze robot i w opisie robot wg przywolanej podstawy katalogu np.KNR.

Ceny jednostkowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zaopatrzenia i transportu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy
i zpowrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy, Kkoszty najmu, wypozyczenia, odbiorow
technicznych, kosztoéw badan okresowych, legalizacji i innych),

- koszty robot pomocniczych do robdt podstawowych ( np. rusztowania), wywoz i utylizacje odpadoéw
pochodzacych z rozbiorek,

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym energii i wody, budowy drog
dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Roboét, ubezpieczenia
oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy; uzyskanie i pozyskanie terenu na zaplecze budowy lezy
w gestii Wykonawcy; uzyskanie opinii Inspektora Nadzoru o lokalizacji zaplecza jest wskazane; optaty za
zajecie pasa drogowego, oplaty za wykonanie tablic informacyjnych; ubezpieczenia,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych wystapic
W czasie realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

- inne koszty wymienione w ST.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
- oplaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatel,

- utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 roku, poz. 1409 z po6zniejszymi
zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

UWAGA :

- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuzag wylacznie do
okreslenia cech jako$ciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo
zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rOwnowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych i
wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE CPV 45111300-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST-01.01 ,,Roboty Rozbiorkowe” odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robdt rozbiorkowych, ktore zostanag wykonane w ramach zadania inwestycyjnego pn.:
»Wykonanie modernizacji dwodch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum Obstugi Placowek
Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rozbiorek wystepujacych przy realizacji zadania z pkt. 1.1.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Dla robét rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

Do rozbiérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet posiadajacy odpowiednie atesty i certyfikaty.

4. TRANSPORT

Transport materialow z rozbidrki dowolnymi s$rodkami transportu dopuszczonymi do ruchu w ruchu
miejskim.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Przed przystapieniem do robot rozbiérkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP,

- przygotowaé miejsce tymczasowego sktadowania elementéw pochodzacych z rozbiorki.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Roboty rozbidorkowe wykonywaé recznie lub mechanicznie. Gruz oraz inne materialty uzyskane z rozbiorki
sktadowa¢ W wyznaczonym miejscu, nastgpnie wywies¢ do utylizacji w miejscach do tego przeznaczonych.
Dokumenty potwierdzajace utylizacje przekaza¢ Inwestorowi. Teren splantowaé i oczy$ci¢ z resztek
materiatow.

Ztom pozyskany z rozbiorki stanowi wlasnos¢ Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu wykonania kompletnosci robot rozbidrkowych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru roboét podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest szt. rozebranych bramek.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena rozebrania 1 szt. bramek obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- rozbiorke bramek,

- sprzedaz ztomu w imieniu Zamawiajacego w skupie ztomu,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.

UWAGA :

- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okreslenia cech jako$ciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych
i wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.02 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST-01.02 ,Roboty ziemne. Wymagania ogodlne” odnosi si¢ do wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru roboét ziemnych, ktore zostang wykonane w ramach zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwodch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum
Obstugi Placowek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég oraz budowy sieci kanalizacji sanitarnej, wodociagowej i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) zasypywanie wykopow z ich zageszczeniem.

1.4. OkreS$lenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Glebokosé wykopu - roznica rz¢dnej terenu i rz¢dnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.3. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnos$ci, charakteryzujacy si¢ znacznym
i dlugotrwatym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.7. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.8. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesuni¢tych blokach, ktorego probki nie
wykazuja zmian objgtosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymato$c
na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia §rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych
lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.9. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone w obrebie pasa robot
drogowych.

1.4.10. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.11. Odktad - miejsce wbudowania lub skltadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypoéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.

1.4.12. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
Wzoru:

I _ pd

s=214d
pds

Gdzie:

P4 - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m?),
Py~ Mmaksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-

B-04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).
1.4.13. Wskaznik roinoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U =%
di,
Gdzie:

dg, - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

d,, - érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
10 p p g
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1.4.14. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

E2

El

Gdzie:

E, - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwotnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998.
1.4.15. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST — 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Iy

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST — 00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntéow.
Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢é przez Wykonawce wykorzystane
W maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypoéw moga by¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objetosci robdt ziemnych i za zezwoleniem
Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bgdac nadmiarem objetosci robot ziemnych,
zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypoéw lub wykonanie prac obj¢tych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do
dostarczenia rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad. Inspektor
Nadzoru moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoérych czasowa nieprzydatnosé
wynika jedynie z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoSciag
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00. 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntéow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajno$¢
srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaly wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-5-02205:1998

Lp. | Wyszczegaln Jed- Grupy gruntow
enie
wiasciwosc nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu — Tumosz — piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina — glina piaszczysta
— Zwir gliniasta zwiezia, glina zwiezia,
- pospotka — rumosz gliniasty glina pylasta zwigzta
- piasek gruby — 2wir gliniasty — i, It piaszczysty, if
— piasek sredni — pospotka pylasty
- piasek drobny gliniasta bardzo wysadzinowe
- Zuie — plasek gliniasty
nierozpadowy ~ pyl, pyt piaszczysty

- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

— itwarwowy

2 |Zawartosc

czastek %

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 =30

<0,02 mm <3 od 3 do 10 =10
3 |Kapilarnose

bierna Hy m <10 =10 >10
4 [Wskaznik

piaskowy WP =35 od 25 do 35 <25

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST — 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz
10 cm. Roéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze przekraczaé¢ + 1 cm
i 3cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm,
a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie. Pochylenie skarp nie powinno
rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej tangensem kata. Maksymalne
nier6wnos$ci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa, albo
powinny by¢ speinione inne wymagania dotyczace nierowno$ci, wynikajgce ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnosci
skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robé6t ziemnych

Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktore zapewnig
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
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grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania
wykopoéw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w calym okresie trwania robot spadki,
zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktoére spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatno$é, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi
na wilasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez
za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi byé
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie
robét ziemnych nalezy zachowaé¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢é mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie
mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wpltyw kolejnosci
i sposobu odspajania gruntdow oraz termindw wykonywania innych robot na spetnienie wymagan dotyczacych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robét ziemnych. Zroédta wody, odstonigte przy
wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢
poza teren pasa robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnos$ci z wymaganiami specyfikacji
okre$lonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegodlng uwage nalezy zwrdcic na:

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysickow wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan | pomiardw
1 |Pomiar szerokosci Pomiar tasma, szablonem, fatg o diugosci 3 m |
korpusu ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200
m na
2 |Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
rowow tukach o R = 100 m co 50 m na tukach o R < 100
m
3 | Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktdre budzg watpliwosci
powierzchni korpusu
zlemnego
4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu
6 |Pomiar rownosci skarp
7 | Pomiar spadku | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co
podiuznego  powierzchni| 200 m oraz w punktach watpliwych
korpusu lub dna rowu
8 |Badanie zageszczenia | Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej
gruntu utozonej warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech
punktach na 1000 m2 warstwy
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6.3.2. Szerokosé korpusu ziemnego

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm.
6.3.3. Szerokosé dna rowow

Szeroko$¢ dna rowdw nie moze r6znié sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogg r6znic¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3
cm lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rozni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp

Nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 10 cm.

6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ rdznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 mc lub
+1cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony w dokumentacji projektowej lub zgodnie z BN-77/8931-

12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych
nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normaPN-
S-02205:1998.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,

zostang odrzucone. Je$li materiaty nie spelniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech od okre$lonych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystagpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wad¢ za nie majaca zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac zgodnie z przedmiarem robot.

Wykopy, zasypania, zaladowania i wyladowania, przenoszenia i przewozy ziemi lub gruzu oblicza si¢ wg
objetosci wykopow w stanie rodzimym z doktadno$cia do 0,5 m3. Grunt zlezaty, lezacy w odkladzie ponad 6
miesigcy traktowac nalezy jako grunt w stanie rodzimym.

W przypadku, gdy w danym wykopie wystepuja rézne kategorie gruntu, nalezy obmiaréw dokonywac
oddzielnie dla kazdej kategorii gruntu. Za podstawe do zastosowania odpowiednich naktadow przyjmuje si¢
catkowita glebokos¢ wykopu.

Wymiary dna wykopow nalezy przyjmowac rowne wymiarom rzutu tawy (stopy) fundamentowe;.

Zerwanie nawierzchni oraz wyrdwnanie i plantowanie terenu nalezy oblicza¢ w metrach kwadratowych
z doktadnoscig do 1 m2.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST -00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutlu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

UWAGA :

- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do

okreslenia cech jakoSciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametréw technicznych i
wszelkich innych cech jakoSciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.03 WYKONANIE WYKOPOW CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST-01.03 "Wykonanie wykopéw" odnosi si¢ do wymagan technicznych dotyczacych
wykonania i odbioru robot ziemnych, ktére zostang wykonane w ramach zadania inwestycyjnego pn.:
»Wykonanie modernizacji dwoch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum Obstugi Placowek
Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacj¢ Techniczng nalezy odczytywaé i rozumieé¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych i obejmuja
wykonanie wykopow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien
charakteryzowa¢ si¢ grupa nos$nosci Gl1. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST — 01.02 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST — 01.02 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w ST — 01.02 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia
robdt, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia
lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposéb, aby grunty o réoznym stopniu przydatnosci do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odspojone grunty
przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odktad. O ile Inspektor Nadzoru dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i no§noSci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania,
dotyczgce minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych roboét ziemnych

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoriaruchu|  kategoria
ekspresowych KR3-KR6 ruchu KR1-
KR2
Goérna warstwa o grubosci 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na glebokosci od 20 do 50 cnf
od powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speilniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagniete przez bezposrednie
zageszczanie  gruntdow rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Dodatkowo mozna sprawdzi¢
no$no§¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te czynno$é budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch

pojazdow, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robot
ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow obcigza Wykonawce robot
ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontroli szczegb6lng uwagg nalezy zwrdcié na:

a) sposob odspajania gruntd6w nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonanych wykopow opisana jest w ST — 0.1.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania
0g6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogolne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

W ramach ceny jednostkowej wliczone sg takie czynnosci zwigzane z wykonaniem wykopow jak:

a) 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

- wykonanie niezb¢dnych rozbidrek wraz z wywiezieniem gruzu i odpadéow na wysypisko wraz z oplatami
wysypiskowymi,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie i wyladunek wraz z utylizacja oraz optatami wysypiskowymi,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zasypanie wykopow,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

- humusowanie,

- pielegnacja wykonanych trawnikow,

- rekultywacje terenu.

b) 1 m $cianki szczelnej lub innego deskowania wykopow obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wbicie i wyciagniecie $cianki szczelnej (montaz i demontaz deskowania wykopow).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwigzanych podano w ST — 01.02 ,,Roboty ziemne. Wymagania ogélne” pkt 10.

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okres$lenia cech jakosciowych, parametréw technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych
i wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.04 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM I CPV 45111200-0
ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego, ktore
zostang wykonane w ramach zadania inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwoch istniejacych
boisk rekreacyjnych przy Centrum Obstugi Placowek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczna nalezy odczytywac¢ i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:
— koryta przeznaczonego do wozenia konstrukcji nawierzchni,
— profilowania podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

-rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem,

-koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

-walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Grunt mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych <z wykonaniem  warstw  nawierzchni.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zaggszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach rdwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wickszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegodlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Zamawiajacego.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Po
oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podioza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora
Nadzoru, dowiez¢é dodatkowy grunt speiniajgcy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartoSci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych.

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is
Goérna warstwa o gr. 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni robdt ziemnych 1,00

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zagegszczenia,  kontrole  zageszczenia  nalezy oprze¢ na  metodzie obcigzen  plytowych.
Nalezy okre$li¢c pierwotny i wtorny modul odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02.
Stosunek  wtornego 1 pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekracza¢  2,2.
Wilgotno$é¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -
20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejne;j
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Zamawiajacy oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.2.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.
Wskaznik zageszczenia okreslaé dla kazdej utozonej warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach.

L.p. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1. Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tata3 o dlugosci 3 m i
2. Pomiar szerokosci dna rowow poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
3. Pomiar rzednych powierzchni korpusu | prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
ziemnego tukach o R>100 m, co 50 m na tukach o R<100 m oraz
4, Pomiar pochylenia skarpy w miejscach ktore budza watpliwosci
5. Pomiar rownosci powierzchni korpusu
6. Pomiar rownosci skarp
7. Pomiar spadku podiuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepstwach co 200
korpusu lub dna rowu m oraz w punktach watpliwych
8. Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okre$laé dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000
m2 warstwy

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoia)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3. Rownosé koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podluzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN68/8931-04.
Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata. Nierdwnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa
z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podiloia)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie warto$ci moduldw odksztalcenia, to
warto§¢ stosunku wtornego do pierwotnego modulu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma
BN64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$§¢ w czasie zagegszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podioza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-odspojenie gruntu,

- zatladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp wraz
z kosztami sktadowania i utylizacji,

-profilowanie dna koryta lub podtoza,

-zageszczenie,

-utrzymanie koryta lub podtoza,

-przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badanie. Oznaczanie wilgotno$ci.

3. PN-S-02 205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie plyta.

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

6. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni plano grafem i tata.

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuzag wylacznie do
okreslenia cech jakoSciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych i
wszelkich innych cech jakoSciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.05 PODBUDOWA Z KRUSZYWA £tAMANEGO CPV 45111200-0
CPV 45233200-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z thucznia kamiennego, ktére zostang wykonane w ramach zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwoch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum
Obstugi Placoéwek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczna nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z thucznia kamiennego.

Podbudowe z thucznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadnicza.

1.4. OkreS$lenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa 7 ttucznia kamiennego - czg¢$¢ konstrukeji nawierzchni sktadajaca sie z jednej badz wigce;j
warstw nos$nych z thucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materialéow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thicznia s3:
- kruszywo tamane — thuczen i kliniec,
- woda do skropienia w czasie walowania.

2.2. Wymagania dla kruszyw.

Do wykonania podbudowy nalezy uzywaé nastepujace rodzaje kruszywa odpowiadajace normie PN - B —
11112:

- thuczen frakcji 31,5 do 63 mm,

- kliniec frakcji 4 do 31,5 mm,

- miat kamienny frakcji 0 do 4 mm.

W przypadku wykonania warstw dolnych (poszerzen) o grubosciach powyzej 10 cm dopuszcza si¢
wbudowanie thucznia o frakcji wickszej niz okreslona wyzej.

Jakos$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112, okreslonymi dla:

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,

- klasy Il'i 111 - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo gatunku cO
najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji.
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Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca, wg PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Klasa Il | Klasa lll

1 | Scieralnosé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42:
a) po pelngj liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wisce]

niz: 35 50
- w ttuczniu 40 50
- wklincu

b) po 1/5 peinej liczby obrotow, % ubytku masy w| 30 35

stosunku
do ubytku masy po peinej liczbie obrotéw, nie wisce]

niz:

2 | Nasiaklwosc, wg PN-B-06714-18, % m/m, nie wiece]

niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 20 30

b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19, %
ubytku masy, nie wigce] niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 40 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wediug zmodyfikowane]
metody bezposrednie), wg PN-B-06714-19 1 PN-B-
11112, % ubytku masy, nie wiecej niz:

-w k|IﬁCUI . 30 nie bada
- w thuczniu nie bada sie
sig nie bada
sie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia i klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy
tiuczniowe), wg PN-B-11112

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci Jjednowarstw | Podbudowa
owa lub pomocnicza
podbudowa
zasadnicza
1 |Uziarnienie, wg PN-B-06714-15
a) zawartost ziarn mniejszych niz 0,075 mm,
odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu 3 4
- wklincu 4 5
b) zawartosc frakej podstawowe], % m/m, nie
mniej niZ:
- w ttuczniu 1 w klincu 75 65
c) zawarto¢ podziarna, % m/m, nie wiece] niz:
- w ttuczniu 1 w klincu
d) zawartosc nadziarna, % m/m, nie wiece] niz-
- w ttuczniu 1 w klincu 16 25
15 20
2 |Zawartost zanieczyszczen obcych, wg PN-B-
06714-12, % m/m, nie wigce] niz:
- w thuczniu 1 w klincu 02 03
3 | Zawartos¢ ziarmn nieforemnych, wg PN-B-06714-
16, % m/m, nie wigcej niz:
- w tuczniu 40 45
- w klincu nie bada sig | nis bada sie
4 | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26
- w ftuczniu @ w klincu, barwa cieczy nie
clemniejsza niz: WwZorcowa

2.3. Woda

Woda - uzywana do skropienia przy wykonaniu zaggszczenia i klinowania podbudowy nie wymaga badan.
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3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robdt.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thicznia kamiennego winien wykazaé sig
mozliwo$cig dysponowania nastgpujacymi jednostkami zapewniajacymi sprawne i nalezyte wykonanie
robot:

a) rowniarek lub uktadarek dostosowanych do rozkladania thucznia i klifca, albo rozsypywarek kruszywa
przy rozsicieleniu réwnomiernym klinca

b) walcow statycznych gladkich do zageszczenia tlucznia

c¢) walcow wibracyjnych

d) szczotek mechanicznych do zebrania nadmiaru klinca

¢) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do konicowego zageszczenia

f) przewoznych zbiornikow zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody podczas zageszczania
podbudowy.

4. TRANSPORT

Do przewozu materialdow wykonawca ma prawo uzywaé dowolnych sprawnych technicznie $rodkow
transportowych dostosowanych do warunkéw budowy. Podczas transportu materiatéw, a takze sktadowania
na placach przyobiektowych zwraca¢ nalezy uwagg aby dostarczone materiaty nie ulegaty zanieczyszczeniu,
lub zmieszaniu z innymi materiatami.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe tluczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z dokumentacja projektows.
Podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa tluczniowa powinna by¢ utozona
warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podloza. W przypadku zastosowania pomiedzy warstwa
podbudowy thuczniowej a spoistym gruntem podtoza warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢
spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

Bis 45

85
gdzie:

Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej albo odsaczajacej,

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowa lub wedlug =zalecen Inspektora Nadzoru, z tolerancjami okreSlonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwigkszych ziaren thucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze
przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywa¢ w dwdch warstwach.
Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
i zaklinowaniu osiagneta grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przejsciami walca statycznego, gtadkiego
o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej,
po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy rozlozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu
zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym
co najmniej 18 kN/m, albo plytows zageszczarkg wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?2,
Grubos$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy
kruszywa grubego zostaly wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania
i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
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penetrowaé warstwe kruszywa grubego. Po zageszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego nalezy usungé
z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.
Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne”pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okre§lone w pkt 2.3 i tablicach 1
i 2 niniejszych ST.

6.3. Pomiary w czasie wykonywania robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwosc oraz zakres badan przy budowie podbudowy z tucznia kamiennego

Czestotliwose badan

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalne | Maksymaina
llogci badan _po-
na dziennej wierzchnia
dziatce podbu-
robocze) dQWY na
jedno

badanie (m?)

1 | Uziarienie kruszyw
2 |Zawartosé  zanieczyszczen  obeych  w 2 600
3 |kruszywie

Zawartosé ziam nieforemnych w kruszywie

Scieralnosé kruszywa 6000
Nasiakliwos¢ kruszywa

Odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu
Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych

I przy kazde] zmianie Zrodia
pobierania materiatow

= O N e

6.3.2. Badania wlasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Badania pelne kruszywa, obejmujgce ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny by¢
wykonywane przez Wykonawce z czestotliwo$cig gwarantujgcg zachowanie jako$ci robot i zawsze
w przypadku zmiany zrodla pobierania materialéw oraz na polecenie Inspektora Nadzoru. Probki do badan
pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy, w obecno$ci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotyczace nos$nosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

37/59



Ustugi Techniczne Zofia Czempkowska ul. 3 Maja 3/4, 58-304 Walbrzych

Tablica 4. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonane| podbudowy z thucznia

kamiennego
Lp. Wyszczegdlnienie badan | pomiarow Minimalna czestotliwosé
pomiarow
1 | Szerokosé podbudowy 4 razy
2 | Rownose podiuzna w sposob ciagly planografem albo
co 20 m fata
3 | Réwnos¢ poprzeczna 4 razy
4 | Spadki poprzeczne® 4 razy
5 | Rzedne wysokosciowe W. kazdym narozniku | osi plyty
‘ boiska
6 | Uksztattowanie osi w planie” raz
7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 4 punktach na ptycie boiska
Przed odbiorem:
w 4 punktach na ptycie boiska

8 | Nosnos¢ podbudowy Dwa razy

6.4.2. Szerokosé¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rownosé podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z normg BN-
68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja £+ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

0O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5
cm

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubosé¢ podbudowy nie moze rdznic¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej = 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
Pomiary nosno$ci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02.

Podbudowa zasadnicza powinna spelnia¢ wymagania dotyczace nosnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadnicze) w zaleznoéci od kategoril ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu plyty o rednicy 30 cm  (MPa)
Pierwotny M1 Wtarny M2
Ruch lekk 100 140
Ruch lekko &redni i $redni 100 170
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Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocniczej mierzony plyta o $rednicy 30 cm, powinien by¢
wiekszy od 50 MPa.

Zageszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu odksztalcenia M é'

do pierwotnego modutu odksztatcenia M é jest nie wigkszy od 2,2.

1l
Me 52
E

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktoére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okre$lonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary
zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na peing grubos$é, do polowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy
utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia gleboko$é, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupelnione nowym materiatem
0 odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na
wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nosnosé podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$no$ci
podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowaé zgodnie z przedmiarem robot.

Przedmiaru koryta, warstw odsaczajagcych i podbudowy dokonuje si¢ w metrach kwadratowych
z doktadnoscig do peinych jednostek, przyjmujac dltugos¢ odcinka po osi drogi lub chodnika szerokos$¢ po
prostej prostopadtej do osi drogi z uwzglednieniem poszerzen na tukach i na skrzyzowaniach.

Wyréwnanie istniejacej podbudowy thuczniem lub betonem oblicza si¢ w metrach szeSciennych
zageszczonego thucznia lub betonu, a wyré6wnanie masg bitumiczng w tonach wbudowanej masy.

Szeroko$¢ podbudowy mierzy si¢ wewngtrznymi krawedziami obramowania lub miedzy zewnetrznymi
krawedziami podbudowy.

Glebokos¢ koryta ustala si¢ od linii wyrownawczej do dna koryta, a na poszerzeniach od powierzchni
pobocza do dna koryta.

Grubo$¢ warstw odsaczajacych, odcinajacych, podsypkowych i grubo$¢ podbudowy ustala sie w stanie
zageszczonym.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 ,,Wymagania ogdlne”pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

W ramach ceny jednostki obmiarowej wliczone sg takie czynnosci zwigzane z wykonaniem podbudowy
Z thucznia kamiennego jak:

- niezbgdne prace rozbidrkowe wraz z wywiezieniem gruzu i odpadéw na wysypisko wraz z optatami
wysypiskowymi,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wyrownanie istniejacej podbudowy,

- przygotowanie podtoza,

- wykonanie warstwy odcinajace;j,

- reczne profilowanie koryta,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- rozlozenie kruszywa,

- zageszczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie

mrozoodpornosci metoda bezposrednia

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduilu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obciazenie ptyta

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci hawierzchni planografem i fata.

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuzg wylacznie do
okreslenia cech jakoSciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie roOwnowazne, pod warunkiem zachowania parametréw technicznych i
wszelkich innych cech jakosciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.06 OBRZEZA BETONOWE CPV 45233200-1
CPV 45233253-7
CPV 45233222-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza, ktore =zostanie wbudowane w ramach zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwdch istniejgcych boisk rekreacyjnych przy Centrum
Obstugi Placoéwek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczna nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza 6x20x100 cm. Obrzeza betonowe planuje si¢ wbudowaé na krancach nawierzchni
utwardzonej (chodnik) oraz na krancach boiska (oddzielenie nawierzchni i podbudowy boiska od terenu).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeia betonowe - prefabrykat betonowy rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciggi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji i/lub nawierzchni¢ boiska od terenu.

1.4.2. Pozostale Okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST-00.00 ,,Wymagania
ogoblne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:
- obrzeza betonowe odpowiadajgce wymaganiom BN-80/6775-03/04.

2.3. Betonowe obrzeza

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pekniec i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatarte;j.
Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartosci
podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢ wad i
uszkodzen
Wklestos¢ 1 wypuktosé powierzchni i krawedzi w mm 2
Szczerby i uszkodzenia krawedzi Ograniczajacych powierzchnie gorne niedopuszczalne
narozy (Scieralne)

Ograniczajacych pozostate
powierzchnie:

Liczba, max 2
Dlugo$¢, mm, max 20
Gleboko$¢, mm, max 6
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Betonowe obrzeza moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych. Betonowe obrzeza nalezy
uktadaé z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm,
szerokos$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm wieksza niz szerokos$¢ obrzeza/kraweznika.

Do produkcji obrzezy/kraweznikow nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250 klasy B 30.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu przez beton
wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymatos$ci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Ustawienie betonowych obrzezy

Betonowe obrzeza nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i ze §wiattem (odlegloscia gérnej
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehic¢ je piaskiem lub zaprawg cementowo-
piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczySci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musza byé
wypehione catkowicie na petng glgbokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogbdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materiatéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie
ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach
elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i gleboko$ci uszkodzen nalezy wykonac za
pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy. Sprawdzenie katéw prostych w narozach
elementow wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek
z doktadnoscig do 1 mm.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) ustawienia betonowego obrzeza - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2, przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugos$ci obrzeza,

-niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
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- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktére powinno wykazywaé catkowite wypelnienie
badanej spoiny na peina glgbokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- ustawienie obrzeza,

- wypehienie spoin,

- obsypanie zewnetrznej $ciany obrzeza,

- wykonanie badan i pomiaré6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

2. PN-B-06250 Beton zwykly.

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw.

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cechgeometrycznych.

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir
i mieszanka.

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci.

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow
i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdow
i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okreslenia cech jakosciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych
i wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.07 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ CPV 45233253-7
BETONOWEJ CPV 45233222-1
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej, ktora zostanie wykonana w ramach
zadania inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwoch istniejacych boisk rekreacyjnych przy
Centrum Obstugi Placowek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowej szarej gr. 6 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkc;ji.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

Kostka winna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1338:2005.
Dopuszczalne odchytki wymiaré6w nominalnych deklarowanych przez producenta:

Dhigo$¢ mm Szeroko§¢ mm Grubo$¢ mm

Dopuszczalne odchylki +2 +2 +3

Réznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki powinna by¢é <3mm

Odpornosé¢ na zamrazanie/odmrazanie z udzialem soli odladzajacych

klasa znakowanie Ubytek masy po badaniu
zamrazania/odmrazania kg/m2

3 D Warto$¢ $rednia<1,00 przy czym
zaden pojedynczy wynik >1,5

Wytrzymatos$¢ na rozciaganie przy roztupywaniu

Wiytrzymato$§¢ charakterystyczna na rozciaganie przy roztupywaniu T nie powinna by¢ mniejsza niz 3,6 MPa.
Zaden pojedynczy wynik nie powinien by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i nie powinien wykazywaé
obcigzenia niszczacego mniejszego niz 250 N/mm dhugosci roztupania.

Trwatos¢ (ze wzgledu na wytrzymatos¢)

Prefabrykowane betonowe kostki brukowe poddawane dziataniu normalnych warunkéw zewnetrznych
zachowuja zadowalajacg trwato$¢ (wytrzymatosé) pod warunkiem spelnienia wymagan wytrzymatosci na
rozcigganie przy roztupywaniu (pkt 3.2.2) i poddawaniu normalnej konserwacji.
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Odpornos¢ na $cieranie

Klasa Oznaczenie Wymaganie

Pomiar wykonany wg | Pomiar wykonany wg
zat. G normy (na | zal. H normy (na tarczy
szerokiej tarczy $ciernej) | Bihmego)

3 H <23mm <20000mm3/5000mm?2

Odpornos$¢ na poslizg/poslizgnigcie

Betonowe kostki brukowe wykazuja zadowalajaca odpornos¢ na poslizg/poslizgniecie pod warunkiem, ze ich
gorna powierzchnia nie byta szlifowana i/lub polerowana w celu uzyskania bardzo gladkiej powierzchni.
Jezeli wyjatkowo wymagane jest podanie wartosci odpornosci na poslizg/poslizgniecie, to nalezy zastosowac
metode badania opisang w zalgczniku 1 normy i zadeklarowaé warto$¢ minimalng odpornosci na
poslizg/poslizgnigcie.

Wyglad

Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych oceniana zgodnie z zatacznikiem J normy, nie powinna
wykazywaé wad, takich jak rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, ocenianych zgodnie z zatacznikiem J normy, nie
dopuszcza si¢ wystepowania rozwarstwienia (rozdzielenia) miedzy warstwami.

Tekstura

Jezeli kostki brukowe produkowane sg z powierzchnig o specjalnej teksturze, to taka tekstura powinna by¢
opisana przez producenta. Jesli nie ma znaczacych roznic w teksturze, zgodnos$¢ elementdw ocenianych
zgodnie z zatgcznikiem J normy, powinna by¢ wustalona przez pordéwnanie z probkami
dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymi przez odbiorce.

Zabarwienie

W zaleznosci od decyzji producenta, barwiona moze by¢ warstwa $cieralna lub caly element. Jesli nie ma
znaczacych réznic w zabarwieniu, zgodno$¢ elementdw ocenianych zgodnie z zalgcznikiem J normy,
powinna by¢ ustalona przez pordéwnanie z probkami dostarczonymi przez producenta
i zatwierdzonymi przez odbiorce.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Jesli powierzchnie sg duze, a kostki
brukowe majg jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowaé¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie
sktada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
kostek na miejsce ich utozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzystaé¢ do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami. Do zageszczenia nawierzchni
stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego. Do wyrdéwnania podsypki z piasku mozna
stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukladane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je
w foli¢ i spina ta§mg stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki betonowe
mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podloze

Podloze pod nawierzchnig stanowi podbudowa z kruszywa wykonana wg ST-01.05 ,,Podbudowa z kruszywa
famanego”.
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5.3. Obramowanie nawierzchni

Obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych stanowig obrzeza betonowe (ST-01.06 ,,Obrzeza
betonowe”).

5.4. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ podsypke cementowo-piaskowa odpowiadajacy wymaganiom PN-EN
12620:2004. Grubo$¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawierac si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podlozu piaszczystym w taki sposdb, aby szczeliny migdzy kostkami
wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni,
gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Uktadanie kostki brukowej nalezy
rozpocza¢ od kraweznika lub opornika i kontynuowaé w kierunku $rodka nawierzchni, pamigtajac o tym,
aby nie naruszy¢ przygotowanej wczesniej podsypki. Kostke mozna uktada¢ rgcznie lub mechanicznie
W temperaturze nie nizszej niz 5° C.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych kostek
przy uzyciu szczotek rgcznych lub  mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.
Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do
zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca. Po ubiciu nawierzchni
nalezy uzupehic¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem
nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt 2 niniejszej ST. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od
producenta wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymatosci na
sciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dziennej ok. 600 m2 powierzchni kostek
utozonych w nawierzchni).

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie poditoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa
i odpowiednimi ST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podluznych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektowa i niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci  wykonania z  dokumentacja  projektowa oraz =~ wymaganiami  niniejszej  ST:
- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nierownosci podtuine

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone fata zgodnie z normg BN-68/8931-04 nie powinny przekraczaé
0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja +0,5%
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6.4.3. Niweleta nawierzchni

Roéznice pomiedzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzegdnymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+lcm.

6.4.4. Szerokosé nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +5cm.
6.4.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ +£1cm.
6.5. Czestotliwos$¢é pomiarow

Czestotliwo$¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz
2 razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego
oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podtoza,

- wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-przygotowanie podtoza (ewentualnie podbudowy),

-dostarczenie materiatow,

-wykonanie podsypki,

-utozenie i ubicie kostki,

-wypehienie spoin,

-przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04111:1984 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego.
2. PN-B-06250:1988 Beton zwykty.
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3. PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

4. PN-B-197-1:2002 Cement. Cze$¢ I. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

6. BN-80/6775-3/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni plano grafem i tata.

9. PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa.

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okreslenia cech jakoSciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rOwnowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych i
wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.08 NAWIERZCHNIA SYNTENTYCZNA BOISKA CPV 45233200-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznej boiska, ktora zostanie wykonana w ramach zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwodch istniejagcych boisk rekreacyjnych przy Centrum
Obstugi Placowek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczna nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni syntetycznej boiska.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogé6lne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Wykonawca powinien zadbaé, aby wszelkie materiaty niezbedne do wykonania ww. zadania, ich transport
i dostarczenie na miejsce speiniaty wskazane w dokumentacji standardy.

2.2. Wymagania szczeg6lowe dla materialéw
2.2.1. Nawierzchnia sportowa EPDM syntetyczna poliuretanowo-gumowg

Projektowana nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubosci warstwy 13 mm, wymagajaca
podbudowy 2z mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu gumowego potaczonego lepiszczem
poliuretanowym. Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze.

Nawierzchnia sklada si¢ z dwoch warstw: elastycznej (nosnej) 10-11mm i uzytkowej 2-3mm. Warstwa
nosna to mieszanina granulatu gumowego i lepiszcza poliuretanowego. Ukladana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych (np. Planomatic). Tak wykonang warstwe
nalezy pokry¢ warstwg uzytkowa, ktorg stanowi system poliuretanowy zmieszany z granulatem EPDM.
Czynno$¢ ta wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu specjalnej natryskarki np.
Strukturmatic). Grubo$¢ warstwy uzytkowej 2-3mm. Po catkowitym zwigzaniu komponentow na nawierzchni
s3 malowane linie farbami poliuretanowymi metoda natrysku.

Nawierzchni¢ syntetyczna zaprojektowano jako dwukolorowa, linie boiskowe szerokos$ci 5 c¢cm, nanoszone
specjalistyczng farbg poliuretanowa w kolorze biatym. Schemat kolorystyki nawierzchni wg dokumentacji
projektowej. Nawierzchni¢ nalezy wykonac o parametrach zgodnych z normg PN-EN 14877:2014.

Nawierzchnia pu musi posiadac:

- Wyniki badan na zgodno$¢ z normg PN-EN 14877:2014 (obowigzujace parametry nawierzchni pu),
- Wyniki badan na zgodno$¢ z normg DIN 18035-6:2014 (bezpieczenstwo ekologiczne — zawarto$é
pierwiastkéw sladowych),

- Wyniki badah WWA,

- Atest higieniczny PZH,

- Karte techniczng potwierdzona przez producenta,

- Autoryzacje¢ producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na realizowang inwestycje¢
wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na ta nawierzchnig.

49/59




Ustugi Techniczne Zofia Czempkowska ul. 3 Maja 3/4, 58-304 Walbrzych

2.2.2. Warstwa dynamiczna

Jako warstwe dynamiczng zastosowano podbudowe elastyczng typu ET. Jest to elastyczna podbudowa
grubosci 35mm, sktadajaca si¢ z granulatu gumowego o granulacji 1 - 5mm oraz kruszywa kwarcowego o
$rednicy 3 - 5mm, suszonego ogniowo, potgczonego lepiszczem poliuretanowym. Warstwa dynamiczna
uktadana jest mechanicznie, bez spoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy,
kruszywo kwarcowe mieszane jest z systemem poliuretanowym (PUR) w mikserze. Podbudowa musi
posiada¢ wazng stata rekomendacje ITB oraz atest higieniczny PZH.

2.2.3. Podbudowa

Zgodnie z wytycznymi inwestora warstwy nawierzchni nalezy ulozy¢ na istniejacej (uprzednio czgsciowo
sfrezowanej w celu nadania przyczepnos$ci i wyprofilowanej w zakresie spadkow) nawierzchni bitumicznej.
Nawierzchnia boisk obramowana obrzezem betonowym 6x20x100cm. Wody opadowe odprowadzane na grunt
rodzimy przylegly do boiska (w wyniku wyprofilowania ptyty boiska z 1% spadkiem).

2.2.4. Wymagane dokumenty dotyczqce nawierzchni

- Certyfikat IAAF

- Aprobata lub Rekomendacja ITB lub inne wyniki badan potwierdzajace wszystkie wymagane parametry
nawierzchni

- Atest Higieniczny PZH

- Wyniki badan na zgodno$¢ oferowanego produktu z polskg norma PN-EN 14877:2014

- Karta techniczna nawierzchni sportowej

- Badania na zawarto$¢ pierwiastkow sladowych

- Autoryzacja producenta nawierzchni sportowej

- Deklaracja zgodno$ci (dokument odbiorowy)

2.2.5 Konstrukcja nawierzchni

- nawierzchnia syntetyczna poliuretanowa uzupetiona granulatem EPDM gr. 13 mm
- przepuszczalna warstwa no$na (stabilizujaca) ET gr. 35 mm

- istniejaca nawierzchnia bitumiczna

- grunt rodzimy

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni powinien stosowaé do jej ulozenia sprzet zalecany
przez producenta oraz sprzet niezbgdny do przygotowania podtoza, podbudowy i warstwy wyréwnawczej
sprecyzowany w niniejszej ST (lub rownowazny).

4. TRANSPORT

Transport nawierzchni syntetycznej moze by¢ dowolny (moze byé przewozona wszystkimi §rodkami
transportowymi) pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych
materialow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédlne zasady wykonania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne".

5.2. Podbudowy z kruszyw

Wymagania dla wykonania podbudowy podano w ST-01.05 ,,Podbudowy z kruszywa tamanego”.

5.3. Wykonanie nawierzchni sportowej EPDM syntetycznej poliuretanowo-gumowej

Nawierzchnia sportowa powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem technicznym opracowanym dla
okreslonego zastosowania, uwzgledniajgcym wymagania polskich przepisow budowlanych,
wilasciwo$ciami technicznymi wyrobow oraz wymaganiami Aprobaty Technicznej ITB.

Podczas wykonywania prac nalezy przestrzega¢ warunkow bezpieczenstwa stosowania wyroboéw podanych
przez producenta w  kartach  charakterystyki substancji niebezpiecznej lub preparatu
niebezpiecznego, opracowanych zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Zdrowia z dnia 3.07.2002r.
(Dz.U. nr 140, poz. 1171 z 3.09.2002r.).
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogdlne".
6.2. Badania kontrolne nawierzchni

Badania kontrolne obejmuja kontrolg:

- rownosci nawierzchni - odchytka na 2m tacie nie moze przekracza¢ 4mm,

- pochylen podtuznych i spadkéw poprzecznych,

- grubosci nawierzchni,

- technicznych dokumentéw kontrolnych (aprobaty technicznej),

- zgodnosci z dokumentacja projektowa w zakresie cech geometrycznych oraz dopuszczalnych odchyltek.

Tablica 1. Czestotliwosé oraz zakres badan | pomiarow wykonane] warstwy nawierzchni

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan | pomiarow
1 Szerokosé warstwy 10 razy

2 Rownosc podiuzna warstwy 10 razy

3 ROWNOSE poprzeczna warstwy 10 razy

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na planowanej powierzchni

5 Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podiuznej i poprzecznej
[§ Krawedz, obramowanie cala dlugosc

7 Wyglad warstwy ocena ciagla

Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

Rzedne wysokosciowe

Rzgdne wysoko$ciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1 cm.
Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektows, z tolerancja 5 cm.

Grubo$¢ warstwy

Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia zatozong w dokumentacji projektowe;.

Ztacza podhuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza
powinny by¢ calkowicie zwigzane a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
Wyglad warstwy

Wyglad warstwy powinien mie¢ jednolitg teksturg, bez miejsc przebarwionych, bez wglebien 1 nierdwnosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni syntetyczne;.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, niniejsza ST i wymaganiami
Projektanta, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni syntetycznej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatow,
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— przygotowanie stanowiska roboczego,

— wykonanie i przygotowanie warstwy wyroOwnawczej,

— wykonanie warstwy nosnej,

— wykonanie warstwy wierzchniej — uzytkowej wraz z wykonaniem linii wynikajacych z wielofunkcyjnosci
boiska,

— oczyszczenie i likwidacja stanowiska roboczego,

— przeprowadzenie badan i pomiard6w wymaganych w SST producenta nawierzchni syntetycznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Obowigzujace normy 1 przepisy, aktualne aprobaty i $wiadectwa dopuszczalnosci do stosowania
w budownictwie, wytyczne producenta.

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okreslenia cech jako$ciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametrow technicznych
i wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.09 NAWIERZCHNIA Z TRAWY Z ROLKI CPV 45112710-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni boiska do pitki noznej z trawy z rolki, w ramach zadania
inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie modernizacji dwodch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum
Obstugi Placowek Opiekunczo-Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacj¢ Techniczng nalezy odczytywaé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni boiska do pitki noznej z trawy z rolki.

1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia zostaly podane w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Podbudowa

Warstwa  podbudowy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa. Wymagania dot. wykonania
podbudowy zostaty opisane w ST-01.05 ,,Podbudowa z kruszywa famanego”.

2.2. Warstwa wierzchnia

Warstwa wierzchnia w momencie budowy boiska trawiastego powinna mie¢ porowato$¢ o wartosci ok.
33 %, co w pbézniejszym okresie zapewni prawidtowy rozwoj i regeneracj¢ darni. Material do budowy
warstwy wierzchniej winien sktada¢ si¢ z piasku, torfu ogrodniczego oraz ziemi kompostowej
i ewentualnie gliny i trawy z rolki. Stosunek objeto$ciowy winien by¢ zachowany w proporcji 70 % do 30%.
Grubo$¢ warstwy wierzchniej pod trawg z rolki ustalono na 15 cm. Uktadana trawa z rolki musi by¢
jednolicie zielona, gesta, zwarta, bez pustych i wysuszonych miejsc oraz posiada¢ nieuszkodzony system
korzeniowy i nie moze by¢ skazona chwastami. Nalezy zastosowaé trawe wysiewana na warstwe torfowego
podtoza umieszczonego na folii.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
0Ogo6lne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania nawierzchni z trawy z rolki

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z trawy z rolki powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- fopat, grabi, taczek,

- sprzetu do podlewania roslin,

- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow.

4. TRANSPORT

0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00.00 ,, WWymagania ogolne™.
5.2. Wykonanie nawierzchni z trawy z rolki

- przed roztozeniem kazdej rolki murawy nalezy powierzchni¢ gleby doktadnie i obficie podla¢ woda oraz
wyrowna¢ wszelkie znieksztalcenia gruntu,

- warstwy darni uklada¢ nalezy naprzemiennie z duza doktadno$cia w celu unikniecia wszelkich skrzywien
i nierdbwnosci,

- murawe po utozeni nalezy zwatowac i bardzo obficie podla¢ woda,

- wszelkie zewnetrzne krawedzie oraz szpary nalezy zabezpieczy¢ warstwa torfu z nasionami w celu
zapobiegnigcia przesuszenia systemu korzeniowego,

- trawe nalezy uktadac na zaktadke.

5.3. Pielegnacja nawierzchni z trawy

- Nawierzchnig z trawy nalezy systematycznie i obficie podlewac,

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone po kilku tygodniach, kiedy trawa dobrze si¢ ukorzeni,

- nastepne koszenia powinny si¢ odbywaé¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 15 cm,

- wysokos¢ trawy po skoszeniu nie moze przekracza¢ 3 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikoéw powinno by¢ wykonane z 1-miesiecznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyjaé pierwszg potowe
pazdziernika),

- koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny sie odbywa¢ czesto i w regularnych odstepach
Cczasu, przy czym czestos¢ koszenia i wysokos¢ ciecia, nalezy uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate nalezy usuwac regcznie.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 100m2 w ciggu roku. Mieszanki nawozow
nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewnic¢ sktadniki wymagane w poszczegolnych porach roku:

- wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli
Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
6.2. Nawierzchnia z trawy z rolki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- wymiany ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci zdziebet trawy.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikow:
- prawidtowej gestosci trawy,

- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.
- poziomu wzgledem obrzezy/kraweznikow na jakim zostat wykonany trawnik.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru roboét podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
Jednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla danej pozycji robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robét

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
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8.2. Dzialania odbiorowe

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne".
Cena wykonania 1 m* wykonania trawnika obejmuije:

— roboty przygotowawcze,

— zakladanie trawnikow,

— pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 24 sierpnia 2006 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu niektorych prac z zakresu gospodarki lesnej.

- Ustawa z dnia 18 grudnia 2003 roku o ochronie roslin.

- Rozporzadzeniu Ministra Rolnictwa i Rozwoju Wsi z dnia 4 pazdziernika 2001 r. w sprawie wymagan
technicznych dla opryskiwaczy (Dz. U. Nr 121, poz. 1303).

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okreslenia cech jakoSciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametréw technicznych i
wszelkich innych cech jakoSciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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ST-01.10 URZADZENIA SPORTOWE CPV 37400000-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem urzadzen sportowych, w ramach zadania inwestycyjnego pn.: ,,Wykonanie
modernizacji dwoch istniejacych boisk rekreacyjnych przy Centrum Obstugi Placéwek Opiekunczo-
Wychowawczych w Nowym Siodle”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacj¢ Techniczng nalezy odczytywaé i rozumieé¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Robot
opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z montazem
urzadzen sportowych.

1.4. OkresSlenia podstawowe
Pozostate okreslenia zostaly podane w ST-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Konstrukcja do koszykowki

Konstrukcja przeznaczona do gry na otwartej przestrzeni. Catos¢ konstrukcji cynkowana ogniowo.
Konstrukcja umozliwiajaca ustawienie kosza na dowolnej wysokosci (regulacja wysokosci w zakresie 2,6 —
3,05 m). Wysieg ramienia 2,2 m. Montaz: na state w fundamencie betonowym (rys. 2a) lub przy pomocy
tulei montazowych (rys. 2b).

Uwaga! Ostatecznie montaz wykonaé¢ zgodnie z zaleceniami producenta.
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Rys. 2 Montaz konstrukcji kosza: a) na state, b) w tulejach montazowych

2.2. Tablica do koszykowki

Tablica do koszykowki profesjonalna, epoksydowa o wymiarach 105x180 cm, na ramie metalowej
cynkowanej ogniowo. Tablica przeznaczona do montazu na boiskach zewnetrznych.

2.3. Obrecz
Obrecz do koszykdowki, cynkowana ogniowo, 12 uchwytéw mocujacych siatke.
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2.4, Siatka do obreczy

Siatka do obreczy fancuchowa 12 zaciskowa cynkowana galwanicznie, przeznaczona do obreczy
cynkowanych stosowanych na boiskach zewnetrznych.

2.5. Stupki do siatkowki

Stupki aluminiowe, mocowane w tulejach osadzonych w podtozu boiska. Urzadzenie naciggowe w calosci
znajduje sie wewnatrz profilu aluminiowego. Haki zaczepowe zamocowane na przeciwlegtym stupku
(przesuwne). Konstrukcja stupkéw umozliwiajaca ustawienie siatki na dowolnej wysokosci w przedziale 106
- 250 cm, co pozwali na zastosowanie ich do gry w tenisa i badmintona. Stupki przystosowane do 6-
punktowego zamocowania bokow siatki.

2.6. Tuleja montazowa

Tuleja montazowa stupka aluminiowego przeznaczona do mocowania aluminiowych stupkow do siatkowki,
Z naciaggiem wewnetrznym.

2.7. Siatka do siatkowki

Siatka do siatkowki bezweztowa z polipropylenu o wysokiej wytrzymatosci, $r.3 mm, z linka kewlarowa (dt.
11,70 m), krawedzie wzmocnione wioknem szklanym, linki naprezajace w 6 punktach.

2.8. Dekiel maskujacy

Stalowy dekiel maskujacy tuleje stupka aluminiowego. Przeznaczenie - na boiska zewnetrzne. Pokryty
warstwa natryskowa nawierzchni boiska.

2.9. Bramki do pilki noznej

Bramka aluminiowa do pitki noznej 5x2m, montowana na stale w fundamencie betonowym lub przy
pomocy tulei montazowych. Swiatto bramki wykonane z profilu aluminiowego (120x100 mm) o przekroju
owalnym z wewngtrznym uzebrowanie przeciwdziatajacym odksztalceniom. Szkielet bramki wykonany
z rury stalowej o $rednicy 35 mm, zabezpieczony antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe. Szkielet
mocowany do $wiatta za pomoca stalowych, cynkowanych galwanicznie lacznikéw. Bramki winny by¢
wykonane zgodnie z przepisami PZPN i FIFA.

Uwaga! Ostatecznie montaz wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta.
2.10. Siatka na bramke

Siatka na bramke¢ o wymiarach 5x2m bezweztowa z polipropylenu o podwyzszonej wytrzymatosci ( PPhT -
Polipropylene High Tencity), grubo§¢ min. 4mm, oczko siatki: 10x10cm.

2.11. Pilkochwyty (siatka i stupy)
Siatka

Wzmocniona polipropylenowa siatka na pitkochwyty o kwadratowych oczkach 80mmx80mm.
Grubos¢ splotu linki 5 mm, kolor zielony, filtry UV, odpornos$¢ na warunki atmosferyczne.
Mocowanie siatki do konstrukcji po obwodzie pitkochwytu za pomoca stalowych linek
napinajacych o srednicy 4mm w powloce PCW. Siatki rozciaga¢ na catej dtugosci, mocujac je do
stupkéw. Nalezy pamigta¢ o wlasciwym naciagnieciu — siatka nie moze by¢ zbyt luzna, ale tez
nie nalezy jej bardzo rozcigga¢. Pilkochwyty montuje si¢ przy uzyciu linki stalowej, dzigki
ktorej siatka jest mniej podatna na odksztatcenia. Cala konstrukcja musi swobodnie zatrzymywac
pitke, odbija¢ ja i amortyzowac¢ uderzenia.

Stupy

Stupy z profili kwadratowych stalowych 80x80x3mm o catkowitej dtugosci 4,7m — wysoko$¢ po
zamontowaniu - 4,0m. Posadowienie stupéw w tulejach montazowych.

Shupy nalezy wyposazy¢ od gory w zaslepki plastikowe. W polach skrajnych stgzenie goéra z rurki
stalowej 40x20mm przymocowane do stupéw na obejmy oraz linka poprzeczna stalowa 5mm
nierdzewna, zapigta po obu stronach zaciskami. Wszystkie elementy stalowe ocynkowane
i malowane proszkowo na kolor zielony (RAL 6005).

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace Sprzetu podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogoélne”.
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3.2. Sprzet do wykonania

Wykonawca przystepujacy do ustawiania urzadzen sportowych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—szpadli,

— drobnego sprzetu pomocniczego do montazu,

— sprzetu do zatadunku i wytadunku urzadzen,

— matych betoniarek przewoznych,

— samochodu transportowego wraz z urzadzeniem dzwigowym.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
5.2. Ustawienie sprzetu sportowego

Przed przystapieniem do robét nalezy wyznaczy¢ lokalizacje sprzetu sportowego ha podstawie dokumentacji
projektowej, przy uwzglednieniu postanowien i zalecen Inwestora.

Uwaga! Miejsce, liczba i wymiary dotow pod fundamenty urzadzen zalezg od producenta i powinny wynikaé
z SST producenta.

Doty mozna wykonywaé recznie, wiertnica lub innym sposobem zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej, to osadzenie dostarczonych gotowych urzadzen
w wykonanych uprzednio otworach (dotach) powinno uwzglednia¢:

— wlasciwe ustawienie urzadzen, zgodne z dokumentacja projektowa,

— zachowanie $cisle pionowej pozycji stupkow.

UWAGA! W przypadku montazu urzadzen po wykonaniu sztucznej nawierzchni nie mozna dopusci¢ do
uszkodzenia wykonanej nawierzchni. W przypadku uszkodzenia nawierzchni, Wykonawca na wiasny koszt
dokonana naprawy w zakresie ustalonym z Projektantem lub Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli
Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
6.2. Kontrola jako$ci montazu sprzetu sportowego

Urzadzenia sportowe:

- sprawdzenie pionowo$ci montazu,

- sprawdzenie zgodno$ci wymiarow,
- sprawdzenie stabilnosci konstrukcji.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
Jednostka obmiarowa ustawienia urzadzen sportowych jest szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robét
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST-00.00 ,, Wymagania ogolne™.
8.2. Dzialania odbiorowe

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania ogolne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 sztuki urzadzen sportowych obejmuje:

— prace pomiarowe przy lokalizacji urzadzenia,

— roboty przygotowawcze,

— zakup gotowych kompletnych elementow,

— dostarczenie materiatdéw na miejsce wykonania,

— wykonanie dotow,

— osadzenie stupkow, z wypetnieniem otworu,

— przeprowadzenie badan kontrolnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 748+A1:2018-04 Sprzet boiskowy - Bramki do pitki noznej - Wymagania funkcjonalnosci
bezpieczenstwa, metody badan

PN-EN 1270:2006 Sprzet boiskowy - Sprzet do koszykéwki -Wymagania funkcjonalnosci ...

PN-EN 1271:2015-01 Sprzet boiskowy - Sprzet do siatkowki -Wymagania funkcjonalnosci ...

UWAGA :
- przywolane w projekcie i specyfikacji normy, aprobaty, atesty, itp. dokumenty stuza wylacznie do
okres$lenia cech jakosciowych, parametrow technicznych oraz estetyki wykonania — kazdorazowo

zamawiajacy dopuszcza rozwigzanie rownowazne, pod warunkiem zachowania parametréow technicznych
1 wszelkich innych cech jako$ciowych oraz estetycznych zawartych w dokumentacji.
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