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SST 00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP

Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z inwestycjg CZESC B - ZAGOSPODAROWANIE TERENU WZDLUZ RZEKI UTRATY NA ODCINKU
OD UL. B.PRUSA DO UL. KACZANOWSKIEGO W PRUSZKOWIE OBEJMUJACEJ: BUDOWE SCIEZKI
KRAJOBRAZOWEJ, REMONT ISTNIEJACEJ SCIEZKI, BUDOWE SCIEZKI LESNEJ, BUDOWE POMOSTOW,
BUDOWE OBIEKTOW MALEJ ARCHITEKTURY, BUDOWE ALTAN | BUDOWE OGRODZEN

w ramach zadania ,,Poprawa jakosci Srodowiska poprzez kompleksowy rozwoj terenéw zielonych w Pruszkowie —
etap |I” w zakresie zagospodarowania terenéw wzdtuz rzeki Utraty na odcinku od ul. B. Prusa do wysoko$ci ul.
Czarnieckiego (w granicach administracyjnych miasta)

Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych.

a) Prace towarzyszace: zabezpieczenie terenu budowy, ktorym jest teren wzdtuz rzeki Utraty oraz wykonanie
innych niezbednych zabezpieczen od rozpoczecia, do zakoriczenia robét i ich odbioru koAcowego. Koszt
zabezpieczen nie podlega odrebnej kalkulacji i przyjmuie sie, ze jest on wkalkulowany w cene umowna.

b) Roboty tymczasowe w rozumieniu Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r. w sprawie
szczegbtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego nie wystepuja.

Zakres robot podstawowych.
- roboty rozbiorkowe i przygotowawcze

- roboty ziemne (nasypy, wykopy pod budowle, zasypki przy budowli, podsypki, humusowanie);
- roboty kafarowe (wbijanie pali);

- Zbrojenie (fundamentéw);

- roboty betonowe fundamenty);

- konstrukcje stalowe (remont ktadek, ogrodzen)

- konstrukcje drewniane (altany, nawierzchnia utwardzona z drewnianych prefabrykatow)
- montaz wyposazenia(mata architektura, latarnie solarne)

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych.

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace, niezbedne do wykonania robét podstawowych:
a) ogrodzenie i utrzymanie placu budowy,

b) odwodnienia,

c) obstuga geodezyjna, w tym utrzymanie reperéw roboczych,

d) ochrona instalaciji i urzadzen podziemnych,

e) budowa, utrzymanie i likwidacja drog i placow tymczasowych,

e) utrzymanie w czystosci drog na placu budowy i drog publicznych,

f) ochrona przed skazeniem $rodowiska (pyly, gazy, paliwa i inne materiaty tatwopaine),
g) zapewnienie warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy,

Zakres stosowania
Specyfikacje techniczng stosuije sie jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét.

Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej ogolnej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robét objetych
szczegOtowymi specyfikacjami technicznymi:
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KOD CPV SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST 00 Ogédlna specyfikacja techniczna
SST 01 45111200-0 Roboty ziemne
SST 02 45112210-0 Usuniecie wierzchniej warstwy gleby
SST 03 45111291-4 Odtworzenie elementow zagospodarowania w terenie — pomiary geodezyjne
SST 04 45233140-2 Roboty drogowe - profilowanie i zageszczenie podioza
SST 05 45233140-2 Roboty drogowe - podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
SST 06 45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni — nawierzchnie mineralne
SST 07 45212120-3 Drobne formy architektoniczne
SST 08 45340000-2 Ogrodzenie,
SST 09 45236250-7 Ksztattowanie terenow zielonych
SST 10 45246000-3,
45246400-7 Wykonanie umocnienia skarp

Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreSlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku

nastepujaco:

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany zgodnie

z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do

notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiorow

robédt, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawcy i

projektantem.

Inspektor nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie

kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych

zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami

technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podioze

gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

- Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

- Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

- Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

- Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

- Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.
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Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancii nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budowlanych.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji i rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii i projektowej .

Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji i projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie, jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkciji techniczno-uzytkowych.

Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacii projektowej i dwa komplety SST.

Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy.

Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w "OgoInych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pisSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST .

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
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muszg wykazywa¢ zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie to
na niezadowalajaca, jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakoriczenia i odbioru ostatecznego robdt.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaC tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oSwietlenie i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét,
wygody spoteczno$ci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazddw i maszyn pracujacych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilo$ciach okreslonych przez Inspektora nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene
zadania.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:
- utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce,
- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracj,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:
1) lokalizacje budynkdw,
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwo$cig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0sdb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
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robot albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okre$lajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika
(np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wiasciwych organdw administracji pafnstwowej.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtadciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez .jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowag mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkarcdw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Inspektor nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnoéci i drég wewnetrznych. jednakze, ani Inspektor
nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatéw i wyposazenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia
od wiasciwych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamiat Inspektora nadzoru. Inspektor nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy niespetniajace
tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg
dopuszczone na $wiezo ukofczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegolnoSci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzeti odpowiednig
odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sq uwzglednione w cenie umowne;j.
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Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone rob6t i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby zagospodarowanie terenu z wszystkimi budowlami, urzadzeniami iro$linnoscig. byto w
zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagty bedzie informowac
Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty.

Réwnowazno$¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spemiaé majg
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub
regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru. Réznice pomigedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora nadzoru i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty ilub wystapig op6znienia w robotach, Inspektor nadzoru po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydituzenie czasu wykonania robét iflub wysoko$¢ kwoty, o ktorg
nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

Zaplecze
Zaplecze budowy wykonawca przygotowuje na wiasny koszt (dotyczy tez poboru wody i energii elektrycznej) i nie
podlega to odrebnej zaptacie. Przyjmuije sie, ze jest wigczone w cene zadania.

2. MATERIALY

Pozyskiwanie materiatow
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po ukoriczeniu robdt.
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Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagan umowy.
Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora nadzoru.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu,
na jako$¢ wykonywanych robét i spetni wymogi bhp.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie, na
jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych rob6t, za ich zgodnos¢ z dokumentacig projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizaciji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacii projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez
Inspektora nadzoru (prace te powinien wykona¢ uprawniony geodeta).

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementdéw robét bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do$wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okre$lonym przez Inspektora
nadzoru, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca bedzie przeprowadzac¢
pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okre$lone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST , stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacii Inspektora nadzoru.

Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te 1materiaty, ktore posiadaja;

— certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

° Polskg Norma lub

° aprobata techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt | i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot

bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte

wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce

Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy

Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robédt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg,
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w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci:

a) date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

b) date przekazania przez Zamawiajacego dokumentaciji projektowej,

c) date uzgodnienia przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia .jako$ci i harmonograméw robét,

d) terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robdt,

e) przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

f) uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

g) daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

h) zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbiorow
robét,

i) wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

j) stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

k) zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowe;j ,

[) dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

m) dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

n) dane dotyczace jako$ci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badar z podaniem, kto
je przeprowadzat,

0) wyniki prob poszczegoinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

p) inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedq przediozone Inspektorowi

nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Wopis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecer Wykonawcy robét.

Ksiazka obmiarow
Ksigzka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robét.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiardw.

Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach ( 1) - (3) nastepujace dokumenty:
e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
o protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
o protokoty odbioru robét,
o protokoly z narad i ustalen,
e Kkorespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
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przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

Og6blne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robé6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora nadzoru.

Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugosé
pomnozona przez $redni przekroj .

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg
badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacii .

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
rob6t.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedag uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiardw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
ksigzki obmiardw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
1. odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

2. odbiorowi cze$ciowemu,

3. odbiorowi ostatecznemu,
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4. odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jako$¢ i
ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilo$ci i .jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbiér ostateczny robét

Zasady odbioru ostatecznego robédt

Odbiér. ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakoSci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny .jakosciowe] na podstawie przediozonych
dokumentdw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjq
projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne
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),

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw ( oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom
urzadzen,

7. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej .

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

o ok w

Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robé6t zwigzanych z usunigeciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 "Odbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogéine

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla
danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa pfatnosci .jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
q) robocizne bezpo$rednia,

r) warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu,

s) wartos¢ pracy sprzetu,

t) koszty posrednie, zysk kalkulacyjny,

u) Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 01
ROBOTY ZIEMNE
Kod CPV 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej s wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z inwestycja.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujgacy podstawe jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w ramach inwestycji.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy:
wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat. I-V),

pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpaddéw
przemystowych, spetiajaca warunki stateczno$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.
1.4.3.  Wysokos¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych
w 0si nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp Sredni - nasyp, ktérego wysokos$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7.  Wykop plytki - wykop, ktérego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, 0 matej no$nosci, charakteryzujacy sie znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nie przesunietych blokach, ktdrego probki nie wykazujg
zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na Sciskanie R, ponad
0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potoZzone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robét drogowych.
1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.15. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
wzoru:

gdzie:
pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),
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P ds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoéci optymalnej, okreslona
w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/m3).

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$é gruntéw niespoistych, okreslona

Wg wzoru:
U i
le
gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.17. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. OgbIne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podstawe podziatu gruntow i innych materiatéw na kategorie pod wzgledem trudno$ci ich odspajania podaje tablica
1. W wymienionej tablicy okreslono przecietne wartosci gestosci objetosciowej gruntdw i materiatow w stanie
naturalnym oraz wspétczynnikdw spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowo$ci podaije tablica 2.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatno$ci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko woéwczas, gdy stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopéw, nie bedac nadmiarem objetosci rob6t ziemnych,
zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa
nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rbwnowaznej
objetosci gruntdw przydatnych ze zrodet wiasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okre$lone w SST D-02.03.01, pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odkiad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego,
o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntow i innych materiatéw na kategorie wg [8]
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Gestos¢ Przecietne
objetociowa | spulchnienie po
Kate- | Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie | odspojeniu w %
goria naturalnym | od pierwotnej
kN/m?3 objetosci®
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlezate 11,8 od5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubo$ci do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 Torf z korzeniami grubo$ci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, ttuczniem lub odpadkami
drewna 16,7 od 15do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, pdizwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubo$ci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubo$ci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 Nasyp zlezaly z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem, ttuczniem lub
odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach do 40 mm
17,7 od 20 do 30
Glina, glina ciezka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne, bez gtazow
Mady i namuly gliniaste rzeczne 19,6 od 20 do 30
17,7 od 20 do 30
Popioly lotne zlezate 19,6
17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25do 35
Nasyp zlezaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem i odpadkami drewna lub
gtazami o masie do 25 kg, stanowigcymi do 10% objetosci gruntu
Glina, glina ciezka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 19,6 od 25do 35
4 Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi do 10% objeto$ci gruntu | 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 kg
ltotupek miekki 20,6 od 25do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z gtazami 0 masie | 16,7 od 25do 35
do 10 kg 19,6 od 25 do 35
19,6 od 25 do 35
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Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z glazami do 50 kg stanowigcymi 100130% objeto$ci gruntu
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 20,6 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementowane lub w blokach | 17,7 od 30 do 45
5 ponad 50 kg
Margle miekkie lub $rednio twarde stabo spekane 17,7 od 30 do 45
16,7
Opoka kredowa miekka lub zbita 22,6 od 30 do 45
16,7
22,6 od 30 do 45
Wegiel kamienny i brunatny 418 od 30 do 45
lty przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niespekany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 Wapien marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepienice otoczakow gtdéwnie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 0d 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtdwnie skat osadowych o spoiwie krzemionkowym
7 Wapien niezwietrzaty 235 od 45 do 50
Magnezyt 235 od 45 do 50
Graniti gnejs silnie zwietrzate 284 od 45 do 50
23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niespekany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapien krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow skat gtdwnie krystalicznych o spoiwie wapiennym
lub krzemionkowym 255 0d 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 0d 45 do 50
9 Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 245 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
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Granit srednio i drobnoziarnisty

Sjenit Srednioziarnisty

Gnejs twardy

Porfir

Trachit, liparyt, i skaty pokruszone

10 Granitognejs

Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach

Gabro

Gabrodiabaz i kwarcyt

Bazalt

25,5
26,5
25,5
26,5
24,5
26,5
25,5
274
26,5
26,5
274
25,5
274

od 45 do 50

od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50
od 45 do 50

1) Mniejsze wartosci stosowac przy obliczaniu ilosci materiatéw na warstwy nasypdw przed ich zageszczeniem,

wieksze wartoSci przy obliczaniu objeto$ci i ilosci Srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegdlnie | Jed- Grupy gruntow
nie
wiasciwosci nostki Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz niegliniasty piasek pylasty mato wysadzinowe
Zwir zwietrzelina gliniasta | glina piasz- czysta
pospotka rumosz gliniasty zwiezla, glina zwiezla,
piasek gruby Zwir gliniasty glina pylasta zwiezta
piasek sredni pospdika gliniasta it, it piaszczys-ty, it pylasty
piasek drobny bardzo wysadzinowe
zuzel nierozpadowy piasek gliniasty
pyt, pyt piasz-czysty
glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
it warwowy
2 | Zawarto$¢
czastek %
10,075 mm 015 od 15 do 30 130
10,02 mm 03 od 3 do 10 110
3 Kapilarnos¢
bierna Hyp m 01,0 01,0 01,0
4 Wskaznik
piaskowy WP 035 od 25 do 35 025
3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2 Sprzet do robot ziemnych
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Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu do: odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.), jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw
(spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.), transportu mas ziemnych (samochody
wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.), sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ Srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajno$ci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaly wcze$niej
zaakceptowane na pi$mie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania rob6t
Ogoline zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Doktadno$¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz 10
cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + 1 cmi -3 cm.
Szerokos¢ korpusu nie moze rézni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz 10 cm, a krawedzie korony drogi
nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznic si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalna gtebokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fatg
3-metrowg, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownosci skarp,
powinny by¢ okre$lone w dokumentaciji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac¢ urzadzenia,
ktére zapewnig odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczyé
grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robdt spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwatg,
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.
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Odprowadzenie wdd do istniejacych zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajgcych musi byé
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robét ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy
niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejno$ci i sposobu odspajania
gruntow oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagarn dotyczacych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét
Ogoline zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacii
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjq projektowa.
Szczegblng uwage nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.
6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania rob6t
Czynno$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robét okreslono w punkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
CzestotliwoS¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych
Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 Pomiar szerokosci korpusu ziemnego | Pomiar tadma, szablonem, tatg o dtugo$ci 3 m i poziomicg lub

niwelatorem, w odstepach co 200 m na

2 Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R

3 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu | [J 100 mco 50 m natukach o R [ 100 m
Ziemnego oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci

Pomiar pochvlenia skarp

Pomiar réwno$ci powierzchni korpusu

Pomiar réwno$ci skarp
Pomiar spadku podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w

korpusu lub dna rowu punktach watpliwych

~ o>
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Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okre$lac dla kazdej utozonej warstwy

8
lecz nie rzadziej niz raz na kazde 500 m?3 nasypu

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szerokos$¢ korpusu ziemnego nie moze roznic sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz [1 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowdw

Szerokos¢ dna rowéw nie moze roznic sig od szerokoSci projektowanej o wigcej niz [1 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub
+1 cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. RownosS¢ korony korpusu

Nieréwno$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie moga przekraczaé 3 cm.
6.3.7. Rdwnos¢ skarp

Nieréwno$ci skarp, mierzone tatg 3-metrowg, nie moga przekracza¢ (1 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm
lub +1 cm.
6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien by¢ zgodny z zatozonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu.
6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji, zostang
odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacii
powinny by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uznac¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Obmiar robot ziemnych
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szeScienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

ook wh

10.2. Inne dokumenty

PN-B-02480
PN-B-04481
PN-B-04493
PN-S-02205
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg
Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 02
USUNIECIE WIERZCHNIEJ WARSTWY GLEBY
Kod CPV45112210-0 Usuwanie wierzchniej warstwy gleby

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace usunigcia warstwy humusu.

1.2 Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST "Wymagania ogéine" pkt. 1.2
1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Og6Ine wymagania dotyczace robot

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogo6Ine wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nadajgcej sie do powtdrnego uzycia nalezy
stosowaé: réwniarki, spycharki, topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w
miejscach, gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2, Transport humusu

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgdlIne zasady wykonania robot

Ogoline zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta $rednig warstwg 10cm z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
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zakfadaniu trawnikéw.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inspektora nadzoru.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie moze stanowi¢
zagrozenie dla bezpieczenstwa rob6t (zmienna grubo$¢ warstwy humusu), nalezy dodatkowo stosowaé reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach okre$lonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora nadzoru.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentaciji projektowej, SST lub wskazana
przez Inspektora nadzoru, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny byé przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robé6t

Ogoline zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robét

Ogédlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robét obejmuje zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 03
ODTWORZENIE ELEMENTOW ZAGOSPODAROWANIA W TERENIE - POMIARY GEODEZYJNE

Kod CPV 45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem SST sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem
elementéw zagospodarowania w terenie w ramach inwestycji.

1.2 Zakres stosowania SST
Zakres stosowania SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST "Wymagania ogdlne" pkt. 1.2.
1.3 Zakres Robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie elementéw zagospodarowania w terenie w ramach inwestyciji
Planuje sie wykonanie:

—  Sciezki krajobrazowej wzdtuz rzeki Utraty na odcinku od ul. B. Prusa do wysoko$ci ul. Kaczanowskiego o
nawierzchni naturalnej, wodoprzepuszczalnej zwirowej oraz budowe Sciezki lesnej ze zrebkow
drewnianych w Lasku Tworkowskim

— remont istniejacej Sciezki o nawierzchni ziemnej,

— remontmostku A i B

— budowa obiektow matej architektury w tym urzadzen turystycznych, pomostéw, altan, ogrodzen i latarni
solarnych

— nasadzenia krzewdw, bylin, traw i drzew w tym wykonanie nasadzen zieleni izolacyjnej

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w OST "Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich sktadowania i pozyskiwania podano w OST "Wymagania ogoine"
pkt. 2. Do stabilizowania punktdw nalezy stosowa¢ paliki drewniane o $rednicy 0,05-0,08 m i dtugosci okoto 0,3 m.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania jakie powinien spetiaé sprzet pomiarowy podano w OST "Wymagania ogéine” pkt 7.3. Sprzet
pomiarowy taki jak niwelator, tata, taSma stalowa, itp. powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru i uzyskac akceptacje Inspektora nadzoru.

4, TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST "Wymagania ogdlne" pkt. 4.

4.1 Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogoline zasady wykonywania robét podano w OST "Wymagania ogdlne" pkt.5.
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5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

W oparciu o materiaty dostarczone przez zamawiajacego, wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczeniai pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej sq zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od
rzednych okreSlonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym inspektora nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt
zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia inspektora nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie trwania
rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamawiajacego zostang zniszczone przez wykonawce $wiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one
odtworzone na koszt wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkow
wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogédlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST ,Wymagania ogéine" pkt 6.
6.1 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych nalezy prowadzié
wedtug ogdlnych zasad

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogélne" pkt 7.
7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogdine" pkt 8.
8.1 Sposob odbioru robot

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore wykonawca przedktada inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogéine" pkt 9.
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9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena | km wykonania robdt obejmuije:

1. wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe przebiegu nawierzchni komunikacji pieszej;

2. wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe przebiegu ogrodzen,

3. zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.L Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

N

No ok~ w
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 04
ROBOTY DROGOWE - PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA
Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z profilowaniem i
zageszczeniem podioza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

1.2 Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST "Wymagania ogéine" pkt. 1.2.
1.3 Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem
podioza przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z zamieszczonymi w OST "Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.
1.5. Og6Ine wymagania dotyczace Robét

Ogélne wymagania dotyczace wykonania robét podano w OST "Wymagania ogélne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepujg

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST "Wymagania ogolne" pkt. 3.1.
Wykonawca przystepujacy do profilowania i zageszczania podioza powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu:
e réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru moze dopusci¢
zastosowanie spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
o  koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
o walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu zawarte sg w OST “Wymagania ogoine" pkt. 4 .
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST “Wymagania ogoine" pkt. 5 .

5.1 Warunki przystapienia do Robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robét
zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczes$niejsze przystapienie do profilowania i zageszczania
podioza i wykonania tych robdt z wyprzedzeniem mozliwe jest wylgcznie za zgodq inspektora nadzoru, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezpo$rednio z
wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.2 Profilowanie podtoza

Przygotowane w ramach robdt ziemnych podioze powinno spetnia¢ wymagania podane w dokumentacii
projektowej (spadki, pochylenia, rzedne wysokosciowe).

Podczas sprawdzania stanu podfoza naturalnego nalezy réwniez ocenia¢ rodzaj zalegajacego gruntu w celu
skonfrontowania z informacjami zawartymi w dokumentacji projektowe;.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen, biota lub
gruntu, ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly 0 co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podioza.

Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to przed
przystapieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ 3-4 przej$ciami
$redniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposdb zaakceptowany przez inspektora nadzoru .

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Profilowanie moze odbywac sie przy uzyciu narzedzi, np. fopat.
Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez inspektora
nadzoru.

5.3 Zageszczenie podioza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy
kontynuowa¢ do osiggniecia odpowiedniego wskaznika zageszczenia Is wedtug normalnej préby Proctora
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481. Wartosci wskaznika zageszczenia wynosza; podioze chodnikéw: Is
0,97.

Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancijg od -20%
do +10%.

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t
zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podiozg nastapi przerwa w robotach i wykonawca nie przystapi do
natychmiastowego uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym
zawilgoceniem na przyktad przez roziozenie folii lub w inny sposéb uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora
nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza inspektor nadzoru powinien oceni¢ jego stan i ewentualnie powinien zaleci¢ wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito na skutek zaniedban wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogélne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST "Wymagania ogélne"pkt.6.

6.1 Szerokos$¢ profilowanego podioza

Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze rozni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz+ 10 cmi-5 cm.
6.2 Réwnosé

Nieréwnos$ci podituzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z BN-68/8931-04. NierdwnosSci nie
moga przekracza¢ 20 mm.
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6.3 Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0,5%.
6.4 Rzedne wysokosciowe

Rdznice pomiedzy rzednymi wyprofilowanego podtoza a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + | cm
i-2cm.

6.5 Zageszczenie
Wskaznik zageszczenia okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od podanego w pkt. 5.3.
6.6 Wilgotnos¢

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wg PN-77/B-06714/17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ réwna wilgotnoSci optymalnej z tolerancjg £ 2%.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanym podtozem

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru rob6t podano w SST 00 ,Wymagania ogoine”pkt7?
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m2 ( metr kwadratowy) profilowanego podtoza.
8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady odbioru Robét podano w OST "Wymagania ogolne" pkt. 8. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie
z dokumentacijg projektowa i SST jezeli wszystkie badania i pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. ROBOTY SKtADAJACE SIE NA PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA
9.1. Profilowanie i zageszczanie podtoza obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
o profilowanie dna koryta lub podioza,

e zageszczenie,

e utrzymanie koryta lub podtoza,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania, oznaczanie wilgotnosci.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nierdwnosci nawierzchni planografem i tata.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 05
ROBOTY DROGOWE - PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe

1.WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
drogowych

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie. Ustalenia zawarte sg w SST 24/6 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogdlne’pkt.1.3

1.4 Okreslenia podstawowe

e Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie- jedna lub wiecej warstw zageszczone;
mieszanki, ktéra stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

e Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogéine” pkt 1.4

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogdlne” pkt.1.5
2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST 24/6 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt.2

2.2 Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakdéw albo ziaren zwiru
wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3 Wymagania dla materiatow

Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa, powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST24/6 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt

3.SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt.3
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4 TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano a SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogoline zasady wykonania robét podano w SST 24/6” Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pktd
5.1 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarzac¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D24/6 ,Podbudowa z kruszywa.
Wymagania ogdlne” pkt 5.3

5.2 Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace, rozktadania i zageszczania mieszanki podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 5.4.

5.3 Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okre$lonych w SST24/6 ,Podbudowa z kruszywa.
Wymagania ogdlne” pkt 5.6

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogoline zasady kontroli jako$ci rob6t podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6
7.0BMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogédlne zasady obmiaru robét podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt. 7

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8.0DBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogdlne” pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnos$ci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 24/6 ,Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogdine”
pkt. 9

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Ceny wykonania 1m2 podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- 0znakowanie rob6t

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptura
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania

- rozlozenie mieszanki

- zamieszczenie roztozonej mieszanki

Martagon Marta Matusik 33



cze$¢ B - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej
- utrzymanie podbudowy w czasie robét

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w SST 06 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 06
ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI - NAWIERZCHNIE MINERALNE
Kod CPV 45233200-1 Roboty w zakresie rdznych nawierzchni

1.WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni mineralnych

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
zwigzanych z uktadaniem nawierzchni

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni mineralnych

Projektuje sie wykonanie nawierzchni:

Ciagow pieszych z nawierzchnia przepuszczanej mineralnej na warstwie z przepuszczalnych kruszyw.

1.4 Okreslenia podstawowe

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STO- ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt.1.5

2.MATERIALY

2.1 Wymagania szczegotowe dotyczace wlasciwo$ci materiatéw i wyrobéw budowlanych.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt
2.

Zakres ustugi dotyczacej nawierzchni mineralnej obejmuje pielegnacje zgodnie z wymaganiami producenta w
zakresie konserwacji nawierzchni, w catym okresie gwarancii.
2.2. Piasek
Piasek powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13139:2003/ AC: a w szczegdlnosci i
— nie powinien zawiera¢ domieszek organicznych,
— mie¢ frakcje roéznych wymiardw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
Srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.
2.3. Woda
Woda zarobowa do zapraw powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych
mozna stosowa¢ wode pitna.

Niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wdd zawierajacych tluszcze
organiczne, oleje i mut.

2.4, Cement

Do zaprawy cementowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1008:2004.
2.5. Kruszywo famane

Kruszywo z kamienia naturalnego, famane frakcji 0-16mm, 0-31,5mm, 4 — 31,5 mm
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2.6. ZWIR FILTRACYJNY

Zwir filtracyjny frakcji 0-16 mm
Zwir filtracyjny frakcji 0-8 mm

2.10. Nawierzchnia

Nawierzchnia ciagdw pieszych.

Konstrukcja nawierzchni zwirowej:

- warstwa zwiru o drobnym uziarnieniu fr.2-8mm uktadnego warstwowo — gr. min. 8cm,

- podbudowa z kruszywa naturalnego 4/31,5 mm - gr. min. 15 cm,

- wzmocnienie z geowtdkniny separacyjno-filtrujace;

- grunt rodzimy wyréwnany i zageszczony

Obrzeze z drewna debowego o wymiarach min. H=15¢m, gr. = 4 cm o sfazowanych krawedziach
- montaz w gruncie

Wody opadowe z nawierzchni odprowadzone sg powierzchniowo, na teren zielony.

Konstrukcja remontu nawierzchni zwirowe;:
Planuje sie rowniez remont istniejacej nawierzchni ziemnej, poprzez zdjecie wierzchniej warstwy organicznej,
niwelacje oraz utwardzenie zwirem.

Konstrukcja remontu nawierzchni ze zrebkow:

Na terenie opracowania projektuje sie rowniez remont istniejacej Sciezki gruntowej poprzez wykonanie nawierzchni
ze zrebkdw drewnianych, ograniczonych obrzezem drewnianym z drewna debowego o wymiarach min. H =15 cm,
gr. = 4cm o sfazowanych krawedziach.

- warstwa ze zrebkdw drewnianych gr. min 5¢cm

- warstwa zwiru o drobnym uziarnieniu fr.2-8mm uktadnego warstwowo — gr. min. 8cm,

- podbudowa z kruszywa naturalnego 4/31,5 mm - gr. min. 15 cm,

- grunt rodzimy wyréwnany i zageszczony

Obrzeze z drewna debowego o wymiarach min. H=15¢cm, gr. = 4 cm o sfazowanych krawedziach

Budowa utwardzenia terenu elementami prefabrykowanymi drewnianymi

Ze wzgledu na charakter zalewowy przedmiotowego terenu w miejscach szczegdlnie narazonych na okresowe
zalewanie zaprojektowano utwardzenie terenu elementami prefabrykowanymi — drewnianymi, wyniesionymi ponad
teren. Zaproponowane elementy drewniane posadowione sg na palach drewnianych o roznej dtugo$ci w zaleznosci
od specyfiki podtoza. Utwardzenia Ch2, Ch3, Ch6 i Ch7 majg nieregularne ksztatty, dzieki czemu wpisujg sie w
otaczajacy drzewostan. Utwardzenia Ch1, Ch4, Ch5 i Ch9 maja regularne ksztatty lub skiadajq sie z powtarzalnych
modutéw. Gatunki dopuszczalne do budowy utwardzen z drewna lisciastego wigz, dab, z drewna iglastego
dopuszcza sie zastosowanie modrzewia.

Posadowienie

Nawierzchnie Ch1 — Ch7 i Ch9 posadowione i potaczone z gruntem za pomocg pali drewnianych z drewna
debowego niezywicowanego, wbijanych w grunt za pomoca kafaru,

Ch 9 - Pale debowe o srednicy min 25¢cm z drewna niezywicowanego zaimpregnowane metoda cisnieniowo. Pale
dostarczane na budowe musza by¢ okorowane, zaostrzone i zaimpregnowane.

Konstrukcja

Zaprojektowano konstrukcje Ch1 - Ch9 z drewna sosnowego niezywicowanego klasy C30. Tarcica powinna by¢
suszona komorowo i czterokrotnie strugana. Drewno nie moze mie¢ okreslonych normowo wad np. chorych sekéw
lub peknie¢. W procesie suszenia komorowego drewno zostaje pozbawione zarodnikow plesni i grzybow. W czasie
suszenia zabijane sg takze larwy owadow oraz catkowicie zatrzymany proces sinienia drewna. Wilgotnos¢ tarcicy
przeznaczonej na elementy na otwartym powietrzu nie moze by¢ wigksza niz 23%.
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Podstawowymi elementami konstrukcji pomostu belki przymocowane do pali za pomocg systemowych kotew ze
stali nierdzewnej z szerokimi podkladkami. Przed wbudowaniem elementy konstrukcyjne zaimpregnowaé
biologicznie i chemicznie $rodkami ekologicznymi ogélnie dostepnymi na rynku. Impregnacje wykona¢ poza
obrebem robét.

Wykona¢ konstrukcje nawierzchni z desek ryflowanych gr. 5cm. Drewno niezywicowane zaimpregnowane klasy
C30.

Wszystkie $ruby nierdzewne, zlacza i elementy mocujace zabezpieczone przed korozja. Przed przystapieniem do
montazu desek nalezy na gornych powierzchniach belek podtuznych oraz pali wykonaé izolacje przeciwwilgociowa
z papy termozgrzewalnej o gruboéci 3 + 5 mm.

Usytuowanie obiektu, ogélna charakterystyka
Ch1, w ksztalcie prostokata, zlokalizowany w strefie R1
e Dilugos¢ 15 m
e Szeroko$¢4 m
o Powierzchnia 60 m2
o Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 15 cm
o Wyposazenie: tablice edukacyjne

Ch2, o nieregularnym ksztafcie zlokalizowany w strefie W4
e Diugos¢ok41m
e Szerokos¢ 0od 2,6 do 3,1 m
o Powierzchnia 121 m2
o Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 45 cm
o Wyposazenie: stoly edukacyjne, tawki

Ch3, o nieregularnym ksztatcie zlokalizowany w strefie W3
e Diugos€¢ ok 51 m
e Szerokos¢ od 2,05d0 4,23 m
e Powierzchnia 154 m2
o \Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 45 cm
o Wyposazenie: stoty edukacyjne, tablice edukacyijne, fawki

Ch4, w formie trzech modutdéw potaczonych ze sobg z przesunieciem zlokalizowany w strefie R2
e Diugos€ok 15m
e Szeroko$¢4 m
e Powierzchnia 60 m2
o Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 15 cm

Ch5, w ksztalcie prostokata, zlokalizowany w strefie W1
e Dlugos¢ 17,5m
e Szeroko$¢4 m
e Powierzchnia 70 m2
o Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 15 cm
o Wyposazenie: tawki stojaki na rowery, tablice edukacyjne, kosz na $mieci

Ch6, o nieregularnym ksztatcie zlokalizowany w strefie W5 jako fragment Sciezki le$nej
e Diugos¢ ok 49 m

Martagon Marta Matusik 37



cze$¢ B - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

o Szeroko$¢ 0d 2,5d03,5m

e Powierzchnia 152 m2

o WysokoS¢ wyniesienia nad teren 45 cm
o Wyposazenie: tablice edukacyjne,

Ch7, o nieregularnym ksztatcie zlokalizowany w strefie R3
e Diugos¢ 16,63
e Szeroko$¢ 5,54
e Powierzchnia 69 m2
o  Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 15 cm
o Wyposazenie: fawki, stojaki na rowery

Uktad konstrukcyjny

- BELKA DEREWNIANA/LEGAR DREWNIANY

o przekroju kwadratowym 10,0 X 15,0 cm.

- mocowanie belki podwalinowej do pala drewnianego za pomoca kotwy systemowe;

-FUNDAMENTY - PAL DREWNIANY o przekroju okragtym min. ¢15,0cm impregnowane cisnieniowo

- polaczenie legaréw nalezy wykona¢ jako ciesielskie lub za pomocg systemowych ztacz.

Wszystkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ stosujac impregnacje przeciwwilgociowsg i termiczng metodq
prézniowo-cisnieniowa. Drewniane elementy konstrukcyjne pomostu - drewno klasy C24

Pokrycie podtogi
DESKA TARASOWA z litego drewna, jednostronnie ryflowana, wierzchem grube ryflowanie, deska o wym.
5,0x14,7cm dystans 0,5 cm. Mocowana do legaréw na wkrety stalowy ocynkowany $r. 3 mm,

Balustrady
Projekt nie przewiduje balustrad przy nawierzchniach Ch1 - Ch7 . W przypadku réznicy terenu powyzej 0,5m
nalezy zniwelowac teren, usypac¢ skarpy lub zamontowa¢ balustrade jak w Ch9.

Ch9, w ksztalcie litery L zlokalizowany przy zbiorniku wodnym w strefie W1
Wymiary:
e Diugos¢ 28,43 m
e Szerokos¢ 16,55
e Powierzchnia 170 m2
o Wysoko$¢ wyniesienia nad teren 15 cm
Uktad konstrukcyjny
- BELKA DEREWNIANA/LEGAR DREWNIANY
0 przekroju kwadratowym 10,0 X 15,0 cm.

- mocowanie belki podwalinowej do pala drewnianego za pomocg kotwy systemowe;

-FUNDAMENTY - PAL DREWNIANY o przekroju okragtym min. ¢25,0cm impregnowane cisnieniowo

- polaczenie legardw nalezy wykonac jako ciesielskie lub za pomoca systemowych ztacz.

Wszystkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ stosujac impregnacje przeciwwilgociowa i termiczng metoda
prézniowo-cisnieniowa. Drewniane elementy konstrukcyjne pomostu — drewno, klasy C24

Pokrycie podtogi

DESKA TARASOWA z litego drewna iglastego, jednostronnie ryflowana, wierzchem grube ryflowanie, deska o
wym. 5,0x14,7cm dystans 0,5 cm. Mocowana do legardw na wkrety stalowy ocynkowany $r. 3 mm,
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Balustrady

Projekt przewiduje balustrady z wypetieniem. Jako materiat zastosowano sosnowe elementy drewniane.
Rozstaw stupdw co 1m wg rysunku.

Pochwyt - Kantowka z litego drewna sosnowego o wym. 8x10 cm, 4 brzegi fazowane 1x1 cm, ryflowane na
1x2cm zgodnie z rysunkiem.

3.SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania nawierzchni
Przy wykonywaniu podktadéw Wykonawca powinien korzystac z:
o wibratora plytowego z ostong

e przeno$nych zbiornikow na wode,
o elektronarzedzi

4. TRANSPORT

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST ” Wymagania ogoine” pkt.4
4.2 Transport materiatéw do nawierzchni

Materiat do wykonania nawierzchni moze by¢ przewozony dowolnymi $rodkami transportowymi po osiagnieciu
przez wytrzymato$ci na $ciskanie co najmniej 15Mpa. Worki z granulatem w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6Ine zasady wykonania robét
Ogédlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 5.

5.2. Koryto pod nawierzchnie

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i
poprzecznymi nawierzchni oraz zageszczone. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 1,03 wg
normalnej proby Proctora. Dopuszczalne tolerancje dla gtebokosci wykonanego koryta wynoszg + 2 cm. Dla
szeroko$ci koryta dopuszczalne tolerancje wynosza £ 5 cm. W sasiedztwie systemow korzeniowych — przy duzych
skupinach starych drzew nalezy wykonac korytowanie metodg airspade.

5.3. Podbudowa
Zgodnie z opisem konstrukcji nawierzchni w punkcie 2.10.1.

5.4. Ustawienie obrzezy

Przed przystgpieniem do ustawienia obrzezy nalezy wytyczy¢ linie obrzeZza ustawionego w pozycji pionowe;
zgodnie z zakresem okreslonym w Dokumentacji Projektowe;.

Obrzeze z drewna debowego o wymiarach min. H=15cm, gr. = 4 cm o sfazowanych krawedziach

- montaz w gruncie. Wysoko$¢ obrzezy nad nawierzchnig od strony ciggu komunikacyjnego powinny wynosi¢ 5/6
cm.

Niweleta obrzezy powinna by¢ zgodna z projektowang niweletg ciggu komunikacyjnego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogédlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt.6
6.2 Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Po zakonczonej budowie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ badania:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego nawierzchni, kraweznikdw, obrzezy

- sprawdzenie rzednych wysokosciowych, réwno$¢ podtuzna i poprzeczng, spadki poprzeczne i szeroko$¢
- rozmieszczenia i szeroko$ci spoin i szczelin dylatacyjnych oraz ich wypetnienie

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robdt

Ogoline zasady obmiaru robo6t podano w SST ,Wymagania ogoine” pkt7
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni z mineralno-zwirowej i prefabrykowanych
elementéw drewnianych.

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Ogodlne zasady odbioru robét

Ogédlne zasady odbioru robét podano w SST ,Wymagania ogdlne” pkt.8 Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie
ze SST, Dokumentacjg Projektowa jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem toleranciji daty wyniki pozytywne.

8.2 Kontrola i odbiér robét budowlanych

Ogdlne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w pkt. 6 i 8 ST - cze$¢ ogéina.

Badania kontrolne obejmujg :

- sprawdzenie deklaracji zgodnosci,

- sprawdzenie skuteczno$ci potaczen klejonych,

- sprawdzenie zgodnosci wklejenia linii z projektem,

- sprawdzenie prawidtowosci mocowania trawy (ilosci i proporcji zasypki), sprawdzenie estetyki wykonania.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1 Ogolny ustalenia dotyczace podstawy ptatnos$ci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy, nawierzchni z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Cena wykonania 1m2 nawierzchni obejmuja;

- przygotowanie i oznakowanie robot

- zakup i dostarczenie potrzebnych materiatdw na miejsce wbudowania

-rozScielenie i zageszczenie podbudowy z kruszywa naturalnego 4/31,5mm na geowtdkninie separacyjno-filtrujacej
- rozScielenie i zageszczenie nawierzchni ze zwiru o drobnym uziarnieniu fr 2-8mm uktadanego warstwowo

- pielegnacja nawierzchni

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badar laboratoryjnych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 07
DROBNE FORMY ARCHITEKTONICZNE

Kod CPV 45212120-3 Roboty budowlane w zakresie parkdw tematycznych

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sq wymagania dotyczace wyposazenia terenu inwestycji w elementy matej
architektury
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wyposazeniem terenu w elementy matej architektury.
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot objetych ST.
1.4.1 drobne formy architektoniczne:
= Zakup i montaz elementéw matej architektury:

L1 tawka parkowa z oparciem
L2 tawka parkowa bez oparcia
L3 lezak

L4 tawka wokét drzewa

L5 tawka parkowa z oparciem

S kosz na odpady

R stojaki rowerowe U-ksztattne
Ti tablica informacyjna

Te tablica edukacyjna

B budki legowe
BLm  budki legowe z monitoringiem

P pasnik

H hotel dla owadow

Se stdt edukacyjny

Sk urzadzenia na Sciezce kinezyterapii
N naturalne siedziska z pni drzew

= Wykonanie altan drewnianych — Altana 1 i 2
= Wykonanie urzadzen wodnych — pomost ptywakowe A1, A2, A3

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Uzyte w niniejszej ST sg zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami wykonawczymi do tej ustawy,
nomenklaturg Polskich Norm i aprobat technicznych:

1.5. Ogéine wymagania dotyczace rohét.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t podano w S 01

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacjq projektowg ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w S 01
2.1.1. mata architektura
o fawka parkowa z oparciem - £.1
llos¢: 10 sztuk
Dane techniczne:
- dtugo$¢ tawki 182 cm
- szerokos¢ tawki 65 cm
- wysoko$¢ tawki 77 cm
- konstrukcja z odlewu ze stopu aluminium, drewniane szczebliny
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal - kolor grafit
o tawka parkowa bez oparcia - £2
llos¢: 17 sztuk
Dane techniczne:
- dtugo$¢ tawki 182 cm
- szerokos¢ fawki 55 cm
- wysoko$¢ tawki 43 cm
- konstrukcja z odlewu ze stopu aluminium, drewniane szczebliny
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal - kolor grafit
o lezak-+3
llo§¢: 2 sztuki
Dane techniczne:
- dtugo$¢ tawki 180-200 cm
- szeroko$¢ fawki 70-80 cm
- wysoko$¢ tawki 100 cm
- konstrukcja z elementow stalowych ocynkowanych malowanych proszkowo, siedzisko z drewna
debowego badz akacjowego
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal — kolor grafit
o tawka okragta — L4
lloS¢: 2 sztuki
Dane techniczne:
- gtebokos¢ siedziska 50 cm
- zewnetrzna $rednica tawki 300 cm
- Srednica wewnetrzna 200 cm

Martagon Marta Matusik 42



cze$¢ B - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

- wysoko$¢ tawki 45 cm
- konstrukcja stalowa, drewniane szczebliny
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal - kolor grafit
o tawka parkowa z oparciem (w Parku Potulickim) — £5
llos¢: 17 sztuk
Dane techniczne:
- dtugo$¢ tawki 180 cm
- szerokos¢ tawki 78 cm
- wysoko$¢ tawki 84 cm
- konstrukcja stalowa, drewniane szczebliny
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal - kolor grafit
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal - kolor grafit
o kosz na odpady - $
llo§¢: 11 sztuk
Dane techniczne:
- dtugo$¢ 39 cm
- szeroko$¢ 39 cm
- wysoko$¢ 94 cm
- pojemno$¢ 50L
- konstrukcja stalowa ocynkowana malowana proszkowo, drewniane szczebliny
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Kolorystyka:
- drewno — kolor akacja olejowana
- stal - kolor grafit
o stojaki rowerowe U-ksztattne - R
llos¢: 8 sztuk
Dane techniczne:
- dtugos¢ 90 cm
- wysokos¢ 80 cm
- konstrukcja z profilu stalowego ocynkowanego malowana proszkowo, drewniane szczebliny
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
- stojaki w rozstawie co 1m
o tablice informacyjne — Ti
llos¢: 3 sztuki
Dane techniczne:
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- dtugo$¢ 200 cm
- szerokos¢ 10 cm
- wysoko$¢ 205 cm
- konstrukcja drewniana, tablica z laminatu pokryta lakierem UV
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Tres¢ tablic uzgodni¢ z Zamawiajacym na rysunkach warsztatowych.
o tablice edukacyjne — Te
llos¢: 37 sztuk
Dane techniczne:
- dtugo$¢ 200 cm
- szerokos¢ 10 cm
- wysoko$¢ 205 cm
- konstrukcja drewniana, tablica z laminatu pokryta lakierem UV
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Tres¢ tablic zgodnie z projektem technicznym TOM IVa
o stoly edukacyjne — Se
llos¢: 16 sztuk
Dane techniczne:
Wymiary stotow:
- dtugo$¢ 143 cm
- szeroko$¢ 78 cm
- wysoko$¢ 80 cm
Wymiary fawek:
- dtugo$¢ 143 cm
- szeroko$¢ 27 cm
- wysoko$¢ 42 cm
- konstrukcja drewniana, tablice
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Tres¢ stotow zgodnie z projektem technicznym TOM [Va.
o pasniki-P
llo$¢: 2 sztuki
Wymiar ca. 300x130 cm
Wysokos¢ ca. 255 cm
Materiat: drewno sosonowe
Pokrycie dachu: gont

o hotele dla owaddw - H, budki legowe - B, budki legowe z monitoringiem —-BLm
= hotel dla owaddw :
llos¢: 3 sztuki
Wymiar ca. 71x17 cm
Wysoko$¢ ca. 94 cm
Montaz zgodnie z zaleceniami producenta, posadowienie na stupkach kotwionych
w gruncie.
Wysokos¢ na stupkach: 171 cm
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Materiaty: cegty klinkierowe, toczone watki z brzozy i olchy
Srednica nawierconych otworkéw w otoczakach: 0,8 cm
$rednica cigtych rurek trzcinowych: 0,6-0,8 cm
szyszki Swierkowe/sosnowe/z daglezji
Odpowiednio zabezpieczone przed niekorzystnymi warunkami atmosferycznymi
= budki legowe :
llo§¢: 33 sztuki
Planuje sie zlokalizowanie 33 sztuk budek legowych w réznych typach (A, A1, B,
D,E,P)
Typ budek uzgodni¢ z Zamawiajacym na rysunkach warsztatowych.
= budki legowe z monitoringiem :
llos¢: 4 sztuki
Planuje sie¢ réwniez zlokalizowanie 4szt budek legowych wraz z monitoringiem.
Monitoring budki da mozliwo$¢ podgladu online ptakéw. Kamera zasilana solarnie
poprzez panel fotowoltaiczny z baterig o pojemnosci 30 000mAh (30Ah). System
montowany na jednym uchwycie. Kamera z rozdzielczoscia 3Mpix, funkcjg
$ledzenia i kadrowania, wykrywania ruchu, kolorowym obrazem w nocy oraz
tacznoscig GSM — karta Sim.
Wymiary kamery: 257x208x130 mm
Wymiary panelu fotowoltaicznego: 530x530x25mm
Montaz budki legowej z kamerg oraz panelem uzgodni¢ z Zamawiajgcym na
rysunkach warsztatowych.
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Plotki — Sk3
Wymiar ca. 220x157 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca. 520x457 cm
Wysokos¢ catkowita ca.147 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 120 cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Drazki do podciagnie¢ — $k2
Wymiar ca. 175x155 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca.475x455 cm
Wysokos¢ catkowita ca.250 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 132 cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Brzuszki typ A — Sk1
Wymiar ca. 170x90 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca.470x390 cm
Wysoko$¢ catkowita ca.95 cm
Wysoko$¢ swobodnego upadku 70cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Brzuszki typ B — Sk4
Wymiar ca. 177x90 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca.477x390 cm
Wysoko$¢ catkowita ca.95 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 70 cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Drabinka pozioma i pionowa — Sk5
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Wymiar ca. 313x156 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca.663x506 cm
Wysokos¢ catkowita ca.255 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 184 ¢cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Lina wspinaczkowa — Sk7
Wymiar ca. 250x20 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca. 684x455 cm
Wysokos$¢ catkowita ca.380 cm
Wysokos¢ swobodnego upadku 250 cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o wyposazenie $ciezki do kinezyterapii - Drabinka linowa pionowa — $k6
Wymiar ca. 156x20 cm
Wymiar strefy bezpieczenstwa ca. 526x390 cm
Wysokos¢ catkowita ca.220 cm
Wysoko$¢ swobodnego upadku 199 cm
Produkt zgodny z PN-EN 16630:2015-06 tak
o naturalne siedziska z pni— N
Zaprojektowano tawki z okorowanych pni drzew o objetosci okoto 1,5 m3
Wymiary:
e Srednica od 70 do 80 cm
e Diugos$¢ 300cm
Lezacy pien nalezy wkopa¢ na gtebokos¢ ok 20-25 cm, posadawiajac go na podsypce
cementowo piaskowej 1:4.
W pniu nalezy wycia¢ wneki w ktére montowane bedg siedziska z deski gr 8 cm, szeroko$ci 45
cm i dtugosci 80 cm.
Wyciecia musza by¢ szersze min 5 cm . Siedzisko nie powinno byé wyzsze niz 55 cm od poziomu
terenu. Sruby mocujace siedzisko do pnia nalezy wkrecaé w gniazdach tak, zeby feb byt ponize;
ptaszczyzny poziomej deski. Drewno nalezy zabezpieczy¢ przeciwko rozwojowi plesni, sinizny i
grzybéw. Naturalne siedziska z pni wykonane z drewna lisciastego: klon, jesion, dab w kolorze
akacja olejowana. Wneki wykona¢ ze spadkiem w celu odprowadzenia wod opadowych.
Siedzisko o wymiarach 50x80x8 cm mocowane na kotwy wkrecane ze stali nierdzewnej lub
potgczenia ciesielskie.
o oswietlenie projektowanych sciezek oraz drog lesnych
llo$¢: 146 sztuk
Dane techniczne:
- wysokos$c¢ catej lampy 4,5m
- wysoko$¢ masztu: 4m
- konstrukcja aluminium, PC
Montaz:
- Na fundamencie o wymiarach min. 25x25cm gteboko$¢ min. 90cm, na warstwie chudego betonu
(min 10cm). Zgodnie z zaleceniami producenta
- w rozstawie co 12 m
o tabliczki z oznaczeniami roslin
llo$¢: 500 sztuk
Dane techniczne:
- szerokos¢ 20 cm

Martagon Marta Matusik 46



cze$¢ B - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

- wysoko$¢ 12 cm
- konstrukcja drewniana
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
- do konstrukcji drewnianej na wys. min. 50 cm
o tablice edukacyjne potaczone drewniang konstrukcjg tworzac naturalng bariere od lasu
Dane techniczne:
- dtugo$¢ 200 cm
- szerokos¢ 10 cm
- wysoko$¢ 205 cm
- konstrukcja drewniana, tablica z laminatu pokryta lakierem UV
Montaz:
- zgodnie z zaleceniami producenta
Tres¢ tablic uzgodni¢ z Zamawiajgcym na rysunkach warsztatowych.
Tablice potaczone poprzeczkami z drewna toczonego do pni z drewna akacjowego wbijanych w
ziemig (min.150cm). Wysoko$¢ pni 110 cm. Cato$¢ impregnowana ci$nieniowo i malowana
lakierobejcg na kolor naturalny lub olejowane. Planuje sie wykonanie 7 tablic oraz 22 pienkéw
pomiedzy tablicami (oraz 28 poprzeczek pomigdzy pienkami oraz pomigdzy pienkami a
tablicami). Na kazdej poprzeczce planuje sie zlokalizowanie 3 tabliczek do oznaczenia roslin
(sumarycznie 20 szt. tabliczek)

2.1.2. Altany

Na terenie opracowania przewiduije sie lokalizacje dwoch altan dla uzytkownikéw do przebywania w czasie
zZtej aury pogodowej lub jako miejsce wypoczynku lub konsumpcii.

Altana 1 edukacyjna —zlokalizowana w strefie R1 z nawierzchnig zwirowa i altana 2 —do obserwacji ptakdw
w strefie R2 z nawierzchnig ze zrebkdw drewnianych. Obie altany planuje sie wykonaé w kolorystyce
akacja olejowana.

Usytuowanie obiektu, ogélna charakterystyka
Obiekty zlokalizowane na wzdtuz ciggdw komunikacyjnych. Doj$cie do altan nawierzchnig utwardzona.

Wymiary

Wymiar w przyziemiu — 5,0x5,0m

Wysoko$¢ catkowita — 4,03

Dach o wymiarach 5,55x5,55m catkowita powierzchnia dachu — 34,5m2

Uktad konstrukcyjny

zestawienie elementéw konstrukcji - belka drewniana/legar drewniany

0 przekroju kwadratowym 20,0 x 20,0 cm.

- stup drewniany o przekroju kwadratowym 20,0 x 20,0 cm dt. 3,16m

- miecze 8,0x10,0 cm,

- fundamenty 50x50cm gt. od 1,2 m, beton C30/37, na warstwie chudego betonu gr. 10cm - 4szt

- polaczenie legardw nalezy wykonac jako ciesielskie lub za pomocg systemowych ztgcz - 72szt

Stupy altany posadowione w stalowej podstawie. Podstawa zalana w betonie (min 1,2m fundamentu na
10cm chudego betonu). Stup mocowany do stalowej podstawy za pomocg wkretdéw z tbem stozkowym,
zgodnie z rysunkiem PT-10.
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Wszystkie elementy drewniane nalezy zabezpieczy¢ stosujac impregnacje przeciwwilgociowa, i termiczng,
metodg prozniowo-cisnieniowg. Elementy stalowe altany nalezy zabezpieczy¢ przed korozja.
Hydroizolacja fundmanetu zgodnie z rysunkiem PT-10.

Drewniane elementy konstrukcyjne altany - drewno klasy C24

Konstrukcja dachu

- deskowanie deska grubo$¢ 24-25 mm i szerokosci 12-15 cm

-krokwie narozne drewniane z kantowki 14,0x20,0 dt.2,

-krokwie drewniane z kantéwki 8,0x16,0 cm

UWAGI:

- polaczenie drewnianych elementdw nalezy wykonac¢ jako ciesielskie lub za pomocg systemowych ztacz
Stupy drewniane element ciagty klasy GI24h

pozostate elementy drewniane drewno klasy C24

Wszystkie elementy drewniane impregnacja ogniochronna, srodkami posiadajacymi dopuszczenie ITB,
PZH oraz aktualne certyfikaty.

Pokrycie dachu:

Gont drewniany, deskowanie petne

Rozwigzanie konstrukcyjne zgodnie z rysunkiem.
Powierzchnia — 34,5m2

Projekt przewiduje wyposazenie altany w :
Altana 1 - 2 stoty edukacyjne, 4 tawki bez oparcia
Altana 2 - luneta do obserwaciji ptakow, 1 stot edukacyjny, 2 tawki bez oparcia

Parametry lunety widokowej :

- Technologia soczewki : BaK 4

- Powiekszenie 25x

- Soczewka gtowna (obiektyw) : 80mm

- Okular szerokokatny

- Specjalna blacha zabezpieczajaca lunete przed wtamaniem
- Odporno$¢ na mréz oraz na nagrzewanie w lecie

- Latwa instalacja i demontaz lunety

- Specjalne soczewki z powtokami minimalizujacymi wady optyki
- Zabezpieczenie przed wiamaniem i uszkodzeniem

- Mozliwo$¢ obserwaciji nocnego nieba

- Wrzutnik 2 zt

Dodatkowe opcjonalne wyposazenie:

Noga lunety wykonana ze stali nierdzewne;.

Sztaba zabezpieczajaca drzwi pojemnika na monety - sugerowana jezeli luneta ustawiona bedzie w
miejscach szczegdlnie narazonych na wandalizm. Luneta zamontowana w fundamencie betonowym
zgodnie z zaleceniem producenta.

2.1.3. Pomosty ptywakowe
Zaprojektowano 3 pomosty ptywakowe z trapami zakotwionymi do brzegu wpisujace sie w istniejacy

drzewostan wokot stawdw.

Martagon Marta Matusik 48



cze$¢ B - SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Pomosty ptywajgce zlokalizowane na zbiornikach wodnych w strefie W1. Projekt przewiduje usytuowanie
systemowego pomostu ptywakowego. Dojécie do pomostu zapewnione jest poprzez trap.

Pomost ptywakowy A1 (UW3) - potaczenie z wyspa
e Szeroko$¢ 3,10 m
e Dhlugos¢ 2,92 m
e Powierzchnia 9,05 m2
e  Pomost wyposazony w dwa trapy o powierzchni 6m2 i 3 m2

Pomost ptywakowy A2 (UW4)
e Szeroko$¢ 3,10 m
e Dlugos¢ 7,62 m
e Powierzchnia 23,62 m2
e  Pomost wyposazony w trap o powierzchni 5,73m2
o Wyposazenie: tawki

Pomost ptywakowy A3 (UW5)
e Szeroko$¢ 3,10 m
e Dlugos¢ 7,62 m
e Powierzchnia 23,62 m2
e  Pomost wyposazony w trap o powierzchni 5,73m2
o Wyposazenie : fawki

Pomost plywajacy wykonany bedzie z drewnianych modutdw na ptywakach z polietylenu wypetnionych
styropianem, ktére petnig funkcje wypornosciowg. Konstrukcja pomostow wykonana jest z belek sosnowych
impregnowanych cisnieniowo o przekroju 13 cm x 5 cm. Poktad pomostu stanowi systemowa deska sosnowa
impregnowana cisnieniowo o przekroju 12 cm x 2,7 cm. Zastosowane deski powinny mie¢ powierzchnie
antyposlizgowa, 1. np. ryflowang, zgodnie z systemem producenta. Zakotwienie pomostu ptywajacego bedzie
wykonane za pomocg tzw. martwych kotwic. Bloki nalezy umiesci¢ na dnie zbiornika i potaczy¢ je z pomostem
ptywajacym wg. technologii producenta. Elementy potaczeniowe martwych kotwic z pomostem sg elementami
systemowymi dostarczanymi przez producenta pomostu, istnieje mozliwo$¢é zmiany technologii mocowania wg
zalecen producenta pomostu. Dojscie do pomostu stanowi trap, ktdry jest konstrukcjg drewniang, jest elementem
systemowym dostarczanym przez producenta pomostu. Trap bedzie polgczony przegubowo (zawiasy) z pomostem
ptywajacym, z drugiej strony przymocowany do chodnika, zgodnie z technologia producenta. Zastosowane
rozwigzanie pozwala na dostosowanie sie konstrukcji do zmiennych pozioméw wody w zbiorniku.

Uwaga:

- Pomost A1, A2 i A3 — pomost ptywakowy systemowy, trapy systemowe, kotwy i potaczenia ruchome zgodne z
systemem producenta. Montaz pomostow oraz sposéb uzytkowania wg zalecen producenta.

- W projekcie przyjeto minimalna wyporno$¢ dla pomostow: Pomost A1 — 1820 kg , Pomost A2 — 4347kg , Pomst
A3 -4347 kg

- Projekt zaktada dopuszczalng liczbe oséb dorostych przebywajacych na pomoscie jednoczesnie: Pomost A1 -3
osoby, Pomost A2 - 8 osdb, Pomst A3 - 8 oséb

3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S01.
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4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podane sqw S 01.

4.2. Transport

Ogélne wymagania dotyczace Sprzetu podano w Specyfikacji Ogdinej.

Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprzetem, elektronarzedzia reczne,
samochdd ciezarowy 5 t

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogélne zasady wykonania robot podanow S 01.

5.2. Wykonania robét.

Wymagania ogoine dotyczace wykonania Robét podano w Specyfikacji Ogélnej. Wykonawca jest odpowiedzialny
za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robot i Dokumentacji Budowy zgodnie z wymaganiami
Prawa Budowlanego, Norm i Aprobat Technicznych, przepisow bezpieczefistwa oraz postanowien Kontrakiu.
Roboty montazowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi producentow elementdw podlegajacych montazowi
oraz wymaganiami odpowiednich aprobat technicznych. Wykonawca jest zobowigzany posiada¢ na placu budowy
kopie tych dokumentéw i udostepni¢ je na Zadanie Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét.

Wymagania ogéine dotyczace Kontroli jako$ci Robét podano w Specyfikacji Ogolnej. 5.1 Badania jako$ci robot w
czasie budowy. Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wtasciwych
producentow elementdw podlegajacych montazowi oraz WTWIOR i wymaganiami zawartymi w Normach i
Aprobatach Technicznych dla materiatéw i systemédw technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne wymagania w zakresie Inspekciji i Prob Koricowych podano w Specyfikacji Ogéine;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogédlne zasady odbioru rob6t podano w S 01.

8.2. Zgodnosé robot z dokumentacija projektowa i ST.

Roboty powinny by¢é wykonywane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjq techniczng oraz pisemnymi
decyzjami Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogdlne zasady
Ogolne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w S 01.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
10.1.Normy:
urzadzenie zgodne z norma EN 1176.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 08
OGRODZENIE
Kod CPV45340000-2 Instalowanie ogrodzen, ptotow i sprzetu ochronneqo

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonywaniem i montazem ogrodzenia — dla inwestycji.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie

1.3.Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy wykonaniu ogrodzenia i
obejmuja;
—  wykonanie furtek
—  wykonanie bram
- ogrodzenia terenu

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

e panele ogrodzeniowe — ogrodzenie systemowe,

e demontowalne panele ogrodzeniowe — ogrodzenie systemowe
o furtki systemowe

e  bramy systemowe

3. SPRZET
3.1. Sprzet do wykonania ogrodzenia

Ustawienie ogrodzenia wykonuije sie w zasadzie recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego, jak:
szpadle, dragi stalowe, mtotki, obcegi, wyciggarki do napinania linek i siatki, itp.

Przy przewozie, zatadunku, wyladunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowac: érodki transportu,
zurawie samochodowe, ew. wiertnice do wykonywania dotdw pod stupki, mate betoniarki przewozne do
wykonywania fundamentdéw betonowych ,na mokro”, przewozne zbiorniki do wody, sprzet spawalniczy, itp., pod
warunkiem zaakceptowania przez Inzyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkdw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych Robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Projekt przewiduje wykonanie ogrodzenia miedzy terenem Szpitala Tworkowskiego i planowanym terenem
rekreacyjnym biegnacym wzdiuz Utraty. Planuje sie wykonanie ogrodzenia panelowego na fundamentach
punktowych, zgodnego ze stylistyka istniejacych wygrodzen na terenie Szpitala. Ogrodzenie metalowe malowane
proszkowo w kolorze grafitowym.
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Ogrodzenie na fundamentach punktowych. Panele ogrodzeniowe montowane systemowo do stupkéw 10-15 cm
nad powierzchnig terenu tak aby zachowac¢ powstato przejscie ekologiczne i umozliwi¢ migracje lokalnych zwierzat
(korytarz ekologiczny). Montaz ogrodzenia zgodnie z zaleceniami producenta. Stup zagtebiony w fundamencie min.
60cm. Fundament ogrodzenia betonowy 0,3mx0,3m gtebokos¢ min. 100cm. Fundamenty bram i furtek 0,5mx0,5m
gteboko$¢ min. 100cm. Na skarpach i przy ztej nosnosci gruntu zwigkszy¢ gteboko$¢ fundamentowania ogrodzenia.
Poziom posadowienia dostosowano do wystepowania w podtozu gruntéw nienosnych lub stabono$nych jak gliny
w stanie plastycznym, torfy. W przypadku wystepowania w poziomie posadowienia gruntéw stabonosnych lub
nienosnych nalezy je wybrac i zastapi¢ nasypem budowlanym lub chudym betonem.

Ogrodzenie nalezy dostosowa¢ do istniejgcego drzewostanu oraz infrastruktury technicznej Szpitala
Tworkowskiego — hydranty, latarnie. Doktadny przebieg ogrodzenia Wykonawca uzgodni z Gming Pruszkéw oraz
Szpitalem Tworkowskim przy obecno$ci Inspektora ds. zieleni. W miejscach wystepowania drzew oraz hydrantéw
nalezy przewidzie¢ uskok w ogrodzeniu zapewniajacy wilasciwg wegetacje drzewa oraz dostep do urzadzen
technicznych. Na terenie drég nalezy wykona¢ ogrodzenie demontowane z mozliwoscig dojazdu do serwisu
urzadzen technicznych i zapewnienia przejazdu na drogach wewnetrznych. 01-05; 016-017; 022-024.

Wzdiuz ogrodzenia zlokalizowane sg réwniez furtki oraz bramy, ktére proponuje sie pozostawi¢ otwarte, w celu
zachowania przejs¢ ekologicznych dla duzych zwierzat. Na terenie opracowania fragmenty ogrodzenia planuije sie
wykonac¢ jako demontowalne, zapewniajace przejazd drogami wewnetrznymi do serwisu urzadzen technicznych.

Wymiary przesta : Wys. 150 cm dt. 250cm - llo$¢: 1024 mb w tym 103mb ogrodzenie domontowane

Wymiary furtki: Wys. 150 cm dt. 150cm - llos¢ furtek: 7 szt.

Wymiary bram uchylnych dwuskrzydtowych: Wys. 150 cm dt. 400cm - llo$€ bram: 5 szt.

Wymiary stupkdw: Wys. min. 225 cm, szerokos¢ x wysokos¢ x grubos¢ profilu 60x60x1,5mm, 80x80x3mm;
100x100x4 mm

Kolorystyka: stonowana, kolor grafitowy

Panele instalowane do przedniej strony stupka za pomoca systemowych ztaczek i $rub hakowych. Stupki zalane w
fundamencie punktowym na gtebokos¢ min. 1,0 m.

Spawane stupki o przekroju kwadratowym (60x60x1,5 mm, 80x80x3mm; 100x100x4 mm) posiadajg otwory do
mocowania paneli i przykryte sg plastikowym kapturkiem. Stupki ocynkowane wewnatrz i na zewnatrz (minimaina
grubos$¢ pokrycia 275g/ m2, z obydwu stron), zgodnie z normg EN 10147, nastepnie malowane proszkowo kolor
grafitowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogédlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST ,Wymagania og6ine”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéw zaswiadczenie o jakosci
(atesty) oraz wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawic ich wyniki Inzynierowi
w celu akceptacji materiatow, zgodnie z wymaganiami.

Do materiatow, ktorych producenci sq zobowigzani (przez wiasciwe normy PN i BN) dostarczy¢
za$wiadczenie o jakosci (atesty) naleza;

- panele ogrodzeniowe,

- stupki systemowe,

- bramy systemowe

Do materiatow, ktérych badania powinien przeprowadzi¢ Wykonawca nalezg materiaty do wykonania fundamentow
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betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowych, na wniosek
Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby wykonania badan materiatow dla tych robét.
6.3. Badania w czasie wykonywania rob6t

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy Czestotliwo$¢ badan przy
sprawdzeniu powierzchni i wymiardw wyrobdw dostarczonych przez producenta

Lp. | Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena wynikow badan
1 Sprawdzenie od 5 do 10 badahn z|Powierzchnie  zbada¢  nie | Wyniki powinny by¢ zgodne
powierzchni wybranych losowo | uzbrojonym okiem. Do ew. | zwymaganiami punktu 2.3.
2 Sprawdzenie elementéow w kazdej | sprawdzenia gtebokosci
wymiaréw dostarczane; partii | wad uzy¢ dostepnych narzedzi
wyrobow liczacej do|(np. liniatbw z  czujnikiem,
1000 elementow suwmiarek, mikrometrow, itp.)
Przeprowadzi¢  uniwersalnymi
przyrzadami pomiarowymi lub
sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadaé:

e zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary),
e  zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw,

e zachowanie uskokoéw w miejscach wystepowania drzew i hydrantéw
e  prawidlowo$¢ wykonania dotéw pod stupki,

e poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki

e poprawnos$¢ ustawienia stupkdw,

o  prawidlowo$¢ wykonania siatki ogrodzeniowej,

e  prawidlowo$¢ wykonania montazu furtek,

e prawidlowo$¢ wykonania montazu bram,

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez Inzyniera
odrzucone.

Wszystkie elementy lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa ogrodzenia jest m (metr). Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci ogrodzenia,

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ogrodzenia obejmuje:

e  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji ogrodzenia oraz materiatow
pomocniczych,

e wykonanie fundamentow B 20,

o  zbrojenie fundamentdw,

e wykonanie ogrodzenia z paneli ogrodzeniowych

o  montaz stupkdw

e montaz stupkéw demontowalnych

e  uporzadkowanie terenu,

e  przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250 Beton zwykly
2. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne
3. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena
zgodnosci
4, PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 09
KSZTAt TOWANIE TERENOW ZIELONYCH
Kod CPV45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw zielonych

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z zatozeniem i pielegnacjq zieleni.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna powinna by¢ stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
— sadzeniem drzew i krzew6w na terenie ptaskim i na skarpach

— prace pielegnacyjne oraz oczyszczenie terenu po wykonanych robotach,

— przygotowanie i wyznaczenie drzew do zastosowania metody AirSpade.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wtasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwo;.

1.4.2. Materiat ro$linny - sadzonki drzew, krzewdw, kwiatéw jednorocznych i wieloletnich.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkétkowanie bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.
1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Forma pienna - forma drzew i niektdrych krzewdw sztucznie wytworzona w szkotce z pniami o wysokosci od
1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycietym przewodnikiem i uformowang korona.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wiasciwa dla krzewdw lub forma drzewa utworzona w szkotce przez niskie
przyciecie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. OgoIne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.
Lokalizacja poszczegolnych drzew i krzewow przeznaczonych do pielegnaciji okre$lona jest w dokumentacii
projektowej TOM Il Zataczniki Inwentaryzacja zieleni i operat pielegnacyjny”.

2. MATERIALY

2.1. Ogbine wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podanow ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogdine” pkt

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiadac¢ nastepujgce charakterystyki:
— Zziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nie przekraczajgcych 2 m wysokosci,
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— Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przero$nieta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych odpadkdw ro$linnych
i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewéw), przy kompostowaniu ich na otwartym
powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajgcych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow
jakosci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami i Sciekami bytowymi z
osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako komponent do
wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyréb uzyskuje sie przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z
oczyszczalni Sciekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze by¢
stosowany jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gleba.

2.4. Drzewa i krzewy

Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normg PN-R-67023 [3] i PN-R-67022 [2], wtadciwie oznaczone, tzn.

muszg mie¢ etykiety, na ktérych podana jest nazwa facinska, forma, wybor, wysoko$¢ pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzew6w powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla

gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastepujace cechy:

— pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

— przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przediuza¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety, na korzeniach szkieletowych powinny
wystepowac liczne korzenie drobne,

— uroslin sadzonych z brytg korzeniowa, np. drzew i krzewdw iglastych, bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo
uformowana i nie uszkodzona,

— pedy korony u drzew i krzewow nie powinny by¢ przyciete, chyba Ze jest to ciecie formujace, np. u form kulistych,

— pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rGwnomiernie rozmieszczone,

— przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,

— blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zaro$niete, dopuszcza sie 4 niecatkowicie zaro$niete blizny na
przewodniku w Il wyborze, u form naturalnych drzew.

Wady niedopuszczalne:

— silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

— odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

— $lady zerowania szkodnikow,

— oznaki chorobowe,

— zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniach i cze$ciach naziemnych,

— martwice i pekniecia kory,

— uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

— dwupedowe korony drzew formy pienne;j,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,

— Zzle zro$nigcie odmiany szczepionej z podktadka.
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WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE MATERIALU ROSLINNEGO
PROJEKTOWANE DRZEWA LISCIASTE

DRZEWA
Obw. Pnia

ozn. |gatunek suma szt.
[cm]

S.3.1c | klon polny Acer campestre 16-20 3

S.1.4. | czeremcha pospolita Prunus padus 16-20 19

S.5.1a | wierzba biata Salix alba 16-20 1

S.5.1b | olsza czarna Alnus glutinosa 16-20 1

S.3.1a | grab pospolity Carpinus betulus 16-20 2

S.3.1b | jarzab pospolity Sorbus aucuparia 16-20 2

Sadzonki drzew powinny by¢ prawidtowo uformowana z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla gatunku i
odmiany oraz posiadaé nastepujace cechy :

- drzewo w formie naturalnej, obwéd pnia 16-20cm,

- korona uformowana przy formach naturalnych na wysoko$ci 2,2 m, symetryczna z wyraznie wyksztatconym

przewodnikiem, rownomiernie rozgateziona, pozbawiona rozgatezien pod katem ostrym.

- Przewodnik prosty, bez przycietych pedow.

- Barwa lisci typowa dla odmiany.

— przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik

— system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwinigty

PROJEKTOWANE KRZEWY LISCIASTE

KRZEWY

sadzenie w grupach jednogatunkowych nie mniejszych niz 20 szt

ozn. |gatunek poj. |szt/m2|powierzchnia|szt |suma szt
wierzba wiciowa Salix viminalis 17766

S12 w?erzba purpurowa Sall.x pyrpurea c3 |5 10664 17766 53208
wierzba szara Salix cinerea 8883
wierzba trojprecikowa Salix triandra 8883
ligustr pospolity Ligustrum vulgare 1737
$liwa tarnina Prunus spinosa 1737

S6.1.2 | deren swidwa Cornus sanguinea C3 |5 3128 1736 | 15632
trzmielina pospolita Euonymus europaeus 5211
wierzba wiciowa Salix viminalis 5211

- powinny posiada¢ przynajmniej 3-5 prawidiowo wyksztatconych pedéw, gtownie z typowymi dla gatunku

rozgatezieniami

- bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona w pojemniku nie mniejszym niz pojemnik

C3

- wysoko$¢ czesci nadziemnej powyzej 30 cm

ROSLINY OKRYWOWE

| ROSLINY WODNE
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sadzenie w grupach jednogatunkowych nie mniejszych niz 50 szt

ozn. |gatunek poj. |szt/m2|powierzchnia|szt |suma szt
grzybienczyk wodny Nymphoides peltatum 3261

S4.1 | grzybien biaty Nymphaea alba P9 |8 1223 3261 | 9784
czermien btotna Calla palustris 3262
turzyca btotna Carex acutiformis 3312

S4.2 | tatarak zwyczajny Acorus calamus P9 |8 1243 3312 9936
taczen baldaszkowy Butomus umbellatus 3312

ROSLINY RUNA

sadzenie w grupach jednogatunkowych nie mniejszych niz 50 szt

ozn. |gatunek poj. |szt/m2|powierzchnia|szt |suma szt
kopytnik pospolity Asarum europaeum 13352

ST podagrycznik pospolity | Aegopodium podagraria PO |8 3340 13352 26704
turzyca rzadkoktosa Carex remota 2300

513 toje$¢ bukietowa Lysimachia thyrsiflora PO |8 575 2300 4600
bluszcz pospolity Hedera helix 19741

S1.5 | miodunka pospolita Pulmonaria officinalis P9 |8 7405 19742 | 59224
zawilec gajowy Anemone nemorosa 19741
trzmielina pospolita Euonymus europaeus 6562

S3.2.1 | kokorycz paprociowa Corydalis cheilanthifolia |P9 |8 2462 6563 | 19688
podagrycznik pospolity | Aegopodium podagraria 6563
zawilec gajowy Anemone nemorosa 1250

S3.2.2 | miodunka pospolita Pulmonaria officinalis P9 |8 468 1251 | 3752
barwinek pospolity Vinca minor 1251
szczaw zwyczajny Rumex acetosa 289
koniczyna biata Trifolium repens 289
koniczyna tagkowa Trifolium pratense 289

611 babka lancetowata Plantago Iaﬁceolata P |8 2312 289 18496
chaber takowy Centaurea jacea 289
babka $rednia Plantago media 289
komonica zwyczajna Lotus corniculatus 289
bukwica zwyczajna Betonica officinalis 289

Powinny posiadaC przynajmniej 3-5 prawidiowo wyksztatconych peddw, gtownie z typowymi dla gatunku
rozgatezieniami
krzewy ptozace — rozpieto$¢ czesci nadziemnej minimum 40cm, rosliny okrywowe muszg byc,

odpowiednio do gatunku rownomiernie rozkrzewione

bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nie uszkodzona w pojemniku nie mniejszym niz

pojemnik P9
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NATURALISTYCZNA LAKA
LAKA KWIETNA
ozn. |gatunek powierzchnia

chaber takowy, babka $rednia, przytulia pospolita,
przytulia witasciwa, przetacznik dtugolistny,
bukwica zwczajna, firletka poszarpana, jaskier
ostry, komonica zwyczajna, kozibréd igkowy,
krwawnica  pospolita, krwawnik  pospolity,
krwiéciag mniejszy, lebiodka pospolita, len trwaty,
lepnica rozdeta, Inica pospolita, marchew dzika,
przelot pospolity, rzepik pospolity, sparceta
siewna, szalwia tgkowa, $Swierzbnica polna,
ztocien zwyczajny

S2.1 7976

Skfad gatunkowy mieszanki nasiennej taki naturalistycznej dostosowany do wymogow projektow finansowanych
ze $rodkéw Narodowego Funduszu Ochrony Srodowiska | Gospodarki Wodnej.

Mieszanka nasienna taki kwietnej powinna:

— posiada¢ w swoim skfadzie tylko rodzime gatunki roslin, dajacych dogodne i atrakcyjne warunki dla rodzimych
ptakéw, owadow i drobnych ssakéw,

- ograniczy¢ koszenia do 2-3 razy w roku,

- pomoc w dziataniach majacych na celu ograniczenie rodlin nalezacych do inwazyjnych gatunkéw obcych np.
nawto¢ kanadyjska,

- zawiera¢ w sktadzie gatunki o wyzszym wzroscie roslinnosci zielnej ograniczajgce sptyw powierzchniowy,

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu
- N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.6. Metoda AirSpade

Na terenie opracowania, ze wzgledu na niezwykle cenny drzewostan, w tym na terenach zabytkowych, zaleca sie
wykonywanie niezbednych wykopdw metoda nieinwazyjng — AirSpade. Air-Spade jest to narzedzie, ktére stuzy do
wydobywania gruntu bez uszkodzenia podziemnych systemdw korzeniowych. Dzieki nowoczesnej technologii
odstonigcie korzeni jest szybkie, bezpieczne oraz mniej szkodliwe niz praca topata. Air-Spade do pracy
wykorzystuje sprezone powietrze i jest najmniej inwazyjng metoda, pozwalajgca obecnie na:

e unikniecie gtebokiego kaleczenia, uszkadzania systemu korzeniowego, a tym samym minimalizuje

mozliwosci infekcji patogendéw w jego obrebie,
¢ umozliwia rozluznienie gleby, poprawe jej wtasciwosci fizycznych oraz chemicznych.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.
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3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

— glebogryzarek, ptugdw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,

— kosiarki mechanicznej do pielegnacii trawnikow,

— sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
a ponadto do pielegnacji zadrzewien:

— pit mechanicznych i recznych,

— drabin,

— podnosnikow hydraulicznych

3.3. Sprzet stosowany do pielegnacii zieleni:

Do wykonywania rob6t zwigzanych z zabiegami pielegnacyjnymi drzew i krzewéw nalezy stosowac:
e pity mechaniczne,
o pily reczne
e drabiny, liny, uprzeze,
o lopaty, grabie,
o rebak,
o tadme do zabezpieczenia terenu,
e sprzetu do transportu ziemi urodzajnej
e cysterny z wodg pod ci$nieniem oraz wezy do podlewania
e inny sprzet zaakceptowany przez INTZ.

3.4. Sprzet stosowany do usuwania ziemi metoda air spade:
Do wykonywania robét zwigzanych z usunigciem ziemi w obrebie stref korzeniowych drzew wyznaczonych do
metody air spade nalezy stosowac:

e sprzet air spade zgodnie ze wskazaniami producenta.

4. TRANSPORT
4.1. Ogbine wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw do wykonania nasadzen

Transport materiatow do zieleni moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi, ani tez nie pogorszy jako$ci
transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty korzeniowej lub korzeni
i pedow. Rosliny z brylg korzeniowg muszg mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach.

Drzewa i krzewy mogg byC przewozone wszystkimi Srodkami transportowymi. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ je przed wyschnigciem i przemarznieciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsce
przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli jest to niemozliwe, nalezy je zadotowaC w miejscu
ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie suszy podlewac.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Projektowane drzewa i krzewy

5.2.1. Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewdw w gruncie sg nastepujace:

— pora sadzenia - jesien lub wiosna,

— miejsce sadzenia - powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

— dotki pod drzewa i krzewy powinny mie¢ wielko$¢ wskazang w dokumentaciji projektowej i zaprawione ziemig
urodzajng,

— ro$lina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ sig do 5 cm glebiej jak rosta w szkétce. Zbyt glebokie lub ptytkie
sadzenie utrudnia prawidtowy rozwéj rosliny,

— Kkorzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przycig¢,

— przy sadzeniu drzew formy piennej nalezy przed sadzeniem wbi¢ w dno dotu drewniany palik,

— korzenie roslin zasypywac sypka ziemia, a nastepnie prawidtowo ubi¢, uformowac miske i podlac,

— drzewa formy piennej nalezy przywigza¢ do palika tuz pod korong,

— wysokos¢ palika wbitego w grunt powinna by¢ réwna wysoko$ci pnia posadzonego drzewa,

— palik powinien by¢ umieszczony od strony najczesciej wiejacych wiatrow.

5.2.2. Pielegnacja po posadzeniu

Pielegnacja w okresie gwarancyjnym (w ciggu roku po posadzeniu) polega na:
— podlewaniu,

— odchwaszczaniu,

— nawozeniu,

— usuwaniu odrostéw korzeniowych,

— poprawianiu misek,

— okopczykowaniu drzew i krzewdw jesienia,

— rozgarnieciu kopczykdw wiosng i uformowaniu misek,

— wymianie uschnietych i uszkodzonych drzew i krzewow,

— wymianie zniszczonych palikow i wigzadet,

— przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych sie gatezi (ciecia pielegnacyjne i formujace).

5.3. Pielegnacja zieleni
Roboty zwigzane z pielegnacjg drzew obejmuja;

e Usuniecie posuszu w koronach drzew
e Usuniecie uszkodzonych i potamanych gatezi/konaréw
¢ Wykonanie cie¢ korygujacych nie przekraczajacych 15% masy koron

Metodyka zabiegow:
e ciecia sanitarne: usuwanie gatezi: martwych, chorych, uszkodzonych, nadtamanych, kolidujgcych —
ocierajacych sie.
e ciecia przeSwietlajace /rozluzniajace/: dopuszczenie Swiatta do wnetrza korony, umozliwiajace przeptyw
pradéw powietrznych.
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e ciecia korygujace - dokonywanie zmian w koronie drzewa; przebudowa wadliwie uformowanej korony na
skutek uwarunkowan genetycznych lub braku prawidtowej pielegnacii, w tym réwniez rownowazenie masy
- stosowane w przypadku zachwiania statyki drzewa /gtownie przy egzemplarzach pochylonych,
rozwinigtych jednostronnie lub po wlamaniach czesci korony drzewa/. uwzglednia takze redukcje gornej
partii korony lub przewodnika w celu obnizenia $rodka cigzkosci drzewa, zagrozonego ,wiatrotomem” lub
,wiatrowatem”.

e ciecia majg zosta¢ wykonane zgodnie z zasadami sztuki ogrodniczej i dendrologicznej oraz zasadami
bezpieczenstwa

Drzewa typowane do pielegnacji sq w réznym wieku i roznej wysokosci. Do kazdego drzewa nalezy podejéé
indywidualnie: oceni¢ jego statyke, rozpozna¢ mozliwosci dalszego wzrostu z uwzglednieniem otoczenia, wzigé
pod uwage specyfike danego gatunku i jego reakcje na ciecie. Forme i zakres prac nalezy dostosowaé do danego
drzewa, w sposdb najmniej szkodzacy jemu i innym drzewom w otoczeniu.

Wymagania:

Prace pielegnacyjne drzew musza by¢ wykonywane przez osoby wykwalifikowane — do$wiadczonych
arborystéw posiadajacych wiedze i umiejetnosci w zakresie pielegnacii drzew,

Osoby wskazane do pielegnacji muszg potwierdzi¢ swoje kwalifikacje przed dopuszczeniem do wykonywania
prac,

Prace pielegnacyjne na terenie objetym ochrong konserwatorskaq muszg byC kierowane przez osobe
posiadajacy kwalifikacje okreslone w art. 37b ustawy o ochronie zabytkéw i opiece nad zabytkami oraz
zobowigzania wnioskodawcy do przekazania MWKZ imienia, nazwiska i adresu osoby prowadzacej prace
wraz z dokumentami potwierdzajgcymi posiadanie przez te osobe kwalifikacji,

Nie wolno wykonywac pielegnacji drzew w parku przy uzyciu ciezkiego sprzetu (podno$nikdw), ktére moze
prowadzi¢ do zageszczenia podtoza i uszkodzenia korzeni drzew,

Przy wykonywaniu cie¢ pielegnacyjnych nie dopuszcza sie wycinania zdrowych konaréw i gatezi,
Wykonywanie cie¢ pielegnacyjnych drzew nalezy wykonywa¢ w okresie petnego ulistnienia, w celu oceny
wizualnej korony drzewa, jego kondycji zdrowotnej i tatwego odrdznienia gatezi suchych.

Wykonawca zobowigzany jest do zastosowania metody air spade dla wskazanych terenow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogbine zasady kontroli jakosci robét

Ogédlne zasady kontroli jako$ci robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Drzewa i krzewy

Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielegnaciji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:

wielko$ci dotkow pod drzewka i krzewy,

zaprawienia dotkow ziemig urodzajna,

zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowg w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i odmian,
odlegto$ci sadzonych roslin,

materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku, zgodnosci z
normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],

opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

prawidtowos$ci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formy piennej i przymocowania do nich drzew,
odpowiednich termindw sadzenia,

wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,

wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i krzewdw,
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— zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robdt przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyczy:

— zgodno$ci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa,

— zgodno$ci posadzonych gatunkéw i odmian oraz ilosci drzew i krzewow z dokumentacig, projektowa,

— wykonania misek przy drzewach i krzewach, jesli odbior jest na wiosne lub wykonaniu kopczykdw, jezeli odbior
jest na jesieni,

— prawidtowo$ci osadzenia palikdw do drzew i przywigzania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno osadzone,
mocowanie nie naruszone),

— jakosci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgbIne zasady obmiaru robot
Ogoline zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest:

— m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikow z ro$lin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich
(oprécz roslin cebulkowych ir6z),

— szt (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub krzewu oraz rolin cebulkowych i réz na kwietnikach.

— wykonanie rozluznienia struktury gleby, odstoniecie sytemu korzeniowego przy wykorzystaniu strumienia
sprezonego powietrza w zasiegu rzutu korony drzewa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacijg projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuije:

— roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkow,
— dostarczenie materiatu roslinnego,

— pielegnacje posadzonych drzew i krzewdw: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkdtkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkdtkarski. Ozdobne drzewa i krzewy liSciaste

4, PN-R-67030 Cebule, bulwy, kigcza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 10

WYKONANIE UMOCNIENIA SKARP
Kod CPV 45246000-3 Roboty w zakresie requlacji rzek i kontroli przeciwpowodziowej
Kod CPV45246400-7 Roboty w zakresie ochrony przeciwpowodziowej

1. Wstep
Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnienia
miejscowego skarp rzeki Utraty .

2. Materialy (grunty)

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna starorzecza i rowu sga;
- szpilki, paliki, pale — powinny odpowiada¢ BN-65/9226/01

- kiszka faszynowa — powinna odpowiada¢ BN-69/8952-27

- darnina,

- kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-76/8952-31

3. Sprzet

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazaC sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

- ubijakéw o recznym prowadzeniu,

- samochody skrzyniowe do 5t.

4. Transport

Faszyne, kiszke faszynowa, szpilki, paliki, pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

Transport narzutu kamiennego z miejsca sktadowania lub z kamieniotomu na miejsce wbudowania moze by¢
przewozony luzem dowolnymi srodkami transportu w zalezno$ci od technologii przyjetej przez Wykonawce.

5. Wykonanie robot

Palisade stanowigcg umocnienie podstawy skarpy wbija¢ w stope skarpy 20 cm powyzej dna. Pale wbija¢ ,pod
sznur” szeroko$¢ szczelin miedzy palami nie powinna by¢ wieksza niz 1 cm.

Opaska z kiszki faszynowe] stanowi ubezpieczenie skarpy. Na skarpie nalezy $cisle obok siebie utozyC kiszki
faszynowe. Kiszki przybi¢ palikami.

Uktadanie narzutu kamiennego:

- sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania podtoza pod narzut kamienny,

- kamienie wbudowywac warstwami o grubosciach umozliwiajacych jego klinowanie,

- kamienie uktadac jak najscislej wzgledem siebie, pozwoli to uzyska¢ najwigkszy ciezar objeto$ciowy gotowego
narzutu.

Kontrola jakosci elementow faszynowych polega na ocenie wizualnej. Kontrola jakosci wykonania narzutu
kamiennego polega na sprawdzeniu jakosci utozenia kamienia (geometrii), miejsca wbudowania , musi by¢ zgodny
z Dokumentacjg Projektowa
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6. Obmiar robot

Jednostkg obmiarowa jest 1m3 (metr sze$cienny) narzutu kamiennego na skarpach.
Jednostkg obmiarowa jest 1m2 (metr kwadratowy) narzutu kamiennego w dnie rowu.
Jednostka obmiarowa jest 1mb (metr biezacy) umocnienia z kiszki faszynowej i palisady
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