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| Czes$c formalna

1. Zamawiajacy

Wielkopolski Zarzad
J
\,\ Drog Wojewodzkich

w Poznaniu

ul. Wilczak 51
61 — 623 Poznan

2. Zakres opracowania
Zakres niniejszej dokumentacji projektowej obejmuje projekt czasowej organizacji ruchu

na czas prowadzenia robdt zwigzanych z przebudowg drogi wojewddzkiej nr 471.

3. Zakres robét:

— budowa chodnika o nawierzchni z kostki betonowej,

— poszerzenie pasa ruchu do szerokosci 3,5 m (wykonanie dobudowy) wraz z wymiang
warstwy scieralnej na szerokosci pasa ruchu,

— przebudowa zjazdéw o nawierzchni bitumicznej lub o nawierzchni z kostki betonowej wraz
z odtworzeniem kanalizacji rowu drogowego pod zjazdami,

— likwidacja i budowa nowych rowéw drogowych,

— wycinka drzew i krzewodw,

— wykonanie zieleni — humus z obsianiem mieszanka traw,

— wykonanie oznakowania pionowego oraz poziomego,

4.  Cel opracowania

Celem opracowania jest przygotowanie materiatéw wraz z opiniami, do zatwierdzenia
projektu wprowadzenia czasowej organizacji ruchu, bedgcego podstawg do realizacji zadan

zwigzanych z robotami opisanymi w pkt. 3.

5. Podstawa opracowania

e Umowa z Zamawiajgcym

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa
drogowego polegajgca na budowie chodnika w m. Nadziez” str. 3



PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACII RUCHU

e Wytyczne i uzgodnienia

e Polskie Normy i przepisy budowlane

6. Wykaz przepisow wykonawczych
e rozporzadzeniu Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji

z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (tekst jednolity: Dz. U.

2019 poz. 2310, z pdzn. zm.);

e rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach (tekst

jednolity: Dz. U. 2019 poz. 2311, z pdin. zm.);

e rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru

nad tym zarzadzaniem (tekst jednolity: Dz. U. 2017 poz. 784).

7.  Uzasadnienie zmiany organizacji ruchu

Zmiana organizacji ruchu wynika z koniecznosci zapewnienia bezpieczenstwa
uzytkownikom drogi podczas prowadzenia robét drogowych zwigzanych z realizacjg zadan

zwigzanych z robotami opisanymi w pkt. 3.

8.  Termin wprowadzenia zmiany organizacji ruchu

Przewidywany termin prowadzenia robét do dnia 31 grudnia 2024 r.

Karta opinii i uzgodnien - znajduje sie na koricu opracowania.
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I. Czes¢ opisowa

1. Charakterystyka prowadzonych prac

— budowa chodnika o nawierzchni z kostki betonowej,

— poszerzenie pasa ruchu do szerokosci 3,5 m (wykonanie dobudowy) wraz z wymiang
warstwy scieralnej na szerokosci pasa ruchu,

— przebudowa zjazdéw o nawierzchni bitumicznej lub o nawierzchni z kostki betonowej wraz
z odtworzeniem kanalizacji rowu drogowego pod zjazdami,

— likwidacja i budowa nowych rowéw drogowych,

— wycinka drzew i krzewoéw,

— wykonanie zieleni — humus z obsianiem mieszanka traw,

— wykonanie oznakowania pionowego oraz poziomego,

2.  Stan pasa drogowego ruchu po zrealizowaniu etapu robét

— wybudowany chodnik,

— wykonane poszerzenie pasa ruchu,

— wymieniona warstwa $cieralna na szerokosci pasa ruchu,

— wybudowane oraz przebudowane zjazdy, wraz z kanalizacja rowu drogowego pod
zjazdami,

— wykonane nowe rowy drogowe,

— wyciete drzewa i krzewy,

— wykonana zielen,

— wykonane oznakowanie pionowe oraz poziome.

3.  Parametry techniczne drogi wojewddzkiej nr 471

e klasa techniczna: G
e przekrdj poprzeczny drogi: 1x2
e szerokos¢ pasa ruchu: 3,00 m

e szerokos¢ pobocza: ok 1,25 m
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4.  Zakres prowadzonych roboét

Dla prowadzonych robdét wg. pkt. 1 nalezy zastosowaé schematy przedstawione na rys.

2.0 - Schemat oznakowania robét drogowych na drodze wojewédzkiej nr 471.

5. Podstawowe zatozenia projektowe.

Podstawg zatozen projektowych dla opracowania czasowej organizacji ruchu byt katalog
typowych schematéw oznakowania roboét prowadzonych w pasie drogowym (Zatacznik do
zarzgdzenia nr 52 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 23.12.2020 r.).
Dla przedmiotowej inwestycji przyporzgdkowano i dostosowano do warunkéw lokalnych
rys. IV.21 ,Roboty dtugo trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz czesci pasa
ruchu” oraz rys. 1V.22 ,Roboty dtugo trwajgce wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz

pasa ruchu”.
Catosc robot przebiega w terenie niezabudowanym.

Schemat oznakowania robét drogowych wymagajace zajecia pobocza/chodnika oraz

czesci pasa ruchu w terenie niezabudowanym.

Do oznakowania robdt zastosowano znaki o charakterze czasowym. Zaprojektowano

nastepujgce oznakowanie liczgc od linii zatrzymania:

l. W odlegtosci 250,0 m zaprojektowano znaki ostrzegawcze A-14, A-12b/A12-c wraz ze
Swiattem ostrzegawczym w kolorze z6ttym U-35.
Il. W odlegtosci 70,0 m zaprojektowano znaki zakazu B-25 i B-33 (60 km/h).

M. W odlegtosci 30,0 m w kierunku przeciwnym zaprojektowano znak zakazu B-42.

Predkos¢ na drodze wojewddzkiej nr 471 w rejonie prowadzonych prac zostanie

ograniczona do 60 km/h. Pas ruchu zostanie zawezony do min. 2,90 m.

Schemat oznakowania robét drogowych wymagajace zajecia pobocza/chodnika oraz

pasa ruchu w terenie niezabudowanym.

Do oznakowania robdt zastosowano znaki o charakterze czasowym. Zaprojektowano

nastepujgce oznakowanie liczgc od linii zatrzymania:

l. W odlegtosci 280,0 m zaprojektowano znaki ostrzegawcze A-14, A-12b/A12-c wraz ze

Swiattem ostrzegawczym w kolorze z26ttym U-35.
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Il. W odlegtosci 250,0 m zaprojektowano znak ostrzegawczy A-29 wraz ze Swiattem
ostrzegawczym w kolorze z6ttym U-35.
Il W odlegtosci 70,0 m zaprojektowano znaki zakazu B-25 i B-33 (50 km/h).

V. W odlegtosci 30,0 m w kierunku przeciwnym zaprojektowano znak zakazu B-42.

Predko$¢ na drodze wojewddzkiej nr 471 w rejonie prowadzonych prac zostanie

ograniczona do 50 km/h. Pas ruchu zostanie zawezony do min. 2,90 m.

6.  Opis mozliwych zagrozen i utrudnien w ruchu podczas prowadzonych robét

Podczas prowadzonych robdt mogg pojawic sie takie zagrozenia w ruchu jak:

e chwilowe przebywanie pracownikéw zwigzanych z obstugg pojazdéw budowlanych,
e postdj pojazddw zwigzanych z dowozem materiatdw budowlanych,
e wytaczenie z ruchu jednego pasa ruchu,

e ograniczenie predkosci na odcinku objetym zakresem robot.

7. Podstawowe wymagania dotyczace oznakowania

e kazdy materiat na ktéry nie ma polskiej normy, powinien posiada¢ Swiadectwo
zgodnosci z Polska Norma lub Aprobate Techniczna wydana przez Instytut Badawczy
Drég i Mostéw — IBDIM,

e materialy do oznakowania pionowego powinny posiadaé Certyfikat na znak
bezpieczeristwa B lub Swiadectwo kwalifikacji do kompleksowego wykonywania
pionowego oznakowania drég wydane przez IBDIM producentowi pionowego
oznakowania drogowego,

e tarcze znakdw pionowych nalezy wykonaé z folii odblaskowej Il generacji na podktadzie
z blachy ocynkowanej z podwdjnie zagietymi ciggtymi krawedziami. Stupki do znakow

pionowych nalezy wykonac z rur ocynkowanych.
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Lokalizacja znakdéw pionowych w przekroju poprzecznym
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Zestawienie oznakowania
OZNAKOWANIE PIONOWE - projektowane
llos¢ o€ Generacja folii Grupa
proj. . odblaskowej X P L. UWAGI
L.p. Nazwa proj. .. . wielkosci
tarcz uzytej na lico
, stup. znaku
znakéw znaku
1 A-14 + A-12b + U-35 3 1 dtugi 2 duze
2 A-14 + A-12b + U-35 3 1 dtugi 2 duze
3 A-29 + U-35 1 1 kroétki 2 duze -
4 B-25 + B-33 (60 km/h) 4 2 dugie 2 duze -
5 B-42 2 2 krotkie 2 duze -
SUMA
Znaki kategorii A grupa wielkosci ,duze” 4 szt.
Znaki kategorii B grupa wielkosci ,, duze” 6 szt.
Swiatfa ostrzegawcze 3 szt.
stupki dtugie 4 szt.
stupki krotkie 1 szt.

drogowego polegajgca na budowie chodnika w m. Nadziez”
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URZADZENIA BEZPIECZENSTWA — projektowane

.p. Nazwa llos¢ UWAGI

1 U3d + U-35 (2 szt.) 1 znak 1 dtugi stupek
2 U20b +B-1 1 znak 1 dtugi stupek
4 U-21a + U-35 ustawi¢ co 5,0 m -

5 U-21b + U-35 ustawi¢ co 5,0 m -

9.  Oznakowanie poziome

Wykonano tymczasowe oznakowanie P-14 przed tymczasowym sygnalizatorem

Swietlnym.
10. Oznakowanie pionowe

Do wykonania tymczasowej organizacji ruchu zostang zastosowane znaki z grupy
wielkosci ,duze". Natomiast lica naniesione na tarcze znakdéw zostang wykonane, z folii
odblaskowej Il generacji lub pryzmatycznej, tak aby zapewni¢ bardzo dobrg widzialnos¢

w dzien i w nocy.

11. Uwagi

e Na okres od zmierzchu do switu na zaporach drogowych i tablicach kierujgcych zostang
umieszczone z6tte Swiatta zmierzchowe, dotyczy to takie pracy w warunkach
ograniczonej widocznosci. W porze dziennej, przy dobrej widocznosci nie beda
stosowane lampy zmierzchowe.

e Przy zajeciu jezdni i wprowadzeniu organizacji ruchu na dtuzej niz jeden dzien czyli w
przypadku pozostawienia oznakowania na noc nalezy stosowaé fale Swietlng
i oznakowanie aktywne.

e Elementy tymczasowej organizacji ruchu nie bedg kolidowa¢ i pozostawac
W sprzecznosci z istniejgcym oznakowaniem, ktdre na ten czas zostanie zlikwidowane.

e Zapewniony bedzie staty nadzér nad prawidtowoscig ustawienia oznakowania.

e Znaki pozostawione na budowie winny by¢ regularnie utrzymywane w czystosci przez
caty okres prowadzenia prac oraz w przypadku pozostawienia oznakowania w pasie
drogi na dtuzszy czas.

e Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami, a takze wykonujace czynnosci

zwigzane z zarzadzaniem drogg i zarzgdzaniem ruchem na drodze zgodnie z zapisem
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zawartym w zatgczniku nr 4 do Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. w sprawie szczegotowych warunkdéw technicznych dla znakdéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach, (tekst jednolity Dz.U. 2019 poz. 2311) beda ubrane
w ostrzegawczg odziez o barwie pomaranczowej lub zéttej i wyposazone w elementy
odblaskowe, a pojazdy wykorzystywane przy robotach prowadzonych w pasie
drogowym bedg wyposazone w ostrzegawczy sygnat swietlny btyskowy barwy z6ttej,
widoczny ze wszystkich stron z odlegtosci co najmniej 500 m, przy dobrej przejrzystosci
powietrza.

e Po zakonczeniu robdt wszystkie elementy oznakowania tymczasowego zostang
zdemontowane, a stata organizacja ruchu przywrécona.

e Na tylnej czesci tarczy znakdw zastosowanych do oznakowania robdt drogowych,
powinien by¢ umieszczony wyréznik koloru zéttego, z folii nieodblaskowej
o powierzchni nie przekraczajgcej 15 cm2, stupki znakéw zastosowanych do
oznakowania na czas robét powinny miec ,wyréznik” w postaci naklejonego paska
z 26ttej folii nieodblaskowej o szerokosci 3 cm.

e Oznakowanie istniejgce, kolidujgce z projektowanym na czas robdét nalezy
bezwzglednie kazdorazowo zastaniaé w sposéb nie powodujacy uszkodzenia, ani
obnizenia jego parametrow technicznych, pamietajgc kazdorazowo o jego odstonieciu

po zakonczeniu robot.

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa
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lll. Czes$c obliczeniowa

Obliczenie programu tymczasowej sygnalizacji Swietlnej

I. Dane ruchowe
Na podstawie Gtéwnego Pomiaru Ruchu z roku 2015 (GPR 2015)

Rys. 1 Graficzne przedstawienie GPR 2015
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Tab. 1. GPR 2021 —tabelaryczne zestawienie wynikéw pomiaru na DW 471

Rodzajowa struktura ruchu pojazdow silnikowych
SDRR poj. R .
Nr ) - silnik. Sam. Osob. Le-kk_|e sam. Sam. Cigzarowe Ciggniki
. Opis odcinka . Motocykle . Cigzarowe Autobusy )
drogi ogdtem Mikrobusy rolnicze
(dostawcze) |bez przycz. | z przycz.
poj./dobe | poj./dobe | poj./dobe poj./dobe poj./dobe | poj./dobe | poj./dobe | poj./dobe
471 KOZMINEK - RZYMSKO 1540 13 1234 139 a4 91 5 14

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa
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Il. Obliczenia

Dane wyjsciowe:
Dtugos¢ odcinkédw zamknietych — 100 m
Ograniczenie predkosci — 50 km/h

Al. Program sygnalizacji dla odcinka zamkniecia — 100 m — droga wojewddzka 471

Obliczenie czasu ewakuacji

gdzie:
Ve - predkos¢ ewakuacji,
I, - warto$¢ wydtuzajgca droge ewakuacji w zaleznosci od rodzaju strumienia,
Se(k1) ,Se(k2) - dtugos¢ drogi ewakuacji dla strumieni K1 i K2,
Ve=50 [km/h] =13,89[m/s],
lp=10[m],
Se(k1) = Se(k2)= 100[m],
te = (100+10)/13,38 = 7,92 [s]

Przyjeto tek = tek1= 8 [s]

A2. Obliczenie czaséw miedzy zielonych

1un
to>t"

ni

(T =t 1, — 1,

N

tm — czas miedzy zielony [s]
t; — czas trwania sygnatu z6ttego [s] — przyjeto 3 [s]
te — czas ewakuacji — 8 [s]

tq — czas dojazdu do punktu kolizji (pominieto z uwagi na matg wartos¢ w odniesieniu do
catego czasu miedzy zielonego)

tm=3+8=11[S]

$redni ruch dobowy w okresie analizy = 1540 [P/h]

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa
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uc=9,09 %

Q=(1540*10 %)*30 % — natezenie ruchu z uwzglednieniem wspodtczynnika dla okresu nocnego
réwnego 30% wartosci natezenia ruchu w godzinie szczytu

Q=[(1540*10 %)*30%]/2 = 24 P/h —na pas ruchu

A3. Obliczenie natezenia nasycenia

Sw =[S0+200 x (w-3,5) - 30 x dj x i] x [1/(1+uc)] [P/h]
Sw = 1900+200%(3,0-3,5) — 30*0*0= 1 650 [P/h]

So — wyjsciowe nasycenie

w — szerokos¢ pasa ruchu

i — pochylenie wlotu

dj — wskaznik kierunku pochylenia
uc — udziat pojazdéw ciezarowych

A4. Optymalna dtugosci cyklu - T

1'5'ttrac+5
1-Y

Przyjeto dtugosc¢ cyklu sygnalizacji T = 60 s oraz czas trwania sygnatu zielonego dla obu relacji

Topt =

G=19 [s].

A5. Obliczenie przepustowosci

C

Sw ) GE‘/T

Ge — efektywny sygnat zielony
T — dtugosc¢ cyklu sygnalizacji
Ge=G+1=20+1=21
T=60
C=578[P/h]
A6. Obliczenie stopnia obcigzenia

X=Q/C

gdzie:
Q - natezenie ruchu
C — przepustowos¢

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa
drogowego polegajgca na budowie chodnika w m. Nadziez” str. 13
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Q-24 poj./h
C-578 poj./h
X =24/578 = 0,04

A7. Obliczenie przepustowosci praktycznej

Cp=Xy-C
X4 - dopuszczalny stopien obcigzenia — przyjeto 0,90
Cp=0,90x578
Cp=520p/h

A8. Obliczenie rezerwy przepustowosci
ACp=Cp-Q

Cp — przepustowosc¢ praktyczna

Q - natezenie ruchu

Dcp=520-24 =496 P/h

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa
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IV. Czes$¢ rysunkowa

Rys. 1.0 Plan orientacyjny skala 1:25 000
Rys. 2.0 Schemat oznakowania robét drogowych na drodze

wojewddzkiej nr 471 skala 1:500
Rys. 3.1-3.2 Istniejgca organizacja ruchu skala 1:500

,Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa

drogowego polegajgca na budowie chodnika w m. Nadziez”
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Schemat oznakowania rob6t drogowych wymagajgce zajecia pobocza/chodnika oraz czesci pasa ruchu w terenie niezabudowanym.
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V. Karta opinii i uzgodnien
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I\ Wielkopolski Zarzad
\ Drdg Wojewddzkich

Rejon w Kole

RDW.KL.4212-123/21 Koto, 23.11.2021r.
Dotyczy: drogi woj. nr 471

Nadziez

Pracownia Projektowa
DROG-CAD

Os. Lotnictwa Polskiego 16a/30
60-406 Poznan

W odpowiedzi na wniosek z dnia 04.11.2021 r. (05.11.2021 r. - data wptywu do WZDW RDW Koto),
dotyczacy zaopiniowania projektu czasowej organizacji ruchu na drodze wojewddzkiej nr 471 Opatdwek - Rzymsko,
w zwigzku z budowg chodnika w m. Nadziez, gm. Liskow, WZDW w Poznaniu Rejon Drog Wojewddzkich w Kole
opiniuje przedtozony projekt opracowany przez Pana Macieja Nowaka o nazwie ,,Projekt czasowej organizadji
ruchu. Przebudowa drogi wojewddzkiej nr 471 Opatowek - Dgbrowa w granicach istniejgcego pasa drogowego
polegajaca na budowie chodnika w m. Nadziez” z nastepujacymi uwagami:

a)

9)

Projekt zarejestrowano pod nr RDW.Kk.4212-123/21.

62-600 Kolo

ul. Torunska 200 FAX 63 2616134 REGON 631280809  www.wzdw.pl

uzupetnic projekt, i opis techniczny projektu o wymagang w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury
z dnia 23.09.2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkdw zarzadzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. poz. 784) o:

v' plan sytuacyjny w skali 1. 1000 lub 1500 zawierajacy lokalizacje istniejacych,
projektowanych oraz usuwanych znakéw drogowych, urzadzen sygnalizacyjnych i urzadzen
bezpieczenstwa ruchu;

v opis wystepujacych utrudnien lub zagrozen;

v’ opis stanu pasa drogowego po zrealizowaniu etapu robét;

przy wygradzaniu czesci jezdni na zaporach U-20b zawsze stosowac lampy ostrzegawcze koloru zottego;
znaki pozostawione na budowie winny by¢ regularnie utrzymywane w czystosci przez caty okres
prowadzenia prac oraz w przypadku pozostawienia oznakowania w pasie drogi na dtuzszy czas;

przy zajeciu jezdni i wprowadzaniu organizacji ruchu na dtuzej niz jeden dzien czyli w przypadku
pozostawienia oznakowania na noc nalezy stosowac fale swietlng i oznakowanie aktywne (np. podczas
zmiany kierunku ruchu, zmiany przebiegu drogi z uwagi na ustawiong przeszkode, zwezenie jezdni, itp.);
przy potéwkowym zajeciu jezdni na czas robdt, zmniejszy¢ predkos¢ docelowa z projektowanej znakiem
B-33 (60km/h) na 50 km/h, lub wprowadzi¢ stopniowanie predkosci 90/60/40, z zachowaniem zasady,
zgodnie z ktdra odlegtos¢ pomiedzy projektowanymi znakami B-33 (60) , i B-33 (40) bedzie wynosit
0d 70 do 100 m;

wskazane w punkcie nr 2 ( Il. Czes¢ opisowa) parametry techniczne drogi s3 niezgodne ze stanem
istniejgcym (np. na odcinku prowadzonych robét nie wystepuje chodnik, lecz pobocze o szer. ok. 1,25-1,50
m, oraz obustronne rowy przydrozne do km 20+880, chodnik szer. ok. 1,50 m, wystepuje do km 19+414
str, L

termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu przyja¢ do dnia 31.12.2024 r. (strona nr 4, pkt 8 opisu
technicznego).

TEL. 6122584 30 NIP 9720914891 E-MAIL: rdwkolo@wzdw.pl

Administratorem Paristwa danych osobovrych jest Wielkopolski Zarzad Drog Wojewodzkich w Poznaniu. Szczegdly odnosnie ochrony danych osobowych oraz tresc obowiazku informacyjnego dostepne s na stronie
internetowei www wzdw.nl oraz w siedzibie Administratora



Poznan, dnia 20 grudnia 2021 roku

KOMENDANT WOJEWODZKI POLICJI
W POZNANIU

R.Z.1.5321.2266.2021.LN

DROG - CAD

Pracownia Projektowa

Os. Lotnictwa Polskiego 16a/30
60-406 Poznan

OPINIA
dotyczy: budowa chodnika na drodze wojewodzkiej nr 471 w m. Nadziez
Informuje, ze na podstawie § 7 wst. 2 pkt 1 rozporzqdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegélowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzdru nad tym zarzgdzeniem (Dz. U. nr 177, poz. 1729), opiniuj¢
pozytywnie przedlozony projekt czasowej organizacji ruchu.

Do projektu wnosze ponizsza uwage:

- wprowadzajgcy organizacje ruchu, powolujac na l.dz. zawarta w nagléwku opinii,

zawiadomi WRD KWP w Poznaniu oraz KMP/KPP wlasciwg miejscowo o terminie jej
wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.
Dane teleadresowe:

- WRD KWP w Poznaniu — 60-844 Poznan, ul. Kochanowskiego 2a, e-mail:

naczelnik.wrd@po.policja.gov.pl ,
- KMP/ KPP woj. wielkopolskiego — dane teleadresowe przedstawione zostaly na stronie

www.bip.poznan.kwp.policja.gov.pl

KOMENDANT WOJEWODZKI POLICJI

Z Up w-Poznaniu
Wyk. 2 gz, 27 7 A5 EPCA NACZELNJKA
| adresat W4 1AL RUCHU DROGHWEGO
2 ala / VP w Poznaniu
Wyk. podkom. Leszek Nowaczyk mt, insp. Pawet Kubis
B 4777 14491 /
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