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SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace odtworzenia osi i punktéw
wysokosciowych w ramach budowy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja odtworzenie w terenie osi i punktow
wysokosciowych zgodnie z lokalizacja wg Rysunkow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki

geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokoSciowa - usystematyzowany zbidr punktow, ktorych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostala okre$lona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektOw w terenie oraz geodezyjnej
obstugi budowy 1 montazu urzadzen i1 konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw
kontrolnych przemieszczen 1 odksztalcen, a takze w miar¢ mozliwosci pomiaré6w
powykonawczych.

1.4.4. Punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe - sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w
geodezji i kartografii.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST.B-00 "Wymagania Ogoélne" punkt 1.5.

2. Materialy
Warunki ogdlne stosowania materiatow podano w ST.B-00 "Wymagania Og6lne", punkt 2.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy nalezy stosowac:
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SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

- pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
- shlupki betonowe,
- rury metalowe,
- farbe odblaskowa.
Pale, stupki i rury powinny mie¢ dlugosci co najmniej 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone w sagsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i1 dlugos¢ 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m 1 dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce

stalowe $rednicy 5 mm 1 dtugos$ci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. Sprzet
Warunki ogélne dotyczace sprz¢tu podano w ST.B-00 "Wymagania Ogoélne", punkt 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tas$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej 1 jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST.B-00 ,,Wymagania Og6lne” punkt 4.

Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gléwnego
Urzegdu Geodezji i Kartografii (GUGIK).
Przed przystgpieniem do roboét Wykonawca powinien otrzymac¢ od Zamawiajacego dane

zawierajace lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gldéwnych trasy oraz reperdow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.
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SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich biedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gldéwnych trasy i reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rz¢dne terenu okreslone w Rysunkach sg zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu.

Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych
okreslonych w Rysunkach, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w
takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
polozenie tych punktow. Forma i wzor oznaczeh powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy
punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ okoto 250 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdluz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow wykluczajacych osiadanie, zaakceptowanych przez
InZyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnoscia, aby $redni biad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do

reperow panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Rysunki oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w Rysunkach.
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SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Rysunkéw nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla drogi krajowej nr 7 i 5 cm dla drog zbiorczych. Rzgdne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Rysunkach.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w punkcie 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicami robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okres§lenie granicy robot), zgodnie z Rysunkami oraz w
miejscach wymagajacych uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w
miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej i powinna ona
odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych wg rysunkow.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow 1 wykopow o
ksztalcie zgodnym z Rysunkami.

5.5. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie zgodnie z
Rysunkami poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegolnosci
przyczotkow i filarow mostow 1 wiaduktow.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnos$cia okre§long w punkcie 5.3.

6. Kontrola jakosSci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.B-00 "Wymagania Ogolne", punkt 6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

7. Przepisy zwigzane
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7.1. Normy

Nie wystepuja.

7.2. Inne dokumenty

1.  Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji
I Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4.  Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6.  Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8.  Ustawa z 17.05.1989 r. ,,Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163

Z pozniejszymi zmianami).
9. GST GG-00.01.02. Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i

obiektéw mostowych.
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SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

Usuniecie drzew i krzakow

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania usunig¢cia drzew i
krzakéw w ramach budowy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
Wykonaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjg
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmuja:

a) usunigcie i karczowanie drzew pojedynczych znajdujacych si¢ przy istniejacej drodze,
b) usunigcie i karczowanie krzakow.

Lokalizacja koniecznego usuni¢cia drzew 1 krzakéw wg Rysunkow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Drzewo - roslina wieloletnia duzych rozmiaréw ($rednica >10 cm) o wyraznie
wyksztalconym pniu, ktéry na wysokosci powyzej 1,50 m nad ziemig rozgalgzia si¢ w
korong.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne
Z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST.B-
00 "Wymagania Ogdlne" punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST.B-00 "Wymagania Ogolne", punkt 1.5.

2. Materialy

Materiaty (grunty) do zasypywania dotow po wykarczowaniu zgodnie z wymaganiami
PN-S-02205:1998.

Materiat z wycinki przedstawiajacy wartos¢ handlowa jest wlasno$cig Zamawiajgcego.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania Ogolne” punkt 3.

Do wykonania robot nalezy stosowac:

- pity mechaniczne,

- spycharki,

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia, z pasa
drogowego,

- koparki lub ciggniki ze specjalnymi osprz¢tami do prowadzenia prac zwigzanych z
wyrebem drzew,

- urzadzenia do zmielenia galezi, liSci, krzakow.
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4. Transport
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST.B-00 "Wymagania Og6lne" punkt 4.
Pnie $cigtych drzew, karpina i gatezie moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
W czasie trwania transportu Wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwoscig
przesuwania si¢. Sciete drzewa, karpine i grube gatezie Wykonawca wywiezie na miejsce
zaakceptowane przez Inzyniera na odlegtos$¢ do 15 km.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogoblne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST.B-00 "Wymagania Ogolne"
punkt 5.

5.2. Usuniecie drzew i krzewow

Roboty zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzakéw obejmuj¢ wycigcie i wykarczowanie drzew i
krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza Teren Budowy na wskazane miejsce oraz
zasypanie dotow.

Drzewa i krzewy znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych i przewidziane w Rysunkach do
usuniecia, nalezy $cig¢ i wykarczowaé przed rozpoczgciem robdt z doktadnym usunieciem
korzeni. Wykonawca musi posiada¢ zgode¢ Inzyniera na wycinke drzew.

Poza miejscami wykopoéw doty po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypelnione
gruntem przydatnym do budowy nasypow i zaggszczone zgodnie z wymaganiami wg PN-S-
02205.

Doty po wykarczowanych pniach w obrebie wykopoéw nalezy tymczasowo zabezpieczy¢
przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

Usunigty materiat z wycinki 1 karczowania Wykonawca przewiezie na miejsce wskazane
przez Inzyniera.

5.3. Zniszczenie pozostalosci po usunig¢ciu roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatoSci po usunigciu roslinno$ci powinien by¢ zgodny ze
wskazaniami Inzyniera.

Jezeli Inzynier nie postanowi inaczej, to gatezie drzew, liScie i1 krzaki powinny by¢ zmielone
na miejscu w terenie do tego przystosowanym. Material po zmieleniu nalezy ztozy¢ na
haldach do ewentualnego wykorzystania przy sadzeniu drzew.

6. Kontrola jakosci robét
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST-00 "Wymagania Ogdlne" punkt 6.
Sprawdzenie jakos$ci robot polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:

- Rysunkami w zakresie kompletnosci usunigcia drzew i krzewow,
- wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszej Specyfikacji.

7. Przepisy zwiazane
1. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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Zdjecie warstwy humusu

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu ze skarp istniejacego nasypu w ramach budowy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy zdjgciu warstwy
humusu ze skarp istniejagcego nasypu i obejmuja:

a) zdjecie warstwy humusu ze powierzchni robot,
b) usuniecie poza Teren Budowy zdjetego humusu.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa humusu - warstwa ziemi roslinnej urodzajnej nadajacej si¢ do upraw
rolnych.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z
zamieszczonymi w ST.B-00. ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne” punkt 1.5.
ST.B-00
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST.B-00 ,,Wymagania og6lne" punkt 3.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie przy uzyciu nast¢pujacego sprzetu:
a) spycharek,

b) koparek wieloczynnosciowych z wymiennym osprzetem,

c) tadowarek,

d) rowniarek.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogélne" punkt 4.

Strona91z12



SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

Zdjety humus transportowany bedzie na pryzmy dowolnymi samowytadowczymi $rodkami
transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogdlne" punkt 5.

5.2. Zdjecie warstwy humusu
Warstwa humusu o grubosci wystepujacej na drodze powinna by¢ zdjeta 1 usunigta poza
Teren Budowy. Do projektu przyjeto zdjecie humusu o grubosci 15 cm.

5.3. Zaladunek i transport humusu
Zaladunek odbedzie si¢ przy uzyciu sprzetu wymienionego w punkcie 3 niniejsze]
specyfikacji, a przew6z na odlegtos¢ do 1 km samowytadowczymi §rodkami transportu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogolne" punkt 6.
Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodno§¢ wykonania rob6t z Rysunkami:
- powierzchnia zdjecia humusu,

- grubo$¢ zdjetej warstwy humusu,
- prawidlowo$¢ spryzmowania humusu.
Kontrola jako$ci robdt polega rowniez na wizualnej ocenie prawidlowosci ich wykonania.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i
badania przy odbiorze.
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Wyburzenie obiektow budowlanych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z wyburzeniem obiektoéw budowlanych w ramach budowy.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i1 realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wyburzeniem obiektoéw budowlanych bedacych w kolizji z robotami.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST.B-00 ,,Wymagania ogolne” punkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.B-00 ,,Wymagania og6élne” punkt 3.

Do wykonania robo6t zwigzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych nalezy stosowac:

spycharki,

tadowarki,

dzwigi,

mtoty pneumatyczne,

samochody samowytadowcze do transportu.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

Materiat z rozbiorki moze by¢ przewozony dowolnym S$rodkiem transportu na odlegto$¢ do
10 km, w miejsce wybrane przez Wykonawce. Odzyskane materiaty przedstawiajace wartosé
jako materiat budowlany powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich
uszkodzenia. Wykonawca wywiezie odzyskane materialy w miejsce wskazane przez
InZyniera 1 uzgodnione z Zarzagdem Drog na odleglos¢ do 30 km.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogdlne”

punkt 5.
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SST.B-15 — Roboty przygotowawcze.

Wyburzenie obiektow budowlanych powinno by¢ wykonane przed rozpoczgciem robot
ziemnych. Wyburzeniu podlegaja jedynie obiekty zaznaczone w Rysunkach. Obiekty w pasie
robot drogowych nie przeznaczone do usunigcia powinny by¢ przez Wykonawce
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Wykonawca naprawi na wlasny koszt w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera jakiekolwiek uszkodzenia obiektow powstale w czasie
prowadzenia robot.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposéb, aby materiaty przedstawiajgce
wartos¢ jako material budowlany nie utracity tej wtasciwosci w czasie robot.

Doty po obiektach budowlanych powinny by¢ wypetnione gruntem przydatnym do budowy
nasypow 1 zageszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST “Roboty ziemne”.
Wszystkie doty powstale w miejscu prowadzenia robot rozbidrkowych nalezy tymczasowo
zabezpieczy¢ (takze przed gromadzeniem si¢ w nich wody).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w ST.B-00 ,,Wymagania ogdlne”

punkt 6.

Sprawdzanie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia obiektow i
gruzu z powierzchni pasa robot ziemnych zgodnie ze wskazaniami Inzyniera. Zageszczenie
gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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