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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru catosci Robot zwigzanych z wykonaniem robot rozbiérkowych
w obiekcie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako cz¢s¢ Dokumentow Kontraktowych i nalezy ja stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej stanowia wymagania
dotyczace Robot zwigzanych z wykonaniem rozbidrek w obiekcie, zgodnie z zakresem wg
Dokumentacji Projektowej. Zasadnicze roboty rozbioérkowe to:
Wykopy,
Odcigcie istniejacych przytaczy zewnetrznych od budynku,
Rozbidrka scian,
Demontaz wyposazenia statego,
Rozbiorka elementoéw konstrukcji zelbetowych,
Skucie tynkow,
Demontaz stolarki okiennej i drzwiowej,
Demontaz $cian murowanych,
Demontaz elementow istniejgcej wigzby dachowej i pokrycia dachu zgodnie z projektem,
Demontaz obrobek blacharskich i orynnowania,
Demontaz oktadzin $ciennych,
Demontaz oktadzin podtogowych,
Rozbidrka istniejgcych nawierzchni i elementéw zagospodarowania terenu,
Rozbidrka innych drobnych elementow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w ST.B-00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

Ogoblne wymagania dotyczace Robdt podano w ST.B-00 ,Wymagania Ogolne” pkt 1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robot oraz za ich zgodno$é z
Dokumentacja Projektows, Specyfikacjami i poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego. E
wzgledu na warto$¢ historyczng obiektu roboty rozbidorkowe i wyburzenia nalezy prowadzi¢
pod nadzorem konserwatorskim.

1.6. Dokumentacja Projektowa szczegolowa
Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajacego Projekt
rozbiorek.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne warunki stosowania materialow

Warunki ogélne stosowania materiatow podano w ST.B-00 "Wymagania Ogolne™, pkt. 2.
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2.2. Stosowane materialy
W zakresie robodt objetych niniejszg SST nie wystepujg materiaty.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.B-00 ,,Wymagania Ogolne” pkt 3.

3.2. Stosowany sprzet
Podczas robot rozbidorkowych wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego
sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnos$ci robot.
Podczas prac rozbiérkowych stosowac nastepujacy sprzet:
— pita do ciecia stali,
— tadowarka,
— nozyce mechaniczne do stali,
— agregat sprezonego powietrza,
— mtot pneumatyczny,
— topaty, taczki, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST.B-00 ,,Wymagania Ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw
Srodki transportu musza spetnia¢é wymagania podane w normach i przepisach branzowych. Tlo$é
1 pojemnos$¢ jednostek musi by¢ dostosowana do przyjetej technologii wykonawcze;.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt. Na srodkach transportu przewozone
materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem.

Srodki transportowe poruszajace sie po drogach publicznych powinny spetnia¢ odpowiednie
wymagania W zakresie parametrow charakteryzujacych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu
do gabarytow i obcigzenia na os.

Podstawowe $rodki transportu:

- samochdd cigzarowy do 5 ton,

- samochod dostawczy,

- samochod samowytadowczy.

Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych
powyze] warunkow obcigzaja Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST.B-00 ,,Wymagania Ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady realizacji Robét
Roboty przygotowawcze:
Przed rozpoczeciem rozbiodrek stolarki i $cian itp. nalezy odtaczy¢ wszelkie instalacje i media.
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Miegjsca odtaczenia, wylaczniki, zawory, powinny znajdowa¢ si¢ poza obrgbem robot
rozbidrkowych.

Roboty zasadnicze:

Roboty rozbiorkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego lub recznie w
sposob okreslony przez Inspektora. Material uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody i
odwiez¢ na miejsce zaakceptowane przez Inspektora.

Przed rozpoczeciem robodt rozbidrkowych nalezy :

- przygotowaé urzadzenia pomocnicze do skladowania materiatéw, przyrzadow, narzedzi i
odpadow,

- zaplanowac kolejno$¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci,

- przygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.

- zauwazone usterki i uchybienia zglosi¢ natychmiast przetozonemu,

- zapozna¢ z programem rozbiorki i poinstruowaé o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

- recznie przemieszczac 1 przewozi€ cig¢zary o masie przekraczajacej ustalone normy,

- obstugiwac¢ urzadzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

- zdejmowac oslony i1 zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych
cze$ciach obiektu.

Roboty rozbidrkowe nalezy:

- prowadzi¢ rgcznie, przy uzyciu narzgdzi pneumatycznych, przez rozkuwanie,

- prowadzi¢ tak, aby nie zostala naruszona stateczno$¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub
przewrdcenia si¢ innego fragmentu konstrukeji,

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomoca narzedzi pneumatycznych, przecinajac
zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali,

- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

- znajdujace si¢ w poblizu rozbieranych obiektow urzadzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowaé zsuwnice pochyte lub rynny
zsypowe, ktore powinny mie¢ zabezpieczenie przed spadaniem lub wypadaniem gruzu.

Catos¢ prac nalezy wykonywaé zgodnie z Dokumentacja Projektowa, przedmiarem robot,
poleceniami Inspektora nadzoru i uzgodnieniami z Przedstawicielem Zamawiajgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robo6t podano w ST.B—-00 ,,Wymagania Ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci Robot budowlanych
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daly wyniki pozytywne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru Robot jest 1 m 3 (1 m szescienny) wykonanych robot rozbiérkowych.
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Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszych przerw w prowadzeniu robot lub zmianie Wykonawcy
robot. Obmiary rob6t zanikajgcych przeprowadzane bgda w czasie wykonywania tych robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady dotyczace odbioru Robot

Ogolne zasady dotyczace odbioru Robot podano w ST.B-00 ,,Wymagania Ogolne” pkt 8.

8.2. Koncowy odbiér Robot
Odbidr robot (w kazdym zakresie) nalez przeprowadzi¢ zgodnie z obowigzujagcymi normami
i przepisami. Gotowo$¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza
robot.
Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z dokumentacja niniejsza SST oraz
wymaganiami dokumentow odniesienia.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.B-00 ,,Wymagania Ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m 3 rozbiérek obejmuije:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze;
- wykonanie rob6t rozbidérkowych;
- transport technologiczny materialow rozbiorkowych,
- wywo0z materiatow rozbidorkowych na miejsce sktadowania lub utylizacji,
- optaty srodowiskowe,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Sciste w zgodzie z Polskimi Normami i
warunkami technicznymi.

Dla zachowania bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt rozbidorkowych
nalezy przestrzega¢ $cisle warunkéw dotyczacych tych robdt okreslonych w Rozporzadzeniu
Ministra Infrastruktury z dnia 06. 02. 2003 roku ( Dz. U. Nr 47 poz. 401) — rozdziat 18, roboty
rozbidrkowe.

Strona51z5



