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Il. CZESC RYSUNKOWA

1. Plan orientacyjny skala 1:10 000

2. Projekt czasowej organizacji ruchu skala 1:500
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I. OPIS TECHNICZNY

1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie czasowej organizacji ruchu dla inwestycji tj.

,BUDOWA DROGI GMINNEJ NR 110449L W MIEJSCOWOSCI LIPSKO”.

2. Inwestor:
WOIT GMINY ZAMOSC, UL. PEOWIAKOW 92 22-400 ZAMOSC

3. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowia:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 2023 poz. 682 z pdz. zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 czerwca 2022 r. w sprawie przepisow
techniczno-budowlanych dotyczacych drég publicznych (Dz.U. 2022 poz. 1518 z poz.
zmianami)

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. 2023 poz. 645 z pdz. zm. )

e Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r . Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. 2023 poz. 1047 z péz.

zm.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury dnia 24 marca 2017 r w sprawie szczegétowych

warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywaniem nadzoru nad tym

zarzadzaniem (Dz.U. 2017 nr 0 poz. 784 z pdz. zmianami )

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury i Budownictwa oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji zdnia 31 lipiec 2002 r. w sprawie znakdw i sygnatow drogowych (Dz.U. 2019

poz. 2310 z pdz. zmianami )

4. Istniejacy stan zagospodarowania

Przedmiot opracowania stanowi budowa drogi gminnej nr 110449L w miejscowosci Lipsko,
gmina Zamos$é. W stanie istniejgcym droga 1104491 posiada nawierzchnie zwirowg o zmiennej
szerokosci okoto 3,00-3,50 m. Odwodnienie jezdni odbywa sie powierzchniowo do istniejgcych
rowow przydroznych. Na terenie inwestycji zlokalizowane jest uzbrojenie terenu w postaci

sieci teletechnicznej, gazowej oraz napowietrznej linii energetyczne;.
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Charakterystyka odcinka objetego opracowaniem (DG110449L):

- Klasa drogi: D

- Kategoria ruchu: KR2

- Dtugos¢ drogi: 1868,92 m

- Dopuszczalny nacisk pojedynczej osi pojazdu na nawierzchnie: 115 kN
- Pojazd miarodajny — pojazd komunalny (PK)

- Przekrodj drogi: 1x2

- Szerokos¢ pasa ruchu jezdni: 2,75m

- Predkos¢ projektowa: 30 km/h

- Zastosowanie elementéw uspokojenia ruchu: brak koniecznosci

DG110388L — wtaczenie projektowanego odcinka
- Klasa drogi: D
- Przekrdj drogi: 1x2
- Szerokos¢ pasa ruchu jezdni: 2,75m

-Obowigzujgce ograniczenie predkosci: 90 km/h

5. Projektowane zagospodarowanie terenu

DG 110449L - Zaprojektowano budowe drogi gminnej 110449L od km 0+000,00(poczatek
zakresu robot km 0+002,84) do km 1+871,76 o dtugosci 1868,92m. Przedmiotowy odcinek
drogi charakteryzuje odcinkami prostymi oraz odcinkami krzywoliniowymi. Droge
zaprojektowano jako droge o przekroju dwukierunkowym i szerokosci jezdni 5,50m, z dwoma
pasami ruchu o szerokosci 2,75m kazdy. Wzdtuz przedmiotowego odcinka zaprojektowano
obustronne pobocza z kruszywa o szerokosci 0,75m, ponadto zaprojektowano budowe

zjazddw zwyktych o nawierzchni z kostki brukowej do posesji oraz nawierzchni z kruszywa do
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pol . Poczatek zakresu opracowania znajduje sie na skrzyzowaniu z DG 110388L, koniec zas na

granicy z dziatkg 062014 _2.0011.37/8 obreb 0011 Lipsko Kosobudy.

W ramach opracowania zaprojektowano budowe zjazdow zwyktych do dziatek przylegtych.
Szerokosci zjazdow dostosowano do istniejgcego stanu i wynoszg one 4,5m-5,0m (zgodnie z
planem sytuacyjnym). Zjazdy zwykte zaprojektowano wraz z tukami poziomymi R=3,0m
(zgodnie z planem sytuacyjnym). Pobocze zjazdéw zwyktych zaprojektowano z kruszywa o
szerokosci 0,75m. Nawierzchnie zjazdow zaprojektowano z kruszywa niezwigzanego 0/31,5
mm oraz o nawierzchni z kostki brukowej obramowane kraweznikiem 15x30 cm od strony
jezdni oraz obrzezem 8x30 cm - zjazdy do posesji. Pod zjazdami zaprojektowano przepusty fi

500 zlokalizowane zgodnie z Planem Sytuacyjnym.

Wzdtuz przedmiotowego odcinka zaprojektowano pobocze gruntowe o szerokosci 0,75 m oraz

spadku poprzecznym 8%. Pobocze zaprojektowano z kruszywa niezwigzanego 0/31,5mm.

6. Opis projektowanego oznakowania i zabezpieczenie prowadzonych robét

Z uwagi na szerokos¢ istniejgcej jezdni zwirowej (3,00-3,50m) zaprojektowano prowadzenie
prac zwigzanych z inwestycjg przy zamknieciu dla ruchu catego odcinka znakiem B-1 na
zaporze B-20, z dopuszczeniem dojazdu dla pojazdéw budowy, stuzb ratunkowych i

mieszkancow.

W ciggu drogi powiatowej DG110388L ustawiono obustronne znaki A-14 i znaki A-12b/c w
odlegtosci 150 m od strefy robdt oraz znaki B-33 ,30” i B-25 na jednej konstrukcji wsporczej w
odlegtosci 70 m od strefy robot. Dodatkowo za strefg robdt ustawiono znaki B-42. Strefe robot
od najazdu oznakowano za pomocg znaku U-3d wraz z U-35a, za$ z drugiej strony za pomoca

znaku U-35a. Dodatkowo wzdtuz strefy robét ustawiono znaki U-21a/b wraz z U-35a.

Projektowane oznakowanie tymczasowe przedstawiono w czesci graficznej niniejszego

opracowania.

CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU 6



7.Warunki techniczne oznakowania:

Zabezpieczenie i oznakowanie robét musi by¢ dostosowane do utrudnien na drodze, a
takze zapewni¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym prace.

e Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robot
na drodze powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien, jak i w nocy oraz utrzymane w
nalezytym stanie przez okres trwania robot.

e Do oznakowania robét nalezy zastosowac znaki ,srednie", z folii odblaskowej ll-gen.

e Znakii urzadzenia bezpieczenstwa ruchu nalezy usuwaé¢ w miare postepu robét.

* Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢

ubrane w odziez ostrzegawczg o barwie pomaranczowej, wyposazonej w elementy

odblaskowe o barwie z6ttej lub pomaranczowe;.

8.Zagrozenia ruchu
e Kolizje sprzetu budowalnego z uczestnikami ruchu

9.Utrudnienia ruchu
e utrudnienia w poruszaniu sie pieszych oraz pojazdéw

10.Wprowadzanie zmian

Jezeli Wykonawca uzna, ze moze wprowadzi¢é nowg organizacje w celu usprawnienia

wykonywania robot budowalnych to na swadj koszt wykona nowg czasowgq organizacje ruchu.

11. Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu:
Do 31.12.2024 .
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