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Szczegdtowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét:

ST1 —45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

ST2 —45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych
ST3 — 45262520-2 Roboty murowe

ST4 —45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

STS —45410000-4 Tynkowanie

ST6 — 45442100-8 Roboty malarskie



1.

Czesé ogolna

1.1. Nazwa zaméwienia publicznego

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiotem zamdwienia sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru
rob6t budowlanych wykonania systemu oddymiania bocznej klatki schodowej oraz
wymian¢ drzwi i witryn stanowigcych obudowe klatki schodowej w budynku
Collegium Novum przy ul. Nowy Swiat 4a, 62-800 Kalisz, dz. nr 20/5, obreb 035
Srédmiescie 11, jednostka ewidencyjna 306101_1 Miasto Kalisz.

Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych wykonania systemu oddymiania bocznej
klatki schodowej oraz wymian¢ drzwi i witryn stanowigcych obudowe klatki
schodowej w budynku Collegium Novum przy ul. Nowy Swiat 4a, 62-800 Kalisz, dz.
nr 20/5, obreb 035 Srédmiescie I, jednostka ewidencyjna 306101_1 Miasto Kalisz.

Zakres robét budowlanych

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych,
nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Rob6t opisanych
w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Wymagania Ogélne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Szczegbétowymi Specyfikacjami Technicznymi:

ST1 —45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

ST2 —45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych

ST3 —45262520-2 Roboty murowe

ST4 — 45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

STS —45410000-4 Tynkowanie

ST6 — 45442100-8 Roboty malarskie

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robé6t tymczasowych
Prace towarzyszace:
— utrzymanie w czystosci 1 porzadku stanowiska roboczego,
— wykonanie czynnos$ci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,
— wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowiskach roboczych oraz
wywieszenie znakéw informacyjno - ostrzegawczych wokot strefy zagrozenia,
— zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem mienia stanowigcego
wiasnos¢ urzedu,
— zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem, nieremontowanych lub
nie wymienianych elementéw budynku,
— ogrodzenie terenu budowy i terenu, na ktérym moze wystapi¢ zagrozenie dla
0sOb postronnych.
Roboty tymczasowe:
— ustawienie, przenoszenie i rozebranie rusztowan, drabin i prostych rusztowan
na kobytkach,
— zabezpieczenie terenu budowy.

Organizacja rob6t budowlanych

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodno$¢

z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, instrukcjami producentéw
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1.6.

1.7.

1.8.

elementéw instalacji i poleceniami projektanta oraz przedstawiciela Zamawiajacego
zgodnie z art. 22, 23 1 28 ustawy Prawo budowlane.

Przekazanie dokumentacji projektowej 1 przekazanie obiektu nastagpi w terminie 1 w
sposOb okreslonym w umowie. Zamawiajacy udostepni Wykonawcy obiekt objety
zakresem robot.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone¢ przekazanego mu mienia do
chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone elementy Wykonawca
odtworzy na wlasny koszt.

Zabezpieczenie 0séb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji i1 urzadzen zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca
zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
1 urzagdzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji ~ Wykonawca  bezzwlocznie = powiadomi  Inspektora  nadzoru
i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspodtpracowal, dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i wurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji ruchu)
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci
i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu rob6t nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

Ochrona Srodowiska
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt
budowlanych wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.
W okresie trwaniaiwykonywania rob6t Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
konieczne kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu rob6t oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania. W okresie
trwania i wykonywania rob6t Wykonawca bedzie podejmowacé wszelkie konieczne
kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu rob6t oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla os6b lub wlasnosci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac
si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
b) zanieczyszczenia powietrza pytami lub gazami,



1.9.

1.10.

1.11.

1.12.

¢) mozliwo$¢ powstania pozaru.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprze¢t przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami w pomieszczeniach biurowych, magazynowych.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0séb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz nie speilniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie. Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Lokalizacja zaplecza rob6t wraz z doprowadzeniem niezbednych medidw spoczywa na
Wykonawcy, a koszty z tego tytutu ponoszone zawierajg si¢ w kwocie zadeklarowane;j
w ofercie projektowe;j.

Nazwy i kody robét budowlanych (grup robét, klas robét, kategorii robét)
ST1 —45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

ST2 —45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych
ST3 —45262520-2 Roboty murowe

ST4 —45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

ST5 — 45410000-4 Tynkowanie

ST6 — 45442100-8 Roboty malarskie

Podstawowe okreslenia

1) Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢ budynek, budowle badz obiekt
matej architektury, wraz z instalacji zapewniajacymi mozliwo$¢ uzytkowania
obiektu zgodnie z jedno przeznaczeniem, wzniesiony z uzyciem wyrobow
budowlanych

2) Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréod budowlanych
oraz posiada fundamenty i dach

3) Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidérce obiektu budowlanego

4) Remont — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie
budowlanym robét budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego,
a nie stanowiacych biezacej konserwacji

5) Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne
zwigzane z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu
zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym



stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekdw, a takze przejazdy, ogrodzenia,
place postojowe i1 place pod Smietniki

6) Teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzeli, w ktérej prowadzone sa
roboty budowlane wraz z przestrzenia zajmowang, przez urzadzenia zaplecza
budowy

7) Prawo do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to
rozumie¢ tytul prawny wynikajacy z prawa wtasnosci, uzytkowania wieczystego,
zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego,
przewidujacego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych

8) Dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw
czgsciowych 1 koncowych, w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji
obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiaréw, a w przypadku realizacji
obiektéw metodg montazu — takze dziennik montazu

9) Dokumentacja powykonawcza — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy
z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

10) Aprobacie technicznej - nalezy przeto rozumie¢ pozytywng ocen¢ techniczng
wyrobu, stwierdzajacg jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie, obecnie
zastgpiona przez krajowg ocen¢ techniczna,

11) Krajowa ocena techniczna — nalezy przez to rozumie¢ udokumentowang
pozytywng ocen¢ wiasciwosci uzytkowych tych zasadniczych charakterystyk
wyrobu budowlanego, ktére zgodnie z zamierzonym zastosowaniem majg wplyw
na spetnienie podstawowych wymagan, o ktérych mowa w art. 5 ust. 1 pkt 1 ustawy
z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane, przez obiekty budowlane, w ktérych
wyréb bedzie zastosowanym

12) Wtasciwy organ — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-
budowlanego lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego

13) Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ kazdy wyréb lub zestaw
wyprodukowany i wprowadzony do obrotu w celu trwalego wbudowania w
obiektach budowlanych lub ich czg$ciach, ktérego wilasciwosci wptywaja na
wlasciwosci uzytkowe obiektéw budowlanych w stosunku do podstawowych
wymagan dotyczacych obiektéw budowlanych

14) Dziennik budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy
organ zgodnie zobowijzujagcymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie
wykonywania robot

15) Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona
do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu, ponoszac ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe

16) Rejestr obmiar6w — nalezy przez to rozumie¢ akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzacg do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonanych rob6t w formie wyliczen, szkicow
1 ewentualnie dodatkowych zatagcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego

17) Materialy — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne

1 wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i wyroby niezb¢dne do wykonania
7



2.2

2.3.

robdt, zgodnie z dokumentacja projektowg i specyfikacjami technicznymi
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru

18) Odpowiednia zgodnos¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaly okreslone
z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robét budowlanych

19) Polecenie Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy

20) Projektant — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawng lub fizyczna
bedacg autorem dokumentacji projektowej

21) Przedmiarze robot — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania rob6t wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz
z obliczeniem i podaniem ilo$ci robét w ustalonych jednostkach przedmiarowych

Materialy

Zrédia uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace,

zamawiania lub wydobywania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne/krajowe

oceny techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia

przez Inspektora nadzoru. Materialy budowlane powinny spelnia¢c wymagania

jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa

w Specyfikacjach Technicznych (ST).

Wszystkie materialy stosowane do wykonywania przedmiotu umowy powinny

posiadac:

— Krajowe Oceny Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujacymi
normami

— Krajowe Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych — $§wiadczaca o zgodno$ci wyrobu
z Krajowa Oceng Techniczng lub PN,

— Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych — $§wiadczaca o zgodno$ci wyrobu z
zharmonizowang normg europejska wprowadzong do zbioru norm polskich,

— Certyfikat na znak budowlany

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostang przez
Wykonawceg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajduja si¢ niezbadane
i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢
z jego nieprzyjeciem 1 niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jakos¢ 1 wlasciwos¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru
Miejsca czasowego skltadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.



24.

3.

Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ zastosowania réznych
rodzajéw materialéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw rob6t Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materialu. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru. Przyjecie materiatow i wyrobow na budowe
powinno by¢ potwierdzane wpisem do dziennika budowy.

Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw
1 ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Liczba 1 wydajnos¢
sprz¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow3g. Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie
spetnial normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pzniej zmieniany bez jego zgody.

Wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wpltyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdot i wilasciwosci przewozonych
materialéw. Liczba srodkéw transportu begdzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslanymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym w umowie.

Wymagania dotyczgace wykonania robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inspektora nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng
przy wykonywaniu wszystkich elementow robét okreslonych w dokumentacji projektowe;j
lub przekazanych na pismie przez Inspektora nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu roboét zostang, jesli
wymagac tego bedzie przedstawiciel inwestora, poprawione przez Wykonawce na wlasny
koszt. Decyzje dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robét beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia dotyczace realizacji robét
beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
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pod grozbg wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej
sytuacji ponosi Wykonawca.

Dokumentacja projektowa oraz ST wraz z dodatkowymi dokumentami przekazanymi
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania
wyszczegllnione w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby
zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ inwestora, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkoS$ci
liczbowe wymiaréw s3 wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa i ST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane
za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne
wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane
materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacjg projektowag lub ST maja
wplyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowlanego, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a elementy budowlane rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

Kontrola jakosci robo6t

Program zapewnienia jakoSci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania

przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on

zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne
gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjga projektowa, ST. Program
zapewnienia jakosci (PZJ) winien zawierac:

— organizacj¢ wykonania robdt, w tym termin i sposéb prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na terenie prowadzonych rob6t wraz z oznakowaniem robot,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementdw robaot,

— system (sposéb i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

— sposoéb i forme przekazywania tych informacji przedstawicielowi inwestora,

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,
rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzenh do magazynowania i zatladunku
materialéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
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6.2.

6.3.

6.4.

— sposéb 1 procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot.

Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robo6t i stosowanych
materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wilaczajac w to
personel, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek
1 badah materiatéw oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w ST.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Inspektor
nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych
Wykonawcy w celu ich inspekcji. Przedstawiciel inwestora bedzie przekazywac
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzgdzen laboratoryjnych, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagni¢cia te beda tak powazne, ze moga wplynag¢ ujemnie na wyniki badan,
przedstawiciel inwestora natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw
i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnig¢cia w pracy Wykonawcy zostang
usuni¢te i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan laboratoryjnych
materiatéw 1 robot ponosi Wykonawca.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawia na pismie ich wyniki do
akceptacji przedstawiciela inwestora.

Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, przedstawiciela inwestora uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrédia ich
wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Przedstawiciel inwestora,
po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonych przez Wykonawce,
moze ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikéw
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki
materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to przedstawiciel
inwestora poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodno$¢ i materiatéw i rob6t z dokumentacjg projektowat ST. W takim
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6.5.

przypadku, catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

Certyfikaty i deklaracje
Przedstawiciel inwestora moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty ktére:
1) posiadaja znak budowlany wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, krajowych ocen
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu,
2) posiadaja krajowa deklaracje wtasciwosci uzytkowych §wiadczaca o zgodnosci
wyrobu z:
- Polskg Normg lub
- krajowa oceng techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg obje¢te certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniaja
wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
ich partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru robot
budowlanych oraz dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy stanowig
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej dokumentac;ji.

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu Robdét oraz na podaniu
rzeczywistych ilosci uzytych materiatéw. Obmiar robét obejmuje roboty umowne oraz
dodatkowe i1 nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w
trakcie trwania robot pomiedzy wykonawca, a przedstawicielem inwestora. Jednostki
obmiarowe powinny by¢ zgodne z jednostkami przedmiarowymi w kosztorysie
inwestorskim, a ceny zgodne z kosztorysem ofertowym wykonawcy.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej wykonania
1 odbioru rob6t budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatéw
1 elementdw budowli musza by¢ jednorodne i1 wykazywaé¢ zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

Sposob rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie niezbedne koszty robdt tymczasowych i1 prac towarzyszacych winny by¢
uwzglednione w oferowanej cenie za realizacja przedmiotowego zamodwienia. Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe begdzie uwzgledniac
wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak rowniez inne czynnos$ci, badania
1 wymagania.

Spos6b odbioru robot

Przyjecia robét nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.
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Przyjecie rob6t moze nastgpic tylko w przypadku pozytywnego wyniku poszczegdlnych
prob pomiaréw jak rowniez wykonania prac zgodnie z dokumentacja wykonawcza,
a takze obowigzujgcymi normami i przepisami.
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do ich iloSci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢
do odbioru ostatecznego, bedzie stwierdzona przez Wykonawce z powiadomieniem
zamawiajacego w sposob okreslony w umowie.
Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia zakonczenia robdt i przejecia dokumentdw. Odbioru ostatecznego robdt dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela inwestora i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa 1 Specyfikacja Techniczng Wykonania i Odbioru Robot.
W  przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét
uzupelniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegllnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji
projektowej i Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét z uwzglednieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona
potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy. Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
— protokoty odbioréw czesciowych jezeli takie wystepowaty,
— instrukcje obstugi, eksploatacji i konserwacji (min.2 egz.),
— dokumentacj¢ powykonawcza w 3 egz. wersja papierowa z uzgodnieniami
rzeczoznawcy oraz 1 egz. wersji elektronicznej CD,
— certyfikaty — deklaracje 3 egz.
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z regutami sztuki budowlanej, aktualng wiedza
techniczna.

10. Normy i przepisy zwigzane

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (J.t.: Dz. U. 2020, poz. 1333),

2) Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z dnia 24 sierpnia 1991 r. (tj. Dz. U.
22020 r. poz. 961 z pézn. zm.),

3) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki 1 ich
usytuowanie (t.j. Dz. U. z 2019 r., poz. 1065),

4) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia
7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych
obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719).

5) Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28
sierpnia 2003 r. w sprawie ogltoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra
Pracy 1 Polityki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepisow bezpieczenstwai higieny
pracy (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650 z p6zn. zm.).

6) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
(Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST1 - 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

1. Cze$¢ ogolna

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

1.6.

1.7.

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
roboét instalacyjnych elektrycznych w budynku Collegium Novum przy ul. Nowy
Swiat 4a, 62-800 Kalisz.

ZakKres robét budowlanych
Zakres robot dotyczy:
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

Zakres rob6t budowlanych obejmuje:

a) wyznaczenie tras kablowych,

b) przekucie $cian pod instalacje,

¢) montaz i podtgczenie sitownika drzwi napowietrzajacych, klapy dymowe;j

d) montaz kabli zasilajacych central¢ oddymiania,

e) montaz kabli zasilajacych sitownik drzwi napowietrzajacych, klapy dymowe;j
f) montaz kabli dla linii przyciskow oddymiania,

g) montaz kabli dla linii czujek,

h) montaz przyciskow oddymiania,

i) montaz czujek dymu z gniazdami,

j) montaz centrali systemu oddymiania,

k) rozprowadzenie przewoddéw/kabli zasilajacych,

1) wykonanie wszelkich potaczen elektrycznych zgodnie z projektem technicznym,
m)rozbudowa rozdzielni zasilajace;j,

n) podiaczenie przewodow elektrycznych do urzadzen,

0) sprawdzenie rezystancji przewodow,

p) sprawdzenie skutecznos$ci dziatania instalacji.

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Prace towarzyszace i1 roboty tymczasowe opisane w pkt 1.4 specyfikacji ogdlnej.
Organizacja rob6t budowlanych

Organizacja rob6ét budowlanych zgodnie z pkt 1.5 specyfikacji ogdlne;.
Zabezpieczenie 0séb trzecich

Zabezpieczenie 0sob trzecich zgodnie z pkt 1.6 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji
ruchu)

Zabezpieczenie terenu budowy zgodnie z pkt 1.7 specyfikacji ogdlne;.

Ochrona Srodowiska

Ochrona $rodowiska i ochrona przeciwpozarowa zgodnie z pkt 1.8 specyfikacji
ogolne;j.
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1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy

Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z pkt 1.9 specyfikacji ogdlne;j.

1.9. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Zaplecze pracy zorganizowane dla potrzeb wykonawcy zgodnie z pkt 1.10
specyfikacji ogdlne;j.

1.10. Nazwy i kody robét budowlanych (grup robét, klas robot, kategorii robot)
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

Materialy

Sposéb przechowywania i sktadowania materiatéw zgodnie z pkt 2 specyfikacji ogélne;.

Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu zgodnie z pkt 3 specyfikacji ogdlne;.

Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu zgodnie z pkt 4 specyfikacji ogélne;.

Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie z Ustawg Prawo budowlane oraz
aktami wykonawczymi — normami przywotanymi w pkt 50 niniejszej specyfikacji.

Do podstawowych czynnos$ci przy wykonywaniu instalacji elektrycznej nalezy :

— trasowanie,

— montaz uchwytéw,

— ukladanie przewodow,

— przejscia przez §ciany i strop,

— montaz osprzetu,

— laczenie przewodow.

Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dost¢gpna dla prawidlowej konserwacji i remontow.
Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Na wytyczonych trasach nalezy sprawdzi¢ obecnos¢ innych przewodéw elektrycznych.
Wszystkie przewody nalezy prowadzi¢ w odlegtosci co najmniej 30 cm od instalacji
silnopragdowych.

Kable i przewody nalezy uktada¢ na $cianach/stropach w bruzdach instalacyjnych w
liniach prostych, bez naprezen i uszkodzen izolacji. Trasy uktadania instalacji musza
przebiega¢ réwnolegle do $cian lub sufitu i zgina¢ si¢ pod katem prostym. Przy
skrzyzowaniach, jesli nie mozna ich unikng¢, przewody ostania¢ rurka. Uchwyty
mocujace kable rozmiesci¢ w odleglosciach 0,4 m w poziomie oraz 0,7 m w pionie. Do
mocowania przewodéw stosowa¢ materialty odporne na korozje.

Obwody instalacji elektrycznej wyprowadzi¢ z centrali oddymiania bez zapetlen i
nieuzasadnionych krzyzowan.

Wszystkie przejscia obwodéw instalacji przez $ciany, stropy i inne przegrody muszg by¢

chronione przed uszkodzeniami. Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywaé w
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przepustach rurowych. Obwody instalacji przechodzacych przez podtogi musza by¢ chronione
do wysokosci bezpieczne] przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac rury z tworzyw sztucznych, ksztattownik,
korytka i inne materiaty dopuszczone do tych celéw. Zabrania si¢ prowadzenia przewodow
na napiecie 24V w tej samej przegrodzie, co przewody na napiecie 230V 1 wyzsze.

Przyciski oddymiania montowa¢ na wysokosci od 1,2 do 1,6 m od poziomu podtogi.
Centrale oddymiania montowa¢ na dostgpnej wysokosci z zapewnieniem dostepu o
szeroko$ci minimum 75 cm.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty powinny by¢ zamocowane do podioza ($cian, stropow,
elementéw konstrukcji budynku itp.) w sposéb trwaty, uwzgledniajagcy warunki lokalne 1
technologiczne.

Wszystkie urzadzenia nalezy montowac zgodnie z ich przeznaczeniem. Zachowac nalezy
wszystkie zalecenia producenta wskazane w zalgczonych do wurzadzen kartach
katalogowych, wytycznych montazowych i DTR-kach. Sposéb mocowania winien
gwarantowa¢ zachowanie zdolnosci do realizowania funkcji, jakie zostaly przypisane
kazdemu elementowi, zaréwno pod wzgledem mechanicznej operacyjnosci (mozliwos$¢
serwisowania elementéw), jak i poprawnosci reagowania na zjawiska pozarowe.
Wszelkie odstepstwa od wymaganych sposobéw montazu urzadzen muszg by¢ ustalane z
Kierownikiem Budowy wspdlnie z wspétpracujgcymi branzami powigzanymi.

Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych. Na koncach przewodéw gietkich stosowac
koncowki tulejkowe lub oczkowe w zaleznosci od typu zacisku, do ktérego maja byc¢
polaczone. Skrecenia i oczka s3 wykluczone. Stosowac podktadki sprezynowe 1 normalne,
zapewniajace wlasciwy docisk i przeptyw pradu. Styki zabezpieczy¢ przed korozja
wazeling techniczng.

Niniejszy projekt przewiduje jako ochrone¢ przed porazeniem pragdem elektrycznym -
samoczynne wylaczenie zasilania. Nalezy zachowa¢ ciggtos¢/przewodnos¢ galwaniczng
przewodu ochronnego PE.

Ogolne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielcza siec zasilajacg oraz przed przepigciami generowanymi
przez urzadzenia przylaczone do instalacji zostaly zawarte w normie PN-IEC 60364-4-
443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektrycznej
ograniczniki przepie¢ powinny wytlumi¢ przepiecia do warto$¢ ponizej poziomu
wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej
instalacji.

Przed zamocowaniem urzadzeh nalezy sprawdzi¢ ich dzialanie oraz prawidtowos¢
potaczen.

Przewody ognioodporne w klasie PH90 montowa¢ za pomoca kotkéw w klasie E9O0.
Przewody bez klasy odpornosci ogniowej montowac¢ w listwach PCV.

6. Kontrola jakos$ci roboét
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Zgodnie z pkt. 6.1 specyfikacji og6lne;j.
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7.

10.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Zgodnie z pkt. 6.2 specyfikacji ogélnej.
6.3. Badania i pomiary

Badania i pomiary zgodnie z pkt. 6.3 specyfikacji ogdlne;j.
6.4. Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora

Zgodnie z pkt. 6.4 specyfikacji ogdlne;.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar rob6t zgodnie z pkt 7 specyfikacji ogdlne;.

Sposéb rozliczenia roboét tymczasowych i prac towarzyszacych

Sposéb rozliczenia rob6t tymczasowych i1 prac towarzyszacych zgodnie z pkt 8
specyfikacji ogdlne;j.

Sposéb odbioru robét

Przyjecia robdt nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.

Normy i przepisy zwiazane

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot 1 wymagania podstawowe.

PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.
PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odiaczanie izolacyjne 1 taczenie.

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkdw ochrony dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-51: 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i
montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos$¢ pradowa dtugotrwata przewodow.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST2 - 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych

11. Cze$é ogodlna

11.1.

11.2.

11.3.

114.

11.5.

11.6.

11.7.

11.8.

11.9.

11.10.

Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
robdt instalowania przeciwpozarowych systeméw alarmowych w budynku
Collegium Novum przy ul. Nowy Swiat 4a, 62-800 Kalisz.

ZaKres robét budowlanych
Zakres rob6t dotyczy:
45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

Zakres rob6t budowlanych obejmuje:

a) montaz sitfownika drzwi napowietrzajacych, klap dymowych,
b) rozbudowa rozdzielnicy zasilajacej centrale odymiania,

¢) montaz przyciskéw oddymiania, czujek dymu,

d) montaz centrali oddymiania.

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt 1.4 specyfikacji ogdlne;j.
Organizacja rob6t budowlanych

Organizacja robét budowlanych zgodnie z pkt 1.5 specyfikacji ogdlne;.
Zabezpieczenie 0séb trzecich

Zabezpieczenie 0s6b trzecich zgodnie z pkt 1.6 specyfikacji ogélne;.
Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji
ruchu)

Zabezpieczenie terenu budowy zgodnie z pkt 1.7 specyfikacji ogdlne;.

Ochrona Srodowiska

Ochrona $rodowiska i ochrona przeciwpozarowa zgodnie z pkt 1.8 specyfikacji
ogolne;j.

Warunki bezpieczenstwa pracy
Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z pkt 1.9 specyfikacji ogélne;.
Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Zaplecze pracy zorganizowane dla potrzeb wykonawcy zgodnie z pkt 1.10
specyfikacji ogdlne;j.
Nazwy i kody robét budowlanych (grup robét, klas robét, kategorii robét)

45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych

12. Materialy

Sposéb przechowywania i sktadowania materiatow zgodnie z pkt 2 specyfikacji ogdlne;.
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13.

14.

15.

Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu zgodnie z pkt 3 specyfikacji ogdlne;j.

Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczgce transportu zgodnie z pkt 4 specyfikacji ogélne;.
Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie z Ustawg Prawo budowlane oraz
aktami wykonawczymi — normami przywotanymi w pkt 30 niniejszej specyfikacji.
Przyciski oddymiania montowa¢ na wysokosci od 1,2 do 1,6 m od poziomu podlogi.
Centrale oddymiania montowa¢ na dostgpnej wysokosci z zapewnieniem dostgpu o
szeroko$ci minimum 75 cm.

Wszystkie urzadzenia nalezy montowac zgodnie z ich przeznaczeniem. Zachowac nalezy
wszystkie zalecenia producenta wskazane w zalgczonych do wurzadzen kartach
katalogowych, wytycznych montazowych i DTR-kach. Sposéb mocowania winien
gwarantowa¢ zachowanie zdolnosci do realizowania funkcji, jakie zostaly przypisane
kazdemu elementowi, zaréwno pod wzglegdem mechanicznej operacyjnosci (mozliwos¢
serwisowania elementéw), jak i1 poprawnosci reagowania na zjawiska pozarowe.
Wszelkie odstgpstwa od wymaganych sposobéw montazu urzadzen muszg by¢ ustalane z
Kierownikiem Budowy wspdlnie z wspétpracujgcymi branzami powigzanymi.

Niniejszy projekt przewiduje jako ochrone¢ przed porazeniem pragdem elektrycznym -
samoczynne wylaczenie zasilania. Nalezy zachowa¢ ciggtos¢/przewodnos¢ galwaniczng
przewodu ochronnego PE.

Ogodlne zasady ochrony instalacji elektrycznych przed przepigciami atmosferycznymi
przenoszonymi przez rozdzielczg siec zasilajacg oraz przed przepig¢ciami generowanymi
przez urzadzenia przylaczone do instalacji zostaly zawarte w normie PN-IEC 60364-4-
443. Zgodnie z zaleceniami zawartymi w tej normie zastosowane w instalacji elektryczne;j
ograniczniki przepig¢ powinny wytlumi¢ przepigcia do wartos¢ ponizej poziomu
wytrzymatosci udarowej urzadzen elektrycznych i elektronicznych zasilanych z danej
instalacji.

Przed zamocowaniem urzadzen nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidtowos¢
potaczen.

Przewody ognioodporne w klasie PH90 montowa¢ za pomocg kotkéw w klasie PH90.
Przewody bez klasy odpornosci ogniowej montowa¢ w listwach PCV.

16. Kontrola jakosci robot

16.1. Program zapewnienia jakosci

Zgodnie z pkt. 6.1 specyfikacji ogdlne;.

16.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Zgodnie z pkt. 6.2 specyfikacji ogélnej.

16.3. Badania i pomiary

Badania i pomiary zgodnie z pkt. 6.3 specyfikacji ogdlne;j.

16.4. Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora

Zgodnie z pkt. 6.4 specyfikacji og6lne;j.
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17.

18.

19.

20.

Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar rob6t zgodnie z pkt 7 specyfikacji ogélnej. Jednostka miary jest 1 m2,

Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Sposéb rozliczenia rob6t tymczasowych 1 prac towarzyszacych zgodnie z pkt 8
specyfikacji ogdlne;j.

Sposéb odbioru robét

Przyjecia robdt nalezy dokonywac¢ zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.

Normy i przepisy zwigzane
G. Kubicki, D. Ratajczak, T. Kietbasa, Wytyczne CNBOP-PIB W-0003:2016, Systemy

oddymiania klatek schodowych, Wydanie 2, J6zeféw, maj 2019.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST3 - 45262520-2 Roboty murowe

21. Czesé ogolna

21.1.

21.2.

21.3.

214.

21.5.

21.6.

21.7.

21.8.

21.9.

21.10.

Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
rob6t murowych w budynku Collegium Novum przy ul. Nowy Swiat 4a, 62-800
Kalisz.

ZaKres robét budowlanych

Zakres rob6t dotyczy:

45262520-2 Roboty murowe

Zakres rob6t budowlanych obejmuje:

Zamurowanie otworu w klasie REI 60 odpornos$ci ogniowej — pustak ceramiczny
gr. 25 cm + obustronne tynkowanie 1,5 cm. Wymiar otworu 86,5x99 cm,
powierzchnia otworu do zamurowania 0,86 m?.

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt 1.4 specyfikacji ogdlne;j.

Organizacja robé6t budowlanych
Organizacja robét budowlanych zgodnie z pkt 1.5 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie os6b trzecich
Zabezpieczenie 0s6b trzecich zgodnie z pkt 1.6 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji
ruchu)
Zabezpieczenie terenu budowy zgodnie z pkt 1.7 specyfikacji ogdlne;.

Ochrona $rodowiska
Ochrona $rodowiska i ochrona przeciwpozarowa zgodnie z pkt 1.8 specyfikacji
ogolne;j.

Warunki bezpieczenstwa pracy
Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z pkt 1.9 specyfikacji ogdlne;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Zaplecze pracy zorganizowane dla potrzeb wykonawcy zgodnie z pkt 1.10
specyfikacji ogdlne;j.

Nazwy i kody robét budowlanych (grup roboét, klas robét, kategorii robot)
45262520-2 Roboty murowe

22. Materialy

Sposéb przechowywania i sktadowania materiatéw zgodnie z pkt 2 specyfikacji ogélne;.

23. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu zgodnie z pkt 3 specyfikacji ogdlne;.
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24. Wymagania dotyczace transportu

25.

Wymagania dotyczace transportu zgodnie z pkt 4 specyfikacji ogdlne;j.
Wymagania dotyczace wykonania robé6t budowlanych

Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie z Ustawg Prawo budowlane oraz
aktami wykonawczymi — normami przywotanymi w pkt 20 niniejszej specyfikacji.

Mury nalezy wykonywa¢ warstwami z zachowaniem prawidtlowego wigzania i o grubosci
spoin, do pionu i sznura z zachowaniem zgodno$ci z rysunkiem co do odsadzek,
wyskokow, otworéw itp. Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich
dtugosci. W miejscu potaczenia muréw wykonanych niejednoczesnie nalezy stosowac
strzgpia zaze¢bione koncowe. Bloczki uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne
od kurzu. Wngki i bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac jednocze$nie ze wznoszeniem
muréw.

26. Kontrola jakosci robot

26.1. Program zapewnienia jakoSci
Zgodnie z pkt. 6.1 specyfikacji ogdlne;j.

26.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét
Zgodnie z pkt. 6.2 specyfikacji ogélnej.

26.3. Badania i pomiary
Badania i pomiary zgodnie z pkt. 6.3 specyfikacji ogélnej.

26.4. Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora
Zgodnie z pkt. 6.4 specyfikacji ogdlne;j.

27. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

28.

29.

30.

Obmiar rob6t zgodnie z pkt 7 specyfikacji ogélnej. Jednostka miary jest 1 m2,

Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Sposéb rozliczenia rob6t tymczasowych 1 prac towarzyszacych zgodnie z pkt 8
specyfikacji ogdlne;j.

Sposéb odbioru robot

Przyjecia robdt nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami 1 art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.

Normy i przepisy zwigzane

PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

PN-97/B-30003 Cement murarski 15.

PN-86/B-30020 Wapno.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-80/B-06259 Beton komérkowy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST4 — 45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej

31. Czesc¢ ogolna

31.1.

31.2.

31.3.

31.4.

31.5.

31.6.

31.7.

31.8.

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
robot w zakresie stolarki budowlanej w budynku Collegium Novum przy ul. Nowy
Swiat 4a, 62-800 Kalisz.

ZaKres robét budowlanych

Zakres rob6t dotyczy:

45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
Zakres rob6t budowlanych:

1y

2)

3)

Demontaz istniejacej witryny szklanej oraz istniejacych drzwi. Projektowana
witryna aluminiowa z przeszkleniem spetniajgca klas¢ odpornosci ogniowej
EI 60 z drzwiami pozarowymi i dymoszczelnymi EIS 30 z samozamykaczem
(D1). Wymiary witryny 330 x 332 cm — w tym drzwi dwuskrzydtowe
o wymiarach (90+50)x200 cm.

Demontaz istniejgcej witryny szklanej oraz istniejacych drzwi. Projektowana
witryna aluminiowa z przeszkleniem spetniajgca klas¢ odpornosci ogniowej
EI 60 z drzwiami pozarowymi i dymoszczelnymi EIS 30 z samozamykaczem
(D2). Wymiary witryny 332 x 342 cm - w tym drzwi dwuskrzydtowe
o wymiarach (90+50)x200 cm.

Demontaz istniejacej witryny szklanej oraz istniejacych drzwi. Projektowana
witryna aluminiowa z przeszkleniem spetniajgca klas¢ odpornosci ogniowej
EI 60 z drzwiami pozarowymi i dymoszczelnymi EIS 30 z samozamykaczem
(D3). Wymiary witryny 335 x 322 cm — w tym drzwi dwuskrzydtowe
o wymiarach (90+50)x200 cm.

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robé6t tymczasowych
Prace towarzyszace i1 roboty tymczasowe opisane w pkt 1.4 specyfikacji ogdlnej.

Organizacja rob6t budowlanych
Organizacja rob6ot budowlanych zgodnie z pkt 1.5 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie 0sob trzecich
Zabezpieczenie 0s6b trzecich zgodnie z pkt 1.6 specyfikacji ogélne;.

Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji
ruchu)
Zabezpieczenie terenu budowy zgodnie z pkt 1.7 specyfikacji ogdlne;.

Ochrona srodowiska
Ochrona srodowiska 1 ochrona przeciwpozarowa zgodnie z pkt 1.8 specyfikacji
og0lne;j.

Warunki bezpieczenstwa pracy
Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z pkt 1.9 specyfikacji ogdlne;.
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31.9. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Zaplecze pracy zorganizowane dla potrzeb wykonawcy zgodnie z pkt 1.10
specyfikacji ogdlne;j.

31.10. Nazwy i kody robot budowlanych (grup robét, klas robét, kategorii robot)
45421000-4 Roboty w zakresie stolarki budowlanej
32. Materialy

Sposéb przechowywania i sktadowania materiatéw zgodnie z pkt 2 specyfikacji ogélnej.

33. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu zgodnie z pkt 3 specyfikacji ogdlne;.

34. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu zgodnie z pkt 4 specyfikacji ogdlne;j.

35. Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych
Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie z Ustawg Prawo budowlane oraz
aktami wykonawczymi — normami przywotanymi w pkt 30 niniejszej specyfikacji.
Wykonczenie o$ciezy wewnetrznych: Wykona¢ tynk o$ciezy oraz gladzie gipsowe.
Naroza zabezpieczy¢ katownikami siatkowymi.
Malowanie farbg emulsyjng w kolorze $cian pomieszczen dwukrotnie. Przed malowaniem
wykona¢ gruntowanie.

36. Kontrola jakosci robot

36.1. Program zapewnienia jakosci
Zgodnie z pkt. 6.1 specyfikacji ogdlne;j.

36.2. Zasady kontroli jakos$ci robét
Zgodnie z pkt. 6.2 specyfikacji ogélnej.

36.3. Badania i pomiary
Badania i pomiary zgodnie z pkt. 6.3 specyfikacji ogdlne;j.

36.4. Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora
Zgodnie z pkt. 6.4 specyfikacji ogdlne;j.

37. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Obmiar robét zgodnie z pkt 7 specyfikacji ogélnej. Jednostka miary jest 1 m?.

38. Sposéb rozliczenia roboét tymczasowych i prac towarzyszacych
Sposéb rozliczenia robdt tymczasowych i1 prac towarzyszacych zgodnie z pkt 8
specyfikacji ogdlne;j.

39. Sposéb odbioru robot

Przyjecia robdt nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami 1 art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.

40. Normy i przepisy zwigzane
PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana — Okna i drzwi — Terminologia.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
STS - 45410000-4 Tynkowanie

41.  Czesé ogolna

41.1.

41.2.

41.3.

41.4.

41.5.

41.6.

41.7.

41.8.

41.9.

41.10.

Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
rob6t w zakresie tynkowania w budynku Collegium Novum przy ul. Nowy Swiat 4a,
62-800 Kalisz.

ZaKres robét budowlanych

Zakres robot dotyczy:

45410000-4 Tynkowanie

Zakres robot budowlanych obejmuje: tynkowanie osciezy drzwiowych oraz
tynkowanie bruzd instalacyjnych.

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt 1.4 specyfikacji ogdlne;j.

Organizacja rob6t budowlanych
Organizacja robét budowlanych zgodnie z pkt 1.5 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie 0séb trzecich
Zabezpieczenie 0séb trzecich zgodnie z pkt 1.6 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji
ruchu)
Zabezpieczenie terenu budowy zgodnie z pkt 1.7 specyfikacji ogdlne;.

Ochrona $rodowiska
Ochrona $rodowiska i ochrona przeciwpozarowa zgodnie z pkt 1.8 specyfikacji
ogolne;j.

Warunki bezpieczenstwa pracy
Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z pkt 1.9 specyfikacji ogdlne;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Zaplecze pracy zorganizowane dla potrzeb wykonawcy zgodnie z pkt 1.10
specyfikacji ogdlne;j.

Nazwy i kody robét budowlanych (grup roboét, klas robét, kategorii robot)
45410000-4 Tynkowanie

42. Materialy

Sposéb przechowywania i sktadowania materiatéw zgodnie z pkt 2 specyfikacji ogélnej.

43. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu zgodnie z pkt 3 specyfikacji ogdlne;.

44. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu zgodnie z pkt 4 specyfikacji ogdlne;j.
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45. Wymagania dotyczace wykonania rob6t budowlanych
Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie z Ustawg Prawo budowlane oraz
aktami wykonawczymi — normami przywotanymi w pkt 60 niniejszej specyfikacji.

46. Kontrola jakos$ci robot

46.1. Program zapewnienia jako$ci
Zgodnie z pkt. 6.1 specyfikacji ogdlne;j.

46.2. Zasady kontroli jako$ci roboét
Zgodnie z pkt. 6.2 specyfikacji og6lnej.

46.3. Badania i pomiary
Badania i pomiary zgodnie z pkt. 6.3 specyfikacji ogélnej.

46.4. Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora
Zgodnie z pkt. 6.4 specyfikacji ogdlne;j.

47. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Obmiar rob6t zgodnie z pkt 7 specyfikacji ogélnej. Jednostka miary jest 1 m2,

48. Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Sposéb rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych zgodnie z pkt 8
specyfikacji ogdlnej.

49. Sposéb odbioru roboét
Przyjecia robdt nalezy dokonywa¢ zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.

50. Normy i przepisy zwiazane
PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

PN-B-30020:1999 Wapno.
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST6 — 45442100-8 Roboty malarskie

51. Czes¢ ogdlna

51.1.

51.2.

51.3.

51.4.

51.5.

51.6.

51.7.

51.8.

51.9.

51.10.

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
rob6t w zakresie rob6t malarskich w budynku Collegium Novum przy ul. Nowy
Swiat 4a, 62-800 Kalisz.

ZaKres robét budowlanych

Zakres rob6t dotyczy:

45442100-8 Roboty malarskie

Zakres rob6t budowlanych obejmuje: malowanie obszaréw tynkowanych.

Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w pkt 1.4 specyfikacji ogdlne;j.

Organizacja robét budowlanych
Organizacja robot budowlanych zgodnie z pkt 1.5 specyfikacji ogdlne;.

Zabezpieczenie 0séb trzecich
Zabezpieczenie 0s6b trzecich zgodnie z pkt 1.6 specyfikacji ogélne;.

Zabezpieczenie terenu budowy (ogrodzenia, zabezpieczenie organizacji
ruchu)
Zabezpieczenie terenu budowy zgodnie z pkt 1.7 specyfikacji ogdlne;.

Ochrona srodowiska
Ochrona srodowiska 1 ochrona przeciwpozarowa zgodnie z pkt 1.8 specyfikacji
og0lne;j.

Warunki bezpieczenstwa pracy
Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zgodnie z pkt 1.9 specyfikacji ogélne;.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Zaplecze pracy zorganizowane dla potrzeb wykonawcy zgodnie z pkt 1.10
specyfikacji ogdlne;j.

Nazwy i kody robét budowlanych (grup roboét, klas robét, kategorii robot)
45442100-8 Roboty malarskie

52. Materialy
Sposoéb przechowywania i sktadowania materiatéw zgodnie z pkt 2 specyfikacji ogdlnej.

53. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu zgodnie z pkt 3 specyfikacji ogdlne;.

54. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu zgodnie z pkt 4 specyfikacji ogdlne;j.
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55. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

Roboty budowlane powinny by¢ wykonane zgodnie z Ustawa Prawo budowlane oraz
aktami wykonawczymi — normami przywolanymi w pkt 70 niniejszej specyfikacji.
Roboty malarskie wewnatrz budynkéw powinny by¢ wykonywane po wyschnieciu
tynkéw. Przy wykonywaniu rob6t malarskich wewnatrz budynkéw nie powinna
wystepowac zbyt wysoka temperatura pow. 30 °C oraz przeciaggi. Do naktadania powtoki
malarskiej najkorzystniejsze sg temperatury 12+18 °C. Podczas malowania wewnatrz
pomieszczen okna powinny by¢ zamknigte, a nawietrznie malowanych powierzchni
cieptym powietrzem od urzadzen grzewczych lub od przewodéw wentylacyjnych jest
niedopuszczalne. W temperaturze ponizej +5 °C nie nalezy wykonywac robdt malarskich.
Zbyt niska temperatura podioza moze spowodowac¢ spekanie powtoki. Powierzchnie
tynkéw powinny by¢ odpowiednio przygotowane, a wszelkie ubytki powinny byc¢
wyreperowane z wyprzedzeniem 14 dniowym. Powierzchnie podiozy przewidzianych do
malowania powinny by¢ gladkie, réwne, wszelkie wystepy od lica powierzchni nalezy
sku¢, usung¢ lub zeszlifowaé. Podloza powinny by¢ dostatecznie mocne, niepylace,
niekruszace si¢, bez widocznych rys, spekan i rozwarstwien, czyste i suche. Wilgotno$¢
powierzchni tynkowanych przewidzianych pod malowanie farbami emulsyjnymi powinna
by¢ nie wigksza niz 4% masy, a farbami syntetycznymi nie wigksza niz 3% masy. Przed
malowaniem podtoze nalezy zagruntowa¢ odpowiednio do zastosowanej farby. Wewnatrz
budynkéw pierwsze malowanie Scian mozna wykonywac po calkowitym zakonczeniu
robot poprzedzajacych tj. po ukonczeniu robdt instalacyjnych, wykonaniu podiozy,
osadzeniu okien i drzwi. Drugie malowanie nalezy wykona¢ po wykonaniu bialego
montazu i wyposazenia, ulozeniu posadzek i zawieszeniu sufitéw podwieszonych.
Pomieszczenia po wymalowaniu nalezy wietrzy¢ 1-2 dni. Przy malowaniu i lakierowaniu
sprawdzi¢, czy sg wymagane srodki ochrony skory i drég oddechowych.

56. Kontrola jakosci roboét

56.1. Program zapewnienia jakoSci
Zgodnie z pkt. 6.1 specyfikacji ogdlne;j.

56.2. Zasady kontroli jakosci robét
Zgodnie z pkt. 6.2 specyfikacji ogélne;.

56.3. Badania i pomiary
Badania i pomiary zgodnie z pkt. 6.3 specyfikacji ogdlne;j.

56.4. Badania prowadzone przez przedstawiciela inwestora
Zgodnie z pkt. 6.4 specyfikacji ogdlne;j.

57. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
Obmiar robét zgodnie z pkt 7 specyfikacji ogélnej. Jednostka miary jest 1 m?.

58. Sposdb rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych
Sposéb rozliczenia robdét tymczasowych i prac towarzyszacych zgodnie z pkt 8
specyfikacji ogdlne;j.

59. Sposob odbioru robét
Przyjecia robdt nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami 1 art. 54-56 ustawy
,,Prawo Budowlane”.
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60. Normy i przepisy zwigzane
PN/B- 10107 Badanie wytrzymalo$ci na odrywanie
PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach

bezwodnych.
PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi

farbami
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