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OPIS TECHNICZNY DO PROJEKTU 

 STAŁEJ ORGANIZACJI RUCHU  
 
 

1. Podstawa opracowania i materiały wej ściowe 

 

� Umowa nr ZP/1/74A/2019 z dnia 19.07.2019 roku pomiędzy Gminą 
Szemud, a firmą AMPIS PROJEKT Sp. z o.o. Sp. k.; 

� Mapa do celów projektowych wykonana przez uprawnionego geodetę 
Piotra Rogińskiego; 

� Ustawa Prawo budowlane; 

� Ustawa o drogach publicznych; 

� Ustawa o szczególnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji 
w zakresie dróg publicznych; 

� Rozporządzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie 
warunków technicznych, jakim powinny odpowiadać drogi publiczne i ich 
usytuowanie; 

� Rozporządzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegółowych 
warunków zarządzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru 
nad tym zarządzaniem; 

� Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. wraz z 
załącznikami nr 1 – 4 (Dz. U. Nr 220, poz. 2181). Szczegółowe warunki 
techniczne dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń 
bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach.  

� Aktualne Prawo o ruchu drogowym. 

 

2. Zakres opracowania.  

Zakres opracowania obejmuje rozbudowę ulic: Spacerowej i Szkolnej w 
Szemudzie. W ramach przedsięwzięcia rozbudowane zostaną istniejące ulice 
Szkolna i Spacerowa (część odcinka o roboczej nazwie Spacerowa 1 i cała 
Spacerowa 2) oraz zostaną wybudowane zupełnie nowe drogi ( część odcinka 
Spacerowa 1 i Spacerowa 3). 

 

 

3. Charakterystyka ruchu 

   Przedmiotowy układ drogowy dotyczy ulic gminnych w miejscowości Szemud 
gdzie dominującym jest ruch lokalny. 
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 Objęty opracowaniem odcinek ul. Szkolnej prowadzi ruch dojazdowy do 
nieruchomości zlokalizowanych w tej części miejscowości. Ulice Spacerowa 1, 
Spacerowa 2m, Spacerowa 3, są w przeważającej części nowymi drogami. 
Szczególnie ważny wpływ na warunki ruchowe będzie miała realizacja połączenia 
ulicy Szkolnej i Spacerowej 2 za pomocą ulicy Spacerowa 1. Nowy układ będzie 
stanowił alternatywę dla drogi wojewódzkiej (ul. Wejherowska) i pozwoli na 
komunikację w tym rejonie bez obciążania ruchem lokalnym drogi wojewódzkiej. 
Dodatkowo mowe drogi umożliwią obsługę terenów przyległych. 

 Ruch rowerowy w obrębie projektowanego układu nie był mierzony. Brak 
również jakiejkolwiek infrastruktury dla rowerzystów. 

 Ruch pieszy w obrębie projektowanego układu nie był mierzony. Piesi będą 
mają do dyspozycji układ chodników, które zapewnią wygodną komunikację.  

 

4. Istniej ąca organizacja ruchu. 

 W stanie istniejącym, na analizowanym odcinku występuje oznakowanie 
pionowe. Inwentaryzację istniejącego oznakowania wykonano w grudniu 2020r. i 
pokazano na rysunkach nr SOR.2.1 oraz SOR.2.2. 

 

5. Projektowana organizacja ruchu. 
Projekt docelowej organizacji ruchu wykonano zgodnie Rozporządzeniem 

Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegółowych warunków 
technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń bezpieczeństwa 
ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220, poz. 2181) 
wraz z załącznikami z dnia 23.12.2003r. oraz zgodnie z aktualnym prawem o ruchu 
drogowym. 

Z uwagi na istotne zmiany w geometrii układu drogowego, zaistniała 
konieczność całkowitej zmiany sposobu organizacji ruchu na rozpatrywanym 
odcinku. 

Szczegółowe rozwiązania dotyczące nowej stałej organizacji ruchu 
przedstawiono na rysunkach nr SOR.3.1 oraz SOR.3.2. 

 
 

5.1. Rozwi ązanie sytuacyjne. 
 
Rozwiązanie zakłada rozbudowanie istniejących odcinków ulicy Spacerowej i 

budowę nowych odcinków łączących istniejące ulice ze sobą. Dzięki temu powstaje 
alternatywny, dla głównej ulicy – Wejherowskiej, układ uliczny, umożliwiający 
komunikację wewnątrz miejscowości Szemud. Dzięki przejęciu części ruchu 
lokalnego oraz dodatkowemu wprowadzeniu wielu elementów uspokojenia ruchu 
takich jak: wyniesienia przejść dla pieszych, doświetlenie przejść dla pieszych, 
poszerzenie i budowa nowych chodników, nowy układ wpłynie na znaczną poprawę 
bezpieczeństwa ruchu drogowego w Szemudzie.  

Dodatkowo rozbudowie ulegnie odcinek ulicy Szkolnej. Zaprojektowane 
rozwiązanie porządkuje pas drogowy, tworząc spójny, bezpieczny i czytelny układ 
drogowy.  
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Przy odcinku Spacerowa 2 zaprojektowano parking dla samochodów 
osobowych, umożliwiający zaparkowanie 12 pojazdów. W tym 1 miejsce spełniające 
wymogi dla samochodów osób niepełnosprawnych. 

Przy odcinku Spacerowa 3 zaprojektowano parking dla samochodów 
osobowych, umożliwiający zaparkowanie 45 pojazdów. W tym 3 miejsca spełniające 
wymogi dla samochodów osób niepełnosprawnych.  
 

 
  

5.2. Oznakowanie. 

W projekcie przyjęto na jezdni oznakowanie poziome białe.  Na rysunku 
organizacji ruchu pokazano oznakowanie poziome wraz z opisem nazwy linii 
i długością.  

Przyjęto tablice znaków drogowych pionowych, stalowe, ocynkowane z ramką, 
pokryte folią odblaskową II typu, wielkość tablic – średnie, małe i mini. 

Na rysunkach wskazano, które znaki istniejącej organizacji ruchu przewiduje się 
do usunięcia albo przestawienia. 

Szczególną uwagę należy zwrócić na ustawienie znaków, które powinno 
odpowiadać szczegółowym warunkom technicznym określonym w Załączniku nr 1 do 
Rozporządzenia w sprawie znaków i sygnałów. 

 

6. Przewidywany termin wprowadzenia nowej stałej or ganizacji ruchu.  

Projektowaną organizację ruchu planuje się wprowadzić w czerwcu 2023r. 
 
 
 
 

Sporządził: 
 
 
 

mgr in ż. Paweł Nowak 
upr. nr POM/0138/POOD/05  
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- proj. bariera stalowa N2 W4/2m z elementami odblaskowymi

- proj. bariera rurowa typu U-11a (szczebielinkowa)

- proj. bariera rurowa typu U-12a (z poprzeczką)

- proj. ogrodzenie z siatki stalowej na podmurówce

- proj. ogrodzenie odtworzone w technologii istniejącego ogrodzenia

- istn. ogrodzenie do likwidacji

- słupek projektowany (nowy do postawienia)

- projektowane oznakowanie poziome

- projektowane oznakowanie pionowe

- istniejące oznakowanie pionowe

UWAGA:

Należy zastosować tarcze znaków pokryte folią

odblaskową  II typu.

Wielkość znaków projektowanych nie opisanych dodatkowo - mała.
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- proj. bariera stalowa N2 W4/2m z elementami odblaskowymi

- proj. bariera rurowa typu U-11a (szczebielinkowa)

- proj. bariera rurowa typu U-12a (z poprzeczką)

- proj. ogrodzenie z siatki stalowej na podmurówce

- proj. ogrodzenie odtworzone w technologii istniejącego ogrodzenia

- istn. ogrodzenie do likwidacji

- słupek projektowany (nowy do postawienia)

- projektowane oznakowanie poziome

- projektowane oznakowanie pionowe

- istniejące oznakowanie pionowe

UWAGA:

Należy zastosować tarcze znaków pokryte folią

odblaskową  II typu.

Wielkość znaków projektowanych nie opisanych dodatkowo - mała.

Wielkości znaków inne niż małe oznaczono w następujący sposób:

(s) - średnia

(mi) - mini

OZNACZENIA:

D-6

- przestawienie istniejącego znaku

- słupek istniejący

D-6

UKŁAD ARKUSZY:
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Rozbudowa ulic Spacerowej i Szkolnej w Szemudzie

STAŁA ORGANIZACJA RUCHU - Arkusz 2

Skala: 1:500Data: 01.2022

Projektant:

Faza opracowania: Projekt stałej organizacji ruchu
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mgr inż. Paweł Nowak
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