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1.Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem wzmocnienia podfoza
metodg wymiany gruntu ,na sucho” i ,na mokro” w zwigzku z budowg tymczasowej drogi objazdowej dla
odcinka DW Watcz — Oborniki od km 30+670 do km 30+850 bedacego w stanie awaryjnym.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
i odbiorem:
e wymiany stabonosnego podtoza gruntowego nasypu drogowego na nasyp budowlany
klasyczng metodg — ,na sucho”
e wymiany stabono$nego podtoza gruntowego nasypu drogowego na nasyp budowlany metodg —
,na mokro” (kopanie z bagrowaniem)

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wzmocnienie podtoza - trwate nadanie podtozu gruntowemu wtasciwosci zwiekszajacych jego
nosno$¢ oraz zmniejszajacych odksztatcalno$e.

1.4.2. Wzmocnienie podioza metoda zageszczenia powierzchniowego - metoda wzmacniania
gruntu przy uzyciu ciezkich walcow stalowych.

1.4.3. Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z normami i Specyfikacjq
Techniczng Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" [1].

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$c¢

z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera. Ogdine wymagania dotyczace robot
podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2. Wyroby budowlane i materiaty
2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw i wyrobow budowlanych

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow i wyrobdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania ogolne” [1].

2.2. Materiaty i wyroby budowlane do wykonania wymiany gruntu gruntéw
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2.2.1.  Zgodno$¢ materiatéw i wyrobow z dokumentacia projektowa.
Materiaty i wyroby budowlane do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

2.2.2. Stosowane materiaty i wyroby budowlane
Grunty sypkie zastosowane do wymiany gruntu ,na sucho” (np. piasek $Sredni, piasek gruby lub
pospdtka) powinny spetnia¢ wymagania, dotyczace uziamienia.
Wskaznik réznoziarnistosci U >3,0.
Grunty sypkie zastosowane do wymiany gruntu ,na mokro” (np. piasek $redni, piasek gruby lub
pospdtka) powinny spetnia¢ wymagania, dotyczace uziamienia.
Wskaznik rdznoziarnistosci U >3,0. Nie nalezy stosowa¢ gruntow o zawartodci czeSci
organicznych lom > 2% oraz 0 maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu < 1,6g/cm3.

3. Sprzet

3.1. Ogdéine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne” [1].
3.2. Sprzet do wykonania robét ziemnych

Do wymiany gruntdw i zageszczenia powierzchniowego nalezy uzy¢ sprzetu mechanicznego do robét
ziemnych, zaakceptowanego przez Inzyniera i podanego w STWIORB D.02.03.01.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport gruntu

Wybér Srodkdw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu,
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajno$¢ Srodkow
transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu. Grunty sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami lub wyrobami i
nadmiernym zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1].

5.1 Zakres wykonania robot

Roboty obejmujg wykonanie wymiany podtoza w zakresie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa. Przed
przystapieniem do realizacji zasadniczych rob6t oraz w czasie ich wykonania Wykonawca powinien
dokona¢ wizji w terenie, w celu okre$lenia faktycznego obszaru i gtebokosSci zalegania gruntow
stabono$nych. W przypadku stwierdzenia konieczno$ci zmiany zakresu obszaru wzmocnienia
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przewidzianego w Dokumentacji Projektowej, Wykonawca przedtozy Inzynierowi do akceptacii
zamienny zakres robot.

5.2. Zasady wykonywania robét

Konstrukcja i sposob wykonania robdt powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIORB. W
przypadku braku wystarczajacych danych mozna korzysta¢é z ustalen podanych w niniejsze
specyfikacji.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, STWIORB lub wskazan
Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje terenu robdt,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz
ustalenia danych wysoko$ciowych,
— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drdg, ogrodzen, bloki skalne, kamienie,
itd.,
wykonac prace udostepniajace teren robot.
Do prac udostepniajacych teren rob6t mogq naleze¢: doprowadzenie drdég i wyréwnanie terenu.
Wykonawca okre$li sposob przygotowania terenu, ktory umozliwi w sposdb bezpieczny i zgodny z
projektem wykonanie robdt. Po umozZliwieniu wjazdu maszyn mozna przystapi¢ do makroniwelacii
terenu, w ramach ktdrej nalezy zapewni¢ sprawne odprowadzenie wdd powierzchniowych i gruntowych.
W przypadkach niezbednych, nalezy przewidzie¢ wczeéniejsze osuszenie lub odwodnienie terenu.
Zaleca si¢ korzystanie z ustalen STWIORB D-01.01.01 w zakresie niezbednym do wykonania robét
przygotowawczych.

5.4. Opis rozwigzania projektowego

Wymiana gruntu musi zosta¢ poprzedzona usunigciem ,kozucha” torfu ,wzmocnionego” korzeniami
trzcin i innych roslin. Zaprojektowano posadowienie nasypu drogowego na podtozu gruntowym
wymienionym na nasyp budowlany. W rejonie ptytkiego zalegania gruntéw stabono$nych
zaprojektowano klasyczng wymiane gruntu ,na sucho” na nasyp budowlany, natomiast w rejonie
gfebszego zalegania gruntdw organicznych (ponizej lustra wody gruntowej) — wymiane ,na mokro”
metoda wybierania (bagrowanie), na nasyp z gruntu sypkiego.

Po wykonaniu wymiany gruntu i uformowaniu powierzchni roboczej, nalezy sprawdzi¢ skutecznos¢
wymiany i skuteczno$¢ zageszczenia gruntu, a nastepnie przystapi¢ do dalszych robét — wg odrebnych
opracowan projektowych.

5.5. Opis technologii i kolejnosci robot:

1. Wykarczowanie krzewdw, usuniecie kozucha torfowego, przero$nigtego korzeniami roslin.

2. Wymiana gruntéw organicznych na nasyp budowlany z gruntéw sypkich metoda na ,sucho”
wykonywany i zageszczany warstwami wg wymagan STWiORB D.02.03.01.

3. Wymiana gruntu metodg ,na mokro” poprzez bagrowanie, formowanie nasypéw z gruntdw sypkich
spycharka i zageszczanie z powierzchni nad woda.

4. Kontrola skuteczno$ci wymiany gruntu ,na mokro”.

5. Dalsze roboty wg STWIORB D.02.03.01.

Rodzaje gruntéw stabonosnych / organicznych do wymiany okreslono w projekcie wykonawczym
wzmocnienia podtoza i STWIORB D.02.01.01.
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6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" [1].
6.2. Sprawdzenie odwodnienia wykopow.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
e uzyska¢ zgode Inzyniera, dopuszczajacq grunt sypki do stosowania (ew. badania gruntu
wykonane przez dostawcow itp.),
e ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci gruntow przeznaczonych do wykonania robét,
okre$lone w pkcie 2.
e Wszystkie wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiardw Czgstotliwosc badar Wartosci dopuszczalne
1 | Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu robét z 1 raz Wg pktu 5.2. i
dokumentacjg projekiowg dokumentacji projektowej
2 | Sprawdzenie wykonania usunigcia przeszkéd 1 raz Wg pktu 5.2
3 | Skuteczno$¢ wymiany 1 raz na 450m2 Wg pktu 6.1.
4 | Zageszczanie kazdej warstwy wykonane; Kazda warstwa Wa pktu 6.2
metoda ,na sucho” gp -
5 |Zageszczenie wymiany ,na mokro” Kazda warstwa Wq pktu 6.2,

6.4. Badania kontrolne

W zakresie badan kontrolnych skuteczno$ci wymiany gruntu ,na sucho” przewiduije sie:
e Kontrolne sondowania dynamiczne (np. sondg DPL), przez cata migzszos¢ uformowanego
i zageszczonego gruntu. Sondowania nalezy wykona¢ w regularnej siatce 15 x 15, nie rzadziej
niz 1 sondowanie na 450 m2 wymiany.
e Stwierdzone badaniami (sondowaniami) zageszczenie gruntu musi by¢ nie nizsze niz: -
wskaznik zageszczenia Is = 0,97.

W zakresie badan kontrolnych skuteczno$ci wymiany gruntu ,na mokro” przewiduje sie:
e Kontrolne wiercenia penetracyjne, przez cata migzszo$¢ uformowanego nasypu. Wiercenia
nalezy wykona¢ w regularnej siatce 15 x 15, nie rzadziej niz 1 wiercenie na 450 m2 wymiany —
uformowanego nasypu.

W zakresie badan kontrolnych zageszczenia wymienionego gruntu przewiduje sie:

e Kontrolne sondowania dynamiczne (np. sondg DPL), przez cata migzszo$¢ uformowanego i
zageszczonego gruntu. Sondowania nalezy wykona¢ w regularnej siatce 15 x 15, nie rzadziej
niz 1 sondowanie na 450 m2 wymiany.

Stwierdzone badaniami (sondowaniami) zageszczenie gruntu musi by¢ nie nizsze niz: - wskaznik
zageszczenia Is = 0,95.
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7. Obmiar robot

7.1. Ogdine zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" [1].
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest m3 — dla wykonanej wymiany gruntu stabono$nego metodg ,na sucho” oraz ,na
mokro” na podstawie Dokumentacji Projektowe;.

8. Odbior robot

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania ogélne" [1].
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB

I wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancii
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania ogoine” [1].

10. Przepisy zwigzane

10.1. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych

(1] D.00.00.00 Wymagania ogdlne
2] D-01.02.02 Zdjecie warstwy ziemi urodzajne;
[3] D-02.03.01 Wykonanie nasypow
10.2. Normy
[4] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow
[5] PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
[6] BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
[7] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
[8] PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw - Cze$¢ 8: Ocena

zawartoSci drobnych czastek -- Badanie wskaznika piaskowego
[9] PKN-CEN ISO/TS Badania geotechniczne -- Badania laboratoryjne gruntéw - Czes¢ 12:
17892-12 Oznaczanie granic Atterberga

10.3. Inne dokumenty

[12] Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
[14] Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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