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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CZESC OGOLNA

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan dotyczacych wykonania i odbioru Robot,
ktore zostang wykonane w ramach budowy i wyposazenia placu zabaw.
Przedmiot zaméwienia okreslaja:

»  Przedmiar robot — zatacznik 1

= Specyfikacja elementow wyposazenia — zatacznik 2

=  Projekt placu zabaw — zatacznik 3
Zamowienie obejmuje wykonanie nastgpujacych robot: oczyszczenie, przygotowanie terenu,
wykonanie nawierzchni placu zabaw, dostawa i montaz urzadzen zabawowych oraz urzadzen
matej architektury (tawki, kosze, tablice informacyjne), zagospodarowanie terenow zieleni .

2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Oprécz samego wykonania robot sktadajacych sie na budowe placu zabaw, na Wykonawcy
spoczywac bedzie merytoryczna, formalna i finansowa odpowiedzialnos¢ za nastgpujace
prace:

2.1. Prace towarzyszace:
= usuwanie z terenu budowy wszelkich odpadow oraz zanieczyszczen
wynikajacych z procesu robot realizowanych przez Wykonawceg(Gospodarka
odpadami zwigzana z budowsa i funkcjonowaniem zaplecza powinna spetniaé
wymagania zawarte w ustawach z dnial3 wrzesnia 1996 r. o utrzymaniu

czystosci i porzadku w gminach(Dz. U. Nr 132 z 1996 r. poz. 622 z p6zniejszymi
zmianami),



» nadzorowanie robot wykonywanych przez inne przedsigbiorstwa w ramach
umowy o podwykonawstwie,

= zabezpieczenie robot do chwili ich odbioru lub ubezpieczenie od nadzwyczajnych
okolicznosci odpowiedzialnosci cywilne;j.

2.2. Roboty tymczasowe:

=  zabezpieczenie robot przed woda opadowa (materiaty, sprzet, urzadzenia,
narzedzia, skarpy wykopow, itd.) oraz specjalne dziatania zabezpieczajgce
przed szkodami na skutek warunkoéw atmosferycznych,

= ustawienie, utrzymanie i usuniecie urzadzen poza placem budowy w celu
realizacji transportu na rzecz budowy w warunkach komunikacji publicznej
oraz usuwanie ewentualnych szkdd powstatych wskutek tego transportu,

*  usuwanie przeszkod utrudniajacych wykonanie robot,

= wygrodzenie terenu prac budowlanych od dost¢pu 0sob postronnych.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Do wykonania robdot budowlanych mozna uzy¢ dowolnego sprzetu i maszyn. W przypadku
zabawek montaz bedzie wykonywany przez producenta lub jego autoryzowanego
przedstawiciela i on bedzie odpowiedzialny za dostarczenie odpowiedniego sprzetu.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zeby uniknaé
trwatych odksztatcen i dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie oraz zgodnie z przepisami
BHP i ruchu drogowego. Transport nie moze uszkodzi¢ materiatu roslinnego, rosliny musza
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi i przesuszeniem. Na terenie
inwestycji srodki transportu powinny mie¢ gabaryty umozliwiajace przemieszczanie si¢

bez uszkadzania koron drzew i krzewow oraz 0 cigzarze nie powodujacym nadmiernego
zageszczania gruntu (w rejonie stref korzeniowych) i uszkodzenia nawierzchni—do 5 ton.

5. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

jednostki obmiaru:
= korytowanie - m?im?®
= nawierzchnie — m?
= urzadzenia zabawowe i wyposazenie — Szt.
*  Rekultywacja terenow zielonych — m2

6. Odbior koncowy

Calos¢ robot odbiera komisja powotana przez Inwestora na zgloszenie Wykonawcy robot.
Odbiér dokonywany jest w oparciu o0 wymagania zapisane w dokumentacji projektowej i
przepisach zwigzanych. W sktad komisji wchodza przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.
Komisja ma obowiazek sprawdzenia m.in.:

= zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen;

= przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegolnych urzadzen,



= certyfikatow uprawniajacych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa,
atestow i deklaracji zgodnosci na zastosowane wyroby i urzadzenia,
=  posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujacych
wprowadzanie wyrobow do obrotu i stosowania w budownictwie,
= czy nastapito uporzadkowanie terenu realizacji zadania,
» czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczen mienia i
terenu w granicach placu budowy.
W trakcie odbioru koncowego sporzadzany jest protokot odbioru, ktory zawiera wszystkie
ustalenia komisji w trakcie odbioru. Pozytywny protokot odbioru, podpisany przez cztonkow
komisji stanowi podstawe do rozliczenia robot. Po sporzadzeniu i podpisaniu
bezusterkowego protokotu odbioru koncowego robot komisja dopuszcza przedmiotowy
teren do uzytkowania.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CZESC SZCZEGOLOWA

1. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW ZABAW - CPV
45.11.27.23-9 MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI -
CPV 45.22.38.00-4

Wszystkie elementy zabawowe musza odpowiadaé zalacznikom, zachowa¢ takie same
wzory, taka sama funkcjonalnos§¢, minimum takie wymiary minimum ta sama jakos¢
materialow jak w specyfikacji technicznej.

Urzadzenia zabawowe musza posiadaé certyfikaty na spelnianie normy PN-EN 1176.
Infrastruktura towarzyszaca typu lawki, kosze musi posiada¢ deklaracje zgodnosci z
norma PN-EN 1176.

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej Sa wymagania szczegétowe
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji.

2.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie robot zwigzanych z ksztattowaniem placow zabaw oraz montazem i
wznoszeniem gotowych konstrukcji.

2.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz za zgodnosé z SIWZ i



poleceniami Zamawiajacego .
2.6. Materialy

1. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.
2. Tablice informacyjne - wyrdob gotowy, fabrycznie wykonczony.

Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobow
Urzadzenia do zabawy musza spetnia¢ nastgpujace wymogi:

»=  podstawowe surowce uzyte do wykonywania zabawek: dab klejony, frezowany,
lakierowany, stal ocynkowana ogniowo malowana farbami akrylowymi, stal
nierdzewna, ptyta HDPE.

= zlgcza konstrukcji trwale odporne na czgste luzowanie si¢ (specjalna konstrukcja
srub i zabezpieczen)

= sprezyny do zabawek specjalnie do tego celu konstruowane i testowane,

= wszystkie sruby i wkrety przykryte gtadkimi, samo zatrzaskujacymi si¢
nasadkami
ochronnymi z odpornego na uderzenia i niepalnego tworzywa,

»  siatki i linki wykonane z materiatu uniemozliwiajacego przecigcie z zewngtrzna
ostona,

= czesci stalowe ocynkowane ogniowo, malowane proszkowo,

= czesci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanie stonca oraz niskich i wysokich
temperatur.

Wszystkie zastosowane przez Wykonawcg urzadzenia musza by¢ zgodne z opisanymi w
projekcie budowlanym pod wzgledem:
= gabarytow i konstrukcji (wielkos¢, rodzaj i liczba elementow sktadowych),
=  charakteru uzytkowego (tozsamos¢ funkciji),

= charakterystyki materiatowej (rodzaj i jakos¢ tworzywa),

»  parametrow technicznych ( np. trwatos¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),

»  parametrow bezpieczenstwa uzytkowania (nieurazowosé, nietoksycznosé, zasieg
strefy bezpieczenstwa, wysoko$ci upadkowej, itp.),

» wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elementow sktadowych).

Urzadzenia i zestawy zabawowe maja by¢ jak najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i
wielkoscig do przedstawionych w dokumentacji budowlanej. Zamawiajacy dopuszcza
rozwigzania rownowazne. Zamawiajacy uzna takie urzadzenia, ktore bgda spetniac te same
funkcje, co wymienione w projekcie budowlanymi bedg miaty zblizony wyglad.

2.7. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztatltowaniem placow zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu
sprzetu.

2.8. Transport
Materiaty na budowg placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami
transportu, zeby unikna¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i



ruchu drogowego.
2.9. Wykonanie robét

2.9.1. Zamontowanie elementow malej architektury

Lokalizacja urzadzen — zgodnie z projektem budowlanym.

Montaz — wykopanie dotkéw pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

2.10. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6dt z umowa pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

Wszystkie elementy wyposazenia placu zabaw musza posiadac¢ odpowiednie certyfikaty
bezpieczenstwa ich uzytkowania.

2.11. Obmiar robét.
Jednostkami obmiaru sa:
Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen.

2.12. Odbior robot
Odbioru robot dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot
z SIWZ i umowa.

2.13. Podstawa platnosci
Roboty rozliczane ryczattowo .

D-01.01.01
ROBOTY POMIAROWE
ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
pomiarowych i punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy oraz potozenia obiektow.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy i punktéw wysokos$ciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
€) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne - punkty osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt.



1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pregtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednicg od
0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- flaty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia plyty boiska i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
0Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6dlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne
punktow gtownych oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe;j realizacji robot naleza do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub
stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi boiska.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem plyty boiska obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzednej.



5.4. Odtworzenie osi

Tyczenie osi nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

O$ boiska powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtoéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 25 metrow.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéow wymienionych w pkt 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robot).

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Profilowanie
przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z obowiazujacymi przepisami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug
ogolnych zasad ojkreslonych w Instrukcjach i wytycznych GUGIK (od 1 do 7), zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowsg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie, lub ha (hektar) odtworzonej nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robdt zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedklada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi i punktow wysokosciowych,
— uzupehienie osi dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
—  zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza
chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi komunikacyjne od
teren6w nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:
—  obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
—  zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja

— obrzeze niskie - On,
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoscei i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych obrzeza dzieli si¢ na:
— gatunek 1 -G1,

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych 6x20x75 prostokatne.
2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
| +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow
powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ wartoéci podanych w tablicy

3.
Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
Dopuszczalna wielko$¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklgstos¢ lub wypuktos$¢ powierzchni i krawedzi w mm 2 3




Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne .

i uszkodzenia (Scieralne) niedopuszczalne

krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugos¢, mm, max 20 40
glebokos¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug rodzajow i
gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co najmnie;j:
grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$¢é minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom PN-B-11113 [6].
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w OST D-08.01.01 ,Krawezniki
betonowe” pkt 2.

3.SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprz¢tu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnieciu przez beton wytrzymatosci
minimum 0,7 wytrzymatos$ci projektowanej.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow
Transport pozostatych materiatéw podano w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku.
5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci
warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z
polewaniem wodg.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiattem (odlegloscia gornej powierzchni
obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku
1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypehione catkowicie na pelna glebokosc.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadno$cia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

materiatéw wymienionych w pkt 2.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do ustawienia betonowych
obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen
wystepujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci i glebokosci uszkodzen

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementdéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadno$cia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢
przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia do 1 mm.
Badania pozostalych materiatéw powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci okre§lone w normach podanych dla odpowiednich

6.3. Badania w czasie robét

a)
b)
c)

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:
koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ = 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,
niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé catkowite wypehienie badanej spoiny na petna glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykonane koryto,
wykonana podsypka.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

roz$cielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,
wypetnienie spoin,

obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,
wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

Normy
1. PN-B-06050
2. PN-B-06250
3. PN-B-06711
4. PN-B-10021
5. PN-B-11111
6. PN-B-11113
7. PN-B-19701
8. BN-80/6775-03/01
9. BN-80/6775-03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykty

Kruszywo mineralne. Piasek do betonoéw i zapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdow i torowisk tramwajowych. Wspo6lne wymagania i badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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