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SSD-00 ,
WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV-45000000-7 Wymagania Ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (D) sa wymagania
ogo6lne dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla
robdt objetych ogoélnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentow
rob6t drogowych 1 mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugo$¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostow tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowe;.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych odbiordw robdt, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcg i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wWyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng
jako$ci materiatbw oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu 1 czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do

nawierzchni.



1.4.21. Niweleta - wysokos$ciowe 1 geometryczne rozwinig¢cie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych 1 przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowacl teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - goérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie
1 przekroju podluznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczoélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sklada¢ si¢ z pelnej $ciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szeroko$¢ konstrukecyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla

poszczeg6lnych rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy



mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajagcego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng
cato§¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacja, przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$§¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreSlonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
Dokumentacje techniczna,
Kopig decyzji o pozwoleniu na budowe,
Komplet specyfikacji technicznych,
Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania rob6t do realizacji

przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa begdzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegdélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projektowa:

Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacj¢ wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane
Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca

opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego stanowig cze$¢ umowy, a
wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow
lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi§mie sg
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wazniejsze od wymiaroOw okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie
wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muszg wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu tolerancji. W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub
SST 1 wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw (jezdnie, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb
1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatlta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajagc w ten
sposob bezpieczenstwo pojazdow 1 pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci
w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory 1 inne wurzadzenia zabezpieczajace beda
akceptowane przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Fakt przystapienia do
rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego oraz przez umieszczenie, w
miejscach 1 ilo$ciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego,
tablic  informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Tablice informacyjne be¢da utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng kontraktows.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i1 begdzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porgcze, oswietlenie, sygnaly i1 znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych. W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla
ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposdb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio
oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajgcego. Fakt
przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora
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Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wiaczony w cene¢ kontraktowsq.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony s$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub dobr publicznych iinnych, a wynikajacych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny
wzglad na:
lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw 1 drog dojazdowych,
srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed,
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda
sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajaca brak szkodliwego oddzialywania tych
materialow na Srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a
po zakonczeniu robo6t ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materialow od
wlasciwych organdw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
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Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terendéw z
zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposob powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonawca a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
wlasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajacego ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamiat Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych
warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spelniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i1 bedzie
utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i1 zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie
kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywacé
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do
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momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposOb zwigzane z wykonywanymi robotami 1 bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprz¢tu, materialdow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem
rob6t 1 w sposob ciggly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wyniklte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego.

1.5.13. R6wnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i
przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty,
beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ dokltadnie opisane przez Wykonawce 1 przediozone Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w
wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opdznienia w robotach,
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i
Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy
zwigkszy¢ cene kontraktow3.

2. MATERIALY.
2.1. Zrédla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdw  przeznaczonych do  robdt, Wykonawca  przedstawi  Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do zatwierdzenia, szczeg6élowe informacje
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materialow. Zatwierdzenie partii materialdéw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze
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wszelkie materiaty z danego Zrddta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w
sposob ciagly spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materialow ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zZrodla wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia 1 selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacii,
organdw administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
spetnienie wymagan ilo§ciowych i1 jakoSciowych materiatow pochodzacych ze zrodet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robot.
Humus i1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdéw 1 miejsc pozyskania
materialdow miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce
1 rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z
wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda
wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Jesli Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materialéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z
jego nie przyjeciem, usunigciem i niezapltaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Jesli o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ po6zniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one

uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i
wlasciwoscei 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
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Zamawiajacego. Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiajacego lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

2.6. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materiatbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Probki materialdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bgda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materialdow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajacego bedzie przeprowadzat inspekcje wytwodrni, musza by¢ spelnione nastepujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego be¢dzie mial zapewniong wspodlprace i
pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie miat wolny dostep, w dowolnym
czasie, do tych czesSci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do
realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji 1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety
do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie 1 gotowos$ci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez
naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego o swoim
zamiarze wyboru 1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, nie moze by¢ poOznigj
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie
gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materialow. Liczba $§rodkow transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robot zgodnie
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z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowag. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy beda speilnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0§ 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoS$ci
wszystkich elementow robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostang, usuni¢te przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢
skutkiem btgedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadno§¢. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda
oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
SST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego uwzgledni wyniki badan materiatoéw 1 robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce w czasie okre§lonym przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci.

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego program zapewnienia jakosci. W programie
zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia jakosci
powinien zawierac:

a) czg$¢ 0golng opisujaca:
organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

sposOb zapewnienia bhp,

wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
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wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robot,

system (sposob i1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakos$cig wykonywanych

robot,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wtasnego

lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

sposob oraz form¢ gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw

mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji

Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

b) czegs¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

rodzaje i ilo$¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku

materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie

transportu,

sposob 1 procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek,

legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow,

wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

sposob postgpowania z materialami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robdt begdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby

osiggna¢ zatozong jakos¢ robot. Wykonawcea jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i
jako$ci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wilaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materialow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwos$cia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 SST Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich
czestotliwos¢ sg okre§lone w SST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one
tam okreslone, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje, =zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzegtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociaggniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatdéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materialdow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek.

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na  zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z  jednakowym = prawdopodobienstwem = wytypowane do  badan. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie  mie¢ zapewniong  mozliwo$¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Na zlecenie Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca  bedzie  przekazywa¢  Inspektorowi  Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego kopie raportoéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego jest uprawniony do dokonywania

kontroli, pobierania probek i badania materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a
Wykonawca i1 producent materialdow powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez mi¢dzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé
zgodno$¢ materialow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan
kontrolnych jak 1 wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego powinien pobiera¢ probki materiatéw i1 prowadzic¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego
oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i1 robot z
dokumentacja projektowa i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
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przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te
materialy, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznym okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma,

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 1 ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego. Jakiekolwiek materiaty, ktoére nie spelniaja
tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego 1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢é przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy 1 Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Do dziennika budowy
nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego programu
zapewnienia jakos$ci i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego,

- daty zarzadzenia wstrzymania robd6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
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- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do ustosunkowania
sie. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob
ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiarow.
Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,
orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te
stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokotly odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
lub ustnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
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Inspektora. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow.

Dhugosci 1 odleglo$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wlasciwe dla danych robot nie
wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni
przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6ot beda
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywa¢ to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robot.
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom

odbioru:

odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czgsciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego. Odbiodr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Jakos¢
1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego
na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST
1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego.
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8.4. Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Odbior ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikoéw
badan i1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja
projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robdt poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupekniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i1 ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢
wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

Szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy 1 ew.
uzupetniajace lub zamienne),

Recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1 ew.
PZJ,

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialdéw zgodnie z SST
iew. PZJ,

Opinig¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zalaczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t wiascicielom urzadzen,

Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. W

przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez
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komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupetniajacych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych
wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowe;j
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,
wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania Ogo6lne D-M-00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i1 wymagan ogdlnych
zawartych w D-M-00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazddéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
optaty/dzierzawy terenu,
przygotowanie terenu,
konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z

pézniejszymi zmianami).
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SSD-01
ROBOTY POMIAROWE

Kod CPV 45111200 -0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i
roboty ziemne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa nawierzchni utwardzonych i ich
punktami wysoko$ciowymi w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowane sa jako dokument przetargowy 1

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu tras pieszo — jezdnych oraz potozenia obiektow matej architektury.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:
Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktéw wysokos$ciowych,
Uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
Zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.
Szczegolowy zakres rzeczowy i ilosciowy prac wedlug przedmiardéw oraz

dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w

SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugo$¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m 1 dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dhugoéci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
Teodolity lub tachimetry,
Niwelatory,
Dalmierze,
Tyczki,
Laty,
Tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow.
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami

GUGIK (od 1 do 7). Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przejaé¢ od
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Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspohrzedne punktow gléwnych trasy oraz
reperow. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia
robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o
wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperow
roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Zze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie ro6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre§lajace w sposdb wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke
1 potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczeh powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidltowej
realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
W sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktow pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegltosé¢
pomiedzy punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy
reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z
wykonaniem trasy drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdluz trasy drogowe;j. O ile
brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztalttownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslaé z taka
doktadnoscia, aby Sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac
niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i1 jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne

dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
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panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnos$cia do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopoéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow i
wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ migdzy palikami nalezy
dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co najmnie;j
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie
przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedhug ogélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czgscig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robot.

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢gpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gldéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SSD-02
USUWANIE POWLOKI GLEBY

Kod CPV 45112200 -7 Usuwanie powloki gleby

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny w
ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu grubosci 10 cm, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY. Nie
wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu.
Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtornego uzycia nalezy stosowac:
Roéwniarki,
Spycharki,
Lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢

wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

27



4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od odlegtosci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 5.
Teren pod budowe ciagu pieszo-jezdnego oraz pod budowe miejsc parkingowych oraz innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i1 krzewow oraz do innych
czynnos$ci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera. Humus nalezy
zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania
robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubosé
warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac¢ reczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjac
z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy
humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
ST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystgepowania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnos$ci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadéw 1 bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gling lub
innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu.
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia humusu.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest w/w robot jest 1 mz2 warstwy humusu o okre$lonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCL
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSD 00 ,,Wymagania

Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena 1 m2 wykonania robot obejmuje:
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdhuz drogi lub odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystepuja.
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SSD-03
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA

TERENOW ZIELONYCH

Kod CPV 45112710 -5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenow zielonych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru zwigzanych z wycinkg oraz nasadzeniu zieleni wysokiej i
niskiej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
wykonanie oczyszczenia terenu z gruzu, odpadow i innych przeszkadd;
Wykonywanie nasadzen trawnikow;
Wykonywanie pielegnacji nasadzen
Plantowaniu i uporzadkowaniu terenow zielonych.
Szczegotowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiarow oraz

dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
specyfikacji ,,Wymagania Ogodlne”. zestawienie roslin projektowanych podano w Projekcie
technicznym.

2.2. Ziemia urodzajna.

Ziemia urodzajna, wolna od zanieczyszczen i chwastéw, o zawarto$ci substancji
organicznej minimum 3%.
Dane techniczne:
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Sktad granulometryczny:

Frakcja ilasta [d<0,002 mm)] 12-18 %
Frakcja pylasta [0,002 - 0,05 mm] 20-30%
Frakcja piaszczysta [0,05 — 2,0 mm)] 45-70%
Frakcja zwirowa i1 kamienista zawarto$¢ ponizej 5%
Sktad objetosciowy:

45% twardych czastek

25% wolnych przestrzeni do zmagazynowania wody
25% wolnych przestrzeni dla powietrza
Parametry fizyczne i chemiczne:

Ciezar objgtosciowy 1,3-1,6T/ms

Zawarto$¢ materii organicznej 2-5% w stosunku C:N ponizej 30:1
Odczyn ph 5,7-7,0

Zawarto$¢ mineratoéw na 100 g gleby N 25-50 mg

P205 10-29 mg

K 20-49 mg

Mg 10-15 mg

2.3. Mieszanka trawiasta.

Mieszanka trawiasta to poplonowa mieszanka jednoroczna, ktéora moze by¢
wysiewana z przeznaczeniem ko$nym oraz pastwiskowym. Dobor traw sktadowych pozwala
uzyska¢ swietny plon o wysokiej jako$ci w bardzo krotkim czasie. Mieszanka jest bardzo
odporna na porazenie chorobami.

Dane techniczne:

Kostrzewa czerwona 60%

Zycica trwata 20%

Wiechlina tagkowa 20%
3. SPRZET.

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do pielegnacji terenéw zielonych.
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac si¢

mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
glebogryzarek, bron do uprawy gleby,

watu kolczatki oraz watu gladkiego do zaktadania trawnikow,

kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,
sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.
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4.2. Transport materialow do nasadzen.

Materiat ro$linny mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu gwarantujacymi
ich ochron¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi i szkodliwym wplywem czynnikéw
atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 5.

5.2. Trawniki.
5.2.1. Zakladanie trawnikow.

Siew zaleca si¢ przeprowadzi¢ prace od kwietnia do wrze$nia, najkorzystniejsze
miesigce do siania to miesigce kwiecien i1 wrzesien. Sklad gatunkowy mieszanki
trawnikowych (trawnik miejski) 30 g/m: to kostrzewa czerwona 60%, zycica trwata 20%,
wiechlina tagkowa 20%. Podczas zakladania trawnikéw nalezy bazowac na ponizszych
wytycznych wykonawczych:

Oczys$ci¢ powierzchni¢ ze $mieci powierzchniowych;

Nastepnie nalezy usunaé warstwe wierzchnig do glebokosci 20cm, (w przypadku prac w
obrebie korzeni istniejacych drzew nalezy uzy¢ systemu Air Spade);

Przed wymiang warstwy nalezy usung¢ resztki zanieczyszczen (m.in. gruz, stare
korzenie itp.), spulchni¢ dno korytowania na gltgbokos¢ 10 cm;

Korytowanie wypetni¢ nowa ziemia (piaszczysta ewentualnie piaszczysto-gliniastg), pH
gleby powinno wynosi¢: 5,5 —6,5;

Po wykonaniu czynno$ci czyszczacych i wymianie gleby nalezy nada¢ przysztemu
trawnikowi poziom, ksztalt, ewentualne spadki oraz lekko zaggscic glebe;

Poziom trawnika powinien by¢ jak najbardziej mozliwie rowny z poziomem
otaczajacych go elementéw nawierzchni. W przypadku sasiedztwa z obsadzeniami,
zaleca si¢, aby powierzchnia trawnika byta wyzej od nich. Zapobiega to przesypywaniu
warstwy $ciotkujacej na trawnik;

Po uksztaltowaniu terenu i nadaniu mu odpowiedniego poziomu i zageszczeniu nalezy
wierzchnig warstwe (glebokosci) 2 cm wzruszy¢ grabiami,

Siew nalezy przeprowadzac si¢ mozliwie rownomiernie, metoda ,,na krzyz”, zaleca si¢
zastosowanie siewnika rzutowego;

Po wysiewie nalezy cato$¢ przegrabi¢ metoda ,,na krzyz”;

Zmieszanie nasion z trocinami lub perlitem dla zachowania rownomiernosci siewu;
Nastepnie nalezy uwatowac i podla¢ przyszly trawnik, unikajac silnego strumienia
wody, ktory moglby doprowadzi¢ do wyptukania i przemieszczenia nasion;

Caly teren nalezy przykry¢ bialg cienka wtokning (o gramaturze 17 g/m:), brzegi
wilokniny przymocowaé szpilkami lub obcigzy¢. Poprawia to warunki wzrostu, chroni
nasiona przed wyjadaniem przez ptaki i zwigksza efektywnos¢ kietkowania nasion;
Po zatozeniu trawnika nalezy przez minimum 1 tydzien podlewa¢ trawnik 2 razy
dziennie;

Po skietkowaniu trawnika nalezy zmniejszy¢ ilos¢ podlewania do 1 dziennie;

Po uwatowaniu skosi¢ trawnik na wys. 6 cm;

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.
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6.2. Kontrola trawnikow.
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okreslenia ilosci zanieczyszczen (w ms),
pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na odktad,
wymiany gleby jatowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubos$ci warstwy rozscielone;j
ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidlowego uwatowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
gestosci zasiewu nasion,
prawidtowej czgstotliwos$ci koszenia trawnikow 1 ich odchwaszczania,
okresOw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin"),

obecnosci gatunkow nie wysiewanych oraz chwastow.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow.

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jesli SST wlasciwe dla danych robot nie
wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w ms jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni
przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogoélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCL.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogdlne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN - R - 67026; 2002 Material szkotkarski. Sadzonki drzew i1 krzewow.
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SSD-04
PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni w
gruncie kat 1.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i definicjami podanymi w SSD 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY. Nie
wystepujg.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogodlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

Roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

Koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
Walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci

gruntu podioza.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podtoza, jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu
nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny

by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metréw. Rodzaj sprzetu,
a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty 1 do trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szerokos¢
nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o
matym zakresie. Sposoéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej 1 ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonaé zgodnie z
zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzZsze niz
projektowane rzedne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja
zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podloze na glebokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podioza nalezy stosowac
rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do
jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zagegszczenia podtoza (Is)

Strefa Korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:
Rodzaj cigzki i Ruch mniejszy od
bardzo ciezki cigzkiego

Gorna warstwa 0 1,00 1,00

grubosci 20 cm

Na glebokosci od 20 do

50 cm  od powierzchni

podtoza 1,00 0,97

W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg¢ zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny 1 wtérny modut odksztatcenia podtoza
wedlug norm. Stosunek wtdrnego i1 pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza¢ 2,2. Wilgotno$¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢é réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w
dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem
podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zageszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu
podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwos$¢ oraz zakres  badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych

1 zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardéw wykonanego koryta
1 wyprofilowanego podloza.

Wyszczegblnienie badan i | Minimalna czestotliwos¢ badan

pomiaro6w 1 pomiarow

Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km

Roéwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

Ré6wnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej
krawedziach dla autostrad
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1 drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Uksztattowanie  osi W co 25 m w osi jezdni i na jej
planie krawgdziach dla autostrad

1 drog ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Zageszezenie,  wilgotnosg w 2 punktach na dziennej
gruntu podtoza dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m

6.2.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podloza).
Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci

projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza).

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata
zgodnie z norma. Nierdéwnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg. Nierownosci nie
mogg przekracza¢ 20 mm

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z

dokumentacja projektowa z tolerancja = 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.
Réznice pomigdzy rzgdnymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
+ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza).

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg normy nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia
stosuje si¢ poréwnanie wartosci modulow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do
pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg nie powinna by¢ wigksza
od2,2.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co

najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i powtdrne zaggszczanie. Dodanie nowego materialu bez

spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
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Jednostka obmiarowa jest m: (metr kwadratowy) profilowanego podloza. Obmiar
robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czescig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSD 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 mz koryta obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podioza,
zageszczenie,
utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdwnos$ci nawierzchni planografem i
tata BN -77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczania gruntu.
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SSD-05
PODBUDOWA Z KRUSZYWA-

WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg 1 podbudowe
zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 1.4
oraz w ST dotyczacych poszczegodlnych rodzajéw podbudow z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo lamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakoéw albo ziaren zwiru wigkszych od 6 mm
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialow.
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2.3.1. Uziarnienie kruszywa.
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug normy powinna leze¢ migdzy

krzywymi granicznymi p6ol dobrego uziarnienia.

2.3.3. Woda.
Nalezy stosowa¢ wodg.

2.3.4. Kruszywo lamane.
Nalezy stosowa¢ kruszywo tamane zageszczane mechanicznie.
Dane techniczne:

Frakcja dolnej warstwy 0—63 mm

Frakcja gérnej warstwy 0—-31,5mm

Grubo$¢ gornej warstwy 3cm

Max zageszczanie mechaniczne warstwami ~ 10cm

Stopien zageszczenia podbudowy 1s=1,0

Wtorny modut odksztatcenia E2 => 140 N/mm>
3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogoélne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci
optymalnej,
walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4.

4.2. Transport materialow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed =zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nie przenikanie
drobnych czastek gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania
podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione
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w osi drogi 1 w rzgdach roéwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zage¢szczanie mieszanki.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubos¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowane;.
Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczaé 20 cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdéb zapewniajacy osiggnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej niz
jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong ilosciag wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931- 12 powinien
odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1,1 p. 11.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZzeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci okre§lone w
pkt. 2.3 niniejszej SST.
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6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Lp. Czestotliwo$¢ badan
Wyszczegdlnienie Maksymalna
badan Minimalna liczbal powierzchnia
badan na dziennej| podbudowy
dziatce roboczej przypadajaca na
jedno badanie
1. Uziarnienie
mieszanki 2 600
2. Wilgotnos¢
mieszanki
3. Zageszezenie Jedna probka na jednym zjezdzie
warstwy
4. Badanie wtasciwosci Dla kazdej warstwy kruszywa i przy kazdej
kruszywa zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki.
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okre$lone;j
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy.

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggnigcia wymaganego
wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug norm. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych i nie
rzadziej niz raz na 5000 mz, lub wedlug zalecen Inzyniera. Zaggszczenie podbudowy
stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu E2
do pierwotnego modulu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy

konstrukcyjnej podbudowy.
£<22

E1
6.3.5. Wlasciwosci kruszywa.
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w
pkt. 2.3.2. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy w obecnosci Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy.
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy

podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczego6lnienie badan i Minimalna czestotliwose
pomiarow pomiarow
1. Szeroko$¢ podbudowy 2 razy na zjezdzie
2. Rownos¢ podhuzna JwW.
3. Rownos¢ poprzeczna JW.
4. Spadki poprzeczne JwW.
5. Rze¢dne wysokosciowe w pkt. chartka zjazdu
6. Uksztatltowanie osi w planie | jw.
7. Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej
dziatlce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m>
Przed odbiorem: w 3
punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m>
8. Nosno$¢ podbudowy: raz na zjezdzie
- modut odksztatcenia
- ugiecie sprezyste

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy.

Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza
od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w
dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy.
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z norma.

Nierownos$ci

podbudowy nie moga przekracza¢: - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z

dokumentacja projektowa, z tolerancja £+ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.

Ré6znice

pomiedzy  rzednymi

wysoko$ciowymi

podbudowy i

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm
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6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza.
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o

wiecej niz+ 5 cm

6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podloza.
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.4.8. Nos$nos¢ podbudowy.
modut odksztatcenia wg normy powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy.

Wymagane cechy podbudowy

Minimalny moduf

Podbudowa z | Wskaznik zaggszczenia | Maksymalne ugiecie odksztatlcenia  mierzony

kruszywa 0| Is nie mniejszy niz sprezyste pod kolem, | ptyta o $rednicy 30 cm,

wskazniku mm MPa

Wnos nig

mniejszym od od

niz % 40 kN 50 kN pierwszego | drugiego
obcigzenia | obcigzenia
Ei E

60 1,00 1,40 1,60 60 120

80 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$é
podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednia glebokos$¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupetnione
nowym materialem o odpowiednich wlasciwo$ciach, wyrdwnane 1 ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar i ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli no$nos$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SS D 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest mz (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie. Obmiar robdt zwigzanych z
wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SSD 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogdlne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziaren
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci PN-
B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda
bromowg
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los
Angeles
PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
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PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z thucznia kamiennego
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych
BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika

piaskowego BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SSD-06
ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI

Kod CPV 45233200 - 1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy nawierzchni
utwardzonej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nastgpujacych prac:
Demontaz fragmentu istniejacych barierek znajdujacych si¢ przy istniejacym chodniku
oraz wykonanie w ich miejscu nowych barierek;
Wykonanie renowacji cze$ci istniejacych barierek znajdujacych sie przy istniejagcym
chodniku;
Remont istniejgcej nawierzchni z plyt betonowych polegajacy na utozeniu na ptytach
warstwy podsypki piaskowo — cementowej o gr. 3cm, a nastepnie utozeniu na nich kostki
brukowej;
Remont istniejgcej nawierzchni z kostki brukowej polegajacy na ponownym utozeniu w
tym miejscu kostki brukowej;
Wykonanie opaski zwirowej;
Szczegotowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwy S$cieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu nie
zbrojonego nie barwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy
si¢ ksztattem, ktoéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina — odstep pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypelniony
okreslonymi materialami wypetniajacymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna — odstep dzielagcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztatlcen temperaturowych, wypetiony okreslonymi materiatami
wypetniajacymi.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami i z definicjami podanymi w SSD 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

47



1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 2.

Nawierzchnie wykona¢ z kostki brukowej grubosci 6¢cm. Kostka brukowa powinna
spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

— wytrzymato$¢ na $ciskanie min. 60 Mpa

— nasigkliwos$¢ <5%

— $cieralno$¢ tarcza Boehma: 4mm

— kolor: szary

2.2. Nawierzchnie.
2.2.1. Kostka betonowa.

Prefabrykowane betonowe kostki brukowe oraz elementy uzupelniajace przeznaczone
sa do pokrycia nawierzchni zewnetrznych i wewnetrznych oraz jako elementy pokrycia

dachowego.

Dane techniczne:
Grubos¢ kostki 60 mm
Min wytrzymatos$¢ na $ciskanie 60 Mpa
Nasigkliwos¢ <5%
Scieralno$¢ tarcza Boechma 4mm
Kolor szary

2.3. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom.

Betonowa kostka betonowa powinna posiada¢ aprobate techniczna, wydang przez
uprawniong jednostk¢ (Instytut Badawczy Drog 1 Mostow). Betonowa kostka brukowa
powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w przypadku
braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okreslone przez odpowiednie
procedury badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:

ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z
dopuszczalnymi odchytkami od wymiaréw: (dtugo$¢ i szerokos¢ = 3,0 mm, grubos¢ 5,0
mm),
wytrzymalo$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz 50 MPa, dla klasy ,,50”,
mrozoodporno$¢: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zamrazania i rozmrazania metoda zwykta, powinny by¢ spetnione
jednoczesnie nastepujace warunki:
- probki nie powinny wykazywac pekniec i zarysowan powierzchni licowych,
- taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikéw 1 krawedzi, odpryskow
kruszywa itp. nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,
- obnizenie wytrzymalo$ci na §ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie powinno
by¢ wigksze niz 20%,
nasigkliwo$¢, nie powinna przekraczaé 5%,
$cieralno$¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okres§lona stratg wysokos$ci, nie powinna
przekraczaé warto$ci 3,5 mm, dla klasy ,,50”,
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szorstko$¢, okreslona wskaznikiem szorstko$ci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gornej, sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50
jednostek SRT,

wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementéw nie powinny miec rys, peknigc i ubytkow
betonu, krawedzie elementéw powinny by¢ rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowe;j
powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady zewnetrznego 1 uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1. (Uwaga: Naloty
wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaja w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wigzania i twardnienia; naloty
te powoli znikajg w okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewnetrznego betonowej kostki brukowe;.

Lp. Wilasciwosci Wymagania (gatunek 1)

1. Stan powierzchni licowe;j: jednorodna w danej partii
- tekstura niedopuszczalne
- rysy 1 spekania jednolity dla danej partii
- kolor wedtug katalogu dopuszczalne niekontrastowe
producenta przebarwienia na
- przebarwienia pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niedopuszczalne
niezmywalne woda dopuszczalne
- naloty wapienne

2. Uszkodzenia powierzchni
bocznych: 2
- dopuszczalna liczba w 1 30 mm x 10 mm
kostce

- dopuszczalna wielkos¢
(dhugosc 1 szerokos¢)

3. Szczerby 1 uszkodzenia
krawedzi i narozy niedopuszczalne
przylicowych
4. | Uszkodzenia krawedzi
pionowych
- dopuszczalna liczba w 1 2
kostce 20 mm x 6 mm

- dopuszczalna wielko$¢
(dtugosé i glebokosé)

2.4. Skladowanie kostek.

Kostke zaleca si¢ pakowaé na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podioze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione. Pozadane
jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukltadania i siatki spoin oraz
umozliwialy wykonanie warstwy o szeroko$ci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznos$ci przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnig.
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2.5. Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchnia z betonowej kostki.

Materialty do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny
odpowiada¢ wymaganiom wlasciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez
Inzyniera.

2.6. Cement.
Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypelnienia spoin migdzy plytami

powinien by¢ cementem portlandzkim i odpowiada¢ wymaganiom podanym w normach.

2.7. Piasek.

Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1, natomiast do wypetniania
spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawarto$ci pylow mineralnych w granicach
od 3 do 8%.

2.8. Woda.
Woda do zaprawy cementowe;.
Tablica nr 2. wymagania podsypki piaskowe;.

Lp. Wiasciwosci Wymaganie Badanie wg
normy
1 Nasigkliwos$¢, %, nie wigcej 2,5 PN-B-06714-18
niz
2. Mrozoodpornos¢, ubytek 5,0 PN-B-06714-19

masy po 25 cyklach
zamrazania, %, nie wigcej niz

3. Zawarto$¢  zanieczyszczen Barwa nie PN-B-06714-26

organicznych, ciemniejsza niz
wzorcowa

4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen 0,2 PN-B-06714-12
obcych, %, nie
wigcej niz

5. Zawarto$¢ ziaren 25
nieforemnych, %, nie wigcej
niz

6. | Wskaznik piaskowy, wigkszy 65 BN-64/8931-01
od

2.9. Masa zalewowa.
Masa zalewowa do wypelniania spoin i szczelin dylatacyjnych powinna by¢
stosowana na goraco i odpowiada¢ wymaganiom normom.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogodlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni.
Ukladanie kostka betonowej, brukowej klinkierowej oraz ptytek chodnikowych moze

odbywac sig:
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recznie, zwlaszcza na malych powierzchniach,
mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych si¢ z
wozka 1 chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich ulozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac¢ specjalne narzedzia tnagce (np. przycinarki,
szlifierki z tarcza). Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowal zagegszczarki
wibracyjne (ptytowe) z wykladzing elastomerowa, chronigce kostki przed S$cieraniem i
wykruszaniem narozy. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej oraz law
betonowych z oporem nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport plyt i skladowanie.

Kostka betonowa moze by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betonowe
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami, a gérna warstwa
nie powinna wystawaé poza $ciany srodka transportu wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
Kostka betonowa, brukowa klinkierowa oraz ptytki chodnikowe moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek 1
przektadek utozonych w pionie jedna nad druga. Plyty azurowe nalezy uktadaé na ptask w
stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Podloze.

Podloze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktéorym bezposrednio
ukfadana jest nawierzchnia. Grunt podloza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i
zabezpieczony przed skutkami przemarzania. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien
wynosi¢ Is £1,0.

5.3. Konstrukcja nawierzchni.
Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektows.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej 1 wypelnieniem spoin piaskiem obejmuja:
wykonanie podbudowy,
wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikdw, obrzezy i Sciekow),
przygotowanie i rozscielenie podsypki cementowo-piaskowe;,

ulozenie kostek z ubiciem,

wypehienie szczelin piaskiem,

pielggnacj¢ nawierzchni 1 oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa pod nawierzchnie¢ z kostki betonowej.
Podbudowe pod utozenie nawierzchni z kostki moze stanowi¢:

51



podtoze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiem, zwirem, odpadami z kamieniotomow,
wyprofilowane i zaggszczone do Is + 1,0,

istniejgca nawierzchnia zwirowa, thuczniowa lub brukowa z zastosowaniem warstwy
wyrownawczej z piasku 3 cm lub inny rodzaj podbudowy zgodny z dokumentacja
projektowa. Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w odpowiednich SST.

5.5. Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z kostki brukowej nalezy stosowaé krawezniki
betonowe uliczne lub betonowe drogowe. Rodzaj stosowanych kraweznikow powinien by¢
zgodny z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami InZyniera.

5.6. Podsypka.

Rodzaj podsypki i jej grubo$¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa lub
SST. Grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu 3 do 5 cm, a wymagania dla
materialdw na podsypke powinny by¢ zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm Podsypke cementowo-
piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastgpnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie, przy zachowaniu wspoétczynnika wodno-cementowego od 0,25 do 0,35 i
wytrzymalo$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa. W praktyce,
wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$nigciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywata si¢ i nie bylo na dloni §ladow wody, a po naci$nigciu palcami
podsypka rozsypywala sie. Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzaé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Roz$cielona podsypka powinna by¢
wyprofilowana 1 zageszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (np. r¢cznymi) lub
zageszczarkami wibracyjnymi. Catkowite ubicie nawierzchni musi by¢ zakonczone przed
rozpoczeciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z kostek betonowych.
5.7.1. Warunki atmosferyczne.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢
wykonywac¢ przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5 °C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 °C do +5 °C, przy
czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostk¢ nalezy zabezpieczy¢ materiatami o
ztym przewodnictwie ciepla (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.7.2. Ulozenie nawierzchni z kostek.

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej
grubosci. Na wigkszym fragmencie robdt zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej
partii materialu, w ktorej niedopuszczalne sa rozne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie. Uktadanie reczne zaleca sig
wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem
ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych
wymiarow 1 ksztattoéw kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywac¢ przyuczeni brukarze.
Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac¢ na duzych powierzchniach o prostym ksztalcie,
tak aby ukltadarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ulozenia z
wymagang doktadno$cig. Kostka do ukladania mechanicznego nie moze mie¢ duzych
odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj. utozona
na palecie w odpowiedni wzdr, bez dotozenia potéwek i1 dziewiatek, przy czym kazda
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warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie
przywieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy,
ktérzy uzupeklniaja przerwy, wyrabiaja tuki, doktadaja kostki w okolicach studzienek i
kraweznikow. Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po
procesie ubijania podsypka zageszcza si¢. Powierzchnia kostek polozonych obok urzadzen
infrastruktury technicznej (np. studzienek, wlazoéw itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm
do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
scickowych ($ciekoéw). Do wuzupelnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i
studzienkach mozna uzywac¢ elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i
dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia si¢ kostka cigta,
przycinang na budowie specjalnymi narz¢dziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z
tarcza itp.). Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca
si¢ zakonczy¢ prowizorycznie okolo pdétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce
piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na stale. Przed dalszym
wznowieniem robot, prowizorycznie ulozong nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy
rozebraé 1 usuna¢ wraz z podsypka.

5.7.3. Ubicie nawierzchni z kostek.

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.
Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdwnos$ci powierzchniowe
mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdluznym kostki. Po ubiciu nawierzchni
wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.7.4. Spoiny.

Szeroko$¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3
mm do 5 mm W przypadku stosowania prostopadto$ciennych kostek brukowych zaleca si¢
aby osie spoin pomi¢dzy dhuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 45°, a
wierzchotek utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami mial kierunek odwrotny do
kierunku spadku podluznego nawierzchni. Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypetni¢
piaskiem. Wypehienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go
w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu.

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi
piaskiem, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do
4,0 cm i utrzymywac ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

5.9. Wypeknienie spoin.

Wypelnienie spoin w nawierzchniach z ptyt azurowych powinno by¢ wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inzyniera. Przy wypelnianiu spoin
przez zamulanie - piasek powinien zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm, a
zamulenie powinno by¢ wykonane na pelng wysoko$¢ plyt. Wypehienie spoin zaprawa
cementowg o wytrzymatosci R28 + 20 MPa, powinno by¢ wykonane w gtab nie mniej niz na
2/3 wysokosci ptyty. Przy wypelianiu spoin masg zalewowa - przed zalaniem spoiny
powinny by¢ wypetnione piaskiem do 2/3 wysokosci plyt.
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5.10. Szczeliny dylatacyjne.

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptyt azurowych powinny by¢ stosowane tylko
w przypadku wypetnienia spoin zaprawag cementowa. Szczelin dylatacyjne powinny by¢
wypelnione masa zalewowa w taki sam sposob jaki stosuje si¢ przy wypetnianiu spoin masg
zalewowa. W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z plyt azurowych szczeliny
dylatacyjne powinny by¢ wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powinny by¢
wykonane rowniez mi¢dzy nawierzchnig i kraweznikami. Na nawierzchniach placow oprocz
szczelin poprzecznych powinny by¢ wykonane szczeliny podtuzne w odstgpach co 5 do 7 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Plyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan peilnych i zwyktych. Badania
petne przeprowadza producent ptyt. Badania zwykle nalezy przeprowadza¢ przy kazdym
odbiorze ptyt, wedtug nastepujacego zakresu:

sprawdzenie wygladu zewnetrznego,
sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw,
sprawdzenie wytrzymato$ci na $ciskanie.

Sposdb pobierania probek, badania i ocena wynikow badan powinny by¢ zgodne z
normami. Badania pozostatych materiatéw stosowanych do wykonania nawierzchni z plyt
azurowych powinny obejmowacé wszystkie wiasciwosci, ktére zostaty okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wg pkt. 2.3 do 2.7. Przed przystapieniem do robot
Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji wyniki badan materiatow
przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Badanie podloza.
Nalezy sprawdzi¢, czy przygotowane podtoze odpowiada wymaganiom wg pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni.

Konstrukcje i grubo$¢ podbudowy wg pkt. 5.3 nalezy sprawdza¢ w jednym miejscu na
kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na kazde 6000 m2 powierzchni oraz w miejscach
budzacych watpliwosci.

6.3.3. Sprawdzenie obramowania nawierzchni.
Nalezy przeprowadzi¢ ocen¢ wizualng obramowania nawierzchni na calej dtugosci

budowanego odcinka.

6.3.4. Sprawdzenie ulozenia plyt i kostki.

Sprawdzenie prawidtowos$ci utozenia ptyt nalezy przeprowadza¢ przez dokonanie
oceny wizualnej na calej dlugosci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami
podanymi w pkt. 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:
kazdym pelnym lub rozpoczetym kilometrze drogi,
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kazdych pelnych lub rozpoczetych 6000 m2 placu.

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ przez usunigcie materiatu
wypelhniajacego na dtugosci okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spoin jest zgodne z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.7.

6.3.6. Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych.

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny na catej
dhugosci budowanego odcinka lub catej powierzchni placu. Sprawdzenie wypetnienia szczelin
dylatacyjnych wykonuje si¢ w taki sam sposob jak spoin, w zgodno$ci z wymaganiami wg
pkt. 5.8.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Rownos¢.
Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem

zgodnie z normani. Nierownosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm

6.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z

tolerancja £ 0,5%.

6.4.3. Rzedne wysokosciowe.
Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm

6.4.4. Uksztaltowanie osi.
OS$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o

wiecej niz = 5 cm

6.4.5. Szerokos$¢ nawierzchni.
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6zni€ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+5cm

6.4.6. Grubos¢ podsypki (warstwy wyréwnawczej).
Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac

+1,0cm

6.4.7. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni podano w tablicy
5.

Tablica 5. Czestotliwo$¢ i zakres badan cech geometrycznych nawierzchni.

Lp. Wyszczegodlnienie badan Minimalna czestotliwo$¢
1 pomiaroOw badan i pomiaréw

1. 10razynal kmiw
Spadki poprzeczne charakterystycznych
punktach
niwelety

2. 10razynalkmiw
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Rze¢dne wysokosciowe charakterystycznych
punktach
niwelety

3. I0razynal kmiw
Uksztattowanie osi w planie charakterystycznych
punktach
niwelety
Szeroko$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

5. Grubosci podsypki 10 razy na 1 km

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m> (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej

kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 7. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podtoza lub podbudowy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z pltyt betonowych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podtoza lub podbudowy,
dostarczenie materiatow,
wykonanie podsypki,
ulozenie nawierzchni,
wypehnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,
pielegnacj¢ nawierzchni,
przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
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PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw 1
zapraw BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krawezniki uliczne, mostowe i drogowe
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdwnos$ci nawierzchni planografem i

tatag BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntow

57



SSD-08 .
KRAWEZNIKI I OBRZEZA BETONOWE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych oraz
kraweznikow betonowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem:
Obrzezy betonowych 8x30x100 cm, koloru jasno szarych utozonych na plasko na tawie
betonowej z betonu C12/15 z oporem na podsypce cementowo piaskowej 1:4 grubosci 5
cm;

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w

SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt.2.

2.2. Stosowane materialy.
Materiatami stosowanymi s3:
krawezniki betonowe uliczne, prostokatne $cigte, jednowarstwowe gatunku 1 z godnie z
BN-80/6775-03/01,
obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
piasek na podsypke i do zapraw,
cement do podsypki i zapraw,
woda,
materiaty do wykonania tawy pod krawgzniki.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne.
2.3.1. Dopuszczalne odchylki wymiardw obrzezy.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy.

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b, h +3 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ 1 ubytkdw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady
oraz uszkodzenia powierzchni 1 krawedzi elementow nie powinny przekracza¢ wartosci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia obrzezy.

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢
wad 1 uszkodzen
Gatunek Gatunek 2
1
Wklestos¢ lub wypuktosé powierzchni 2 3
i krawedzi w mm
Szczerby i ograniczajacych
uszkodzenia powierzchnie gorne Niedopuszczalne
krawedzi i (Scieralne)
narozy ograniczajacych
pozostate
powierzchnie:
- liczba, max 2 2
- dlugos$¢, mm, max 20 40
- gleboko$¢, mm, max 6 10

2.3.3. Skladowanie.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach
otwartych, posegregowane wedhug rodzajéow i1 gatunkéw. Betonowe obrzeza chodnikowe
nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach co
najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dhugos¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢
obrzeza.

2.3.4. Beton i jego skladniki.
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedlug PN-B-06250, klasy B25
i B30.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw.
Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-

06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711. Cement na podsypke i do
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zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz
»32,5”, odpowiadajagcy wymaganiom PN-B-19701. Woda powinna by¢ odmiany ,,1” 1
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na lawy.
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 wg PN-B-06250, ktérego sktadniki powinny

odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4.

3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet.
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu po osiggnieciu przez beton wytrzymato$ci min 0,7 wytrzymato$ci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materialow.

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w  warunkach  zgodnych
z BN-88/6731-08. Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Koryto pod tawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien
wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law.
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.
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5.3.1. Lawa betonowa.

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowa¢ szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w
szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyrownywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251, przy czym nalezy stosowal¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczng masg zalewow3.

5.4. Podloze lub podsypka (lawa).

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu.
Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z
polewaniem wodg.

5.5. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu i
ze $wiatlem (odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowej. Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana
piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie
powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm Nalezy wypehié je zaprawa cementowo-piaskowg w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢
wypehnione catkowicie na petng glebokosc.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
6.2.1. Badania obrzezy.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach 1 krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugosci
1 glebokos$ci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadno$cig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiarow
elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnos$cia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katéw
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego
naroza i zmierzenia odchytek z doktadno$cig do 1 mm

6.2.2. Badania pozostalych materialow.

Badania pozostatych materiatbw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow
betonowych powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci, okre§lone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow w pkt. 2.
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6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi £ 2 cm Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie law.
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa. Profil
podhuzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.

Wymiary taw. Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiaré6w wynosza:

- dla wysokosci = 10% wysokosci projektowanej,

- dla szerokosci + 10% szerokos$ci projektowane;.
Rownos$¢ gérnej powierzchni taw. RoOwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez
przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej laty. Przeswit
pomiegdzy gorng powierzchnig fawy 1 przylozong tata nie moze przekracza¢ 1 cm

Zageszczenie taw. Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.
Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii faw od

projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow.
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

dopuszczalne odchylenia linii krawegznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomiedzy
gbérng powierzchnig krawegznika 1 przylozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,
doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypelnione
catkowicie na pelng glebokos¢.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m (metr biezacy) ustawionego kraweznika oraz obrzeza

betonowego.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru roboét podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami InzZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.
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8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie koryta pod fawe,
wykonanie lawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SSD 00. ,,Wymagania

Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m kraweznika i obrzeza betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materialdéw na miejsce wbudowania,
wykonanie koryta pod fawe,
- wykonanie szalunku,
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki,
ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowe;j),
ustawienie obrzeza na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowe;j),
wypetnienie spoin zaprawa,
zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
przeprowadzenie badan i pomiardw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i
zapraw PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka
PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow 1
zapraw BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i
1982r.
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