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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wyko-
nania i odbioru robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég w ramach zadania - Zagospo-
darowania zielenig Centrum Miasta oraz zagospodarowania zielenig wybranych przystankow
komunikacji miejskie;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi cze$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych
przy zlecaniu i realizacji robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigza-
nych z rozbiérka:
» nawierzchni z podbudowg — nawierzchnia ciggéw pieszych i placu z ptyt betonowych

chodnikowych, kostki brukowej betonowej i kamiennej, oraz nawierzchni
brukowcowej

llosci robot wedtug obmiaru.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi pol-
skimi normami oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogol-
ne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbidrki poza miejscami wskazanymi w pkt 1.5.9 pkt 1-3 ST D-
M.00.00.00.

Do wykonania roboét zwigzanych z rozbidrkg elementow drég, moze byé wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

> fadowarki,
» samochody ciezarowe,
» mioty pneumatyczne,
» koparki,
3.3. Ulice Sikorskiego, Chrobrego miejsca wskazane w pkt 1.5.9 pkt 1-3 ST D-M-00.00.0
Postéj pojazddéw dopuszczony jest wytgcznie na jezdni. Zakaz ruchu pojazdéw ciezkich i
ciezarowych w tym koparek walcéw i pozostatych sprzetéw budowlanych o masie
przekraczajgcej 3,5 t. Dopuszczenie jedynie sprzety typu mini koparka na ggsienicach
gumowych kub kotach gumowych, wywéz materiatdbw 2z rozbidrki pojazdami
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dostawczymi.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdélne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport materiatlow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ $rodkiem transportu z zastrzezeniem pkt. 4 D-
M-00.00.00.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wskaza-
nych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslo-
ny w ST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane
bez powodowania zbednych uszkodzeh. Uzyskane elementy, nadajgce sie do powtérnego
wbudowania, nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, nie nadajace sie do powtornego wbudowania, stajg sie wtasno-
Scig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdéw drog znajdujgce sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich
wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic
zgodnie z wymaganiami okreslonymi dokumentacji projektowej lub normie PN-S-02205.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogol-
ne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtor-
nego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach
nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone dokumentacji projektowej
lub normie PN-S-02205.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog jest:
» dla nawierzchni i chodnika i placu— m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wyma-
gania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbidrki chodnikow:

» reczne wyjecie ptyt chodnikowych, kostki, bruku, rozkucie i zerwanie innych
materiatow chodnikowych,
przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki w celu ponownego jego uzycia,
zerwanie podsypki,
zatadunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,
wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiorki;

VVVY

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
2. PN-S-02205. Roboty ziemne.

Uwaga: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykonaé¢ w oparciu o aktualnie obo-
wigzujgce normy i przepisy oraz w porozumieniu z Inzynierem.
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