SPECYFIKACJE TECHNICZNE

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST —1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot przygotowawczych w ramach zadania pn. ,,Budowa podwdjnej kancelarii dla Lesnictwa
Krajewo”, zlokalizowanego na dz. nr ewid. 98 w obrebie 0013 Krajewo, 06-500 Mtawa.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Szczegbétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie prac przygotowawczych w obiekcie.

W zakres tych robét wchodza:

— przygotowania terenu budowy.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST-0 pkt. 3.
3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 pkt. 4.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST pkt. 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST-0 pkt. 6

5.2. Warunki przystgpienia do robot
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Przystgpienie do wykonywania robdt jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, w korzystnych warunkach pogodowych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki i
etap robdt budowlanych spetniajg wymaog wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych.

5.3. Wykonywanie robét
5.3.1. Przygotowanie terenu budowy
Przed przystgpieniem do wykonania robét budowlanych Wykonawca na wtasny koszt powinien
odpowiednio przygotowac teren, na ktédrym te roboty majg by¢ wykonane, a w szczegdlnosci:
— zapewnié¢ odpowiednie warunki socjalne i BHP dla pracownikéw zatrudnionych na
budowie zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U.
Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych,
— usuwac z placu budowy gruz, zbedne materiaty, urzadzenia i przedmioty mogace
stwarzad przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robét.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci podano w ST-0 pkt. 7.

6.2. Sprawdzenie jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci przygotowania terenu
budowy oraz sprawdzeniu uszkodzen elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

6.3. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady prowadzenia robot
Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w ST-0 pkt. 8.
7.2. Jednostki obmiarowe
Wg przedmiaru robot.
8. ODBIOR | PRZYJECIE ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét okresla ST-0 pkt.9 .
9. PODSTAWA | WARUNKI PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci za wykonanie robdt okresla umowa oraz ST-0 pkt. 10.
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10. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT

— Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2013 r. poz.
1409 z poézniejszymi zmianami)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczace bezpieczenistwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 953)

— Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na srodowisko z dnia 9.11.2000 r. (Dz. U. nr 109/2000, poz. 1157

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie warunkdw
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. nr
47, poz. 401)
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