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ZROBOTYZOWANY SYSTEM CHIRURGICZNY

Robot sktadajacy si¢ z:

- Konsoli operatora

- Min. 4 ramion robotycznych ( w tym 1 rami¢ obstugujace kamerg)

- Niezbednego wyposazenia umozliwiajacego wykonywanie zabiegdéw, niezbednego sprzetu
jednorazowego

- symulatora treningowego

Zasilanie systemu z sieci, 230V, 50Hz +/- 10%
I. Konsola operatora — umozliwiajaca sterowanie ramionami
1. Konsola mobilna na kotach z mozliwo$cia blokady, kota skretne umozliwiajace
manewrowanie w ciasnych pomieszczeniach
2. Uchwyt do prowadzenia konsoli
3. Konsola wyposazona w manipulatory umozliwiajace kontrol¢ narzedzi i kamery
4. Mozliwos¢ doktadnego odwzorowania ruchéw rak operatora na ramionach 1
narzg¢dziach:
Ruch/ obrot kontrolera w prawo — ruch/ obrét narzgdzia w prawo
Ruch/ obrot kontrolera w lewo- ruch/obrot narzedzia w lewo
Ruch kontrolera w gore — ruch narzedzia w gore
Ruch kontrolera w dét- ruch narzedzia w dot
Ruch kontrolera — ruch wzdluzny ,,przod, tyt”
5. Obraz wyswietlany na dedykowanym dla operatora monitorze o przekatnej min. 21”1
rozdzielczo$ci co najmniej HD, oraz na dodatkowym monitorze na sali operacyjne;.
6. Mozliwo$¢ ustawienia wy$wietlania w obrazu w formacie 3D lub 2D
7. Mozliwo$¢ komunikacji operatora z pozostatymi osobami w sali operacyjnej bez
konieczno$ci przerywania pracy — ,,otwarta” budowa konsoli,

8. Mozliwos$¢ pracy operatora w pozycji siedzacej lub stojace;j:

II. Ramiona zabiegowe
1. Przegubowe ramiona zapewniajgce prace w 7 stopniach swobody
Mozliwos¢ obrotu narzedzi w osi wzdluznej podczas pracy urzadzenia

Mozliwo$¢ wykonania obrotu narzedzia o 360° w kazdg strone
Wspolpraca z optyka 0° i 30°
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II1. Pozostale
1. Lekka konstrukcja systemu- catkowita waga systemu robotycznego nie
przekraczajaca 900 kg, brak konieczno$ci dokonania wzmocnienia stropu lub innych
adaptacji sali operacyjne;j
2. Zasilanie elektryczne bez koniecznos$ci prowadzenia osobnej linii zasilajgcej, brak
koniecznos$ci dostosowania posiadanej infrastruktury sieci elektryczne;.
3. System wyposazony w zrodto swiatta LED z mozliwoS$cia regulacji nat¢zenia Swiatta
4. System wyposazony w diatermi¢ elektrochirurgiczng
5. UPS zabezpieczajacy dostarczany system, zabezpieczenie czasu pracy pozwalajacego
na bezpieczne wycofanie robota w przypadku awarii zasilania.
6. Mozliwo$¢ wykorzystania posiadanych przez Zamawiajacego trokaréw
laparoskopowych (prod. Wolf, 2017 1 Aesculap, 2022).
7. Mozliwo$¢ sterylizacji narzedzi, kamery i optyk w sterylizatorze parowym 134°C —
instrukcja sterylizacji narzedzi dostarczana wraz z narz¢dziami
8. Mozliwos$¢ stosowania trokaréw jednorazowych o $rednicy Smm- co najmniej jedna
marka dostgpna na rynku- poda¢ marke
9. Do kazdego zabiegu Wykonawca dostarczy réwniez zestaw materiatow tj.:
jednorazowe, sterylne oblozenia na ramiona robota, zestaw narze¢dzi laparoskopowych w
sktad ktorego wchodza:
- optyka 30°
- optyka 0°
- imadto chirurgiczne
- kleszczyki bipolarne Maryland
- kleszczyki okienkowe Grasper
- haczyk monopolarny
- nozyczki zakrzywione

- nozyczki zakrzywione monopolarne
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