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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
| Montaz instalacji klimatyzacji (CPV 45331220-4)
1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikaciji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z montazem instalacji klimatyzacji, ktoére zostang wykonane
w ramach budowy instalacji klimatyzacji pomieszczen biurowych w budynku ADM-1 przy
ul. Wyszynskiego 38 w Gorzowie WIkp.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot budowlano-montazowych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja.

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
wykonanie i 0odbidr rob6t zgodnie z punktem 1.1. Niniejsza specyfikacja techniczna (st) zwigzana
jest z wykonaniem nw. robot:

e Montaz jednostek wewnetrznych;

Montaz jednostek zewngtrznych;

Montazrurarzu;

Wykonanie odprowadzenia skroplin;

Rozruch i regulacja instalacji klimatyzacji;

Prace remontowo budowlane przy prowadzeniu kabli, rur czynnika chtodzacego,
odprowadzenia skroplin (kucie tynkow, przebicia, natozenie tynkow, malowanie).

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej (st) sa zgodne
Z obowigzujacymi polskimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, oraz za zgodno$é
z dokumentacja projektowa i poleceniamiinzyniera.

2. MATERIALY.

Materiaty uzyte do budowy instalacji klimatyzacji powinny spetnia¢ warunki okreslone
w odpowiednich normach przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny posiadaé
aprobate techniczng.

2.1. Materialy i urzadzenia instalacji klimatyzacji.

Materiatami i urzgdzeniami stosowanymi przy wykonywaniu w pomieszczeniu rozdzielaczy
wedtug zasad niniejszej st s3:

e Klimatyzatory podstropowe i kasetonowe pracujgce na czynniku R-410g;

o Elektryczne pompy skroplin z alarmem i zaworem zwrotnym o wydajno$ci max 10[1/h]

1 max wysokos$ci podnoszenia 6m;

e Jednostki zewnetrzne wspotpracujace z urzagdzeniami wewnetrznymi;

e Rury miedziane chtodnicze, podwoéjne, w prefabrykowanej otulinie izolacyjnej;

e Laczniki skrgcane i lutowane;



e Lut twardy, uchwyty do rur;

e Przewody skroplin z rur igielitowych zbrojonych ¢10mm;
e Przewody skroplin z rur pp;

e Rury pvc do przepustow w $cianach zewnetrznych;

e Koryta instalacyjne tworzywowe.
3. SPRZET.

Do wykonania robot wykonawca powinien dysponowac¢ drobnym sprzgtem montazowym
wynikajacym z technologii prowadzeniarobot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnym technicznie samochodem dostawczym.
Przewody i urzadzenia nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od podtoza, na ktorym
sa przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewlasciwych narzedzi i1 metod
przetadunku. Zaleca si¢ transport w opakowaniach fabrycznych. Materialy przewozone powinny
by¢ zabezpieczone przed przypadkowym przesunieciem i uszkodzeniem w czasie transportu.
W czasie transportu unika¢ wywierania nacisku na gorng cze$¢ opakowania.

5. SKEADOWANIE.

Klimatyzatory, przewody, nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych, czystych,
wolnych od szkodliwych par i gazéw. Przewody luzem uktada¢ nalezy na gtadkim i czystym
podtozu. Nie nalezy wsuwaé przewodow o mniejszych $rednicach do wigkszych. Rury do
instalacji chlodniczych winny by¢ na koncach szczelnie zamknigte (zaci$nigte lub
z plastikowymi kapturkami).

6. WYKONANIE ROBOT.

6.1. Rozpoczecie robot.

Przed rozpoczeciem montazu Wykonawca robot powinien stwierdzic, ze:
e Obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do
prowadzenia robot instalacyjnych

e Elementy budowlano-konstrukcyjne majace wptyw na montaz instalacji odpowiadaja
zatozeniom projektowym.

6.2. Roboty budowlane.

Przej$cia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykonywa¢ w otworach, ktorych
wymiary s3 od 50 do 100 mm wigksze od wymiarow zewngtrznych przewodow lub przewodow
Z izolacja.

Wewnetrzne powierzchnie otwordw powinny by¢ gladkie 1 otynkowane. Otwory
w $cianach konstrukcyjnych, a przy wymiarach wigkszych rowniez i w $cianach dziatlowych,
powinny by¢ tak wykonane, aby obcigzenia Scian nie byly przenoszone na przewody i elementy
urzadzenia.

Przejécia przewodow przez przegrody oddzielenia przeciwpozarowego powinny by¢
wykonane w sposob nie obnizajacy odpornosci ogniowej tych przegrod.

Jezeli po zamontowaniu urzadzen klimatyzacyjnych wykonywane sg dalsze roboty
budowlano-montazowe 1 wykonczeniowe mogace spowodowaé uszkodzenie urzadzen
klimatyzacyjnych, nalezy urzadzenia te odpowiednio zabezpieczy¢.



6.3. Montaz instalacji.

6.3.1. Montaz jednostek wewnetrznych.

Montaz nalezy przeprowadzi¢ S$cisle wg instrukcji dostarczanej z urzadzeniem.
Akcesoria dodatkowe zamontowa¢ przed montazem catego urzadzenia.

Sposdb mocowania powinien zabezpieczy¢ przed przenoszeniem drgan. Nie wolno montowac
urzadzenia pod skosem.

6.3.2. Montaz jednostki zewnetrznej.

Montaz nalezy przeprowadzi¢ S$ciSle wg instrukcji dostarczanej z urzadzeniem. Sposob
mocowania powinien zabezpieczy¢ przed przenoszeniem drgan. Jednostki zewnetrzne montowac
na dachu budynkéw oraz na ziemi przy $cianie zewn¢trznej budynku. Do urzadzenia zapewnié
miejsce do czynnosci serwisowych. Dla jednostek montowanych na dachu nalezy przewidzie¢
konstrukcje wsporcza systemowa np. Bigfoot, natomiast dla jednostek posadowionych na ziemi
cokot betonowy o wysokosci ok.10cm. W kazdym przypadku nalezy przewidzi¢ wibroizolatory,
celem zabezpieczenia przed przenoszeniem drgan.

Przed posadowiniem urzadzenh nalezy sprawdzi¢ wytrzymalo$é konstrukcyijna dachéw na
zwiekszone obciazenia od jednostek zewnetrznych klimatyzacji. Dokumentacija projektowa nie
obejmuje czesci konstrukcyijne;.

6.3.3. Montaz przewodéw czynnika chlodniczego.

Instalacje¢ cieczowo-gazowa projektuje si¢ z rur miedzianych R-220, faczonych lutem twardym.
Przewody posiadaja  prefabrykowang warstwe izolacyjng. Przewody prowadzié¢
w przestrzeni nad sufitem podwieszanym oraz w korytach instalacyjnych PVC. Przewody do
przegrod budowlanych nalezy mocowac za pomocg uchwytéw, wg instrukcji montazu dostawcy
rur. Instalacje projektuje si¢ na cisnienie 3,0 bar. Przy instalacji nalezy uzywa¢ narzedzi (np.
Weza do napelniania przewodu wskaznika) stosowanych wytacznie w uktadach na R-410 A.
Przy podtaczaniu rurek do/od urzadzen nalezy uzywac sprzetu zgodnie z zaleceniami Producenta.
Przewody prowadzone na dachu budynku nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ blachg stalowa lub
plaszczem z PVC odpornego na promieniowanie UV. Przejscia przed dach nalezy zabezpieczy¢
przed mozliwoscig przeciekania i tym samym zalaniem pomieszczen w budynku.

6.4.3. Montaz przewodow odprowadzajacych skropliny.

Odptyw skroplin z jednostek wewnetrznych do instalacji kanalizacyjnej odbywa sie grawitacyjnie
a przy braku mozliwos$ci odplywu grawitacyjnjego przy pomocy elektrycznych pompek skroplin
z alarmem i zaworem zwrotnym. Montaz pomp wg instrukcji montazu Producenta. Pompy
zlokalizowa¢ w korycie instalacyjnym. Odprowadzenie kondensatu w przypadku uzycia pompek
nalezy wykona¢ z rur igielitowych zbrojonych ¢$10mm *taczonych na ztaczki nyplowe. Przy
grawitacyjnym odprowadzeniu nalezy uzy¢ rur PP faczonych za pomoca ksztattek klejonych
o $redniacach wg czesci rysunkowej projektu.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

7.1. Zasady ogélne kontroli.
a) Jako$¢ materiatow, wyrobow, elementow
b) Sprawdzenia certyfikatow, deklaracji, $wiadectw zgodnosci




7.2. Kontrola jakosci materialow.

Wszystkie materialy do wykonania robot muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej.

7.3. Kontrola jakosci robot.

7.3.1 Kontrola dzialania instalacji

Wszystkie roboty powinny by¢ prowadzone zgodnie z projektem, ze sztuka budowlana,
wiedzg techniczng, z nalezytg staranno$cig i zachowaniem zasad estetyki wykonania, bez
zbgdnych zataman, obej$¢, mijanek itp.

8. ODBIOR ROBOT.

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastgpujace dokumenty:
Dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym, t;j.
Instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobow;

Instrukcj¢ obstugiinstalacii;

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

- Zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa;

Odbior koncowy konczy si¢ protokolarnym przejeciem instalacji  klimatyzacyjnej
do uzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do
uzytkowania, wraz z podaniem przyczyn takiego stwierdzenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-83/B-03430 Wentylacja w budynkach mieszkalnych zamieszkania zbiorowego
i uzytecznosci publicznej. Wymagania — wraz ze zmiang PN-83/B-03430/Az3

2. PN-EN 1886:2001 Wentylacja budynkow — Centrale wentylacyjne i klimatyzacyjne —

Wrtasciwosci mechaniczne.

PN-B-01411:1999 Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia

4. PN-76/B-03420 Wentylacja i klimatyzacja — Parametry obliczeniowe powietrza
zewnetrznego.

5. PN-78/B-03421 Wentylacja i klimatyzacja — Parametry obliczeniowe powietrza
wewngtrznego w pomieszczeniach przeznaczonych do statego przebywania ludzi.

6. PN-B-02151/02 Akustyka budowlana — Ochrona przed hatasem pomieszczen
w budynkach. Dopuszczalne wartosci poziomu dzwigku w pomieszczeniach.

7. PN-M-04601 Warunki bezpieczenstwa w instalacjach chtodniczych.

w



I1. INSTALACJE ELEKTRYCZNE
STE-01 TABLICE ROZDZIELCZE

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-01.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem rozbudowy tablic rozdzielczych w ramach zadania
budowy instalacji klimatyzacji pomieszczefi biurowych budynku ADM-1 przy ul. Wszynskiego 38
w Gorzowie WIKp.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych rozbudowy tablicy rozdzielczej zwiazanych z zasilaniem
odbioréw klimatyzacji w energie elektryczng zadania j.w.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.
Specyfikacja Techniczna STE-01 obejmuje nastepujacy zakres robot:
= Wyposazenie tablicy rozdzielczej w osprzetelektryczny,
= Podlaczenie zabudowanego osprzetu,
- Wyposazenie tablicy rozdzielczej w schematpotaczen
= Wykonanie prob tablicy rozdzielczej
Szczegotowy zakres robot objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowsa i specyfikacja
techniczng.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
- Aparaty nn 0,4 kv — wyposazenie tablic rozdzielczych — wg rysunku E1projektu
- oprzewodowanie tablic,

3. SPRZET.

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot.

4. TRANSPORT.

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot.



5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne.
Wymagania og6élne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Sposéb i zasady wykonania robét.
- rozmies$ci¢ aparaty nn w istniejgcej obudowie,
- wykona¢ oprzewodowanie, zgodnie danymi aparatow,
- Zapewni¢ rOwnomierne obcigzeniefaz.
- Tablice wyposazy¢ w schematy obwodow z opisaniem zabezpieczen,
przeznaczenia i przekrojow przewodow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania ogélne.
Ogoblne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badanie robét.
Sprawdzenie poprawnos$ci realizacji robot wykona¢ wg PN-E-04700, 1998,
zasad ogo6lnych i instrukcji producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci uzytych
urzadzen.
Pomiary elektryczne powinna wykonac osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzgt pomiarowy .

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru.
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru.
Jednostka obmiarowa jest 1 sztuka zamontowanego aparatu, w ktorej uwzglednione s3
wszelkie roboty zwigzane 2z wykonaniem 1 montazem tablic wyszczegolnione
w punkcie 5 niniejszej specyfikacji.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogélne zasady odbioru podano w ST-00.

Odbiorowi beda podlegaty wykonane tablice rozdzielcze.

W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢:
-potaczen przewodow,
-oznaczenia przewodow neutralnych i ochronnych,
-dzialania tablicy rozdzielczej wlaczonych pod napiecie,
-trwato$ci zamocowania osprzetu,
-umieszczenia schematow 1 napisoOw

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ swiadectwa jakosci elementow 1 materiatdéw oraz
protokoty:

-sprawdzenia samoczynnego wylgczenia instalacji,

-pomiaru ciggtosci przewodow,



-pomiaru pradow uptywowych,
-sprawdzenia biegunowosci,
-pomiaru rezystancji uziemienia.

Wyniki pomiaré6w powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujacymi przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogélne wymagania.
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Platnos¢.
Platnos¢ - ryczatt.

STE-02 INSTALACJA ZASILANIA ODBIORNIKOW KLIMATYZACJI

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej STE-02.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych zasilajgcych odbiory
Klimatyzacji w ramach zadania budowy instalacji klimatyzacji pomieszczen biurowych
w budynku ADM-1przy ul. Wyszynskiego 38 w Gorzowie WIkp.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja  techniczna ~ma  zastosowanie  jako  dokument  przetargowy
i kontraktowy przy robotach elektromontazowych instalacji elektrycznych zwigzanych
z zasilaniem odbioréw klimatyzacji w energi¢ elektryczng zadania j.w.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczng.

Specyfikacja Techniczna STE-02 obejmuje nastepujacy zakres robot:
« Montaz listewkablowych,
« Uktadanie przewodow,
. zarobienie koncoéwek przewodow
« podlaczenie przewodow do tablicy rozdzielczej
« podiaczenie przewoddéw do zasilanych urzadzen

Szczegotowy zakres robdt objetych niniejsza STE podano w punkcie 5.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robdét.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny
za wykonanie prac zgodnie istniejaca dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna.

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad Specyfikacji Technicznej sa:
- listwy instalacyjne
- przewod Ydyzo (zgodnie z projektem elektrycznym),
Materialy nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, przewietrzanych i



o$wietlonych w temp. min. 5°C z zachowaniem specyficznych cech, stosownie do typu
I rodzaju materiatow

3. SPRZET.

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot.

4. TRANSPORT.

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne.
Wymagania ogdlne przedstawiono w specyfikacji ST-00.

5.2. Roboty przygotowawcze.
Przed przystapieniem do pracnalezy:
1. ustali¢ trasy przewodow zasilajacych,
2. wyznaczy¢ miejsce przekud.

5.3. Sposéb i zasady wykonania robét.

Trasy listew instalacyjnych majg przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych.
Przewody uktada¢ w listwach instalacyjnych, jednowarstwowo przy zachowaniu odstgpu
miedzy przewodami nie mniej niZ 5 mm. Wszystkie przejécia obwodéw przez $ciany i
stropy muszg by¢ chronione przed uszkodzeniem przepustami rurowymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania ogélne.
Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia robot podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i badanie robét.
Sprawdzenie poprawno$ci realizacji robot wykona¢ wg PN-E-04700, 1998, zasad
ogoblnych i instrukcji producenta.
Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ znak B, atest lub deklaracje o zgodnosci uzytych
urzadzen.
Pomiary elektryczne powinna wykona¢ osoba posiadajaca aktualne uprawnienia pomiarowe oraz
atestowany sprzgt pomiarowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru.
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST-00.

7.2. Jednostka obmiaru.
Jednostka obmiarowa jest 1 m instalacji zasilajacej, w ktorej uwzglednione sa wszelkie roboty
zwigzane z wykonaniem i montazem tablic wyszczegolnione w punkcie 5 niniejszej
specyfikacji.




8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru podano w ST-00
Odbiorowi beda podlegaty wykonane instalacje elektryczne.
W trakcie odbioru koncowego nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢:
-zamocowania listew instalacyjnych,
-utozeniaprzewodow,
-potaczen przewodow,
-0znaczenia przewodow
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ Swiadectwa jakosci elementow 1 materiatléw oraz
protokoty:

-pomiaru cigglosci przewodow w tym ochronnych,
-pomiaru rezystancji izolacji instalacji elektrycznej,
-sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania,
-pomiaru pradow uptywowych,
-protokoty préb dziatania.
Wyniki pomiaréw powinny by¢ zgodne z aktualnie obowigzujagcymi przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogélne wymagania.
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.

9.2. Platnos¢.
Platnos$¢ - ryczalt.

10. NORMY | PRZEPISY.

— PN-90/E-01242-Identyfikacja zaciskow i zakonczen przewodow.

— PN-91/E-05009/46—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montazwyposazeniaelektrycznego.

— PN-91/E-05009/53—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura tgczeniowa
| sterownicza.

— PN-91/E-05009/537—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Aparatura
taczeniowa i sterownicza. Odlgczanie izolacyjne.

— PN-87/E-05110/01-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o
napigciu znamionowym do 380V dla budownictwa ogdlnego. Wspolne wymagania.

— PN-87/E-05110/03-Elektroenergetyczne urzadzenia rozdzielcze pradu przemiennego o
napieciu znamionowym do 380V dla budownictwa og6lnego. Rozdzielnie glowne
budynkow.

— PN-IEC439-1+AC, 1994-Rozdzielnice i sterownice niskonapi¢ciowe. Zestawy badane w
petnym i niepelnym zakresie badan typu.

— PN-91/E-05009/01-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

— Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

— PN-91/E-05009/03—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ogolne charakterystyki.



PN-91/E-05009/41-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw
porazeniowa.

PN-91/E-05009/43-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
pradem przetezeniowym.

PN-91/E-05009/45—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
spadkiem napigcia.

PN-91/E-05009/47—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Srodki ochrony przed
porazeniem prademelektrycznym.

PN-91/E-05009/473—Instalacje elektryczne  w obiektach budowlanych. Srodki ochrony
przed pradem przetgzeniowym.

PN-91/E-05009/482—Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciw
pozarowa.

PN-91/E-05009/61-Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia
odbiorcze.



