SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie nr 2

MECHANICZNE PROFILOWANIE DROG O NAWIERZCHNIACH
GRUNTOWYCH I TLUCZNIOWYCH WRAZ Z WALOWANIEM
NA TERENIE MIASTA I GMINY LUBSKO

45233142-6  Roboty w zakresie naprawy drog



1. WSTEP

1.1. Przedmiot opisu technicznego

Przedmiotem niniejszego opisu technicznego sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem mechanicznego profilowania drég o nawierzchniach
gruntowych i ttuczniowych wraz z walowaniem, potozonych na terenie miasta i gminy Lubsko.

1.2. Zakres stosowania opisu technicznego
Opis stanowi zatgcznik do zapytania ofertowego umowy.

1.3. Zakres robét objetych opisem technicznym

Ustalenia zawarte w niniejszym opisie dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
profilowaniem wraz z watowaniem drég o nawierzchni gruntowej naturalnej oraz nawierzchni
ttuczniowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa — nawierzchnia z gruntu naturalnego lub wzmocnionego zuzlem badz
zwirem, odporna na dziatanie ruchu.

1.4.2. Nawierzchnia ttuczniowa — jedna lub wigcej warstw z tlucznia 1 klinca kamiennego, lezacych
na podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezposredniego
przejmowania ruchu.

1.4.3. Profilowanie drogi gruntowej i tluczniowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego
przekroju drogi w celu wyr6wnania wybojow i kolein 1 zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.
1.4.4. Walowanie drogi gruntowej lub ttuczniowej — ustabilizowanie gruntu drogi gruntowej przy
uzyciu walca wibracyjnego.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robo6t, materialéow i sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace robdt, materiatow i sprzetu podano w OST D-M-00.00.00
"Wymagania og6lne" wydanych przez Generalng Dyrekcje Drog Publicznych.

2. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania profilowania nawierzchni gruntowych i tluczniowych
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- rowniarki samojezdnej do wyprofilowania przekroju poprzecznego korony drogi,

- drobnego sprzet recznego (fopaty, kilofy, itp.)

- walca stalowego,

Koszt dojazdu sprzg¢tu na miejsce wykonywania robo6t lezy po stronie wykonawcy robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za zniszczenia infrastruktury technicznej w trakcie
prowadzenia robot zwigzanych z naprawa drog.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robét

3.1.1. Profilowanie i zageszczenie nawierzchni gruntowych i thuczniowych.

Przed przystapieniem do robot nalezy ustali¢ z Zamawiajacym lokalizacj¢ terenu robot.

Profilowanie polega na wyréwnaniu nawierzchni drogi z nadaniem wymaganych spadkéw
podtuznych 1 poprzecznych, ktore nalezy wykona¢ kolejnymi przejazdami réwniarki bez uzycia
kruszywa w celu likwidacji wybojéw, ubytkéw i kolein a nast¢pnie ustabilizowanie nawierzchni
walcem stalowym .



Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje si¢ wicksza liczba wybojéw, kolein
itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nierdwnosci w celu
lepszego odwodnienia drogi oraz poprawy warunkéw ruchu.

Profilowanie drogi nalezy wykonywac¢ rowniarka drogowa samojezdng.

Profilowanie nalezy wykonywac¢, gdy grunt jest nawilgocony, co utatwia zaréwno $cinanie gruntu na
wygorowaniach, jak 1 jego zageszczenie. Liczba przejazdow réwniarek do uzyskania nalezytego
profilu jest rézna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu
profilowania.

W czasie profilowania réwniarka powinna:

(- wyré6wnywa¢ wyboje ziemig otrzymang przez $cigcie wygoérowan, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojow przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody oraz z nier6wnomiernego
zageszczenia jezdni,

[- odtworzy¢ profil pierwotny przez Scigcie poboczy 1 przesunigcie otrzymanej stad ziemi ku
srodkowi jezdni z jednoczesnym wyréwnaniem kolein (w szczegdélnych przypadkach, na zadanie
Zamawiajacego nalezy wyprofilowac jezdni¢ z zachowaniem spadku jednostronnego).

Profilowang drogg zaleca si¢, ze wzgleddéw organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére rowniarka
moze naprawi¢ w ciggu ldnia.

Po zakonczeniu prac zwigzanych z profilowaniem drogi nalezy jg zwatowaé przy pomocy walca
stalowego.

Do robét wykonczeniowych naleza prace zwigzane z uporzadkowaniem przekazanego pasa
drogowego tj. z usuni¢ciem ewentualnych kamieni czy roslinno$ci naniesionych w trakcie
wykonywania prac oraz re¢czne wyprofilowanie drogi na potaczeniach profilowanych drog
gruntowych z jezdniami o nawierzchni bitumicznej oraz przy studzienkach i zaworach wodno —
kanalizacyjnych.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét.

Sprawdzeniu podlegaja spadki (podtuzne, poprzeczne) wyprofilowanej nawierzchni. Zamawiajacy
wymaga, by wyprofilowana nawierzchnia posiadata 3-5 %-we spadki, ktére zapewnia wiaSciwe
odwodnienie drogi poprzez umozliwienie sptywu wody do rowéw przydroznych.

5.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanej nawierzchni
nieutwardzonej.

Wszystkie powierzchnie nawierzchni profilowanej wykazujace wigksze odchylenia niz wymagane
powinny by¢ poprawione przez ponowne wyprofilowanie w terminie ustalonym z Zamawiajacym.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena
na koszt Wykonawcy.

6. ROZLICZENIE ROBOT

W przypadku profilowania nawierzchni jednostkg rozliczenia jest ilo§¢ faktycznie przepracowanych
roboczogodzin ( bez dojazdu) .

7. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot bedzie odbywat sie na biezaco, po wykonaniu okreslonej w harmonogramie czesci

zamOwienia.

Odbidr robot bedzie polegat na wizualnej ocenie:

- wygladu zewngtrznego wykonanej naprawy nawierzchni,

- poprawnosci profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do pozostatej powierzchni jezdni i
umozliwiajgcego sptyw powierzchniowy wod,

8. PODSTAWA PEATNOSCI



8.1. Cena brutto za 1 roboczogodzing pracy rowniarki wraz z walowaniem obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie naprawy nawierzchni wedtug ustalen opisu technicznego,

- uprzatnigcie terenu,

- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w niniejszym opisie technicznym.

9. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-05.01.00 Nawierzchnie gruntowe

5. D-05.02.00 Nawierzchnie twarde nieulepszone



