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9.1 OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI
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1. CZESC OGOLNA.

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt, zwigzanych z wymiang ptytek przy wejsciu do Le$niczowki Le$nictwa
Kopaliny.

1.2 Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji robot okreslonych w pkt. 1.1

1.3 OKkreslenia podstawowe.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wymiang ptytek przy wejsciu do Lesniczowki Lesnictwa Kopaliny i dotycza:
* wymiany ptytek na schodach przed wejsciem do lesniczowki,

1.3.1. Schody — konstrukcja budowlana umozliwiajgca, za pomocg stopni, komunikacyjne
powiazanie ré6znych poziomdéw w sposob dostosowany do ruchu pieszego.

1.3.2. Bieg — wydzielona czgs$¢ schodow sktadajaca si¢ co najmniej z dwoch nastepujacych po
sobie stopni o jednakowych wysoko$ciach i odpowiednich szeroko$ciach uzytkowych,
stanowigca potaczenie komunikacyjne dla dwoch roznych poziomow.

1.3.3. Stopien — zasadniczy element schodow, na ktorym wspiera si¢ stopa przy pokonywaniu
roznych poziomow.

1.3.4. Stopnica — plyta stanowigca poziomy, no$ny dla stopy, element stopnia.

1.3.5. Podstopnica — plyta stanowigca pionowy element stopnia , usytuowany pod stopnica.
1.3.6. Policzek- boczna czg¢$¢ stopnia.

1.3.7. Spocznik — pozioma ptaszczyzna przedzielajaca lub konczaca biegi.

1.3.8. Koordynator — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego do podejmowania decyzji w
sprawach dotyczacych realizacji przedmiotu zamoéwienia.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Koordynatora.

Roboty pomiarowe dla potrzeb robot oraz wszelkie koszty z tym zwigzane obcigzaja
Wykonawce i powinny by¢ wliczone w cen¢ umowna.

2. MATERIALY.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Wykonawca ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za spelienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych z jakiegokolwiek zrodta materialy beda pozyskiwane. Wykonawca ponosi
wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materialow na teren budowy w tym takie jak:
optaty, wynagrodzenia 1 jakiekolwiek inne koszty z tym zwigzane. Material ktory nie zostat
zaakceptowany przez Inwestora badz inwestora i Koordynatora wykonawca wbudowuje na
wlasne ryzyko liczac si¢ z ich nieprzyjeciem i1 nie zaptaceniem. Materiaty, ktore nie spetniaja
wymagan, zostang przez wykonawce rozebrane i wywiezione z terenu budowy na
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koszt wtasny. Wykonawca jest zobowigzany do posiadania i udostgpnienia §wiadectw jakosci
podstawowych materiatow takich jak: aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci.

2.2 Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu roboét sa:

2.2.1. Plytki zewnetrzne

Ptytki piaskowca powinny posiada¢ nast¢gpujace wlasciwosci:
- mrozoodporne,

- niska nasigkliwo$¢

- odporne na $cieranie

2.2.1. Plytki wewnetrzne

Wyroby terakotowe
Ptytki podtogowe ceramiczne terakotowe i gresy.
Wiasciwosci ptytek podtogowych terakotowych:
— barwa: wg wzorca producenta
— nasigkliwos$¢ po wypaleniu nie mniej niz 2,5%
— wytrzymato$¢ na zginanie nie mniejsza niz 25,0 MPa
— $cieralnos$¢ nie wigeej niz 1,5 mm
— mrozoodpornos¢ liczba cykli nie mniej niz 20
— kwasoodporno$¢ nie mniej niz 98%
— lugoodporno$¢ nie mniej niz 90%
Dopuszczalne odchytki wymiarowe:
— dhlugos$¢ i1 szeroko$¢: £1,5 mm
— grubos$¢: £ 0,5 mm
— krzywizna: 1,0 mm
Gresy — wymagania dodatkowe:
— twardos$¢ wg skali Mahsa: 8
— Scieralnos¢: V klasa $cieralnos$ci
Plytki gresowe i terakotowe muszg by¢ uzupetnione nastepujacymi elementami:
— listwy przypodtogowe,
— katowniki,
— narozniki.
Dopuszczalne odchylki wymiarowe:
— dhugos¢ 1 szerokos¢:+£1,5 mm
— grubo$¢: £0,5 mm
— krzywizna: 1,0 mm

2.2.3. Zaprawa klejowa

- Elastyczna zaprawa klejowa o podwyzszonej przyczepnosci i elastycznos$ci, charakteryzuje
si¢ dobrag przyczepnoscia do podloza i ptytek, stabilno$ciag na powierzchniach pionowych
(brak sptywu)

- Wyréb zgodny z : PN-EN 12004

- Klasa wg EN 12004 CIT

- Przyczepno$¢ poczatkowa >0,5 N/mm?2
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2.2.4. Fuga elastyczna

- Cementowa, szybkowigzaca, elastyczna zaprawa fugowa, odporna na wodg¢ i zabrudzenia -
zgodna z CG2 wg PN-EN 13888 ( kolorystyka taka sama jak ptytek )

3. SPRZET.

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Podstawowy sprzet uzywany do
wykonywania robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w dokumentacji lub uzgodnieniem z
Koordynatora. Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami przedstawionymi w DT . Sprzet bedacy wtasnosciag wykonawcy lub
wynajety ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca bedzie konserwowal sprzet jak réwniez wymienial niesprawny. Jakikolwiek
sprz¢t, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Koordynatora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

3.2 Sprzet do wykonania robét

Sprzet dopasowany do zakresu robdt powinien spetnia¢ wymogi BHP. Do wykonania robot

nalezy uzywac lekkich narzedzi recznych.

Do wykonywania robot oktadzinowych nalezy stosowac:

— szczotki o sztywnym wiosiu lub druciane do czesania powierzchni podtoza,

— szpachle 1 packi metalowe lub z tworzywa sztucznego,

— narzgdzia lub urzadzenia do cigcia ptytek,

— packi zagbkowane stalowe lub z tworzywa o wysokos$ci zabkéw 6+12 mm do
rozprowadzania kompozycji klejacych,

— laty do sprawdzania rownosci powierzchni,

— poziomice

— wkiadki dystansowe,

— mieszadla koszyczkowe o napedzie elektrycznym,

— pojemniki do przygotowania kompozycji klejacych,

— gabki do mycia oraz czyszczenia oktadziny,

— milotek (500 g),

— przyrzad montazowy,

— miara drewniana lub zwijana,

— drobnozebna pita rgczna lub pilarka elektryczna,
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4. TRANSPORT.

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych Robdt 1 wiasciwosci przewozonych
materiatow. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
Terenu Budowy.

4.2 Transport sprze¢tu i materialow.

Materiaty i sprzet do wykonania robot moga by¢ przewozone dowolnym $rodkiem
transportowym sprawnym technicznie.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Umowag oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacja ,wymaganiami ST, oraz poleceniami Koordynatora. Decyzje
Koordynatora dotyczace akceptacji lub odrzucenia elementéw Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Polecenia Koordynatora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.2 Prace rozbidorkowe

Przed rozpoczeciem robdt nalezy przygotowaé teren przy obiekcie na tymczasowe
sktadowisko materiatéw uzyskanych z rozbiorki.

Roboty rozbiérkowe obejmujg rozbidrke oktadziny z ptytek przed wejsciem. Gruz z rozbiorki
nalezy wywiez¢ i zutylizowa¢. Po zakonczaniu rozbiorki wykonawca jest zobowigzany do
posprzatania terenu oraz przekazania dokumentu potwierdzajacego utylizacje lub
o$wiadczenie o zagospodarowaniu gruzu na wilasne potrzeby.

5.3 Ukladanie plytek

W pierwszym etapie nalezy przystagpi¢ do zdemontowania istniejagcych plytek. Nastepnie
przed przystgpieniem do pracy nalezy przeprowadzi¢ oceng podtoza, polegajaca na okresleniu
stopnia zabrudzenia, wytrzymato$ci, rownosci a takze oceni¢ jego chtonnos¢, czyli zdolnosé
do absorpcji wody. Tg ostatnia mozna przeprowadzi¢ poprzez skropienie podtoza wodg i
obserwacj¢ szybkosci jej wchtaniania. Uktadanie ptyt na takim podtozu moze spowodowac
wchtonigcie wody zarobowej z zaprawy klejowej, co z kolei doprowadzi do zbyt matej jej
ilosci (wody) do prawidtowego przebiegu procesu wigzania. W efekcie obnizg si¢ parametry
wytrzymato§ciowe zaprawy 1 ostabia polaczenie zaprawa- podtoze. Aby temu zapobiec nalezy
zastosowa¢ emulsje gruntujaca (np. ATLAS UNIGRUNT lub réwnowazng), ktéra zwigksza
przyczepnos¢, elastycznos$¢, odporno$¢ na zarysowania, a takze reguluje proces chtonnosci
podtoza, uniemozliwiajac oddawanie wody z zaprawy klejowej. Nastepnie nalezy sprawdzi¢
rowno$¢ podtoza za pomoca taty kontrolnej dtugosci min. 2 m. Przyktada si¢ ja w réznych
miejscach 1 sprawdza, czy nie ma odchytek wigkszych niz 4-5 mm. Ewentualne nieréwnosci
nalezy wyréwnac¢ stosujac odpowiednig mas¢ wyréwnujacg. Natozong zaprawe nalezy
wygtadza¢, ale nie zaciera¢. Na tak przygotowane podtoza mozna uktada¢ ptytki, pamigtajac,
ze nie nalezy przekracza¢ grubosci warstwy kleju 5 mm ze wzgledu na mozliwy nadmierny
jego skurcz w czasie wigzania. W konsekwencji moze doj$¢ do odspajania ptyt od podioza. Po
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wykonaniu oktadzin na schodach oraz przed wej$ciem nalezy wykonaé cokoty na §cianach oraz
przy schodach od strony budynku jak 1 rowniez od przeciwlegtej strony. Plyty od strony
barierki nalezy wypusci¢ Scm 1 zrobi¢ nacigcie od spodu.(kapinos) Po zakonczeniu prac
zwigzanych z uktadaniem ptyt nalezy wykona¢ fuge. Fuge uktada¢ w taki sposob zeby w jak
najmniejszym stopniu ,,brudzi¢” nig ptytki. Nadmiar fugi usuwaé zaraz po natozeniu (nie
czekajac az wyschnie). Fuge dobra¢ kolorystycznie w taki sposéb, aby nawet po ewentualnym
zabarwieniu ptytek nie byta widoczna (taki sam odcien fugi jak plytki). Po zakonczeniu
fugowania nalezy zamontowac listwe progowa na wejsciu oraz wypehi¢ silikonem wszystkie
naroza wewnetrzne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
budowlanych jak rowniez dokonaniu pomiaréw wykonanych prac.

6.2 Kontrola jakoSci prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét 1 jakosci wbudowanych materiatéw.
Przed przystgpieniem do robot powinien uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace
wyroby budowlane do obrotu i1 powszechnego stosowania ( certyfikaty na znak
bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikacje zgodno$ci, deklaracje zgodnos$ci, ew.
badanie materialdw wykonane przez dostawcow itp.)

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Przedmiarem i ST w jednostkach ustalonych w Przedmiarze. Obmiaru Robdt dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inwestora o zakresie obmierzanych Robot i o
terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach
Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne
dane zostang poprawione wedtug instrukcji Koordynatora na pismie.

7.2 Jednostka obmiarowa.

- m? (metr kwadratowy) powierzchni wykonanej oktadziny zptytek,
- m (metr biezacy) dla cokotow.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
Odbidr koncowy.
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8.2 Sposéb odbioru robdt.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Koordynatora, jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCIL.

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej
pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji. Ceny jednostkowe
lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

- warto$¢ uzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow, kosztami utylizacji i transportu na plac budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny iryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
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