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1. Podstawa opracowania

Niniejszy projekt aktualizacji programéw sygnalizacji Swietlnej opracowano w
oparciu o nastepujgce materiaty wyjsciowe:

umowe numer 15/2014 z dnia 2014-03-05 zawarty z Zarzadem Drdg
Miejskich w Przemys$lu, zwanym dalej ZDM, bedacym Organem
Zarzadzajacym Ruchem na przedmiotowym ciagu,

mapy w skali 1:500 z naniesiong istniejacg organizacja ruchu,
przekazane przez ZDM,

wstepne ustalenia dokonane z ZDM dotyczace szczegétéw sterowania
ruchem,

pomiary ruchu drogowego wykonane dnia 2013-06-11, przekazane
przez ZDM,

Rozporzadzenie Ministerstwa Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w
sprawie szczegotowych warunkdw technicznych dla znakéw i sygnatéw
drogowych oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach,

ustawa ,Prawo o ruchu drogowym” z 20 czerwca 1997 r. (Dz. U. Nr 58,

poz. 515 z 2003 r. tekst jednolity)

2. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt programéw drogowej

sygnalizacji Swietinej wraz z koordynacjiag w Przemyslu — czes¢ 1, dotyczaca ciagu

ulicy Borelowskiego i Bohateréw Getta. Projektem objete sa nastepujgce
skrzyzowania:

A

Borelowskiego - 29 Listopada

Borelowskiego — Rogozinskiego - Ogrodnicza
Borelowskiego - Focha - Krasifiskiego
Bohaterdw Getta — Kopernika
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Projekt programow droqowej syqnalizaci Swietinej wraz z koordynacia w diaqu ulicy Borelowskiego | Bohaterdw Getta

Opracowanie obejmuje dla kazdego skrzyzowania: obliczenia minimalnych czasdw
migdzyzielonych zgodnie z Rozporzadzeniem Ministerstwa Infrastruktury z dnia 3
lipca 2003r., projekt programu sygnalizacji (Jednolitego dla wszystkich okreséw dnia),
analizg przepustowosci i koordynacje programéw sygnalizacji. Rozwigzania
projektowe uwzgledniaja istniejacg geometrie skrzyzowar.

3. OSWIADCZENIE O KOMPLETNOSCI PROJEKTU

Oswiadczamy, ze opracowanie pt. ~Projekt programéw drogowej sygnalizacji
Swietinej wraz z koordynacja w ciagu ulicy Borelowskiego i Bohateréw Getta w
Przemyslu” jest wykonany zgodnie z umowa, obowigzujgcymi przepisami techniczno-

budowlanymi, normami i wytycznymi i ze zostato wykonane w stanie kompletnym z
punktu widzenia celu, ktéremu ma stuzy¢.

Tarnobrzeg, 2014-03-26

Grzegorz Mikrut:
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Projekt programow drogowe sygnalizacii Swietlnej wraz z Koordynacia w ciagu ulicy Borelowskiego i Bohaterdw Getta

4. Stan istniejacy

Przedmiotowe skrzyzowania pracujg obecnie staloczasowo w koordynacji
liniowej, wedtug programéw zaprojektowanych w roku 2009. Na kazdym z nich
pracujg 3 programy dwufazowe — program szczytu porannego (w dwoch wersjach
réznigcych si¢ offsetami dla szczytu wczesnego i pdznego), program szczytu
popotudniowego i program pozaszczytowy. Programy szczytowe skoordynowane sg
jednokierunkowo, natomiast pozaszczytowy dwukierunkowo. Obecnie sygnalizacja na
Ciggu pracuje w godzinach 5.00 — 22.00 z wyjatkiem skrzyzowania numer 3
(Borelowskiego — Focha — Krasifskiego), na ktérym ze wzgledu na wypadkowos¢ w
porach nocnych pracuje catodobowo. Wybudowanie i oddanie do uzytku drogi
obwodowej miasta Przemysla, ktére nastapito przed 17-oma miesigcami,
spowodowato znaczne odcigzenie wewnetrznego uktadu komunikacyjnego, co
stanowi przestanke do uaktualnienia programéw sygnalizacji.

5. Pomiary natezenia ruchu

Do obliczen programéw sygnalizacji przyjeto wartosci obcigzen zgodnie z
wynikami badan ruchu, wykonanych dnia 2013-06-11 w godzinach 6.00 — 18.00,
przekazanych przez ZDM. Wyniki pomiaréw ruchu dla kazdego skrzyzowania
zestawiono w tabelach umieszczonych w czesci obliczeniowej opracowania.

Na podstawie wynikéw badan ruchu okreslono dla poszczegélnych grup kotowych
maksymalne spodziewane natezenia ruchu w przedziatach 60-minutowych.
Nastgpnie, w celu zapewnienia petnej spéjnosci danych, poddano je interpolacji i
wartosci te zostaly przyjete do obliczen programéw sygnalizacji i analizy
przepustowosci.

Poréwnanie wynikéw badar ruchu z roku 2013 i z roku 2008 pozwala stwierdzi¢,
ze po oddaniu do uzytku drogi obwodowej natezenie ruchu w ciggu ulicy
Borelowskiego i ulicy Bohateréw Getta spadfo dwukrotnie i jest obecnie $rednie w
godzinach szczytu popotudniowego (czyli w godzinach 14.30 - 17.00) oraz mate w
godzinach pozaszczytowych. Analiza zmienno$ci ruchu wskazuje na celowosé

zastosowania dwdch planéw sygnalizacji - szczytowego i pozaszczytowego 0 znacznie
krétszym cyklu.
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6. Projekt programoéw sygnalizacji

Projekt nowych programéw sygnalizacji wykonany zostat, zgodnie z wymaganiami
ZDM, przy nastepujgcych zatozeniach:

1. Lokalizacja sygnalizatoréw i numeracja grup sygnalizacyjnych pozostaje bez
Zmian

2. Sygnalizacje sterujg ruchem 2-fazowo z ewentualnymi podfazami
3. Koordynacja sygnalizacji ma sie odbywa¢ dwukierunkowo przez caty okres dnia

4. Sygnalizacje majg pracowa¢ w kolorze w okresie 5.00 - 22.00, w pozostatych
godzinach majq pracowac w trybie ostrzegawczym

Projekt programéw sygnalizacji wykonany zostat dla kazdego ze skrzyzowah w
trzech etapach:

1. Obliczenie tabeli minimalnych czaséw miedzyzielonych

2. Obliczenie cyklu minimalnego ze wzgledu na warunki bezpieczefistwa i
przepustowos¢

3. Koordynacja sygnalizacji z obliczeniem cyklu projektowanego

6.1. Obliczenia minimalnych czaséw miedzyzielonych

Obliczenia minimalnych czaséw miedzyzielonych wykonano zgodnie z
Zatacznikiem Nr 3 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 3 lipca 2003 r. (Dz.U.
Nr 220, poz.2181 wedtug ponizszych wzoréw:

Tm(i,j) = Tz + Te(i,j) — Td(i,j), gdzie:
Te(i,j) = (Se(i,j) + Ip) / ve(D) - czas ewakuacji strumienia ,,i”
Td(i,j) = Sd(i,j) / vd@) + 1 - czas dojazdu strumienia ,,j”, 0 dla pieszych

Do obliczen przyjeto:
= Tz - czas sygnatu ,z6tte” = 3,0s, a przy ewakuacji pieszych Tz = 0
® Ip — dtugosC pojazdu dla wyliczenia czasu ewakuacji = 10m
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» Ve - predkos¢ ewakuacji pojazdéw = 10m/s

= Vep - predkos¢ ewakuacji pieszych = 1,4m/s

= Vd - predkos¢ dojazdu pojazddw = 14m/s

Posrednie oraz koficowe wyniki obliczen dla kazdego skrzyzowania zestawiono w

tabelach umieszczonych w czesci obliczeniowej opracowania.

6.2. Obliczenie cyklu minimalnego ze wzgledu na warunki

bezpieczenstwa i przepustowoséé

Do obliczenia programéw sygnalizacji przyjeto nastepujace zatozenia:
Stopnie obcigzenia wlotéw X < 1,0

Predkos¢ pieszego = 1,4m/s

Z obliczen otrzymano nastepujace dtugosci cykli minimalnych:

Nazwa skrzyzowania

Minimalna diugosé
cykiu programu
szczytu porannego

[s]

Minimalna diugos¢
cyklu programu
szczytu
popotudniowego [s]

Minimalna dlugos$¢
cyklu programu
pozaszczytowego [s]

Borelowskiego
-29 Listopada

45

72

45

Borelowskiego
- Rogoziriskiego

- Ogrodnicza

41

68

41

Borelowskiego
- Focha

- Krasinskiego

36

78

36

Bohateréw Getta

- Kopernika

39

74

39

Powyzsza analiza wykazuje, Zze kazde ze skrzyzowahh w ciggu moze pracowaé w
okresie szczytu porannego i pozaszczytowym z cyklem minimalnym ze wzgledu na
bezpieczefstwo pieszych. W okresie szczytu popotudniowego sygnalizacje muszg
pracowac z cyklem znacznie diuzszym.
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6.3. Koordynacja sygnalizacji z obliczeniem cyklu

projektowanego

Koordynacje programéw sygnalizacji przeprowadzono metodg maksymalizacji
szerokoSci wiazek zielonych, bez uwzglednienia maksymalnych kolejek na wlotach
koordynowanych, co wynika z codziennych obserwaciji. Dobierajac offsety programéw
sygnalizacji postuzono sie metodg pomiaru czasu przejazdu pomiedzy
skrzyzowaniami. Pomiar taki zostat wykonany w dniu 2014-03-24.

W wyniku obliczer wybrano najkorzystniejsze pod wzgledem koordynacji plany
- pozaszczytowy z cyklem o dtugosci 47s i szczytowy z cyklem o dhugosci 82s.

Ponizej przedstawione zostaty koricowe wyniki obliczen:

Nazwa Droga Pomierzona | Pomierzony | Projektowy | Offset
skrzyzowania koordynacji predkosc czas czas programu
[m] koordynacji | przejazdu przejazdu [s]
[km/h] [s] [s]

Plan koordynacji w kierunku Jarostaw -> Medyka, program pozaszczytowy

Diugosc cyklu - 47s, szerokosé wigzki - 15s

Borelowskiego - - - - 0
-29 Listopada

Borelowskiego 228 41,0 20 23 21
-Rogozinskiego

Borelowskiego 198 41,9 17 21 41
- Krasinskiego

Bohateréw Getta 528 43,2 44 42 37
— Kopernika

Plan koordynacji w kierunku Medyka -> Jarostaw, program pozaszczytowy

Dhugos¢ cyklu - 47s, szerokos¢ wiazki - 19s

Borelowskiego 236 44,7 19 24 0
-29 Listopada
Borelowskiego 196 39,2 18 23 21
-Rogozirskiego
Borelowskiego 526 37,1 51 49 41
- Krasinskiego
Bohaterdw Getta - - - - 37
— Kopernika
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Plan koordynacji w kierunku Jarostaw -> Medyka, program szczytowy

Diugos¢ cyklu - 82s, szerokosé wigzki - 30s

Borelowskiego - = . - 0
-29 Listopada

Borelowskiego 228 15,0 55 60 59
-Rogozinskiego

Borelowskiego 198 14,3 50 56 34
- Krasinskiego

Bohateréw Getta 528 14,4 132 141 58
— Kopernika

Plan koordynacji w kierunku Medyka -> Jarostaw, program szczytowy

Dtugos¢ cyklu - 82s, szerokosé wigzki - 37s

Borelowskiego 236 13,3 64 69 59
-29 Listopada

Borelowskiego 196 10,9 65 70 34
-Rogoziriskiego

Borelowskiego 526 17,5 108 103 58
- Krasinskiego

Bohaterow Getta - - - - 0
— Kopernika

6.4. Harmonogram tygodniowy
Projektuje sig zatgczanie poszczegdinych planéw sygnalizacji wedtug ponizszego
harmonogramu tygodniowego:

Przedzialy 00.00-5.00 5.00 - 14.30 14.30-17.00 22.00-00.00
czasowe 17.00 - 22.00

Poniedziatek | Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy Program szczytowy Ostrzegawczy
Wtorek Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy | Program szczytowy Ostrzegawczy
Sroda Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy | Program szczytowy Ostrzegawczy
Czwartek Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy | Program szczytowy Ostrzegawczy
Piatek Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy | Program szczytowy Ostrzegawczy
Sobota Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy | Program szczytowy Ostrzegawczy
Niedziela Ostrzegawczy | Program pozaszczytowy | Program szczytowy Ostrzegawczy
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Wyjatek stanowi skrzyzowanie Borelowskiego — Focha — Krasinskiego, na ktérym w
miejsce programu ostrzegawczego (zite pulsujace) zatacza si¢ program
pozaszczytowy. Jest to spowodowane doswiadczeniami z przesziosci, Zwigzanymi z
podwyzszong wypadkowoscia w porze nocnej.

7.Sterowniki sygnalizacji

Poniewaz na przedmiotowych skrzyzowaniach pracujg 1-procesorowe sterowniki
typu MSS-322, zatem zaleca sie¢ ich wymiane na 2-procesorowe, zgodne z
obowigzujgcymi normami PN-EN 12675:2002, PN-EN 50293:2002 oraz PN-HD 638
S51:2006. Sterownikiem spetniajgcym podane wymagania jest np. sterownik GENEO.
Jednakze istniejgce sterowniki sg w stanie realizowad zaprojektowane plany
sygnalizacji, zatem do decyzji ZDM pozostawia sie termin ich wymiany.

8. Wdrozenie zaprojektowanych planéw sygnalizacji

W celu wdrozZenia zaprojektowanych planéw sygnalizacji konieczne jest wykonanie
nastgpujgcych czynnosci na kazdym skrzyzowaniu:
1. Zaprogramowanie sterownika zgodnie z projektowanymi programami i
offsetami
2. Sprawdzenie i ewentualna naprawa funkcjonowania systemu odczytu czasu z
systemu GPS
3. Uruchomienie sygnalizacji

4. Kontrola stanu koordynacji w obu zaprojektowanych programach

9. Whnioski koncowe

Nowo projektowane plany sygnalizacji znacznie lepiej sa dostosowane do istniejacych
warunkéw ruchu, poniewaz opierajg sie one na aktualnych wynikach badan ruchu,
wykonanych po oddaniu do ruchu drogi obwodowej miasta Przemysla.
Wprowadzenie ich do sterownikéw i zapewnienie trwatosci koordynacji przyniesie
wymierne korzysci dla ruchu kotowego w postaci skrécenia czasu przejazdu przez
Ciag skrzyzowan, a tym samym zmniejszenie strat czasu pojazdéw i emis;ji

szkodliwych spalin. Bardzo dobry poziom swobody ruchu, jaki osiggniety zostat w
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zaprojektowanych programach sygnalizacji, spowoduje réwniez znaczne skrécenie
oczekiwania na sygnat zielony na wlotach podporzadkowanych.

Po okresie miesigca pracy sygnalizacji zalecana jest analiza planu sygnalizacji i
ewentualna jego korekta.
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10.

Cze$¢ obliczeniowa

| - e

Borelowskiego — 29 Listopada

Numery wiotéw

-\ . Numery grup

11
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Tab. 1.1 Tabela obliczer czaséw miedzyzielonych
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Tab. 1.2 Tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego -Lwowska w lewo Kier. 29 listopada 6,1

Somochody I
od godz. | do godz. osobowe |lekiie cieZ| cigforowe |z przyczepg autobus. | clagnik . suma p.u.
maotocykde (M) ) (sD) (SCh) (5Cp) (A} (CR) | Suma poj.rzecz.
6 7 30 3 33 33
7 8 47 & 53 53
8 g 50 g 59 £
B 10 49 7 58 )
10 11 44 7 2 1 1 55 &
it 12 1 42 9 2 1 55 57.5
12 13 1 44 5 2 1 53 58.5
13 4 48 1 &7 47
14 15 1 50 3 54 53.5
15 14 1 44 5 70 2.5
14 17 2 51 2 1 &6 &7
17 18 51 4 1 56 565
Razem & 578 [3] 5 4] 1 2] 657 6705
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 Borelowskiego kier. Lwowska 6,2
Samochody L
e tobus | ciggnik
od godz. | do godz. osobowe |lekkie cigi| cieiarowe | z przyczepa av " suma p.u.
motocyide (M) (50} (sD) {SCb) (SCp) {A) {CR}) Suma pojrzect.
6 7 1 148 17 3 1 1 171 176
74 8 0 18% 24 2 1 2 218 775
8 9 3 171 21 4] 1 1 197 199.5
b d 10 1 221 25 4 1 2 254 2615
10 11 3 153 15 & 2 179 1845
Tt 12 3 135 17 8 4 2 ] 170 188,5
T2 3 3 164 24 3 2 2 200 208
13 14 1 157 10 4 1 173 176.5
14 15 5 175 16 1 1 1 199 201
15 16 4 192 21 1 2 220 222.5
I3 7 3 175 21 5 1 2 207 214
17 18 3 153 13 5 1 1 176 181
[Razem 30 2035 24 42 14 18 3 2364] 2434
Pomiar ruchu dr. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego -Lwowska w prawo kier. 20 {istopada 6,3
Samochody e
— e —— tobus | ciggnik
od godz. | do godz. osobowe |lekkie cigz| ciezarowe | z przyczepq b : . suma p.u.
motocylde (M) {50} (SD {5Cb) {5Cp) {A) {CR) Suma pojrzecz.
6 7 31 P 2 35 36
7 [ 1 32 4 37 36,5
8 ¢ 40 4 1 1 46 48,5
9 1 i 49 & z 58 58.5
iC 1 49 7 3 2 81 86,5
11 2 [ 44 7 52 55
12 13 57 1 58 60
13 14 2 41 5 [ &7
14 15 85 3 1 49 2.5
15 16 1 75 z 2 1 82 87,5
14 17 74 2 78 78
17 18 1 54 2 57 56,5
[Razem 7 454 37 16 3 3 1 721 7395
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego -Zurawica kier. w lewo 29 listopada 6,4
Samochody S
—— T tobus | ciggnik
od godz. | do godz. osobowe |lekide ciez | cigzarowe | z przyczepq av _ SUma p.u.
motocykle (M) (50} (D) (5Cb) (5Cp) {A} {CR) Suma pojrzect.
[ 7 1 45 5 0 1 52 53,5
7 ] 1 57 12 2 1 2 75 815
& v 47 9 o 3 59 &5
9 19 45 7 3 75 765
10 11 43 5 2 70 71
11 12 al 4 3 3 91 $8.5
12 13 2 81 7 2 92 92
13 14 2 &6 5 73 72
14 15 89 &8 i 1 1 100 1045
15 I3 1 92 5 2 1 101 103.5
4 17 2 83 7 2 ¢1
17 18 1 77 2 1 [ &1
Razem 10 B46 76 14 4 8 1 761 90
Zakiad Elektroniki i Automatylki TECHVISION, Aleja Warszawska 31, 39-400 Tarnobrzeq 13




Projekt programdw drogowej sygnalizacii Swietinej wraz z koordynacia w ciaqu ulicy Borelowskiego | Bohaterdw Getta

Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 Borelowskiego kier, Zurawica 6,5

od godz. | do godz osobowe | lekide Giez isgimﬁ = przyczepg| SVIobus | ciagnik TG BT
9 | motocyise oy | *Fe (D) scoy | sy | W | (€R | sumapojmecs o
8 7 47 14 2 43 44
7 8 71 g i 81 815
8 ¢ 1 93 1 4 109 110.5
£l 0 1 30 1] 1 1 1 5 100.5
10 11 1 95 8 4 1 109 112.5
1 12 3 102 12 [ 1 2 121 126
12 13 1 116 & 123 1225
13 14 1 97 11 1 1 111 1145
4 15 2 107 3 1 1 117 120
15 13 & 12¢ 7 1 143 142
14 17 2 95 11 1 109 110
17 & [ 71 5 1 77 £0.5
Razem 19 1103 112 12 [ 7 1 1260 12845
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego -Zurawica kier prawo 29 listopada 6,6
Samochody tobus | ciganik
od godz. | do godaz. | osobowe |tekiie ciez| ciglorowe | z przyczepqg RO agr < suma p.u.
i | I (sD) (SCb) {sCpl " £, | Sdpioles
6 7 32 1 33 35
7 8 43 7 1 2 73 77.5
& @ 82 8 5 2 [ 1045
? 10 92 8 1 2 103 107.5
10 11 1 97 14 2 1 1 116 120.5
11 12 2 89 4 1 2 98 101.5
12 13 2 97 & i 108 105,5]
73 T4 1 99 7 1 108 0.5
14 15 4 10% 3 ] 1 1 1% 1215
15 16 126 & 2 134 135
14 7 2 141 ¢ 1 1 154 1555
17 18 1 105 & 1 113 1145
|Razem 15 1132 78 15 7 ? 0 1256 1288
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.28 listopada - kier. w lewo 6,7
Samoechody 2 <
od godz. | do godz. osobowe |lekkie cigz| cigiarowe | z przyczepq Quiobun | ciqgnil: . SUMa p.v.
e | oy (sD) (5Cb) (5Cp) WY | Sema poyaecs,
6 7 7 7 7
7 8 5 2 7 Fi
8 9 F [] é
9 10 ] 1 7 z
11+ 1 a8 1 ¢ @
11 12 8 1 [ E
12 13 4 4| 4
13 14 1 11 12 11.5
14 15 7 2 E] ¢
15 T4 11 11 1
5 7 T 11 T
17 [E:) 0 10 10
Razem 1 94 7 [1] [} 0 0 102 1015
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.2¢ listopada - Kier. prosto 6,8
Samachiody tobus | ciqgnik
od godz. | do godz. osobowe |lekkie ciez | ciezarowe | z przyczepg o 9 5 suma p.u.
motocykde (M) | " iso) (5D) {5Ch) {SCp) B | (Al | Senmpeimecs
5] 7 95 i 1 97 985
7 ] 10% 5 i 1 116 1185
8 [ 1 140 7 1 2 151 155
9 19 [ 10 5 101 103,5
10 11 130 & & 142 145
11 12 1 125 & 7 139 142
12 13 120 B ] 129 129.5
13 4 ] 92 E] 102 1015
T4 15 [ 138 9 153 150
5 16 1 172 2 175 174,5
13 7 2 124 8 138 138
7 8 2 157 8 1 168 1&
Razem 14 1490 78 22 4 1 0 1607 1423
Zakiad Elektroniki i Automatyki TECHVISION, Aleja Warszawska 31, 39-400 Tarnobrzeq 14



Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.29 listopada - kier. w prawo 6,9

Somochody ik ciaanik
od godz, | do godz. osobowe |lekide ciez | cigzarowe [ z przyczepg tagn . suma p.u.
ckcicyile 091 ] ieen. {sD} {SCh) (SCp) A (CR) | Suma pojrzecz.
6 7 55 5 1 61 &3
7 8 13 & 2 2 123 128
3 g as 4 4 1 1 95 101
? 0 72 7] 2 78 77
0 T 3 78 8 [ 50 89
¥ 12 1 &8 5 7 1 82 87
12 3 1 34 3 1 92 92
13 4 4 23 4 2 93 73
14 15 92 5 i 2 100 104,58
15 16 4 108 4 0 1 n7 117
18 17 2 &7 2 7i 70
17 8 T 72 2 2 77 805
[Razem 16 977 55 20 3 8 [ 1079 1103
- - r
Tab. 1.3 Wyniki badan ruchu
WWARUNKI RUCHU W PROGRAMIE POZASZCZYTOWYM
ICYKL PROGRAMU [s]: 47
WLOT  NUMERGRUPY RELACIA (ZASG Q[P/h] S[P/hz] Y c[P/h] X D [s/P] PSR

1 3 PWL 15 379 1592 0,238 541,957 0,699 18,7 I

3 1 PWL 19 380 1631 0,233 694,043 0,548 12,2 |

4 6 PWL 19 302 1553 0,194 660,851 0,457 11,1 |

WWARUNKI RUCHU W PROGRAMIE SZCZYTOWYM
CYKL PROGRAMU [s]: 82
WLOT  NUMERGRUPY RELACJA CZASG Q[P/h]  S[P/hz] Y C [P/h] X D [s/P] PSR

1 3 PWL 30 442 1592 0,278 601,854 0,734 27,8 I

3 1 PWL 37 544 1631 0,334 755,829 0,720 22,1 1l

4 6 PWL 36 438 1553 0,282 700,744 0,625 20,1 1

Tab. 1.4. Analiza przepustowosci

Jak wida¢, przy zatozonych natezeniach ruchu przyjete programy sygnalizacji

zapewniajg obstuge wszystkich relacji z do$¢ duza rezerwg, a poziom swobody ruchu

na wszystkich wlotach jest w programie szczytowym dobry, a w programie

pozaszczytowym bardzo dobry.

Zakiad Elektroniki | Automatyki TECHVISION, Aleja Warszawska 31, 39-400 Tarmobrzeg
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10.2. Skrzyzowanie ulic Borelowskiego — Rogoziiiskiego
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Tab. 2.1 Tabela obliczen czaséw miedzyzielonych
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Tab. 2.2 Tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych
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Projekt programdw droqowe syanalizacii Swietiej wraz z koordynacia w ciaqu ulicy Borelowskiego i Bohaterdw Getta

Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 Borelowskiego kier. Lwowska 7,1

Samochody | SR
od godz.| do godz. motocylde (M) osobowe |lekkie ciet | cigtorow| z pﬁzgmﬂ uu;l;us c:‘ég;;'k Suma poj.rzecz. sSUmMS
{30} {SB) 2{5Cb} {3Cp} |p.u.
6 7 2 210 i0 1 3 2 228 237,5
7 8 345 27 4 2 3 381 393
8 ? 4 252 21 2 2 2 283 2%0
7 i0 1 3i7 25 & 1 3 354 3645
10 11 2 231 2% 2 1 a7 270
1 12 3 207 2¢ B 2 3 1 253 2475
12 13 4 243 25 ] 1 2 283 291
13 14 4 232 14 é 1 1 258 243
14 is 5 250 17 2 3 ] 278 2875
15 15 7 271 21 2 4 327 334.5
16 17 4 215 21 g 2 250 256
17 8 = 201 10 4 2 1 1 ﬁd— 231.5
Razem 47 2994 250 51 17 28 3 33vo| 3488
Pomiar ruchu dr,. w deiu 11-06-2013 ul.Borelowskiego -Lwowska w prawo Kier. Ogrodnicza 7,2
Samochody i =
R avlobus | ciggnik
oxchigoida. | oargids. motocykie (M) 'M?: ;;ve Iekl{:;;;—.:gz ﬂ:@{;ﬂ cr:;' 2 p;:)g:;!pq {A) (CR} |Suma poj.rrecz. s'f::_m
Li] 7 ] 1 L4 L
7 8 12 1 13 13
8 7 i3 13 13
? 10 b ¥ 10 10
10 11 5 i 8 &
1 12 8 8 8
12 13 1 14 2 17 16.5
13 14 5 2 7 7
14 15 23 23 23
15 i5 13 ] 15 15
14 17 2 14 16 15
17 18 1 14 15 14,5
Raozem 4] 138 10 ] ] L o 152 150
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego -Zurawica kier w lewo Ogrodnicza 7.3
Samochody o
od godz.| do godz. osobowe |lekkie cigz| cigiarow | z przycrepq ovntie e I suma
motocykde (M) (s0) (sD) e (3Cb) (5Cp) {A) {CR} |3uma po}.uecz.w'u_
8 7 ] 8 2
7 8 3 1 7 7
8 7 £ 1 5 5.5
? 10 5 3 8 8
1G [}] i0 10 10
i1 12 11 Tl 11
12 13 ? ¥ 10 10
13 I4 i7 17 17
14 15 i0 ¥ Tt 11
15 Lk 13 i 14 14
16 17 14 14 14
17 18 1 12 13 12,5
Razem 1 11¢% 7 1 a [ 0 128 128
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 Borelowskiego kier. Zurawica 7.4
Samochod ;
od godz.| do godz. ) osobowe |lekkie ciet| cieiarow ipuyczepq avtobus agnik s < suma
motocykle (M} (50} (sD) e (SCb) {5Cp} {A) {CR) uma poj.rrecz. e
8 7 1 103 74 2 1 114 116,5
7 a8 1 152 i4 4 1 2 1 175 1845
8 7 1 164 i7 3 s 2 172 207
k4 10 1 230 23 3 2 1 250 267
16 i1 2 195 25 g 2 233 2405
11 12 4 215 13 5 2 4 243 255.5
12 13 3 230 21 3 257 257
13 14 a 205 19 4 1 232 2345
14 15 & 237 15 2 2 1 1 243 249 5
15 s 7 a1s 13 3 3 1 1 343 351
18 17 & 300 a7 ] 1 2 337 340,85
17 i8 1 i5 & 15.5
Rozem 35 2341 194 3% 18 13 5 2645 2719
Zaktad Elektroniki | Automatyki TECHVISION, Aleja Warszawska 31, 39-400 Tarnobrzeg 18



Projekt programdw drogowej sygnalizacyi swietinej wraz z koordynacia w ciggu ulicy Borelowskiego i Bohaterow Getta

Pomiar ruchu dr. w dniu 11-06-2013 Borelowskiego -Zurawica w prawo kier. Rogazifiskiego 7,5

Samochody s .
od godz.| do godz. motocykle (M) osobowe | lekkie cigi| cigiorow | z przycrepq au;zl;us c}%g;;m Suma poi.rzecz. [FHMO
¥ {80} (50) | efsce} | (scp) polect lbw.
8 7 109 10 4 1 124 128
7 E] 83 13 4 1 1 102 108
8 7 73 5 3 81 82,5
£l 10 1 84 12 3 1 1 104 109
10 11 1 ?1 2 4 105 106,5
11 12 1 84 14 é 1 108 112,85
12 13 3 92 3 2 5 1 104 117.5
13 i4 2 85 8 2 I 104 109
14 15 1 120 7 & 134 138,5
15 14 2 114 8 5 129 130.5
14 i7 120 2 3 125 126,5
17 [E] 4 107 7 118 116
Razem 15 11564 100 48 ¢ 3| 1 1340 13825
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Rogozinskiego lewo 7.6
Somochody s _ ‘
od godz.| do godz. = tokiie cioi | ciezan Qi s | ciggnik -
melocykle (M) S e ® CIgZ | cigl0row | z prazyczepq {A) {CR) Suma poj.rzecr. DG
(30) (8D} e [SCh} (SCp) .y,
8 7 145 i3 3 161 167
7 8 3 220 14 4 8 251 287.5
8 ? 2 175 2 ] 1 3 184 191.5
7 10 8 170 i85 & 5 219 230.5
10 11 2 140 F g8 2 1 182 171
i1 12 4 127 i0 3 7 1 154 17C.5
12 13 3 146 14 g E 180 159
13 i4 4 140 11 5 & 156 178.5
14 15 3 183 9 10 F i 182 19%7.5
15 id 18% 2 3 i 4 199 210.5
16 17 5 135 5 & 4 155 1563.5
17 18 1 141 2 2 3 149 155,5
Razem 30 1901 108 59 2 59 3 2142 23045
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul. Rogozifiskiego prosto 7,7
Somochod
od gods.| dogods ————— LE | autobus | ciggnik
- g | motocykie (M} osobowe | lekkie cigz| cieiarow | z przyczepa (A} {CR) |3uma pojrzecz [¥™C
[1s)] {30) e [SCh} {3Cp})_ p.u.
[ 7 5 5 5
7 8 4 F 4
8 ? o 2 2
7 10 3 5 5
10 11 i I 1
11 12 ? Z Tt 11
12 13 5 3 8 8
13 14 5 2 7 7
14 15 7 7 7
15 I 2 i 3 3
15 17 7 7 7
17 15 3 5 7 &
Razem 2 57 8 a 0 [ &7 &6
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Rogozinskiego prawo 7,8
Semoehady autobus | ciggnik
od godz. | do godz. ; osebowe |lekkie cigi| cigiorow | z przycrepq o suma
mokiogkie W | am 50) | e(sch) | (scp) Al (Ch) [Semopolmect
§ 7 21 2 1 24 24
3 8 1 35 8 2 3 49 555
8 ? 5 o8 5 2 2 39 43
7 i0 33 5 2 43 44
10 i1 0 & a 1 50 53.5
11 i2 32 4 1 ] 38 40,5
12 13 1 3% 5 1 45 44
13 14 1 a7 4 1 33 34,5
14 is 31 A ] 36 38
15 14 30 5 ] 34 36,5
16 17 1 a5 ] 1 1 42 44
17 18 29 i 2 32 33
Rarem & 383 53 15 [ 1 0 458 494,5
Zakiad Elektroniki i Automatyki TECHVISION, Alefa Warszawska 31, 39-400 Tarnobrzeg 19



Pomiar ruchu drog. w dniu 11-86-2013 ul.Ogrodnicz kier w lewo 7,9

Samochody — -
od godz.| do godz. : osobowe | lekkie ciez| ciezarow| z przycrepq| . suma
motocykle (M) (50 (30} e (SCb) (5Cp) {A) {CR} |3uma pojrzecz. Ca
6 7 8 1 7 ¢
7 g8 5 5 5
8 # 4 4 4
b 10 2 2 2
10 Pl & [ &
11 i2 1 2 3 2.5
12 13 4 1 5 5
13 4 5 5 5
14 5 3 ¥ 7
15 L] 2 ? g
16 17 2 & 3
17 18 3 3 3
Razem 1 43 2 0 0 [t 0 &é &5.5
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Ogrodnicz kier prosto 7,10
Samochod = X
od godz.| do godz. motocykie (M} |O50Dowe |lekkie cig:| cieiarow ‘; przyczepq uu(_T;m c?::gnr;lk Suma pojrrecz. |*YMS
5 (50) 50) | eschy | (scp) s o,
] 7 é & &
7 8 B £ 13 13
8 ¥ 5 1 & 4.5
? 10 [ [
10 il 1 2 3 3
11 12 5 I ¥ e
12 13 ) 1 3 3
13 14 Fl F] 4
14 15 5 5 5
15 [ & 2 8 8
16 7 7 7 7
17 18 1 [ 2 2
Razem 0 51 14 i 0 0 0 &é 56,5
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Ogrodnicz kier w prawo 7,11
Samochody _ ¥
g EReTey aulobus | ciggnik
od godz.| dogodz. | yile (M) |O5obowe [lekkie ciei|cieiarow | z przyczepa A) {CR} |Suma pojrzecs.[*V™S
{30) (3D} e [SCh) {SCp) p.u.
& 7 146 1 17 17
7 8 19 134 12
8 7 11 il 11
? [{¥] 14 A 18 18
10 [ 11 11 11
1% i2 11 11 H
12 i3 9 b4 i
13 4 15 2 1 i8 18,5
14 i5 15 1 17 17
15 14 12 12 12
16 17 14 14 14
17 18 15 1 16 14,5
Rozem 0 163 8 2 0 L] L] 173 174
Tab. 2.3 Wyniki badan ruchu
Zakiad Elektroniki { Automatyki TECHVISION, Aleja Warszawska 31, 39400 Tarmobrzeg 20



Projekt programdw drogowej syanalizacii swietinef wraz z koordynacia w ciaqu ulicy Borelowskiego | Bohaterow Getta

WARUNKI RUCHU W PROGRAMIE POZASZCZYTOWYM
CYKL PROGRAMU [s}: a7
WLOT  NUMERGRUPY RELACIA CZASG  Q[P/h]  S[P/hz] Y ¢ [p/h] X D [s/P] PSR
1 1 PWL 21 406 1619 0,251 757,830 0,536 10,7 !
2 3 PWL 15 327 1619 0,202 551,143 0,593 15,9 I
3 2 PWL 22 495 1635 0,303 800,106 0,619 11,3 I
4 4 PWL 9 37 1651 0022 351,277 0,105 15,7 !

IWARUNKI RUCHU W PROGRAMIE SZCZYTOWYM

WCYKL PROGRAMU [s]: 82
WLOT  NUMER GRUPY RELACJA CZASG  Q[P/h]  S[P/hz] Y C[P/h] X D [s/P] PSR
1 1 PWL 41 471 1619 0,291 829,244 0,568 15,7 |
2 3 PWL 30 469 1619 0,290 612,061 0,766 29,3 ]
3 2 PWL 42 702 1635 0,429 857,378 0,819 23,5 1l
4 4  PWL 17 51 1651 0,031 362,415 0,141 26,6 [

Tab. 2.4. Analiza przepustowosci

Jak widac, przy zatozonych natezeniach ruchu przyjete programy sygnalizacji
zapewniajg obstuge wszystkich relacji z dos¢ duzg rezerwa, a poziom swobody ruchu
na wszystkich wlotach jest w programie szczytowym dobry, a w programie
pozaszczytowym bardzo dobry.
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Strumien dofe: | Strumien) ewakuujacy sig Diadu jazdu Droga pwakuacli kama{azdu Pradkoét ewakuac)l |Czas Dojazdu Czas swakacll C2as obliczony | Czas przyjely
I |
: i
1P W 3 D) 53 14] 10 2428571 535 6027428571 7
W i 115 5, 1 10 1,821435, 3,68 4828571429
W L 30 3 14 10 3142857 41
1T aw 75 2 i 7o 2071426 3
it 4L 315 18 T4 10] 3545714 35
|
AW i 535 20 i3 D) 4871429 3 1178571429, 5
W W 26,5 1,5 12 10 2542657 315 3257142857
4 W 1 38 iz 0 3314208 E) 3785714286
AW T 0 5 4 o 2428571 75 3071428571
4L L E 215 14 0 2071435 EXE 4078571428
W TEW 5] pZ] i 70 2458571 34 3571420511 [
W T80 i X] 4] iy 207147 33 4,22857 1479
W 5P 35} 32| 14| 1_0{ 35 4.2 EXil
i 5W X a0 il 10 2878571 B B AIT4EE5TT
AT N 12 28] i3 10 1857143 EE) 042857143
I |
W W 74 z“ﬁjg B 5, 2,714286 i 3285714286 5
EX W 73 15} i 10) F43857 P 2857142057
Ed W 32 35 4 16] 285714 4,51 4, 214285714
SW L 40 235 7 10) 857143 335 2.
EN [y 290 12 4 1 071429 22 2
|
I’zlv o 32 7 4 0 285714 F 2314385714 1
W AL Fid 3 1 10 926571 25 3571426511
[ 4P 42 1 4 035714 28 1764285714
s AW 40 37, 4 852857 425 33571428857
2L AL 73, 20,5 K 2678511 3.I_J_5.i 3371428571
4W W 16 33 1% 10 42| 7142857 3
aL W ki 37 4 iof 37 4628571429
4P W 18 425 i 76 5,250 5564385714
AW jFin T8 3035 i 78 555 4728571428
i N 70, 2% i i 335 3895714208
FI {E‘w 315 58| 14 10 55 B.:E!' 7
2w W 245 38 14 1 48 5|
W EN 23 8] 1 10 48 3728511 42_u_|
2t 5W 245 25 14 10 275 38 415
2L En 33 335 L] 10| 3387143 335 2992857143
’ al
B 17 58] 315 kL] 10 5 4,15 215 5
W 2w 38 4, 14 10] 714286 345 3,735714288]
5L W 38 4 4 0 714286 53 4585714286,
5W by . 74, 4 0 071425 3,45] 3378571429
B 20 35 El 4 19) 878571 43 4521428571
Dojscla pleszych
P3 AW o 43 T4 10) [1 53 83 9
|
P3 5W [} 9 14 10 [1] 19 4.9 ﬂ
Ewakuacja pisszych
|aw F3 37} 5 id 14 2842857 3571438 0828571433 ;]
|?w Py 3 7 ] 14 0214286 5 4785714268 5

Tab. 3.1 Tabela obliczen czaséw miedzyzielonych

DOJAZD

1 2 3

EWAKUACIA

=| o uvi| &

Ul | G| W

U ) W N =
1

Tab. 3.2 Tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 Al Borelowskiego - Lwowska w lewo Focha 8,1

od godz. | do godz osobowe |lekiie cigl S;:iﬁ::d - z phiox| cloges: suma
Mdtocrkle 1M [ so) (D} | e(SCb) | prayczepa | ‘M {CR) |Wmcpopmegnl
[3 7 7 2 9 9
7 8 20 20 20/
8 9 23 2 L] 1 27 275
¥ 10 35 1 3 ] 40 43.5
10 11 38 E 3 50 51,5
11 12 38 5 2 1 [ 49
12 13 34 1 35 35
13 14 [ 11 3 15 145
14 15 27 5 32 3z
15 18 ] 28 4 33 32.5
14 17 22 1 23 23
7 18 17 2 19 9
Razem 2 300 35 9 1 2 [1] 349 358.5
Pomiar ruchu drog. w dniu 11.06-2013 Borelowskiego prosto kier. Lwowska 8,2
od godz. | do godz osobowe | leklde ciez S;g‘iz:r:vdy z aulbus | chaanik suma
motocylkde (M) (50} (sD) o [SCh | priperep {A} {CR) |Suma pojrzecz, ey
& 7 2 278 19 1 4 304 313
7 8 3 465 25 0 2 é 511 53C.5
8 9 4 312 16 2 4 338 348
2 i0 1 338 22 7 1 & 375 392
10 11 2 252 19 7 1 1 1 283 291.5
11 12 2 203 18 13 2 3 1 242 2595
12 13 3 25D ia 4 3 5 289 3135
13 14 4 245 21 7 4 281 290.,5
14 15 4 240 28 7 4 285 2985
15 16 4 300 24 4 4 334 344
14 i7 3 231 28 7 3 272 280
17 18 3 185 12 5 2 1 208 215
Razem 35 3301 250 71 15 L] 3 3724] 3876
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego - Lwowska kier. Prawo Krasinskiego 8,3
Samochody s 7
od godz. | do godz. y osobowe | lekkie cigl | cietarow z il R ] < suma
molocykle (M) (s0) (SD) & (SCb) | przyezepa [A) {CR} [Suma pojrzecz. S
6 7 43 g 54 54
7 3 112 12 1 3 128 1345
& ? &7 9 2 71 75
g {¢] 50 3 1 1 55 57.5
10 it 2 81 i 1 &5 64,5
11 12 1 43 5 7 55 68,5
12 3 3 ¢8 5 1 a1 110 115
13 14 3 108 4 4 LAES 125.5
14 15 3 138 11 3 154 160.5
15 18 3 136 11 2 3 155 160.5
18 17 5 121 3 1 130 129.5
17 18 100 5 1 2 108 112.5
Razem 20| 1080] &9 7 | 30 0 1206]  1259.5
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Borelowskiego - Zurawica kier. w lewo Krasiniskiego 8.4
Samachody utobus | ciggnik
od godz. | do godz, osobowe |lekkie ciez | cieiarow z . ” sUma
motocykle (M) (s0) ) e 15Ch} | prevesmpd {A) {CR} |Suma pojrzecz. =)
g 7 &4 13 4 81 82
7 8 159 11 1 ] 4 174 184.5
B 9 1 134 i} 1 1 147 149
? 0 185 25 1 1 1 213] 2175
10 13 1 120 11 2 1 205 207.5
11 12 238 11 i 250 250.5
12 13 2 214 11 4 1 232 235
13 14 2 225 & 4 2 I 240 247
14 15 1 325 9 3 2 2 342 351
15 |13 5 385 14 9 406 407.5
18 17 2 284 14 1 303 304
17 18 4 227 4 1 236 234
[Fazem T8 2633 K5 IR Y | K] K | Zo31) :
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 Borelowskiego prostoe kier. Zurawica 8.5

FRTOEET) avtobus | ciagrik
od godz. | do godz. osobowe | lekkie ciei| cietarow z o suma
mofocykie {M} 50 (sD} e 30n | biirciena (A) (CR} |Suma pojszecz. e
& 7 1 158 10 5 1 1 176 182
7 8 177 22 & 2 1 208 217
8 9 4 185 24 T 3 223 230.5
¢ it 1 245 23 & 2 b 279 289.5
10 il 1 - 240 18 259 258,5
11 12 2 278 17 15 312 3185
12 13 3 240 20 2 4 1 270 279.5
13 14 -] 37 12 7 7 269 283.5
14 5 4 220 14 = & 1 320 334.5
15 14 & 310 17 4 1 1 339 348
16 17 4 285 10 4 1 2 308 313
17 18 3 212 4 1 220 2205
JIﬁozem 37) 2857 191 i B 26 7 o 3183] 3275]
Paomiar ruchu drog. w dniu $1-06-2013 Borelowskiego - Zurawica kier prawo Focha 8,6
od godz. | do godz osobowe | lelkie ciez s:f:iﬁzd - z tabis | ckon: suma
mofocykle (M) (s0) (sD) e (SCh) | przyczepa (&) {CRl |Suma pojizecz. o,
i) 7 35 1 5 41 51
7 8 &1 2 & 69 al
8 ? 77 3 2 82 84|
9 1c 75 1 1 77 79
10 it 79 2 1 D, 104 108.5
11 12 1 115 i2 3 5 1356 147
12 13 1 106 5 3 3 118 125
13 14 2 as -] 1 ] 100 111.5
14 15 1 %0 4 z 100 109.5]
15 16 4 106 3 i 5 119 127.5
16 17 100 2 i 3 106 1125
17 8 1 2 4 87 94,5
Razem 0] 1029 43 10 0 EH B 6*7 1139 1233
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Focha lewo 8,7
Samochody 2
o T wrobus | ciggnik
od godz | do godz. osobowe |lekkie ciez| ciezarow z 9 i suma
motocykie (M) (50) (sD) e {SCP) | prayezepg (A) {CR} |Svma pojrzecr. o
& ¥ 36 2 38 38|
7 & 0 5 55 55
& ? 50 5 55 55
¢ 1¢] 40 1 41 41
0 i 42 2 44 44
11 12 1 45 3 &9 68.5
12 13 54 5 2 41 &2
13 4 47 3 50 50
14 15 1 g5 5 42 41.5)
15 16 3 40 3 1 645
146 17 av 2 41 47
17 18 1 45 ] 50 49,5
suma & 586 38 2 4] 0 4] 62 430
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Focha prosto 8,8
od godz. | do godz osobowe |lekkie cigz s:i':z'(;j::dy z T ea raank suma
molocykle (M) (50) (D) e (3:6] | prycrena (A} {CR} |Suma po;.ﬂeczjﬂj )
-] 7 14 1é 16
¥ 8 37 37 37
8 ? 28 28 28
g 10 42 42 42/
10 it 35 35 35
1 12 1 47 1 49 50.5
12 13 44 1 47 47|
13 4 54 54 54
14 15 1 44 1 46 44
15 & 40 40 40
16 17 42 42 42
17 18 a8 38 38
suma F3 469 1 1 ] 7 0 474] _ 475,5]
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Focha prawo 8,9

od godz. | do godz osobowe |lekkie cigi 5;::::1‘:"? z mEkclios | ckaonk s
g £ - Uma
motacykie [M) (50} {sD) SSCHl | fisveis (A) {CR} |Suma pojrzecz. ey
6 7 4 1 5 5
7 8 16 ] 17 17
& ? 18 2 20 20
i 10 28 28 28
10 I 33 33 33
i1 12 0 50 50
12 13 40 2 1 43 43,5
13 14 30 1 1 32 34
14 15 39 1 40 40
15 6 34 1 35 ES
16 17 A 1 32 32
17 18 a4 1 35 35
gmu 0 353 10 1 1] 1 0 355 3475
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Krasinskiego lewo 8,10
od godz. | do godz osobowe | lekkie ciez S;';cz;::dy z adlobes |- claom: |suma
motocyide (M) (50) (sD) e {SCh) | pryerepg {A) {CR) |Suma pojrzecz. gy
& 7 102 8 110 110
7 8 82 8 1 91 93
g k4 114 3 1 118 118.5
¢ 10 107 3 110 110
10 11 36 ] 42 42
1 12 43 4 3 50 58
12 13 &2 4 &6 &4
13 14 75 4 79 79
14 i5 2 7% 3 1 1 86 89
15 I8 2 108 2 1 113 1125
14 17 1 105 1 i 1 109 111
17 18 1 g1 3 i 86 87.5
sumeo & 294 49 3 1 b 1 1060 1074.5
Pamiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Krasinskiego prosto 8,11
Samochody autobus | ciggnik
od godz | do godz, osobowe |lekkie ciez | cietarow z ) s suma
motocykle {M) (50) (sD} S 1SCh]. | pitversed {A) {CR} |Suma pojrzecz. o
-] g an 3 1 34 36
7 8 az 2 2 36 40
[] [ 46 3 1 50 52|
? 10 42 3 3 48 54
10 1i 2 a0 2 34 37
11 12 3% Z 41 45
12 13 1 40 2 1 2 45 50|
13 14 1 3% 1 41 425
14 15 3 a7 2 42 44,5
15 14 56 1 1 58 &0
14 7 1 &0 1 n 64 87,5
17 18 2 £5 5 i 63 54
SUMa 10 504 20 1 0 ﬁ] 0 5_57 5925
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul. Krasinskiego prawo 8,12
Samochody v |
od godz. | do godz. osobowe |lekkie ciei| cietarow z swiohus | claoeis : suma
motocykle [M) (50) (D) e{5Ch) | pryezepq (A) {CR} |Suma pojrzecz. i
ki 7 217 10 237 227
7 8 384 1t 1 1 397 401
& @ 283 24 3 310 3115
9 i0 246 11 2 3 262 249
10 i1 195 10 i 1 1 208 2125
1 I2 206 =] 1 213 213.5
12 13 176 12 3 191 197
13 i4 221 14 3 1 239 2425
14 15 3 208 13 2 2 225 228.5
15 14 4 230 7 1 2 244 245,5
14 17 1 203 17 221 2205
17 18 190 5 195 195
suma 8 2754 140 13 0 13 2 2932 2964.5
L =
. - r
Tab. 1.3 Wyniki badan ruchu
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|WARUNKI RUCHU W PROGRAMIE POZASZCZYTOWYM

CYKL PROGRAMU [s]: 47
WLOT NUMER GRUPY RELACIA CZASG Q[pP/h] S [P/hz] ¥ C[P/h] X D [s/P] PSR
1 2 p 15 160 1688 0,095 574,638 0,278 12,3 I
W 15 275 1769 0,155 602,213 0,457 13,8 |
WL 15 275 1608 0171 547,404 0,502 14,4 I
2 5 p 9 50 1663 0,030 353,830 0,141 15,9 1
WL 9 119 1686 0,071 358,723 0,332 17,1 I
3 3 w 26 348 1790 0,194 1028,298 0,338 6,0 I
L 26 407 1060 0,384 608,936 0,668 10,9 I
& 4 p 9 287 1546 0,186 328,936 0,873 44,2 It
WL 9 178 1604 0,111 341,277 0,522 19,7 |
WARUNKI RUCHU W PROGRAMIE SZCZYTOWYM
CYKL PROGRAMU {s]: 82
WLOT  NUMERGRUPY RELACIA C(ZASG  Q[P/h] S [P/hz] Y c[P/h] X D [s/P] PSR
1 2 p 31 186 1688 0,110 658,732 0,282 18,0 I
w 31 320 1769 0,181 690,341 0,464 20,1 I
WL 31 322 1608 0,200 627,512 0,513 21,0 I
2 5 p 17 71 1663 0,043 365,049 0,194 27,0 ]
WL 17 169 1686 0,100 370,098 0,457 30,1 I
3 1w 53 499 1790 0279 1178780 0,423 7,5 I
L 53 571 1060 0,539 698,049 0,818 19,0 i
4 4 P 17 319 1546 0,206 339,366 0,940 79,5 v
WL 17 258 1604 0,161 352,098 0,733 39,2 I

Tab. 3.4. Analiza przepustowoéci

Jak widaé, przy zatozonych natezeniach ruchu przyjete programy sygnalizacji

zapewniajg obstuge wszystkich relacji z do$¢ duzg rezerwa, a poziom swobody ruchu

na wszystkich wilotach jest w programie szczytowym dobry, a w programie
pozaszCzytowym bardzo dobry. Nie dotyczy to jedynie relacji w prawo z ulicy
Krasinskiego w kierunku mostu, ktéra w godzinach szczytu jest na granicy

przepustowosci.
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Strumied [ StumieR, cwakaugy sy Droga dojazd D@leu_qr\u__a@ Predkost dojezdu — Preckodt ewakuaty |Czas Dojazct Cz03 ewakuiac] Czas obliczony _[Czas pryjety
Strumlenie kofowe 1
i 23 §E| i 0] 2B07143 3 6352857143 7
W Evrv 6.5 ) 14 6] 3378571 435 FHEIRETT
i 37 1 k[ - 35 43 657142857 |
iE 5w 78 Eq i o] 3255714 F] 714285714
L 4] i} 3742857 33 57142857
» I
i1 £ 75 L e 3571 330 TETESTIas] |
S W 30| 18] B k) 153857 X 3857142857
W 33 3 10 37 149] 3,7 34265714
W 1L 30] 18 4! 10} 142857 28 2657142857
EN 0 30 4 £ 42857] 4 4357142857 |
1 +
i g 53 pLE| L gl TY 345 FXELr !
W EW 24 s is B 275 335 550
W [ 30, ] 14 107 3384248 3.2 3,7357 14286
1L BW F3 26| 1‘“41 10 2926571 35 36714285711
il 20} 14 10 24542 32 3,7357 1421
= i
T HE 3'51 3 7 E) L s pE e E7E! |
W 18 735| 4 10 285714] 335 40642857141
W il 21,5] 4 10 2857 14| 3,15] 3,8642857 14
L 26 27| 4 101 857143 3_{1} 3,642857143
. il 22 20,5 4 10§ 571429 3,12§'_ 3478571479
| I
a ] B Eii] 14 iﬁ; RXril i) 4 3176571429, 4
2% S 27 ez k] 4 10, 2858511 a5 3331428571
2N S0 il 21,5 z 10! 25 15 3
oL SW 79| 26,5 4 0] 3071428 651 35785714291
3 5L i piE] 4] 0 73] 15, 3,65]
Ed i - 53] 4 b 455 §BUTANET 3
EW W 35 37 < 10 7 4,087857143
EN W 348 ] 4 El} 1 3564285714
S 2L 2,5 3 2 0] g 4007142857
5L 20 21 21 4 0] i 3564285774,
FZ 79 533 3 Ll i3] 738 7378ET 1435 5
2W 25 25| 4 10 T 395 4521428571
2W 37 3 4 1] 28 44 3,757142857|
2L 20) 83 E ki 385 4,521428571
| KN 30) 24 14 1pj 34 3,257142857
1
6w X pi] i 1t} SEIETIA. 38 1364285714 5!
& 25 36 I ol EXCaLe 3 85285714
6L 34 37 4 0l 3428577 a7 427142857
&W X 35 £ 0] 3307143 k! 2892057143
6L 2 30 4 10! 27142861 4 4,285714266
{Dojicie pieszych I
P3 SW [ ) idl 0 [ [ [ E]
P3 6V [ 75 14 !_q' [i 175] 475, [
s :
P4 50 [ 105 id 100 [ 2&5% 585 [
R |
P4 5W R 4§| 14 10 i £ B8 |
1
PT W 1) 455 T4 0] [ (A5 B35 3}
!
4 W i ] 14 B! b 18 43 5
pleazych
F3 85 13 id 3143857 6071425/ 3528571438 3
CE) 12 53] Td T4 6107143 [ umzﬁ]J 5964285714 &
= Sy o |
P4 4.5 8 14] 14 29 57142861 5392857143 [
P4 42 | 14 74 3 5714386 P4 vl 4T 3]
(4 355 75 14 T4 2821429 5357143 3535714388, 3
PT 3 7.5] 14 1.4 0,214 286 5357143 5142357143

Tab. 5.1 Tabela obliczer czasdéw miedzyzielonych

DOJAZD

4

EWAKUACIA

| O N

Y| Wl ;i »| W

Wl oo L o &

4

8

|

N U R W N e

3

6

Tab. 5.2 Tabela minimalnych czaséw miedzyzielonych
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.B.Getta - Lwowska w lewo kier. Kopernika -10,1

Mrachiocy autobus | ciagnik
od godz. | do godz. motocykle |osobowe |lekkie ciez| cieiarowe z (A) (CR) [ suma pojszecz. [SVMa
(M) [1e}] {sD) {SCh} przyczepq. DU,
& 7 15 1 16 18
7 8 25 25 25
& [ 18 1 19 21
Ea 10 4 1 1 [ 8.5
10 11 25 25 25
i1 12 3B 3 1 42 455
[F 13 55 3 ] 2 65 70
13 14 14 16 14
14 15 £ 1 31 33
15 14 25 25 25
14 17 4] 1 1 43 43.5
17 18 35 1 1 37 39,5
Razem 0 327 7 8 0 8 [} 350 370
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 B.Getta kier. Lwowska 10,2
Samochody _
od godz. | do gedz. [ mofocykie |osobowe |lekkie ciez] cieiarowe z uu;’:l:;us i ; g suma
{CR) Suma pojazecz.
(M) {50} (SD) {SCb) pizyczepg DU,
8 7 i 416 18 5 3 1 444 454
7 & 2 S48 29 3 1 1 582 586.5
& g 7 384 38 2 2 1 438 43%.5
¢ 10 2 330 40 2 ] 375 377
1) 11 3 299 21 & 2 331 336.5
11 12 2 249 43 7 1 302 306.5
12 13 4 323 28 15 2 372 381.5
13 14 ] 264 25 ) 1 301 306.5
14 i5 3 245 14 ¢ [ 272 277
15 16 337 1 2 3 343 350/
16 17 1 270 17 13 2 303 313
i7 18 203 7 ¢ 1 220 226.5
Razem 26 3870 281 81 9 14 [ 4281 4354,5
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 B.Getta - Lwowska w prawo kier.Sportowa 10,3
Samochody avtobus | ciggnik
od godz. | do godz. [ motocykle |osobowe |lekkie ciez cietarowe z (A) (CR} e
() {50} (sD) (5cb) | przyczepg pe .
[ 7 50 3 & 5% 71
7 8 82 82 &2
8 B 20 20 %0
[ 10 134 134 134
10 1 120 7 1 2 130 134.5
1 12 115 E] 1 124 128
12 13 106 & 2 114 118
13 14 77 8 1 4 90 100
14 15 3 110 1 4 118 124.5
15 14 3 104 2 1 & 116 128.5
16 7 7 1 i 73 77
17 18 33 4 37 45
Razem [ 1092 35 1 3 25 5 1167 12305
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 B.Getta - kier. Zurawica 10,4
Sangehody aulobus | ciggnik
od godz, | do godz. | motocykle |osobowe |lekide ciez| cigzarowe z (A) (CR} | Sumo pojrzecz. V™9
(M} {50) (5D) 5Cb) | przyczepa poect o,
& 7 1 183 19 4 1 4 212 223.5
7 8 2 232 24 15 b 281 %%.5
& i & 155 40 15 2 219 228
b 10 225 35 260 260
10 11 1 195 7 iQ 213 2175
i i2 1 170 21 2 194 194.5]
12 13 1 300 27 ] 3 3 340 354.5
13 14 1 314 31 15 2 1 368 37¢
14 15 3 386 30 5 2 ] 2 429 440
15 16 1 454 19 7 3 1 487 498
14 17 2 389 17 3 1 1 413 4175
Razem 19 3007 272 83 T 20 & 3414 3512
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.B.Getta -Zurawica Kier prawo Kopernika 10,5

Samochody y =
od godz. | do godz. [motocvid T — e autobus | ciggnik
- ykle |osobowe |lekkie ciez| cieiarowe z (A) (CR) Suma pojizecz. sema
(M) {50} {SD} {SCb) przyciepa p.u.
& 7 83 9 3 1 76 99.5
z 8 28 2 30 34
] ¢ 22 22 22
b 10 21 1 22 22,5
19 11 4] 1 42 44
[} 12 22 22 22
12 13 25 2 3 2 32 37.5
13 14 32 32 32
14 15 30 2 1 33 3s
15 14 50 i 1 52 54
T4 17 24 1 25 25
17 18 1 33 1 1 34 37.5
Razem 1 411 16 7 0 g ] 444 445
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Kopernika w lewo 10,6
— S?nl'nocnody avtobus | ciggnik
ed godz. | do godz. | motocykle |oscbowe |lekkie ciei| cieiarowe z (A) {CR) |Suma pojszecz. [SYMe
__ (M) {50} _{SD} _ [SCb} przyczepg p.u.
B 7 i] 63 =] 1 73 74,5
7 8 48 2 1 3 72 74,5
& g ] 49 1 1 52 54
% 10 50 1 1 52 525
10 11 40 1 2 43 44
11 12 5 40 1 1 47 47
12 13 1 &8 3 72 715
i3 14 2 45 2 i 50 52
14 15 51 3 54 54/
15 16 1 51 2 1 55 545
14 17 1 42 i 1 1 46 48
17 18 30 1 31 33
Razem 12 597 21 3 1 7 0 &47 6615
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Kopernika prosto 10,7
Somochody avtobus | ciggnik
od godz. | do 9odZ. | mofocykle |osobowe |lekkie ciei| clelarowe z (A) (CR) |Suma pojrzecz, ™S
(M} (30) {SD) {5Ch) przyczepq p.u.
B Z 27 4 1 32 34
7 B 36 A 1 38 40
& v 29 3 3z 32
k] 10 2 4 1 27 27,5
10 11 23 & 29 29
11 12 25 3 1 29 3
12 13 82 2 1 85 87
i3 14 6% 4 1 74 76
14 15 101 2 1 P 106 112
15 16 108 1 1 110 114
Té& 17 6% 2 1 72 74
17 18 50 2 52 56
Razem 0 527 19 L] 2 9 4] 686 712,85
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Kopernika kier prawec 10,8
Samochody § 5
od godz. | do godz. | motocykle |osobowe |lekkie cigz| ciezarowe z 0“:2?“ c;{s::ggk suma pojrzecz, |V™e
M) {50} {50} {SChb) pizyczepq DA,
[ 7 23 1 24 24
7 & &6 3 &9 69
& ¢ 84 7 1 92 92,5
e 10 54 3 67 &7
10 11 115 14 il 130 132
i1 12 74 & 2 2 1 85 92
12 13 &8 58 48
13 14 &5 1 1 67 &9
14 15 136 1 137 137
15 16 118 3 121 121
14 17 81 81 g1
17 18 &7 87 87
Razem 0 981 3% 3 4 1 ] 1028 1039.5
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Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Kopernika{Sportowa) kier lewo 10,9

Samochody

od godz. | do godz. [ motocykle |osobowe |lekkie ciek cieiarowe z by | wiagnik suma
] {A) {CR} Suma pojrzecz.
(M} (30} (SD) [SCh) przyczepag D.U.
& 7 41 & 2 49 53
7 8 95 3 3 3 104 1115
8 9 70 7 97 97
E3 10 106 & 2 114 118
0 11 1 70 7 1 1 80 82
i1 12 61 5 2 48 72
12 13 39 11 4 54 &2
i3 14 57 4 5 56 74
14 15 ) 53 4 59 58
15 18 3 43 i 2 4¢ 515
14 17 48 i 47 47
i7 18 21 1 22 24
Razem [ 723 55 4 1) 22 1] BO¢ 852
Pomiar ruchu drog. w dniu 11-06-2013 ul.Kopernika{Sportowa) kier prosto 10,10
Stmoshody autobus | ciggnik
od godz. | do godz. | motocykle |osobowe |lekkie ciez| cigiorowe z (A) (CR} |Suma pojrzecs, [*¥™@
W [i1}] {50} {SChb) _przyczepg “lpu.
6 7 19 [ 3 28 34
7 8 42 3 3 48 54
8 g 34 6 1 41 43
9 10 21 5 1 27 9
10 11 ] 59 8 1 [5 70.5
1 12 44 2 3 49 55
12 13 44 5 i 52 54
i3 14 4] 1 1 43 45
14 15 2 e 3 ] 34 35
15 16 35 2 37 37
16 17 29 1 1 31 33
17 18 20 2 22 22
Razem 3 418 44 0 0 16 0 481 5115
Pomiar ruchu drog. w dniu 11.06-2013 ul.Kopernika(Sportowa) kier prawo 10,11
Samochody "
od godz, | do godz. | motocykle |oscbowe |lekkie ciet cigiarowe z aw::i):&fus cﬁg;& suma pojrzecz, |[*Ma
(M} {50) {5D) {5Cb}) przyczepg : " lpu.
& T 2 144 14 1 v 170 183.5
7 8 1 196 19 1 4 2 223 235
8 ? 3 171 32 9 215 231.5
E 10 1 220 24 1 10 258 276
10 11 3 255 24 2 3 290 01,5
11 12 2 220 40 1 2563 262.5
12 13 213 4 5 9 ] 232 254,5
13 14 ] 186 8 7 202 215,5
14 15 4 169 5 6§ 2 188 200
15 14 1 195 194 1955
14 17 117 5 122 132
17 18 135 i 4 140 148
Razem 18 2223 171 11 0 67 5 2495 28355
Tab. 5.3 Wyniki badan ruchu
Zakiad Elektroniki | Automatyki TECHVISION, Aleia Warszawska 31, 39-400 Tarnobrzeq 32



Projekt programdw drogowej syanalizacii Swietinei wraz z koordynacia w ciagu ulicy Borelowskiego i Bohatercw Getta

WARUNKI RUCHU W PROGRAMIE POZASZCZYTOWYM

CYKL PROGRAMU [s]: 47
WLOT  NUMER GRUPY RELACIA CZASG afp/h]  S[P/hz] Y C[P/h] X D [s/P} PSR
1 2 WL 21 611 1827 0,334 855,191 0,714 13,8 I
2 6 P 13 137 1394 0,098 415,234 0,330 14,1 I
WL 13 170 1538 0,111 458,128 0,371 14,5 1
3 1 wp 21 154 1541 0,100 721,319 0,213 8,1 I
W 21 398 1738 0,229 813,532 0,489 10,1 |
4 5 P 13 301 1552 0,194 462,298 0,651 191 |
WL 13 165 1680 0,098 500,426 0,330 14,0 I

WARUNKI RUCHU W PROGRAMIE SZCZYTOWYM

CYKL PROGRAMU [s]: 82
WLOT NUMER GRUPY RELACIA CZASG Q[P/h] S[P/hz] Y C[P/h] X D [s/P] PSR
1 2 WL 42 708 1827 0,388 958,061 0,739 191 I
2 6 P 27 195 1394 0,140 476,000 0,410 223 I
WL 27 240 1538 0,156 525,171 0,457 229 Il
3 1 wp 42 219 1541 0,142 808,085 0,271 11,5 1
w 42 570 1738 0,328 911,390 0,625 16,2 I
4 3 P 27 429 1552 0,276 529,951 0,810 35,1 I
WL 27 234 1680 0,139 573,659 0,408 22,1 ]

Tab. 5.4. Analiza przepustowosci

Jak wida¢, przy zatozonych natezeniach ruchu przyjete programy sygnalizacji
zapewniajq obstuge wszystkich relacji z dos¢ duzg rezerwa, a poziom swobody ruchu
na wszystkich wlotach jest w programie szczytowym dobry lub bardzo dobry, a w
programie pozaszczytowym bardzo dobry.

Zaktad Elektroniki i Automatyki TECHVISION, Aleja Warszawska 31, 39-400 Tarnobrzeg 33
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Wykres koordynacji w kierunku Jarostaw -> Medyka, program pozaszczytowy
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Wykres koordynacji w kierunku Jarostaw -> Medyka, program szczytowy
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Wykres koordynacji w kierunku Medyka -> Jarostaw, program pozaszczytowy
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Wykres koordynacji w kierunku Medyka -> Jarostaw, program szczytowy
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