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CPV 45000000 -7 WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem opracowania niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne do-
tyczace wykonania i odbioru robét budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych roboét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu me-
tod wykonania na podstawie do §wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspdlne dla robét
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdétowy mi specyfikacjami
technicznymi (SST).

1.4. Definicje i skroty

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepuja-
co:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ tech-
niczno-uzytkowg (droga).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabez-
pieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuni¢cia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i1 okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania pole-
cen 1 innej korespondenc;ji technicznej pomigdzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i projek-
tantem.

1.4.7. Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.

1.4.8. Jezdnia - czg¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowa-
nia robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.10. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awa-
ryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potacze-
nia.

1.4.12. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim kon-
strukcji nawierzchni.

1.4.14. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowany-
mi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w for-
mie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlega-
ja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.



1.4.15. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Za-
mawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.16. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumenta-
cja projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru/ Kie-
rownika projektu.

1.4.17. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ru-
chu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migedzy warstwg $cieralng a podbudowa, za-
pewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudoweg.
¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na pod-
toze. Podbudowa moze skladac si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji no$nych, funk-
cje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podto-
za. Moze zawiera¢ warstwe¢ mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do na-
wierzchni.

1.4.18. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi.

1.4.19. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umiesz-
czania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i1 krzewow. Pas drogowy moze
rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych
ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gle-
bokosci przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszong w celu umozliwienia przeje¢cia ruchu budowlanego i wtasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét



Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z do-
kumentacjg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy:

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
rob6t budowlanych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochron¢ przekazanych
mu terenéw do chwili odbioru koncowego robot.

Dokumentacja:

Przekazana dokumentacja ma zawierac opis, cz¢$¢ graficzng i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzong przez Wykonawce

Z.godnos¢ robot z dokumentacjg i SST:

Dokumentacja, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w cho¢ by jednym z
nich sg obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji. W przy-
padku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielko-
$ci liczbowe wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane
roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacjg i SST. Wielkosci okreslone
w dokumentacji i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw 1 elementéw bu-
dowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodno$¢ z okres§lonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy do-
starczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacjg projektowa lub
SST i majag wptyw na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy
Zabezpieczenie terenu robot:

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu rob6t w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywac

tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie, sygnaty i
znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody
spotecznos$ci 1 innych. Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wltagczony w cen¢ umowng

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét:

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania rob6t Wykonawca bedzie po-
dejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm doty-
czacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu rob6t oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wy-
magan , Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na

* lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk i1 drég dojazdowych

* §rodki ostroznos$ci 1 zabezpieczen przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych
pylami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozli-
wosScig powstania pozaru

Ochrona przeciwpozarowa:



Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na te-
renie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach szkolnych i magazynowych oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepi-
sami 1 zabezpieczone przed dostgpem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane

pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej:

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na terenie robot,
takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzagdzen w czasie trwania robot. O fakcie przypadkowe-
go uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdipracowal, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na terenie robot.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow:

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transpor-
cie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia
od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kaz-
dym takim przewozie powiadamial Inspektora nadzoru

Bezpieczenstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych bezpieczen-
stwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetnia-
jacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z
wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzgled-
nione w cenie umowne;j.

Ochrona i utrzymanie roboét:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow:

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej samorzgdowej, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowa-
dzenia robo6t. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z
dn.19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia
1997r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.
1650).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 bedzie w petni odpowiedzialny za wy-
pethienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod 1 w sposéb ciggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIAL

2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegélowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materialéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa



badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggltych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczalnego zrodla spelniaja wymagania
SST w czasie postepu robét. Pozostate materialty budowlane powinny speilnia¢ wyma-
gania jakoSciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych
mowa w Szczegbétowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu robdt, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora
nadzoru. Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i1 nie zaakcep-
towane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem
i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one po-
trzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i
wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowe
go sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow:

Jesli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajéw
materiatbw do wykonywania poszczegdlnych elementéw rob6t Wykonawca powia-
domi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez
zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje nie-
korzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskaza-
niom zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji
robét, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwa-
rantowac przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projekto-
wej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy
wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie igotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy ochrony $rodowiska i
przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wy-
magane przepisami. Jezeli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzy-
cia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swo-
im zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed wuzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
4. TRANSPORT:

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu:

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materia-
t6w. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych:

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i



innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad
drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég
na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezgco, na wlasny Kkoszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz do-
jazdach do terenu robot.

5. WYKONYWANIE ROBOT:

5.1. Przed rozpoczeciem robét wykonawca opracuje:

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ)

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg lub kon-
traktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatbw 1 wykonywanych robét, za ich
zgodno$¢ z dokumentacjg, wymaganiami SST, projektu organizacji rob6t oraz pole-
ceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji i
w SST, a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji
robdt bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczo-
nym, pod grozbg wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robét
w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI:

6.1. Program zapewnienia jakoSci:

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on
zamierzony sposOb wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organiza-
cyjne gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja, SST.

Program zapewnienia jakos$ci winien zawierac:

* organizacj¢ wykonania robét, w tym termin i sposéb prowadzenia robot,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

» wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

» wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elemen-
tOw robat,

* gsystem (sposéb 1 procedur¢) proponowanej kontroli i1 sterowania jako$cia wy-
konywanych robét,

* wyposazenie w sprz¢t 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, pro-
ponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

* wykaz maszyn iurzadzen stosowanych na budowie zich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje 1 ilos¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materia-
téw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mie-
szanek 1 wykonywania poszczeg6lnych elementéw robdét.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych
materialdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do



pobierania prébek 1 badah materiatéw oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ po-
miary i badania materialéw oraz rob6t z czestotliwoscig zapewniajacg — stwierdzenie, zZe
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacjii SST.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie-
dociaggnigciach dotyczacych wurzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laborato-
rium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do
robdt badanych materiatéw 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedocia-
gnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i pro-
wadzeniem badan materialéw 1 rob6t ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przy
padku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ moz-
na wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodza-
ju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan:

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie p6zniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnie-
nia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobo-
wanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru:

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek 1 badania materialéw u zrédia ich wytwarzania. Do
umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i1 producenta materiatow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji
systemu kontroli robdét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ ma-
teriatow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wy-
konawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdbw 1 prowadzi¢ badania niezalez-
nie od

Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wy-
konawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium

przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytgcznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialow i robot z dokumentacja projektowa i SST. W
takim przypadku, calkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje:

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

* posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryte-
riami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z dnia
24 lipca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobéw budowlanych nie majacych
istotnego wplywu na spelnianie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarza-
nych i stosowanych wedtug

uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. 1998 nr 99 poz. 637 ).



» posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub
aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

* znajduja si¢ w wykazie wyrobéw, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiAz dnia 24 lip-
ca 1998 r. w sprawie okreslenia wykazu wyrobéw budowlanych nie majacych istotnego
wplywu na spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych 1 sto-
sowanych wedlug uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U. 1998 nr 99 poz. 637 ).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sag wymagane przez SST, kazda ich
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢é te dokumenty, okreslajace w  sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniaja tych wymagan
beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy:

Ksigzka obmiarow:

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazde-
go z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie sukcesywnie
w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w SST.

Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zalaczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
Pozostate dokumenty budowy:

Do dokumentéw budowy =zalicza si¢, oprécz wyzej wymienionych, nastepujace
dokumenty:

* protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

* protokoty odbioru robot,

* protokoty z narad i ustalen,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabez-
pieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego na-
tychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét:

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z
dokumentacja i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wy-
konawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robo6t i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej, w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Bigdne dane
zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych
robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do platnosci na rzecz Wy-
konawcy okreslong w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialéw:Zasady okreslania ilosci rob6t podane sg w
odpowiednich specyfikacjach technicznychi w KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki



obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji i koszto-
rysach w przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany Ww czasie obmiaru robét
bedg zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang do-
starczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestuja-
cych, to Wykonawca bedzie posiada¢c wazne S$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urza-
dzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT

Sposéb odbioru robot dla Wykonawcy okreslone zostang przez Zamawiajacego w
postanowieniach Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamdwienia oraz umowy realizacyjne;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:

9.1. Ustalenia ogoélne:

Spos6éb rozliczenia 1 wynagrodzenia dla Wykonawcy okre§lone zostang przez Za-
mawiajacego w postanowieniach Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamdéwienia oraz umowy
realizacyjnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

10.1. Ustawy:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz.U. 2013 nr O poz. 1409
Z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zaméwien publicznych (tekst jednolity Dz.U.
2013 nr 0 poz. 907 z p6zn. zm).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyborach budowlanych (tekst jednolity Dz.U. 2014
poz.883 z p6zn. zm.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002r. Nr 147, poz. 1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. — o dozorze technicznym ( Dz.U. 2000 Nr 122 poz. 1321 z
pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony §rodowiska (tekst jednolity Dz.U. 2013
poz. 1232 z pozn. zm.).- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (jednolity
tekst Dz. U. Z 2013 r. Nr 204, poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia:

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r. — w sprawie
ogollnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz.U. Nr 120, poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. — w sprawie szczegétowe-
go zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (tekst jednolity Dz.U. 2013
poz. 1129 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie
sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem bu-
dowlanym (Dz.U. Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika



budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego
danedotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953 z
pozn. zm.).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych, (tom LILILIV,
V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki Budowla-
nej, Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci 1 instalacji, Centralny Osrodek Badawczo -
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

W niniejszym rozdziale oméwiono ogélne wymagania dotyczace wykonania i odbio-
ru rob6t budowlanych zwigzanych z robotami rozbiérkowymi w ramach inwestycji.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamdwienia i
zawarcia umowy na wykonanie rob6t zawartych w pkt 1.1

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne z obowia-
zujacymi podanymi w normach PN 1 przepisach Prawa budowlanego.

1.4 Zakres roboét objetych specyfikacja

Zakres projektu obejmuje roboty w zakresie :

Zagospodarowanie:

- demontaz catego utwardzenia w tym z kruszywa - ogdlnie jak na projekcie zagospodarowa-
nia

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumen-
tacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Dla robét rozbiérkowych materialy nie wystepuja, materiat rozbiérkowy nalezy zutylizowac
lub wykorzysta¢ jako podktad pod utwardzenia za zgoda inwestora.

3. SPRZET

Do rozbiérek moze by¢ uzywany dowolny sprzet, zgodny z wymaganiami ogélnymi ST.

4. TRANSPORT

Transport materialéw z rozbidrki srodkami transportu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy wykona¢ plan rob6t rozbiérkowych oraz posiada¢ ak-
ceptacje planu przez zamawiajgcego.

Dziennik robét rozbiérkowych.

Przebieg robét rozbidrkowych powinien by¢ odnotowany w dzienniku rozbiorki, ktéry oprocz
porzadkowych danych, powinien podawac:

- kolejnos¢ 1 spos6b wykonywania robot,

- spis srodkow zabezpieczajacych, uzytych w rozbiodrce,

- opis okolicznosci towarzyszacych rozbidrce 1 mogacych mie¢ wptyw na jej przebieg oraz na
bezpieczenstwo zycia i zdrowia ludzkiego przy rozbidrce.

5.1 Wywéz gruzu




Gruz bedzie wywozony w miar¢ postgpowania robot rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany
na samochody ci¢zarowe dojezdzajace do obiektéw na terenie budowy i wywozony na auto-
ryzowane wysypiska. Elementy nadajace si¢ do odzysku w ramach inwestycji beda przecho-
wywane w miejscu krytym.

5.2 Doprowadzenie placu budowy do porzadku

- Po zakonczeniu robot rozbiérkowych, Generalny Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe
objetg robotami oraz tereny okoliczne..

- We wszystkich miejscach na terenie robot rozbiérkowych stanowigcych zagrozenie dla bez-
pieczenstwa ludzi nalezy zainstalowa¢ odpowiednie zabezpieczenia 1 oznakowanie.

- Generalny Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i
na okolicznych terenach.

- Z tego tytutu, Generalny Wykonawca ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na
wilasny koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robdét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z wymogami ogélnymi ST oraz PB.

7. OBMIAR ROBOT

Dla elementéw drogowych, utwardzenie w tym kruszywa - [m’] metr szesScienny
Wykonawca bedzie rozliczany ryczattowo zgodnie z zawartq umowq i harmonogramem rze-
czowo-finansowym.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie Normy:

PN-M-47900-1 Rusztowania stojace metalowe robocze-Okreslenia, podziat i gtdéwne parame-
try

PN-M-47900-2 Rusztowania stojace metalowe robocze-Rusztowania stojakowe z rur
PN-M-47900-3 Rusztowania stojace metalowe robocze-Rusztowania ramowe

PN-M-47900-4 Rusztowania stojace metalowe robocze-Z1acza

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w spra-
wie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

ROBOTY ZIEMNE — KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM 1 ZA-
GESZCZANIEM PODE.OZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wy-
konania i odbioru rob6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie rob6t ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.

W zakres tych rob6t wchodza:

- Wykopy.

- Zasypki.

- Transport gruntu.




1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumenta-
cja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
2.1. Do wykonania robot materialy nie wystepuja.
2.2. Do zasypywania wykopoéw moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarzniety i bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna. odpadki materiatéw bu-
dowlanych itp.
max. srednica ziaren d<120 mm,
wskaznik réznoziarnistosci U>5,
wspotczynnik filtracji przy zageszczeniu Is = 1,0 -k >5m/d,
zawartos¢ czesci organicznych 1<2%,
odpornos¢ na rozpad <5%.
3. SPRZET
Roboty ziemne wykonywac¢ za pomocg sprz¢tu zmechanizowanego na zblizeniach z infra-
strukturg i w pkt. szczeg6lnych - recznie.
4. TRANSPORT
Materialty moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ row-
nomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwa-
niem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykopy
5.1.1. Sprawdzenie zgodnos$ci warunkéw terenowych z projektowymi
Przed przystagpieniem do wykonywania wykopow przed budowa obiektu nalezy sprawdzic¢
zgodno$¢ rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kon-
trolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy. W trakcie realizacji wykopow konieczne jest kon-
trolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan geologicznych.
5.1.2. Zabezpieczenie skarp wykopow
Jezeli w dokumentacji technicznej nie okreslono inaczej dopuszcza si¢ stosowanie nastepuja-
cych bezpiecznych nachylen skarp:
w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1
w gruntach matospoistych i stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25
w gruntach sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5.
W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nast¢pujace
zabezpieczenia:
- w pasie terenu przylegajacym do goérnej krawedzi wykopu na szerokosci réwnej 3-krotnej
glebokosci wykopu powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypéw i materiatow, oraz miec
spadki umozliwiajace odptyw wod opadowych
- naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. rozmycie przez wody opadowe powinno by¢
usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen
- stan skarp nalezy okresowo sprawdza¢ w zaleznosci od wystgpowania niekorzystnych czyn-
nikow.
Dodatkowo nalezy wykona¢ - jako zabezpieczenie- $cianke szczelna, jak w projekcie oraz
igtofiltry na czas budowy (czas potrzebny ok w trakcie realizacji ok 60 dni)
5.1.3. Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopéw wynosza 10 cm.
5.1.4. Postgpowanie w wypadku przegtebienia wykopoéw



(1) Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

(2) Warstwa gruntu o grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia
powinna by¢ usunigta bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

(3) W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwlaszcza ponizej
poziomu projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ si¢ z Inzynierem celem podjecia
odpowiednich decyzji.

5.2. Zezwolenie na rozpoczecie zasypek

Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopdw po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera,
co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

5.2.1. Warunki wykonania zasypki

(1)  Zasypanie wykopéw powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewi-
dzianych w nim robét.

(2)  Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw
materiatow budowlanych i $mieci.

(3)  Uktadanie i zaggszczanie gruntéw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

0,25 m — przy stosowaniu ubijakoéw recznych,

0,50-1,00 m — przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub ci¢zkimi tarczami.

0,40 m — przy zageszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi

(4)  Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz Js =
0,95 wg préby normalnej Proctora.

(5) Nasypywanie i zaggszczanie gruntu w poblizu §cian powinno by¢ wykonane w sposéb
nie powodujacy uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wykopy

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinny obej-
mowac:

-zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja

-prawidtowos$¢ wytyczenia robot w terenie

-przygotowanie terenu

-rodzaj i stan gruntu w podiozu

-wymiary wykopow

-zabezpieczenie i odwodnienie wykopow.

6.2. Wykonanie podkladéw i nasypow

Sprawdzeniu podlega:

-przygotowanie podtoza

-material uzyty na podktad

-grubo$¢ 1 rownomiernos¢ warstw podktadu

-sposéb 1 jako$¢ zageszczenia.

6.3. Zasypki

Sprawdzeniu podlega:

-stan wykopu przed zasypaniem

-materiaty do zasypki

-grubos$¢ 1 rownomierno$¢ warstw zasypki

-sposéb 1 jako$¢ zageszczenia.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi s3:

— wykopy — [m’]

— podktady i nasypy — [m’]

— zasypki — [m’]

— transport gruntu — [m’] z uwzglednieniem odlegtosci transportu.



Wykonawca bedzie rozliczany ryczattowo zgodnie z zawartq umowgq i harmonogra-
mem rzeczowo-finansowym.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru rob6t zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wykopy — placi sie za m® gruntu w stanie rodzimym.

Wykonanie podktadéw i nasypéw — paci si¢ za m’ podktadu po zaggszczeniu.
Zasypki — placi si¢ za m” zasypki po zageszczeniu.

Transport gruntu — placi si¢ za m~ wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z
uwzglednieniem odlegtosci transportu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis

gruntow.

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole lite-

rowe i jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

BN-88/8932-02 Podtoza kolejowe.

PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych.

Tolerancje ksztattow 1 wymiaréw.

WARSTWA ODSACZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowla-

nych (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
budowg nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania

STWiORB stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymie-
nionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem:

- Warstwy odsaczajacej pod nawierzchnie drogowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi nor-

mami i z okresleniami podanymi w ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robo6t podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 1.6.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ,,Wy-
magania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do wykonywania warstw odsaczajacych moga by¢ stosowane kruszywa naturalne drobne o
uziarnieniu 0/2 mm. Kruszywa do wykonania warstwy odsgczajacej powinny spetnia wyma-
gania normy PN-EN 13242:2004 [3] dla kategorii GTF20



2.3. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane bez-
posrednio po dostarczeniu na budowe 1 zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robét powinien zabezpieczy kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu sktadowania powinno by réwne, utwar-
dzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykazac si¢ moz-
liwoscig

korzystania z nastgpujacego sprzetu:

- spycharek,

- rOwniarek

- walcéw wibracyjnych,

- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Warstwa odsgczajaca powinna by wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacja projektowa, z tolerancjami okreslonymi w STWiORBI. Odchylenie osi chod-
nika w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz = 5 cm. R6z-
nica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza -2cm i+ 0
cm Szeroko$¢ warstwy odsaczajacej nie moze rézni si¢ od szerokosci projektowanej o wigce]
niz — 5 cm i +10 cm, a krawgdzie korony nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiORB ,,Koryto z profilo-
waniem i zageszczaniem podioza”. Paliki lub szpilki powinny by ustawione przy krawedziach
warstwy oraz w liniach zatamania pochylen poprzecznych. Rozmieszczenie palikow lub szpi-
lek powinno umozliwia naciaggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w odstgpach nie
wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie piasku

Kruszywo powinno by rozktadane mechanicznie w warstwie o jednakowej grubosci z zacho-
waniem wymaganych spadkéw i rzgdnych. Grubo$¢ roztozonej warstwy powinna by taka, aby
po jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowang. Natychmiast po koncowym wyprofilo-
waniu warstwy nalezy przystapi do jej zageszczania. Nieréwnosci lub zagtebienia powstate w
czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie warstwy kru-
szywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. Zaggszczanie
nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [6].



Wilgotno_ kruszywa podczas zaggszczania powinna by réwna wilgotnosci optymal-
nej z tolerancjg od +2%. Wt6rny modut odksztatcenia winien by¢ 120 Mpa.

5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsgczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinna
by utrzymywana w dobrym stanie. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzy-
mania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKO_CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Stwiorb,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi wyniki tych bada_ Inspektorowi
nadzoru. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone
wp. 2.2.

6.3. Badania po wykonaniu

6.3.1. R6wnos¢ warstwy

Nier6wnosci podtuzne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy 4 metrowa tata, co 20 m.
Nier6wnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.2. Szeroko_ profilowanego podioza

Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm 1 -5 cm. Szeroko$¢ nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1
km.

6.3.3. Spadki poprzeczne

Nalezy mierzy za pomoc_ laty i poziomicy co najmniej 10 razy na 1 km i dodatkowo
we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych. Spadki poprzeczne warstwy
odcinajacej na prostych i tukach powinny by zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg £ 0,5%.

6.3.4. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokoSciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza +0 cm i -2 cm. Rzg¢dne nalezy sprawdza w osi podtuzne;j
chodnika i na rzucie krawedzi co 20 m, a na krzywych co 10m.

6.3.5. Uksztattowanie osi w planie.

Uksztattowanie osi chodnika nalezy sprawdza w punktach giéwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej ni_ co 100 m.

6.3.6. Grubos¢ warstwy

Nalezy mierzy¢ natychmiast po zageszczeniu, co najmniej w 3 losowo wybranych
punktach na kazdej dzialce roboczej , lecz nie rzadziej niz raz na 400 m2. Grubos¢
warstwy powinna by zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1
cm, -2 cm. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wy-
konawca wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtgbokos¢ co
najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym kruszywem o odpowiednich wiasciwos$ciach,
wyréwnanie i ponowne zageszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny
koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7. Zageszczenie 1 no$Snos¢ warstwy

Zageszczenie warstwy nalezy sprawdza¢ wg. BN 77/8931-12 [6] przynajmniej w 2
wybranych punktach na kazdej dzialce roboczej , lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2.
Wskaznik zageszczenia warstwy odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [6] nie
powinien by¢ mniejszy od 1,00. Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy
stosuje si¢ poréwnanie warto$ci modutéw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtor-



nego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-

02205 [4], nie powinna by wigksza od 2,2.

Modut wtérny odksztalcenia nalezy sprawdzi¢ min. raz na 500 m2 warstwy.

6.3.8. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre-
slonych w p.6.3.3., 6.3.6, powinny by naprawione przez spulchnienie do giebokosci co naj-
mniej 10 cm, wyréwnane 1 powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnie-
nia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest — m2 (metr kwadratowy), utozonej i zageszczonej warstwy odsg-
czajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaga-
niami

Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy odsaczajacej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie 1 utozenie warstwy kruszywa o optymalnej wilgotnosci

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicz-
nej,

- utrzymanie warstwy.

10. RZEPISY ZWI_ZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

3. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tat_
6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PODBUDOWA Z KRUSZYWA FAMANEGO STBILIZOWANEGO ME-
CHANICZNIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST



W rozdziale oméwiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigza-
nych

z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

1.2 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét wymienionych w pkt.
1.1

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w STWOIRB ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mecha-
nicznie powinno by kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8
mm. Kruszywo powinno by jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek
gliny.

3. SPRZET

Catly sprzet potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Generalnego
Wykonawcg.

4. TRANSPORT

Do transportu nalezy uzywac¢ dowolnego sprzgtu. Sprzet pomocniczy powinien by¢
przechowywany w zamykanych pomieszczeniach. Stanowisko robocze powinno by¢
urzadzone zgodnie z przepisami bhp i przeciwpozarowymi. Stanowisko robocze po-
winno by¢ odebrane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia wymagania okreslone w STWiORB ,,Ko-
ryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” i STWiORB "Warstwa odsa-
czajaca” Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny
by¢ wczesdniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi 1 w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikéw
lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia ro-
b6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci optymalnej nale-
zy wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wypro-
dukowaniu powinna by od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki spo-
sOb, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowa-
nej. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiggnig-
cie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Wilgotno$¢ mieszanki kru-
szywa podczas zageszczania powinna odpowiada wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [11] (metoda IT). Material nadmiernie



nawilgocony powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wil-
gotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszan-

ka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody 1 rOwnomiernie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej
warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-
77/8931-12 [12] powinien odpowiada przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Inspektora, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wni-

ktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce roboét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona badania kruszyw przeznaczo-
nych do wykonania robd6t i przedstawi wyniki tych badan Inspektorowi w celu akceptacji ma-
teriatéw. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniej-
szej STWi1ORB.

6.3. Badania w czasie roboét

6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nale-
7y pobiera¢ w sposéb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi.

6.3.2. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [11] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotno_ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.3. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggni¢cia wymaganego wskazni-
ka zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza wedlug metody obcigzen ptyto-
wych wg BN-64/8931-02 [21] (oraz PN-S-02205[24]). przy pierwszym i nie rzadziej niz raz
na 5000 m2, lub wedtug zalecen Inspektora. Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mecha-
nicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do pierwotnego mo-
dutu odksztatcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy

6.3.4. Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt
2.3.2. Prébki do badan petnych powinny by pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inspektora.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szerokos$¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm,
-5 cm. Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by wigksza od szero-
kosci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji
projektowe;j.

6.4.2. R6wnos¢ podbudowy

Nier6wnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [22].



Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy 4-metrowa fata.

Nier6wnos$ci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by zgodne z dokumentacjg pro-
jektowa, z tolerancja £+ 0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
Powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

O$ podbudowy w planie nie moze by przesuni¢ta w stosunku do osi proj. o wigcej niz + 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.7. Nos$nos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [21],

— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [23]

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuj_ wicksze odchylenia od okre§lonych w
punkcie 6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co naj-
mniej 10 cm, wyréwnane i powtdérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnie-
nia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od
szerokosci projektowanej o wiecej niz5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej leza-
cym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie
warstwy na peing grubos$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glgbokos¢, zgodnie z decyzjg Inspektora, uzupetnione nowym mate-
riatem o odpowiednich wtasciwo$ciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te Wy-
konawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena
grubo$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora. Koszty
tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$no-
sci podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania rob6t przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kru-
szywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT



Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uzna-
je sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recept_,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zageszcezenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techn,

— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWI_ZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Cz¢s¢ 8: Ocena zawar-
tosci drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego

2. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu
ziarnowego. Metoda przesiewania

3. PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Cz¢s¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziarna. Wskaznik ksztattu

4. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

6. PN-EN 1097-2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabianie

7. PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Czes¢ 6:
Oznaczanie gestosci ziarna 1 nasigkliwosci

8. PN-EN 1367-1:2001 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych. Cze¢$¢1: Oznaczanie mrozoodpornosci

9. PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna

10. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
11. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

12. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

13. PN-EN 13242:2002 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

14. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢s¢ I: sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

15. PN-B-30020 Wapno

16. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

17. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
18. PN-S-96035 Popioty lotne

19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

20. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni dro-
gowych



21. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni po-

datnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

22. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tat_

23. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne — wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, Instytut Badawczy
Drég i Mostéw - Warszawa 1997.

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania doty-
czace

wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowe;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrak-
towy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych sst

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki betonowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslo-
nymi materiatami wypelniajacymi.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z doku-
mentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Podsypka cementowo-piaskowa

Piasek do podsypki cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711.
Cement do podsypki cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
»32,5" 1 odpowiadac

wymaganiom PN-EN-197-1.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008.

Podsypka cementowo-piaskowa pod nawierzchni¢ jest mieszankg cementu i piasku w stosun-
ku 1:4.

Inwestor dopuszcza uzycie do budowy przez Wykonawce materiatéw innych producentéw
niz sugerowani pod warunkiem, iz jako$ciowo nie mogg by¢ gorsze od wymienionych oraz
spelniaja warunki zgodnie z ust. o wyrobach budowlanych z 16.05.2004r. (Dz.U. z 2004r. nr
92 poz. 881)

3. SPRZET

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Uktadanie kostki brukowej odbywac si¢ bedzie:

a) rgcznie, zwlaszcza na maltych powierzchniach,

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z
tarcza).




Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowa¢ zageszczarki wibracyjne (plytowe) z
wykladzing elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy. Do
wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT

Materialy 1 elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszko-
dzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Koryto

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie ze spadkami podtuznymi i
poprzecznymi chodnika. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 we-
dtug normalnej metody Proctora.

5.2. Podbudowa

Podbudowa powinna by¢ wyprofilowana zgodnie z spadkami podluznymi i poprzecznymi
chodnika

5.3. Podsypka cementowo-piaskowa

Podsypka powinna by¢ zageszczona 1 wyprofilowana w stanie wilgotnym (wspoétczynnik ce-
mentowo-wodny od 0,25 do 0,35). W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢
taka, aby po S$ci$ni¢ciu podsypki w dloni podsypka nie rozsypywata si¢ i nie byto na dioni
sladow wody, a po nacisnigciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielenie podsypki
cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4m.
Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekki
walcami (np. recznymi) lub zaggszczarkami wibracyjnymi. Jesli podsypka jest wykonana z
suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni nalezy ja pola¢ woda
w takiej ilosci, aby woda zwilzyla catg grubos¢ pod sypki. Rozscielenie podsypki z suche;j
zaprawy moze wyprzedza¢ ukladanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m. Calkowite ubicie
nawierzchni 1 wypetnienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone przed rozpoczgciem wigzania
cementu w podsypce.

5.4. Ukladanie nawierzchni

Utozenie nawierzchni z kostki betonowej na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wy-
konywac przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +50C. Dopuszcza si¢ wykonanie chod-
nika jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0oC do +50C, przy czym
jesli w nocy spodziewane sg przymrozki kostk¢ nalezy zabezpieczy¢ materiatami o zlym
przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.). Kostke uktada si¢ na podsypce w taki
sposéb, aby szczeliny migdzy kostkami wynosilty od 3 do Smm. Kostke nalezy uktadaé ok.
1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zaggszczeniu. Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury
technicznej (np. studzienek, wtazéw itp.) powinna trwale wystawac¢ od 3 mm do 5 mm powy-
zej powierzchni tych urzadzen. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach,
wolng przestrzen uzupetnia si¢ kostka cietg, przycinang na budowie specjalnymi narze¢dziami
tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.). Dzienna dziatke robocza nawierzchni na
podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie okoto pdtmetrowym
pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki uto-
zonej na state. Przed dalszym wznowieniem robét, prowizorycznie ulozong nawierzchni¢ na
podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usung¢ wraz z podsypka. Do ubijania utozonej na-
wierzchni z kostek betonowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztuczne-
go dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym
ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w



kierunku wzdluznym kostki. Do zageszczania chodnika z kostki betonowej nie wolno uzywacé
walca. Po ubiciu wszystkie kostki uszkodzone (np. pgkniete) nalezy wymieni¢ na kostki cate.
Zapraw¢ betonowg zaleca si¢ przygotowa¢ w betoniarce, w sposOb zapewniajacy jej wystar-
czajaca ptynnos¢.

5.5. Pielegnacja chodnika z kostek brukowych

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi,

po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywac ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy tempera-
turze sredniej otoczenia nie nizszej niz 150C) do 3 tygodni (w porze chlodniejszej) na-
wierzchni¢ nalezy oczys$ci¢ z piasku i mozna odda¢ do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Wymagana jakos$¢ materialéw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez
zaswiadczenie o jako$ci lub znakiem kontroli jako$ci zamieszczonym na opakowaniu lub
innym réwnorzednym dokumentem.

6.2. Nie dopuszcza si¢ stosowania do robét materialow, ktorych wlasciwosci nie odpo-
wiadaja wymaganiom technicznym. Nie nalezy stosowaé rowniez materialéw przetermi-
nowanych (po okresie gwarancyjnym).

6.3. Nalezy przeprowadzi¢ kontrole dotrzymania warunkéw ogdlnych wykonania roboét.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robét jest m”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

- wykonanie podbudowy betonowej,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m2 (metr kwadratowy) chodnika z kostki betonowej obejmuje:

- wytyczenie,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej, piaskowe;j

- utozenie kostki betonowej wraz z zaggszczeniem 1 wypelnieniem spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN-197-1:2002 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos$¢.

3. PN-EN-1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badania i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu.

4. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu.

5. PN-EN 13139:2003 Kruszywo do zaprawy

6. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnos$ci na tarczy Boehmego

USTAWIANIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1.WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB




Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (
STWiORB) sg wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
budowa nawierzchni w Giertozy — Wilczy Szaniec.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych jest dokumentem przetar-
gowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza

zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem ustawienia krawg¢znikéw
betonowych na tawach betonowych podsypce cementowo- piaskowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia po-
wierzchni znajdujacych sie na tym samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany:
a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi kraweznikami,

¢) jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowe-
go.

1.4.2. Wymiar nominalny- wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania , ktéremu
powinien odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchy-
tek.

1.4.3 Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogélne”(pkt 1.6)

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt.2.

2.2 Materialy do wykonania robét

2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacjg projektowa

Materiaty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j
i niniejszej STWiORB.

2.2.2. Stosowne materiaty

- krawezniki betonowe,

- piasek na posypke 1 do zapraw,

- cement do podsypki i do zapraw,

- woda,

- materialy do wykonania tawy.

2.2.3. Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogélne wobec kraw¢znikéw

Krawezniki betonowe, uliczne produkowane z jednego rodzaju betonu, nie barwione musza
mie¢ nastgpujace cechy charakterystyczne:

- skosne krawedzie kraweznika powyzej 2mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z wy-
miarami deklarowanymi przez producenta,

- kraweznik moze miec¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne ( ktérych nie uwzglednia si¢
przy okreslaniu wymiaréw nominalnych kraweznika); zalecana dtugos¢ prostego odcinka
kraweznika wraz ze ztagczem wynosi 1000mm,

- powierzchnia kraw¢znika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébcee
chemicznej,

- ptaszczyzny czotowe kraweznikdw moga by¢ proste lub uksztattowane w sposéb utatwiaja-
cy uktadania lub ryglowanie,

- krawezniki tukowe mogg by¢ wykonane jako wypukte lub wkleste.



2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kraweznikow
Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym na podstawie PN-EN 1340 (3).

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340( 4) do sto-
sowania w warunkach kontaktu z solg odladzajacag w warunkach mrozu

Lp.

Cecha

wymagania

Wartosci dopuszczalnych
odchytek od wymiaréw
nominalnych, z doktad-
noscig do mm

Dtugosé:+ 1%, 1 < 10mm

Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
- dla powierzchni: 3%, < Smm,

- dla innych czgsci: £ 5%, < 10mm

1.2

Dopuszczalne odchytki
od ptaskosci i prostoli-
niowosci, dla dtugosci

pomiarowe;]

300mm

400mm

500mm

800mm

+ 1,5mm
+ 2.0mm
+2.5mm
+ 4,0mm

Odporno$¢ na zamraza-

nie/ rozmrazanie z udzia-

tem soli odladzajacych
klasa D

Ubytek masy po badaniu; warto$¢ srednia
<1,0 kg/m?, przy czym kazdy pojedynczy
wynik <1,5 kg/m2

Wytrzymatos¢ na zgina-
nie
klasa T

Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
wynik,

Wytrzymatos¢, MPa
MPa > 4,0
>5,0

2.3

Trwatos¢ ze wzgledu na
wytrzymatos¢

Krawezniki majg zadawalajacg trwatos¢

( wytrzymatos$¢) jesli spelnione sg wyma-
gania pktu 2.2 oraz poddawane s3 normal-
nej konserwacji

24

Odpornos$¢ na $cieranie
klasa H

Odpornos¢ przy
pomiarze na tar-
czy szerokiej
sciernej, wg zal. G

Odpornos¢ przy po-
miarze na tarczy Bo-
mego, wg zal. H nor-
my — badanie alterna-

normy- badanie tywne

podstawowe

<23mm < 20000mm’/
5000mm’

2.5

Odporno$¢ na poslizg/
poslizgnigcie

a) jesli gérna powierzchnia kraweznika nie
byta szlifowana i/ lub polerowana- zada-
walajaca odpornosc,

b) trwato$¢ odpornosci na poslizg/ posli-
zgnigcie w normalnych warunkach uzyt-




kowania krawe¢znika jest zadawalajgca
przez caty okres uzytkowania , pod warun-
kiem wtasciwego utrzymywania i gdy na
znacznej czesci nie zostato odstonigte kru-
szywo podlegajace intensywnemu polero-

waniu.

3

3.1 Wyglad a) powierzchnia kraweznika nie powinna
miec¢ rys i odpryskéw,
b) ewentualne wykwity nie s3 uwazane za
istotne

32 Tekstura a) tekstura powinna by¢ poréwnana z

prébkami dostarczonymi przez producenta,
zatwierdzanymi przez odbiorcg,

b) réznice w jednolitosci tekstury, spowo-
dowane nieuniknionymi zmianami we wia-
sciwosci surowcow i warunkéw twardnie-
nia, nie s uwazane za istotne

Na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe o promieniach zgodnych z dokumentacjg pro-
jektowa. Jesli brak takich na rynku, moga by¢ stosowane proste, o dtugosci 33cm dla promie-
nia < 3m i dtugosci 50 cm

2.2.3.3. Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowa-
ne wg typow, rodzajéw, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu.
Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
o wymiarach: grubos¢ 2,5cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugos$ci min.nS cm wigkszej od szerokosci
kraweznika.

2.2.4. Materiaty na podsypke

Na podsypke nalezy stosowac:

a) piasek naturalny o wskazniku réznoziarnistosci > 5 odpowiadajacy wymaganiom PN_EN
13242 [6] dla kategorii GTg 20,

b) mieszanke cementu 1 piasku, z piasku naturalnego spelniajagcego wymagania wg PN- EN
13242 [6] dla kategorii GTg 20, cementu 32,5 spetniajagcego wymagania PN-EN 197-1 [1] i
wody odpowiadajacej wymaganiom PN-EN 1008: 2004 [4]

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu
na budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym,
przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi, Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN- 88/6731-08 [9]

2.2.5. Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod krawe¢znik nalezy stosowac beton klasy C16/20)B20) wg PN-EN 206-
1 [2],

2.2.6. Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowej i spoinach kraweznikéw

Do wypelnienia szczelin dylatacyjnych, szczelin podtuznych i przy obnizonych kraweznikach
nalezy stosowa¢ bitumiczne masy zalewowe wg polskich norm lub aprobat technicznych.

3. SPRZET

3.1 Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét



Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowywania podsypki cementowo-
piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z na-
chyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszcza-
niem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza
sciany srodka transportowego wiecej nizl/3 wysokosci tej warstwy. Krawezniki mozna prze-
wozi¢ po osiaggnig¢ciu 70% projektowanej wytrzymatosci.

4.3 Transport pozostatych materialow

Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [10]
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszy-
wa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne przed rozpyleniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2 Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg i STWiORB. Pod-
stawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie fawy,

3. ustawienie krawegznikow,

4. wypetnienie spoin i szczelin,

5. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowe;j:

- ustali¢ lokalizacj¢ robot,

- ustali¢ dane niezbedne do szczegétowego wytyczenia robét oraz ustalenia danych wysoko-
sciowych,

- usung¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drég, ogrodzen itd.

- ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robot,

Okresli¢ kolejnos¢, sposdb i termin wykonania robaét.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w
planie z uwzglednieniem szerokosci dna wykopu miejsca dla deskowania. Wskaznik zagesz-
czenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 1,03 dla KR3-KR6 i
1,00 dla KR1-KR2 wedlug normalnej metody Proctora.

5.4.2 Lawa betonowa

Lawe betonowg z oporem wykonuje¢ si¢ w deskowaniu. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [5], przy czym nalezy stosowa¢ co 50m szczeliny
dylatacyjne wypenione materialem okre§lonym w punkcie 2.2.6. Beton nalezy zagescic. Za-
geszczenie winno by¢ zakonczone przed poczatkiem wigzania cementu tj. przed uptywem 2



godzin od chwili dodania wody do suchej mieszanki. Lawy nalezy utrzymywac¢ w stanie wil-
gotnym przez 7 dni.

5.5. Ustawienie kraweznikéw betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Krawezniki nalezy ustawi¢ na podsypce cementowo- piaskowej grubosci 5 cm o proporcji
1:4. Swiatto( odlegto$¢ gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej. Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika
powinna by¢ po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem, zwirem, ttuczniem lub miejsco-
wym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Szczeliny dylatacyjne winny by¢ wykona-
ne nad szczelinami taw. Zmiana wysokosci kraweznikéw przy przej$ciach i zjazdach winna
by¢ wykonana na dtugosci 2,00m.

5.5.2. Ustawienie kraweznikow na fawie betonowe;j

Ustawianie kraweznikow na fawie betonowej wykonuje si¢ na posypce cementowo-piaskowe;j
o grubosci po zageszczeniu zgodnej z dokumentacijg projektowa. Szerokos$¢ spoin winna by¢
<1,0cm

5.5.3. Wypetnianie spoin i szczelin

Spoiny kraweznikéw nalezy wypelnia¢ zaprawa cementowo- piaskowa o proporcji 1:3.
Szczeliny dylatacyjne i szczeliny przy krawgznikach obnizonych przej$¢ i zjazdéw nalezy
wypetnia¢ przy uzyciu materiatéw wymienionych w punkcie 2.2.6.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Do rob6t wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robé6t do
istniejagcych warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementow czasowo usunigtych,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechne-
go stosowania ( znaki CE lub budowlany z wymaganymi towarzyszacymi informacjami, ba-
dania materialéw wykonane przez dostawcow itp.),

- wykona¢ badania 3 kraweznikow wybranych przez Inspektora nadzoru do sprawdzenia czy
spetniajag wymagania dla klasy DT4,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do
akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikéw nalezy przeprowadzi¢ na pod-
stawie ogledzin elementu przez pomiar i ocen¢ uszkodzen wyst¢pujacych na powierzchniach
1 krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i1 ustaleniami PN-EN 1340 [3]. Ba-
dania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawianiu krawgznikéw betonowych po-
winny obejmowac¢ wilasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materia-
6w w punkcie 2 i zapisane w STWiORB.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokos$ci wykopu wynosi + 5 cm. Zaggszcezenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.4.1.
6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.



Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta 1
sprawdzany co 100m. Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + lcm.

b) wymiary taw

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100m ta-
wy. Tolerancje wymiar6w wynoszg:

- dla wysokosci £ 10% wysokos$ci projektowanej,

- dla wysokosci oporu + 10%,

- dla szerokosci £ 10% szerokosci projektowane; .

¢) rownos¢ gdérnej powierzchni taw.

Réwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na
kazde 100m tawy, trzymetrowej faty. PrzeSwit pomiedzy gérna powierzchnig tawy 1 przyto-
zong latg nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) wytrzymato$¢ betonu taw

Bada si¢ co najmniej raz na 500 m tawy.

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ = 5 cm.
6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktore wy-
nosi + 5 cm,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowa-
nej, ktére wynosi = 1 cm,

¢) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwéch punk-
tach na kazde 100m krawe¢znika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomi¢dzy gérng po-
wierzchnig i przytozong tatg nie moze przekraczac¢ 1 cm,

d) doktadnos$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 m. Spoiny muszg by¢ wypelnione catkowicie
na petna giebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, STWiORB i wymaga-
niami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod fawe,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki,

Odbidr tych robo6t powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 STWiORB ,,Wymagania
0g0lne” oraz niniejszej STWiORB

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscOgolne ustalenia dotyczace podstawy
ptatnosci podano w STWiORB ,, Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1m kraweznika obejmuje:



- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatlow 1 sprzetu,

- wykonanie koryta pod tawe,

- wykonanie i rozebranie deskowania tawy z ewentualnym wypetnieniem szczelin dylatacyj-
nych i pielggnacja,

- wykonanie podsypki,

- ustawienie kraweznikéw wedlug wymagan dokumentacji projektowej, STWiORB,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;,

- odwiezienie sprzgtu,

- obsypanie zewngtrznej strony kraweznikow z ubiciem,

- uporzadkowanie terenu robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢s¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

2.PN-EN 206-1:2003 Beton. Cz¢s¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnos¢
3.PN-EN 1340: 2003 Krawe¢zniki betonowe. Wymagania i metody badan

4.PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu

5.PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

6.PN-PN-EN 13242 Kruszywa do zwigzanych i1 niezwigzanych hydraulicznie materiatéw sto-
sowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

7.BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sa
wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych betonowymi
obrzezami chodnikowymi

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna ( ST)stosowana jest jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:
- wykonaniem rowka pod obrzeze z przerzutem gruntu w nasyp,

- wykonaniem tawy betonowej z oporem,

- ustawieniem obrzezy betonowych o wymiarach na podsypce cementowo-piaskowej i lawie
betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe- prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
norma mi i definicjami podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

1.5 Ogédlne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.6.

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace wyrobow

Ogdlne wymagania dotyczace wyrobow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 2.




2.2 Stosowane wyroby

Wyrobami stosowanymi s3:

- obrzeze z betonu wibroprasowanego klasy o wymiarach, 6x20x100 cm 1 8x25x100 cm.

- piasek powinien spetnia¢ wymagania PN-EN 13242 [4]

- cement portlandzki wg PN-EN 197-1 klasy co najmniej ,,32,5” [7],

- woda wg PN-EN 1008:2004 [8],

- kruszywo do betonu wg PN-EN 12620 [3]

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe- wymagania techniczne

Nalezy stosowac obrzeza betonowe spetniajace wymagania PN-EN 1340 dla klas oznaczo-
nych D,T,h.

2.3.1 Dopuszczalne odchytki

- dlugosci £ 1% z doktadnos$cig do mm i nie wigcej niz 10 mm,

- grubos¢ 1 wysoko$¢ + 3% z doktadnoscig do mm i nie wigcej niz 5 mm,

- inne wymiary — r6znica mi¢dzy wynikami pomiaréw tego samego wymiaru nie powinna
przekracza¢ 5 mm.

- dla powierzchni okreslanych jako ptaskie i dla krawedzi okreslanych jako proste, dopusz-
czalne od chyltki ptaskosci 1 prostoliniowosci dla dlugosci pomiarowej 80 mm wynosza + 4
mm

2.3.2. Wtasciwosci fizyczne i mechaniczne

Ubytek masy po badaniu zamrazanie/ rozmrazanie z udziatlem soli odladzajacej wartos¢ sred-
nia < 1,0 kg/m’, przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?,

- charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie > 5 MPa i pojedynczy wynik > 4 MPa,

- odporno$¢ na $cieranie wg metody z zal. G <23 mm lub wg metody alternatywnej z zat. H <
20000 mm?/ 5000 mm®. Na tukach nalezy stosowac krawezniki tukowe o promieniach zgod-
nych z dokumentacja projektowa.

Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac beton wg PN-EN 206-1 [2], klasy C16/20,
XF4, CL040, Dyax 31,5, D2,21 S2

2.4. Wyroby na podsypke i do wypelnienia spoin

Nalezy stosowac¢ piasek kategorii GTra20,f5 0 wskazniku réznoziarnistosci > 5 odpowiadaja-
cy wymaganiom PN-EN 13242 [4] oraz cement i wod¢ spelniajgce wymagania norm zapisa-
nych w punkcie 2.2.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt. 3
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzg¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt. 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatos$ci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport pozostatych wyrobéw jak w STWi1ORB ,, Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét,

Ogolne zasady wykonania robot podano w podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonania robét



Spos6b wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa i STWiORB.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie rowka,

- wykonanie tawy,

- ustawienie obrzezy,

- wypetnienie spoin,

- roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej ustali¢ dane
niezbedne do szczegétowego wytyczenia robdt oraz wytyczy¢ je w planie 1 wysokosciowo.
5.4. Wykonanie fawy

5.4.1. Rowek pod fawe

Wymiary wykopu, stanowigcego rowek pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w
planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu deskowania tawy.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 1.00
wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2. Lawa betonowa

Fawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w deskowaniu. Betonowanie faw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [9], przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny
dylatacyjne o grubosci 2 cm wypetnione styropianem.

Zageszczenie betonu fawy nalezy zakonczy¢ przed poczatkiem wigzania cementu.

Fawa winna by¢ utrzymywana w stanie wilgotnym przez 7 dni.

5.5. Ustawienie obrzezy betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania obrzezy

Niweleta obrzeza i wysoko$¢ obrzeza nad nawierzchnig od strony ciggu komunikacyjnego
powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa. Tylna $ciana obrzeza powinna by¢ po usta-
wieniu obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym. Grunt, kt6-
rym zostanie obsypana tylna §cian obrzeza nalezy ubi¢. Spoiny nie powinny przekraczac sze-
rokosci 1 cm i zosta¢ wypetnione piaskiem opisanym w punkcie 2.6.5.5.2. Ustawienie obrze-
zy na lawie betonowe;j

Ustawianie obrzezy na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci 5 cm po zaggszczeniu z mieszaniny cementu i piasku w stosunku 1:3.

5.5.3. Wypetnianie spoin

Spoiny obrzezy nalezy wypetnia¢ przy uzyciu materialdéw wymienionych w punkcie 2.6.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Do rob6t wykonczeniowych nalezg prace porzadkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB,, Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania i pomiary wyrobéw
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy akceptacji. Zbadane i pomierzone winny
by¢ wszystkie wtasciwosci i cechy zapisane w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie rowka pod fawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary rowka co 100 m, jego dna co 300 m.

Tolerancja dla szerokos$ci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw



Przy wykonaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowsg. Profil
podtuzny gérnej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopusz-
czalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm. Rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m.

b) wymiary taw

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fa-
wy. Tolerancje wymiaréw wynoszg:

- dla wysokosci £ 10 % wysokosci projektowanej,

- dla wysokosci oporu = 10 %.

¢) rownos¢ gdérnej powierzchni taw.

Réwnos¢ gornej powierzchni taw sprawdza si¢ przez przytozenie w dwdéch punktach, na kaz-
de 100 m tawy, trzymetrowe;j taty. Przeswit pomiedzy gérna powierzchnig tfawy 1 przytozona
tata nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +5 cm i
nalezy je sprawdzac¢ co 500 m.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia obrzezy

Sprawdzenie ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego wykonuje si¢ zgodnie z wyma-
ganiami pkt 5,5, przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ £5 cm 1 nalezy je sprawdza¢ co 300 m.

- niwelety gérnej ptaszczyzny obrzeza, ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 m, ktére powinno wskazywac¢ catkowite wypetnienie
badanej spoiny na peing gtebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podania w STWiORB ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest:

- m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego,

- m (metr) rowka pod obrzeze,

-m’ tawy betonowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaga-
niami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonany rowek

- fawa z dylatacjami

- wykonana podsypka

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania obejmuje:



- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie wyroboéw i materialow,

- wykonanie rowka,

- roz$cielenie i ubicie podsypki,

- ustawienie obrzeza,

- wypetnienie spoin,

- obsypanie zewngtrznej sciany obrzeza z zaggszczeniem,

- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-206-1 Beton, cz. 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

3. PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

4. PN-EN 1340 Krawezniki betonowe

5. PN-EN 13242 Kruszywa do zwigzanych 1 niezwigzanych hydraulicznie

materiatow stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym, na drogach,
lotniskach 1 innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

6. PN-EN-197-1 Cement.Cz. 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci cementu powszechne-
go uzytku

7. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu- Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym odzyskanej z proceséw produkcji be-
tonu

8. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

REGULACJA PIONOWA URZADZEN OBCYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowla-
nych ( STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z regula-
cja pionowg urzadzen obcych.

1.2 Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
regulacjg pionowa studzienek zaworéw wodociggowych i gazowych, studzienek telefonicz-
nych, wlazéw kanatlowych 1 innych urzadzen

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studnia kablowa - pomieszczenie podziemne wbudowane migdzy ciagi kanaliza-
cji kablowej w celu umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli.

1.4.2. Studzienka wodociggowa - obiekt na przewodzie wodociggowym, przeznaczony do
zainstalowania armatury

1.4.3. Studzienka gazowa - obiekt na przewodzie gazowym, przeznaczony do zainstalowania
armatury

1.4.4. Wtaz kanalowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzie-
nek rewizyjnych lub komér kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyj-
nych.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i defi-
nicjami podanymi w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt 1.5.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét




Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt 1.6.

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace wyrobow i materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, poda-
no w STWiORB ,, Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane wyroby

Wyrobami stosowanymi s3:

- kruszywa naturalne na podsypke i do zapraw,

- cement do podsypki, zapraw i betonu,

- woda,

- materialy do wykonania deskowania,

- skrzynki uliczne do hydrantéw i zasuw,

- materialy pomocnicze jak sruby 1 uszczelki,

- prefabrykowane pierscienie i kregi studzienne

2.2.1. Kruszywo naturalne 0/2

2.2.2.1. Kruszywo naturalne 0/2 do zaprawy cementowej powinno odpowiada¢ wymaganiom
PN-EN 13139 dla kategorii 2- zawarto$¢ pytow < 5%

2.2.2.2. Kruszywo naturalne 0/2 do podsypki powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
131242 dla kategorii GTg20, f5 i Cyr 0 wspétczynniku réznoziarnistosci > 5.

2.2.2. Cement stosowany do podsypki, zapraw i betonu powinien by¢ cementem portlandzkim
klasy nie nizszej niz,,32,5” wg PN-EN-197-1.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.3. Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
12620:2004. Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed za-
nieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw.

2.2.4. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004.

2.2.6. Materialy pomocnicze

Deski iglaste obrzynane 19-25 mm kl. II1.

2.2.7. Pierscienie i kregi betonowe winny odpowiada¢ wymogom normy PN-EN 1917:2004.
2.2.8. Skrzynki uliczne do hydrantéw i zasuw powinny odpowiada¢ wymaganiom polskich
norm lub aprobat technicznych.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo- pia-
skowej,

- wibratoréw ptytowych, wibratoréw pograzalnych, ubijakow recznych lub mechanicznych,
- zurawi samochodowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,, Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport

Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [11]
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszy-
wa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.



Beton transportowany begdzie dowolnymi srodkami przeznaczonymi do tego celu. Wyprodu-
kowang mieszank¢ betonowg o wilgotno$ci optymalnej, nalezy dostarczy¢ na budowe w wa-
runkach zabezpieczajacych przed wysychaniem, wpltywami atmosferycznymi i segrgacja.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie wykopow i rozbiorek nawierzchni

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom studzienki w planie z uwzglednieniem w
szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Regulacja wzmocnienia studzienek

Wykonanie regulacji wysokosciowej studni ,,w gore’ wykona¢ przez nadbudowanie betonem
c35745 (B20) XF4,CL 0,40, Dpax 8, D2,2 1 S2 odpowiadajagcym wymaganiom normy PN-EN
206-1:2003 [2] do rzednej okreslonej w Dokumentacji Projektowej lub zastosowanie odpo-
wiednich pierscieni zelbetowych prefabrykowanych z betonu C35/45). W przypadku ko-
niecznos$ci obnizenia wysokosci studni nalezy zastosowac kreggi lub zwezki zmniejszonej wy-
sokosci dostosowane do zakresu regulacji. Zaleca si¢ stosowanie cementu szybkowigzacego.
Studzienki powinny by¢ z zewnatrz zabezpieczone przed korozja w sposéb odpowiadajacy
rodzajowi i stopniowi agresywnosci srodowiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Regulacja pionowa urzadzen obcych

Potozenie studzienki w stosunku do otaczajgcej nawierzchni nalezy sprawdza¢ dla kazdego
regulowanego elementu. Studzienki nalezy ustawic tak, aby nawierzchnia wystawata od 3mm
do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen.

6.3. Badania wykonanych robét

6.3.1. Regulacja pionowa urzadzen obcych

Po zakonczeniu regulacji pionowej urzagdzen obcych nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ profilu
podluznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajgcego
splyw powierzchniowy waod.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:

- szt.( sztuka) wyregulowanej studzienki, wpustu, zaworu, wlazu i innego urzadzenia.
8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB 1 wymaga-
niami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane wykopy,

- roboty rozbiérkowe,

Odbidr tych roboét powinien by¢ zgodny z wymaganiami ,, Wymagania Ogdlne” oraz niniej-
szej STWi1ORB.

9. PODSTAWA PEATNOSCI



9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,, Wymagania ogélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 regulacji studzienek obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie wykopu i rozbiérek nawierzchni,

- wykonanie i rozebranie deskowania,

- wykonanie betonowania lub obnizenia studni,

- zasypanie wykopu,

- odtworzenie nawierzchni,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;,

- uporzadkowanie terenu robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

- PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

- PN-EN 206-1 Beton. Cz. 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

- PN-B- 06251 Roboty betonowe i zelbetowe

- PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

- PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

- PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu- Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proces6w
produkcji betonu

- PN-EN-197-1:2002 Cement.Cz.I: sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace ce-
mentu powszechnego uzytku

- PN-EN 1917:2004 Studzienki wtazowe 1 niewtazowe z betonu niezbrojone, z betonu zbro-
jonego witdknem stalowym i zelbetowe

- BN-88/6731-08 Cement. Transport 1 przechowywanie

- PN-81/B-10725 Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-91/B-10728 Studzienki wodociggowe

- PN-EN 13139 Kruszywa do zaprawy

- PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dla prefabrykatéw z betonu



