D-01.01.01

D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1.  WSTEP

1.1 Nazwa zadania
NAZWA ZAMIERZENIA BUDOWLANEGO:

REMONT NAWIERZCHNI DROGOWEJ WRAZ ZREMONTEM INFRASTRUKTURY DROGOWEJ | SIECI KANALIZACII
SANIT. W PASIE DROGOWYM CZESCI ULICY LIPOWEJ W M. REKOWO GORNE

BRANZA: DROGOWA
LOKALIZACJA:

Gm. Puck, pow. Pucki, woj. pomorskie

dz. nr 21/4, 27/4, 28/4, 31/180, 31/2, 30/3, 31/3, 39/1, 39/2, 40/5
jednostka ewidencyjna 221107 _2, Puck-G

Obreb 0017, Rekowo Gorne

1.2.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych.

1.3.  Zakres robdt objetych ST
W zakres robo6t pomiarowych wchodza:

Wyznaczenie potozenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniem dodatkowych przekrojow roboczych,

Wyznaczenie kontur6w nasypow,

Wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperéw roboczych),

Odtworzenie zniszczonych punktow wysokos$ciowych,

Stabilizacja punktoéw w sposédb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

14. Informacje ogolne o terenie budowy

Informacje ogolne zwarto w DM-00.00.00.

1.5  Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w
Specyfikacji Technicznej (ST) DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktoéw wysokosciowych nalezy stosowacé:

¢ Paliki drewniane,

Shupki betonowe,

Bolce stalowe,

Farba do zaznaczania punktow na jezdni,

Inne niezbedne elementy zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 3.

Do wykonania robot zwiagzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktow wysokosciowych nalezy stosowac:
Teodolity lub tachimetry,

e Niwelatory,

e Dalmierze,

e  Tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki,

Spetniajgce wymagania ST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych” punkt 3.
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4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 4.

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami okre§lonymi w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z ST
D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i punktéw wysokosciowych” punkt 5 oraz ST GG-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”, ST GG-
00.11.02 ,,Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektow mostowych”.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zglosi prace do wlasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane dotyczace osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycja.
Wykonawca uzgodni z whasciwym Geodeta Powiatowym sposdb odtworzenia po zakonczeniu inwestycji zniszczonej badz
uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajacej ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze prowadzonych prac. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wilasny koszt. W oparciu o materialy przekazane przez
Zamawiajacego oraz pobrane z PODGiIK Wykonawca ma przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbg¢dne do
szczegblowego wytyczenia robot.

Uwaza sie, ze skladajac oferte, Wykonawca uznat zakres informacji przekazanych mu w Dokumentacji projektowej za w pelni
wystarczajacy do zrealizowania robdt objetych kontraktem. W oparciu o materialy przekazane przez Zamawiajagcego oraz
materiaty pobrane z PODGIK Wykonawca ma przeprowadzi¢ potrzebne obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegdlowego wytyczenia robot.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 6.

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug
ogblnych zasad okreSlonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK oraz zgodnie z ST D-01.01.01 ,,Odtworzenie osi trasy i
punktow wysokosciowych” punkt 6.

Sprawdzanie rob6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

e Of$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz na prostych co najmniej co
200 m,

e Robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu,

e \Wyznaczenie nasypow i wykopow nalezy sprawdzi¢ co najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach
budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 7.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest 1 kilometr (1 km) wyniesionej i zastabilizowanej
trasy. Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest czgscia obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 8.

Odbiodr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych
oraz protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 9.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢

wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji
projektowe;j.
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Cena jednostki/kwoty ryczattowej robot beda obejmowac:

Prace przygotowawcze,

Zakup i dostarczenie niezbednych materiatow,

Wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

Wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
Niwelacja kontrolna reperow,

Zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem utatwiajacym odszukanie i ewentualne
odtworzenie,

Odtworzenie w miar¢ potrzeb punktow wysokosciowych,

e Wykonanie pomiaréw biezacych w miare postgpu robét zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

e Inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, Warszawa 1979.
Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

OST GG-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

OST GG-00.11.02 ,,Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obiektéw mostowych”.

CoNoOR~LNE
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STRONA BEZ TEKSTU
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