SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT TERENOWYCH

GRUPA 4 -ROBOTY NAWIERZCHNIOWE
CPV 45233250-5 - Roboty z zakresu nawierzchni

WYKONANIE ROBOT UTRZYMANIOWYCH POBOCZY POPRZEZ ZWIROWANIE
NA TERENIE STAROSTWA POWIATOWEGO W LEGIONOWIE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot szczegélowej specyfikacji technicznej /SST/

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
rob6t utrzymaniowych poboczy poprzez zwirowanie

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna opracowana zostala jako dokument przetargowy,
kontraktowy 1 realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1

Wszelkie odstepstwa od wymagan zawartych w niniejszej specyfikacji moga byc¢
stosowane przy wykonaniu rob6t pomocniczych w uzasadnionych przypadkach przy
zachowaniu zasad sztuki budowlanej przy ich wykonywaniu.

1.3 Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
wlasciwe wykonanie robot a mianowicie:

1.3.1 Roboty utrzymaniowe poboczy poprzez zwirowanie

1.3.1.2. Roboty nawierzchniowe
- profilowanie poboczy rowniarka
- reczna likwidacja nadmiaru ziemi na poboczach
- roz$cielenie roOwniarka warstwy zwiru
- walowanie wyprofilowanego i ulepszonego zwirem pobocza

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST SA zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami.

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
umowg, SST 1 poleceniami 0s6b odpowiedzialnych za wtasciwg realizacje robot.



2. SPRZET
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu réwniarki , walca samojezdnego i samochodu
samowyladowczego zabezpieczajacego dowdz zwiru

3. TRANSPORT
Przewdz sprzetu uciggiem niskopodwoziowym, samochdd samowyladowczy

4. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ich witasciwe wykonanie, zgodnie z
wiedza budowlang, Polskimi Normami i umowa.
Inspektor nadzoru ma prawo do odrzucenia robot niezgodnych z wymogami
technicznymi, normami lub SST. Decyzje i polecenia Inspektora Nadzoru nalezy
realizowa¢ w wyznaczonym przez niego czasie, pod grozbg wstrzymania robot, a
skutki finansowe z tego wynikle poniesie Wykonawca robot.

5. Materialy
Zwir uzyty do naprawy nawierzchni gruntowej nie moze by¢ zanieczyszczony itami, gling

6. Roboty nawierzchniowe

- przy profilowaniu zwrdci¢ uwagg na uksztaltowanie profilu poprzecznego
daszkowego z spadkami poprzecznymi na obie strony od $rodka jezdni

- zageszczad po likwidacji nadmiaru ziemi na poboczach i rozscieleniu zwiru

7.KONTROLA JAKOSCI

7.1. Nalezy przeprowadzaé¢ kontrole dotrzymania warunkow ogolnych wykonania
robot
Sprawdza¢ prawidlowos$¢ wykonania robdt nawierzchniowych

8.OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi robot sg m2 TIlos¢ robdt okresla si¢ na podstawie
pomiaréw wykonanych robot z natury, z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
inspektora nadzoru.

Obmiary powinny by¢ wykonywane na biezaco, a przy robotach zanikajacych
obowigzkowo w obecno$ci inspektora nadzoru.

Bledne naliczenie ilosci robdt w kosztorysie ofertowym nie zwalnia wykonawcy z
obowigzku wykonania wszystkich robot.

Wykonywane roboty podlegaja nastepujgcym odbiora:

- odbidr robodt ulegajacych zakryciu

- odbior zakonczonego etapu robot —tylko w przypadku takiego ustalenia w umowie 0
wykonanie robot

- odbior koncowy — ostateczny

- odbidr pogwarancyjny

Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego przy udziale
inspektora nadzoru i wykonawcy.



9.PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci za wykonane roboty sg ceny jednostkowe, przedstawione przez

wykonawce w kosztorysie ofertowym i przyjete przez zamawiajacego. Ceny
jednostkowe obejmujg cato$¢ robot wraz z wszystkimi narzutami./ bez VAT/

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne
PN-B 02480 1986 Grunty



